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— Bugunku teknik ve uygulamaya dayanilarak hazirlanmis olan bu standardin, zamanla ortaya ¢ikacak
gelisme ve degisikliklere uydurulmasi mumkin oldugundan ilgililerin yayinlari izlemelerini ve standardin
uygulanmasinda karsilastiklari aksakliklari EnstitiimUze iletmelerini rica ederiz.

— Bu standardi olugturan Hazirlik Grubu Gyesi degerli uzmanlarin emeklerini; tasarilar Gzerinde goéruslerini
bildirmek suretiyle yardimci olan bilim, kamu ve 6zel sektdr kuruluslari ile kisilerin degerli katkilarini
sukranla anariz.

K-Q
TSE - 1SO
9000

Kalite Sistem Belgesi
Imalat ve hizmet sektorlerinde faaliyet gosteren kuruluslarin sistemlerini TS EN ISO 9000 Kalite
Standardlarina uygun olarak kurmalari durumunda TSE tarafindan verilen belgedir.

Tiirk Standardlarina Uygunluk Markasi (TSE Markasi)

TSE Markasi, Uzerine veya ambaldjina konuldugu mallarin veya hizmetin ilgili Tirk Standardina uygun
oldugunu ve mamulle veya hizmetle ilgili bir problem ortaya ¢iktiginda Tirk Standardlari Enstitisi’nin
garantisi altinda oldugunu ifade eder.

TSEK

Kalite Uygunluk Markasi (TSEK Markasi)

TSEK Markasi, Uzerine veya ambaldjina konuldugu mallarin veya hizmetin hentz Tirk Standardi
olmadigindan ilgili milletlerarasi veya diger Ulkelerin standardlarina veya Enstiti tarafindan kabul edilen
teknik ozelliklere uygun oldugunu ve mamulle veya hizmetle ilgili bir problem ortaya ciktiginda Tirk
Standardlari Enstitisi’'niin garantisi altinda oldugunu ifade eder.

DIKKAT!

TS isareti ve yaninda yer alan sayi tek basina iken (TS 4600 gibi), mamulin Turk Standardina uygun
uretildigine dair dreticinin beyanini ifade eder. Turk Standardlari Enstitiisii tarafindan herhangi bir
garanti s6z konusu degildir.

Standardlar ve standardizasyon konusunda daha genis bilgi Enstitiimiizden saglanabilir.

TURK STANDARDLARININ YAYIN HAKLARI SAKLIDIR.
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On so6z

— Bu standard; CEN tarafindan kabul edilen EN 81-2 (1998)+AC (1999) standardi esas alinarak TSE
Muhendislik Hizmetleri Hazirhk Grubu'nca TS EN 81-2 (1997)'nin revizyonu olarak hazirlanmis ve TSE
Teknik Kurulu'nun 7 Mart 2002 tarihli toplantisinda Turk Standardi olarak kabul edilerek yayimina karar

verilmigtir.

— Bu standardin daha 6nce yayimlanmis bulunan baskilari gegersizdir.
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Asansorler - Yapim ve montaj i¢in
guvenlik kurallari
Bolum 2: Hidrolik asansorler

0 Giris
0.1 Genel

0.1.1 Bu standardin amaci, insan ve ylk asansoérlerinin ¢alismasi, bakimi ve acil durumlar sirasinda
muhtemel kaza risklerine karsi insan ve egyalari korumak maksadiyla ilgili guvenlik kurallarini
tanimlamaktir.”

0.1.2 Asansorlerde olmasi muhtemel cesitli kazalarla ilgili olarak asagidaki konularda bir inceleme
yapilmistir.

0.1.2.1 Asagida belirtilenlerin neden oldugu muhtemel riskler:
a) Koparma;
b) Ezme;
c) Disme;
d) Darbe;
e) Mahsur kalma;
f)  Yangin ¢ikmasi;
g) Elektrik carpmasi;
h) Asagidaki nedenlerden malzemelerin hasara ugramasi:
1) Mekanik hasar;
2) Asinma;
3) Paslanma.

0.1.2.2 Guvenligi saglanacak kigiler:

a) Kullanicilar;

b) Servis ve bakim personeli;

c) Asansor kuyusu, makina dairesi ve varsa makara dairesi digindaki kisiler.

0.1.2.3 Guvenligi saglanacak maddeler:
a) Kabindeki yukler;

b) Asansérin pargalart;

c) Asansorin monte edildigi bina.

0.2 Prensipler
Standardin hazirlanmasinda asagidaki hususlar g6z 6éniine alinmigtir:

0.2.1 Bu standard tim elektrik, mekanik ve yapi konstriksiyonuna ve tesislerine uygulanabilir tim genel
teknik kurallara veya bina kisimlarinin yangindan korunmasina tekrar temas etmemektedir.

Gerek asansér imalatina 6zgu olmasi ve gerekse asansor kullaniminin diger baska konularda oldugundan
¢cok daha 6nemli olmasi nedeniyle, saglikli bir yapim icin belli zorunluklari tespit etmek gerekli gériimustur.

0.2.2 Bu standard, sadece Asansor Direktifinin temel glvenlik kurallarini géz 6nline almaz, bunlara ek
olarak bina ve insaatlarda asansér yapimi ile ilgili asgari kurallari da belirtir. Bazi Glkelerde bina yapimi ile
ilgili g6z ardi edilemeyecek ydnetmelikler vardir. Bunlardan tipik olarak etkilenen, makina ve makara
dairelerinin en az ylkseklikleriyle ve bunlarin giris kapilarinin boyutlariyla ilgili bélimlerdir.

0.2.3 Asansor pargalarinin agirliklari, boyut ve/veya sekilleri, elle hareket ettiriimelerine engel oluyorsa,
bunlar;

a) Kaldirma ekipmanini baglamak igin tertibatla donatiimali veya

b) Bodyle bir tertibatin monte edilebilecegi bir sekilde tasarimlanmali (mesela: dis ¢ekilmis delikler gibi) veya

1) Bu standardin gesitli maddelerinin anlamlarina gerektiginde aciklik getirmek igin bir yorum komitesi
kurulmustur. Yayinlanan yorumlar milli standardizasyon kuruluglarindan temin edilebilir.
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c) Kaldirma ekipmaninin rahatca baglanabilecegi sekilde yapiimalidir.

0.24 Bu standard mimkin oldugu kadar sadece, asansoérin guvenli isletiimesi agisindan malzeme ve
cihazlarla ilgili uyulmasi gerekli kurallari belirler.

0.2.5  Mdsteri ile asansor firmasi arasinda asagidaki konularda gériismeler yapilmistir:
a) Asansorin kurallara uygun olarak kullaniimasi;

b) Cevre kosullarr;

c) ingaatla ilgili problemler;

d) Asansorin kuruldugu yerle ilgili diger konular.

0.3 Kabuller
Komple asansor tesisinde kullanilan her parga icin miimkun olan riskler dikkate alinmistir.

Kurallar bunlara gore belirlenmistir.

0.3.1 Bu pargalar:

a) Miuihendisligin genel uygulamalarina ve hesap metotlarina goére, bitlin hata gesitleri géz 6niine alinarak
tasarimlanmis;

b) Mekanik ve elektrik olarak iyi diizenlenmis;

c) Yeterli dayanikhlikta ve uygun kalitede imal edilmis ve

d) Kusursuz malzemeden mamul olmalidir.

Asbest gibi zararli maddeler kullaniimamalidir.

0.3.2 Asansor parcalari iyi bakim gérmus ve iyi ¢aligir durumda, 6zellikle, yipranmis bile olsa gerekli
Olgulerini muhafaza etmis olmalidir.

0.3.3 Asansor pargalari, 6nceden tahmin edilebilir ¢gevre etkileri ve 6zel galisma sartlari asansoérin
glvenli calismasini etkilemeyecek sekilde segilmeli ve yerlestiriimelidir.

0.3.4  Yiik tasiyan pargalarin tasarimlanmasi ile, beyan yiikinin %0 ile %100’ arasindaki bitiin yiikler
icin asansOrun guvenli galismasi saglanmalidir.

0.3.5 Bu standardin elektrik glvenlik tertibati ile ilgili kurallari, butin bu kurallar yerine getirildiginde,
elektrik guvenlik tertibatinda meydana gelebilecek bir arizanin géz énine alinmasi gerekmeyecek sekilde
dizenlenmistir.

0.3.6 Kullanicilar, asansoérlerin kurallara uygun kullanimi sirasinda, kendi ihmallerinden ve kasitlh
olmayan ancak dikkatsizce hareketlerinden zarar gérmeyecek sekilde korunmalidir.

0.3.7  Bir kullanici bazi durumlarda dikkatsiz bir hareket yapabilir. Ayni anda iki dikkatsiz hareket ve/veya
asansorun kullanma talimatinin ihlali ihtimali g6z 6nine alinmamistir.

0.3.8 Bakim c¢alismalari sirasinda, normal olarak kullanicilarin erisemeyecegi bir givenlik tertibati bilingli
olarak devre digi birakiliyorsa, asansorin givenli galismasi garanti edilemez. Ancak kullanicilarin gavenligini
saglamak icin bakim talimatina uygun olarak tamamlayici tedbirler alinmalidir.

Bakim personelinin bakim talimatina uygun davranacagi ve bu konuda egitildigi kabul edilmektedir.

0.3.9 Bir sahsin uygulayabilecegi yatay kuvvetler olarak asagida belirtilen degerler géz éniine alinmistir:
a) Statik kuvvet : 300 N;
b) Carpma kuvveti : 1000 N.

0.3.10 Asagida belirtilen durumlarin diginda, teknigin genel kurallarina ve bu standardin kurallarina uygun
olarak imal edilmis bir mekanik cihaz, fark edilmesi imkani olmadan tehlike yaratacak bir duruma gelemez.
Asagidaki mekanik arizalar g6z 6nune alinmigtir:

a) Aski halatlarinin kopmasi;

b) Yardimci halat, zincir ve kayis ile baglantilarin timinin kopmasi veya gevsemesi;

c) Hidrolik sistemde kirilma (Piston harig);

d) Hidrolik sistemde ufak sizinti (Piston dahil);
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0.3.11 Kabinin en alt durak seviyesinden serbest dlserek, serbest diismeye veya asadi yonde asiri hiza
karsi tertibatlarin c¢alismasindan Once tamponlara carpmasi ihtimali kabul edilebilir olarak géz o6niine
alinmigtir.

0.3.12 Madde 0.3.10'da szl edilen arizalardan higbirinin meydana gelmemesi durumunda, beyan yiikiine
kadar herhangi bir yukle yukli kabinin asagi ydndeki hizinin, asagi yén beyan hizini % 8'den fazla asmadigi
varsayilmigtir.

0.3.13 Asansorin kuruldugu bina igindeki organizasyon, bir imdat gagrisi yapildiginda fazla bir gecikme
olmadan duruma mudahale edebilmeyi saglamalidir (Madde 0.2.5).

0.3.14 Agir parcalarin kaldiriimasi igin tedbirlerin alindi§i varsayiimistir (Madde 0.2.5).

0.3.15 Makina dairelerindeki ve elektrik cihazlari varsa makara dairelerindeki ortalama sicakligin,
cihazlarin dogru c¢alismalarini saglamak igin, bunlarin yaydidi i1siyi hesaba katarak, +5 °C ile +40 °C
arasinda korundugu g6z 6niine alinmistir.

0.3.16 Asagi yonde asiri hiza karsi tedbir olarak debi sinirlama/ tek yonli debi sinirlama valflariyla
donatilmis olan asansérlerde kabinin tampon (veya tamponlara) veya oturma tertibatina ¢garpma hizi olarak,
asagi yon beyan hizi v, + 0,3 m/s hesaba katiimalidir.

0.3.17 Beyan yiikine baglantili olarak kabin alani Cizelge 1.1'de belirtilenden daha biiyik olan kabine
sahip yuk asansoérlerinde kabinin sahislarla tamamen dolmasi tehlikeli bir durum yaratmamalidir.

1 Kapsam

11 Bu standard , sabit olarak ve yeni monte edilmis, belli duraklara hizmet eden, diiseyden 15°den
fazla e@imli olmayan kilavuz raylar arasinda, piston, halat veya zincirle asili olarak hareket eden, insan
ve/veya yuk tasimak icin tasarimlanmig bir kabini olan hidrolik asansérlerin yapim ve montaji igin givenlik
kurallarini kapsar.

1.2 Bu standardin kurallarina ek olarak 6zel durumlarda tamamlayici kurallar géz dnine alinmalidir
(patlama tehlikesi olan atmosfer, u¢ degerlerdeki iklim sartlari, sismik kosullar, tehlikeli yiklerin nakliyesi,
vb.).

1.3 Bu standard;

a) Madde 1.1’de belirtilenlerden baska tahrik sistemi olan asansoérleri;

b) Asansér yeri uygun olmadiginda, mevcut binalara kurulan hidrolik asansorleri;?

¢) Bu standard yirurlige girmeden 6nce kurulan bir asansérde yapilan énemli degisiklikleri (EK-E)

d) Paternoster, maden asansorleri, tiyatro asansorleri, otomatik depolama asansoérleri, kovali asansorler,
ingaat asansorleri, gemi asansorleri, deniz petrol arama ve sondaj platformlarindaki montaj ve bakim
asansorlerini;

e) Kilavuz raylarin diseyle yaptigi acinin 15°’yi gectigi asansorleri;

f)  Asansorlerin nakliye, montaj, onarim ve sékim islerini;

g) Beyan hizi 1 m/s’yi asan hidrolik asansorleri

kapsamaz.

Ancak, bu standard bu konularda da faydali bir temel olusturabilir.

Asansorin givenli kullanimi igin bir anlami olmadigindan gurdltd ve titresimler, bu standardda s6z konusu
edilmemektedir.

14 Bu standard, asansorin yangin esnasinda kullaniimasi igin gerekli ek kurallari kapsamaz.

2) Mevcut binalar, asansér yapimina karar verilmeden dnce kullanilan veya kullaniimis olan bir yapidir. igi
tamamen yenilenen bir yapl, yeni bir yapi olarak kabul edilmelidir.
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Atif yapilan standard ve/veya dokimanlar

Bu standardda, tarih belirtilerek veya belirtiimeksizin diger standard ve/veya dokUmanlara atif yapiimaktadir.
Bu atiflar metin icerisinde uygun yerlerde belirtiimis ve asagida liste halinde verilmigtir. Tarih belirtilen
atiflarda daha sonra yapilan tadil veya revizyonlar, atif yapan bu standardda da tadil veya revizyon yapilmasi
sarti ile uygulanir. Atif yapilan standard ve/veya dokimanin tarihinin belirtimemesi halinde en son baskisi

kullanilir.

EN, ISO, IEC Adi TS No" Adi
vb. No (ingilizce) (Tiirkge)

EN 294 Safety of machinery- Safety distances to TS EN 294 Makinelerde Givenlik - El ve Kollarin
prevent danger zones being reached by the Tehlikeli Bolgelere Erismesine Karsi
upper limbs Glvenlik Mesafeleri

EN 1050 Safety of machinery- Principles for risk TS EN 1050 |Makinelerde Guvenlik - Risk
assessment Degerlendirmesi Prensipleri

EN 10025 Hot rolled products of non alloy structural TS 2162 Genel Yapi Celikleri
steels- Technical delivery conditions EN 10025

EN 50214 Flexible cables for lifts TS 9761 Kablolar - Yassi Polivinil Klorir Kilifl

EN 50214 Asansdr Kablolari

EN 60068-2-6 |Environmental testing- Part 2: Tests - TS 2090 Elektronik Cihaz ve Bilesenlere

Test Fc : Vibration (sinusoidal) Uygulanacak Cevre Sartlarina
Dayaniklihk Temel Deney Metotlar -
Deney F,: Titresim (Sinus Bigimli)
Deneyi

EN 60068-2-27 |Basic environmental testing procedures- TS 2155 Cevre Sartlarina Dayaniklihk Temel
Part 2:Tests - Test Ea and guidance: Shock |EN 60068-2- |Deney Metotlari - Bolim 2: Deneyler -

27 Deney E, ve Kilavuz Mekanik Darbe

EN 60068-2-29 |Basic environmental testing procedures- TS 2184 Cevre Sartlarinda Temel Deney

Part 2: Tests - Test Eb and guidance: Bump |EN 60068-2- |Metotlari Bolim 2: Deneyler- Deney
29 E, ve Kilavuz: Carpma

EN 60249-2-2 |Base materials for printed circuits- Part 2: TS 3933 Baskili Devreler igin Temel
Specifications- Specification N° 2: Phenolic |EN 60249-2-2 |Malzemeler- Bélim 2: Ozellikler-
cellulose paper copper-clad laminated sheet Ozellik No:2: Ekonomik Kaliteli Bakir
of defined flammability (vertical burning test) Kapli Fenolik Selluloz Kagit Tabakalar

EN 60249-2-3 |Base materials for printed circuits- Part 2: TS 3934 Baskili Devreler igin Metal Kaplanmis
Specifications- Specification N° 3: EN 60249-2-3 |Temel Malzeme - Bakir Kaplanmis
Epoxyde cellule paper copper-clad Epoksi Selliloz Kagit Tabakalar -
laminated sheet of defined flammability Aleve Dayanikh (Ek 2 - Cu)

(vertical burning test)

EN 60742 Isolating transformers and safety isolating (TS 277 Ayirma Transformatorleri ve Guvenlik
transformers-Requirements EN 60742 Ayirma Transformatdrleri - Kurallar

EN 60947-4-1 |Low-voltage switchgear and controlgear- TS EN Alcak Gerilim Anahtarlama Duzeni ve
Part 4: Contactors and motor-starters- 60947-4-1 Kontrol Dizeni - Bélum 4:

Section 1: Electromechanical contactors and Kontaktorler ve Motor Yol Vericileri -
motor-starters Kisim 1: Elektromekanik Kontaktorler
ve Motor Yol Vericileri

EN 60947-5-1 |Low-voltage switchgear and controlgear- -

Part 5: Control circuit devices and
switching elements- Section 1 :
Electromechanical control circuit devices

EN 60950 Safety of information technology equipment, -
including electrical business equipment

EN 62326-1 Printed boards- Part 1: Generic specification -

EN 12015 1998 |Electromagnetic compatibility- Product -
family standard for lifts, escalators and
passenger conveyors- Emission

EN 12016 1998 |Electromagnetic compatibility- Product TS EN 12016 |Elektromanyetik Uyumluluk- Asansorler,

family standard for lifts, escalators and
passenger conveyors- Immunity

Yarayen Merdivenler ve Yirlyen
Bantlar icin Uriin Grubu Standardi-
Bagisiklik

1) TSE Notu: Atif yapilan standardlarin TS numaralari ve Tirkge isimleri 3. ve 4. kolonda verilmistir.
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EN, ISO, IEC Adi TS No Adi
vb. No (ingilizce) (Tiirkge)

prEN 81-8 1997

Fire resistance tests of lift landing doors-
Method of test and evaluation

IEC 60664-1 Insulation co-ordination for equipment within TS 8162 (90) |Yalitim Koordinasyonu - Algak Gerilim
low-voltage systems- Part 1: Principles, Sistemlerinde, Cihazlarin Yalitma
requirements and tests Araliklari ve Yizeysel Kagak Yolu

Uzunluklari Dahil

IEC 60747-57 |Semiconductor devices- Discrete devices TS 7987 Yari iletken Elemanlar - Miinferit
and integrated circuits- Part 5: IEC 747-5 Elemanlar ve Timlesik Devreler -
Optoelectronic devices B6lim 5: Optoelektronik Elemanlar

HD 21.1 S3 Polyvinyl chloride insulated cables of rated TS 9756 Kablolar - Polivinil Klortr Yahtimli -
voltages up to and including 450/750 V- Part [HD 21.1 S3  |Beyan Gerilimi En Cok 450/750 V
1: General requirements Olan - Bélim 1: Genel Ozellikler

HD 21.3 S3 Polyvinyl chloride insulated cables of rated |TS 9758 Kablolar - Polivinil Klorir Yaltimli -
voltages up to and including 450/750 V - HD 21.3 S3  |Beyan Gerilimi En Cok 450/750 V
Part 3: Non-sheathed cables for fixed wiring Olan - Balim 3: Sabit Tesisat icin Tek

Damarli Kilifsiz Kablolar

HD 21.4 S2 Polyvinyl chloride insulated cables of rated TS 9759 Kablolar - Polivinil Klorlr Yalitimli -
voltages up to and including 450/750 V - HD 21.4 S2 |Beyan Gerilimi En Cok 450/750 V
Part 4: Sheathed cables for fixed wiring Olan - Béliim 4: Sabit Tesisat igin

Kilifli Kablolar

HD 21.5 S3 Polyvinyl chloride insulated cables of rated |TS 9760 Kablolar - Polivinil Klorlr Yalitimli -
voltages up to and including 450/750 V - HD 21.5S3 |Beyan Gerilimi En Cok 450/750 V
Part 5: Flexible cables (cords) Olan - Bélum 5: Bikulgen Kablolar

(Kordonlar)

HD 22.4 S3 Rubber insulated cables of rated voltages up TS 9765 Kablolar - Kauguk Yalitiml - Beyan
to and including 450/750V - Part 4: Cords HD 22.4 S3  |Gerilimi En Cok 450/750 V Olan B1.4
and flexible cables Kordonlar ve Bukilgen Kablolar

HD 214 S2 Method for determining the comparative and |TS 3338 Kati Yalitim Malzemeleri - Yizeysel
the proof tracking indices of solid insulating Kagaklar ile Ilgili Mukayese ve
materials under moist conditions Dayaniklilik indislerinin Tayini - Nemli

Ortam Sartlarinda

HD Basic environmental testing procedures-

323.2.14 S22 |Part 2 : Tests - Test N: Change of
temperature

HD 360 S2 Circular rubber insulated lift cables for TS 9766 Kablolar - Normal Kullanimlar igin
normal use HD 360 S2 Kaucguk Yalitiml Dairesel Asansor

Kablolari

HD 384.4.41 S2|Electrical installations of buildings- Part4: |TS IEC Binalarda Elektrik Tesisati Bolim 4-
Protection for safety- Chapter 41: Protection |60364-4-41  |Glvenlik Korunmasi Grup 41- Elektrik
against electric shock Carpmasina Kargl Korunma

HD 384.5.54 S1|Electrical installations of buildings- Part 5:  |TS 10025 Elektrik Tesisati - Binalarda Elektrik
Selection and erection of electrical Techizati Segimi ve Montaji
equipment- Chapter 54: Earthing Topraklama Tertibatlari ve Koruyucu
arrangements and protective conductors iletkenler

HD 384.6.61 S1 |Electrical installations of buildings- Part 6 : -

Verification -Chapter 61: Initial verification

ISO 12191 Fluid power systems and components-

1991 Graphic symbols and circuit diagram- Part 1:
Graphic symbols

ISO 6403 Hydraulic fluid power- Valves controlling flow
and pressure- Test methods

ISO 7465 1997 |Passenger lifts and service lifts- Guide rails |TS 4789 Asansor Kilavuz Raylari ve Baglama

for lifts and counterweights- T type

Pabuglari

2) TSE Notu: IEC 60747-5 iptal, yerine IEC 60747-5-1, IEC 60747-5-2, IEC 60747-5-3, IEC 62007-1 ve
IEC 62007-2 standardlari gegmistir. HD 323.2.14 iptal, yerine EN 60068-2-14 (TS 2095 EN
60068-2-14) standardi gegmistir.
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Tarifler

Bu standardin uygulamasi i¢in asagidaki tarifler gecerlidir:

Ani frenlemeli giivenlik tertibati (instantaneous safety gear) (parachute a prise instantanée)
(Sperrfangvorrichtung):
Kilavuz raylar Gizerindeki frenleme hareketi ani olan bir glivenlik tertibati.

Ani frenlemeli tampon etkili glivenlik tertibati (instantaneous safety gear with buffered effect) (parachute
a prise instantanée avec effet amorti) (Sperrfangvorrichtung mit Dampfung):

Kilavuz raylara etki ederek ¢ok kisa bir mesafede duran ve ancak kabin veya dengeleme agirligindaki
frenleme etkisini bir tampon sistemi yardimi ile yumusatan bir tertibat.

Asansor kuyusu (well) (gaine) (Schacht):
Kabin ve varsa dengeleme agirliginin igcinde hareket ettigi bosluk. Bu bosluk; genellikle kuyu dibi, kuyu
duvarlari ve kuyu tavani ile sinirlanmistir.

Asagi yon valfi (down direction valve) (soupape descente) (Abwartsventil):
Kabinin asagi yénde hareketini saglayan hidrolik devresinde bulunan, elektrikle kumanda edilen bir valf.

Basing sinirlama valfi (pressure relief valf) (limiteur de pression) (Druckbegrenzungsventil):
Bir bogaltma yolunu agarak basincin énceden belirlenmis bir degerde sinirlanmasini saglayan valf.

Beyan hizi (rated speed) (vitesse nominale) (Nenngeschwindigkeit):
Asansoérin tasarimlandigi, metre/saniye olarak ifade edilen kabin hizi degeri:
Vm = Yukari yon beyan hizi (m/s);

vg = Asagi yon beyan hizi (m/s);

vs = Beyan hizlari v, ve v, ‘den buyuk olaninin degeri (m/s)

Beyan yiikii (rated load) (charge nominale) (Nennlast):
Asansoérin tasarimlandigi yik degeri.

Boru kiriima valfi (rupture valve) (soupape de rupture) (Leitungsbruchventil):
Onceden belirlenen ydnde buyuk bir akisin neden oldudu basing farki ayarlanan bir degeri astiginda
otomatik olarak kapanan bir valf.

Debi sinirlama valfi (restrictor) (réducteur de débit) (Drossel):
Girig ve ¢ikisi daraltilmis bir kesitle birbirine bagl olan valf.

Dengeleme agirhgi (balancing weight) (masse d’équillibrage) (Ausgleichgewicht):
Kabin agiriginin timdnd veya bir kismini dengeleyerek enerji tasarrufu yapan kutle.

Direkt tahrikli asansor (direct acting lift) (ascenseur a action directe) (direkt angetriebener Aufzug):
Silindir veya pistonu kabin veya kabin iskeletiyle direkt olarak baglantili olan hidrolik asansor.

Elektrik glivenlik zinciri (electric safety chain) (chaine électrique des sécurités) (Elektrische
sicherheitskette):
Seri olarak bagli olan elektrik giivenlik cihazlarinin timu.

Elektrikli kayma diizeltme sistemi (electrical anti-creep system) (systéme électrique anti-dérive)
(elektrisches Absinkkorrektursystem):
Kayma tehlikesine kargi alinan tedbirlerin timu.

En kiigiik halat kopma yukii (minimum breaking load of a rope) (charce de rupture minimale d'un cable)
(Mindestbruchkraft eines Seiles):

Halat anma c¢apinin karesi ile (mm? olarak), halat tellerinin anma dayanimi (N/mm? olarak) ve halat yapisina
bagh bir katsayinin garpimina esit yik.

Endirekt tahrikli asansor (indirect acting lift) (ascenseur a action indirecte) (indirekt angetriebener Aufzug):
Piston veya silindiri, tagsima organlari (halatlar, zincirler) vasitasiyla kabin veya kabin iskeletiyle bagh olan
hidrolik asansor.

Etek (Ayak koruyucu) (apron) (garde-pieds) (Schiirze):
Kabin esigi veya durak kapisi esiginden asagi dogru disey dogrultuda uzanan diizgin bir kisim.

6
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— Geri doniigsiiz valf (non return valve) (clapet de non retour) (Riickschlagventil):
Akisa bir yonde izin veren bir valf.

— Givenlik halati (safety rope) (cable de sécurité) (Sicherheitsseil):
Aski tertibatinin kopmasi durumunda glvenlik tertibatini ¢calistirmak igin kabin ve dengeleme agirhigina
baglanan yardimci halat.

— Giivenlik tertibati (safety gear) (parachute) (Fangvorrichtung):
Asagi yonde asiri hiz veya aski tertibatinin kopmasi halinde devreye girerek kabin veya dengeleme
agirhgini raylarda frenleyerek sabit tutan, mekanik bir tertibat.

— Hiz regiilatorii (overspeed governor) (limiteur de vitesse) (Geschwindigkeitsbegrenzer):
Asansor belli bir hiza ulagtiginda tahrik tertibatini devre disi birakan ve gerektiginde guvenlik tertibatini
calistiran bir diizen.

— Hidrolik asansor (hydraulic lift) (ascenseur hydraulique) (hydraulischer Aufzug):
Kaldirma isi, hidrolik sivisini kabini direkt veya endirekt olarak etkileyen bir kaldiriciya sevk eden ve
elektrikle tahrik edilen bir pompa vasitasiyla gergeklesen asansér (Birden fazla motor, pompa ve/veya
kaldirici kullaniimig olabilir).

— Iskelet (sling) (étrier) (Rahmen):
Kabin, kargl agirlik veya dengeleme agirligini tagiyan, aski halatlarina baglantili metal ¢erceve. Bu iskelet
kabin duvarlarinin bir pargasi da olabilir.

— Kabin (car) (cabine) (Fahrkorb):
Asansérin insan ve/veya yukleri tagiyan bir pargasi.

— Kabin biikiilgen kablosu (travelling cable) (cable pendentif) (Hangekabel):
Kabin ile sabit bir baglanti noktasi arasindaki esnek bir kablo.

— Kaldirici (jack) (vérin) (Heber):
Silindir ve pistondan meydana gelen bir hidrolik ¢alistirma birimi.

— Kapama valfi (shut-off valve) (robinet d’'isolement) (Absperrventil):
Her iki yonde hidrolik akisina izin veren veya akigi engelleyen, elle kumanda edilen bir valf.

— Kaymal giivenlik tertibati (progressive safety gear) (parachute a prise amortie) (Bremsfangvorrichtung):
Kilavuz raylar etkileyerek frenleme etkisinin surtinme ile gerceklestigi, kabin veya dengeleme agirhginda
meydana gelen kuvvetlerin kabul edilebilir bir degerde sinirlandirilmasi icin 6zel 6nlemlerin alindigi bir
glvenlik tertibati.

— Kenetleme tertibati (clamping device) (dispositif de blocage) (Klemmvorrichtung):
Etkili olunca kabinin asagi yonde hareketini frenleyen ve hareket yolunun her noktasinda sabit tutan,
kaymayi sinirlayici bir mekanik tertibat.

— Kilavuz raylar (guide rails) (guides) (Fihrungsschienen):
Kabin veya varsa dengeleme agirigina kilavuzluk eden asansor kisimlari.

— Kilit agilma bélgesi (unlocking zone) (zone de déverrouillage) (Entriegelungszone):
Durak kapisi kilidinin agilmasina izin verilebilmesi igin, kabin tabaninin durak seviyesinin altinda ve ustinde
bulunmasi gereken bdlge.

— Kullanici (user) (usager) (Benutzer):
Asanso6rden yararlanan Kkisi.

— Kullanilabilir kabin alani (available car area) (surface utile de la cabine) (Nutzflache des Fahrkorbes):
Désemeden 1 m yikseklikte dlglilen (el pervazlari hari¢ olmak Uizere), asansériin galismasi sirasinda yolcu
ve yuklerin yararlanabilecegi alan.

— Kuyu alt boslugu (pit) (cuvette) (Schachtgrube):
Kabinin gittigi en alt durak seviyesinin altindaki asansér kuyusu kismi.

— Kuyu ust boslugu (head room) (partie supérieure de la gaine) (Schachtkopf):
Kabinin gittigi en Ust durak seviyesinin Ustindeki asansér kuyusu kismi.
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— Lamine cam (laminated glass) (verre feuilleté) (Verbundsicherheitsglas VSG):
2 veya daha fazla cam tabakasindan her birinin plastik bir madde ile birlestiriimesiyle meydana gelen
glvenlik cami.

— Makara dairesi (pulley room) (local des poulies) (Rollenraum):
tahrik makinasinin bulunmadigi, ancak makaralarin bulundugu, hiz reguilatori ve elektrik tertibatinin
bulunabilecegi oda.

— Makina dairesi (machine room) (local des machines) (Triebwerksraum):
Makina veya makinalarin ve/veya ilgili donanimin bulundugu oda.

— Otomatik seviyeleme (re-levelling) (isonivelage) (Nachstellen):
Asansoér durduktan sonra, yikleme ve bosaltma sirasinda gerekirse birbirini takip eden hareketlerle durma
seviyesinin ayarlanmasi.

— Oturma tertibati (pawl! device) (dispositiv a taquet) (Aufsetzvorrichtung):
Kabinin asagi yénde istenmeyen hareketlerini frenlemeye ve sabit durdurucularla kabini tutmaya yarayan
mekanik bir tertibat.

— Seviyeleme (levelling) (nivelage) (Einfahren):
Durak seviyesinde durma hassasiyetini iyilestiren bir sistem.

— Tahrik makinasi (lift machine) (machine) (Triebwerk).
Pompa, pompa motoru ve kumanda valflarindan olusan, asansérin hareket etmesini ve durmasini saglayan
birim.

— Tam yuk basinci (full load pressure) (pression a pleine charge) (Druck bei Vollast):
Kabin beyan yuku ile yUukli ve en st durakta duruyorken kaldiriciya dogrudan bagh olan hidrolik sistemi
etkileyen statik basing.

— Tampon (buffer) (amortisseur) (puffer):
Hidrolik veya yaylarla (veya benzeri tertibatla) frenlemeyi saglayan, hareket yolu sonundaki esnek bir
durdurucu engel.

— Tek yonli debi sinirlama valfi (one way restrictor) (clapet freineur) (Drossel-Riickschlagventil):
Hidrolik akisini bir ydnde serbest birakan, diger yoénde sinirli izin veren valf.

— Tek yonde etkili kaldirici (single acting jack) (vérin a simple effet) (einfachwirkender Heber):
Sivi basincinin bir ydnde hareketi sagladigi ve diger yonde hareketi yer ¢cekimi etkisinin sagladigi bir
kaldirict.

— Yolcu (passenger) (usager) (Fahrgast):
Asansor ile taginan herhangi bir sahis.

— Yiik asansorii (goods passenger lift) (ascenseur de charge)3) (Lastenaufzug):
Genellikle insan refakatinde ylik taginmasi igin 6ngorilen asansor.

3) “ascenseur de charge” deyimi, standardin Fransizca baskisina, CEN’in i¢ resmi dilindeki metnin
harmonize edilmesi ve basitlestiriimesi amaciyla eklenmigtir. Bagka ve 6zel bir asansor turind tanimlamaz.

8
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4 Birimler ve semboller

41 Birimler
Kullanilan birimler, Uluslararasi Birimler Sistemi’nden (Sl) segilmistir.

4.2 Semboller
Semboller, kullanildiklari formullerde agiklanmistir.

5 Asansor kuyusu

5.1 Genel hukiimler

5.1.1 Bu maddedeki kurallar, bir veya daha fazla kabinli asansor kuyulari ile ilgilidir.
5.1.2 Bir asansdrun dengeleme agirligi, kabin ile ayni asansér kuyusunda bulunmalidir.

5.1.3 Bir asansorun kaldiricilari, kabininin bulundugu asansér boglugunda bulunmalidir. Kaldiricilar kuyu
zemininin igine veya baska hacimlere sarkabilir.

5.2 Asansor kuyusu duvarlari

5.2.1 Her asansor kuyusu

a) Duvar, kuyu tabani ve kuyu tavani ile veya
b) Yeterli serbest hacim

ile cevrilmis olmahdir.

5.2.1.1 Tamamen kapali asansor kuyusu

Bir binanin icinde, yanginin yayllmasina kargi korunmak i¢in asansor kuyusu gerekliyse, bu kuyu tamamen
deliksiz duvar, kuyu tabani ve kuyu tavani ile ¢evrilmis olmalidir.

Kabul edilebilir agikliklar sadece sunlardir:

a) Durak kapilari acikliklari;

b) Muayene ve imdat kapilari ile muayene kapaklarinin agikliklari;

¢c) Yangin esnasinda gaz ve dumanin gikmasi igin yapilmis menfezlerin agikliklarr;

d) Havalandirma acikliklari;

e) Asansor kuyusu ile makina ve makara daireleri arasindaki sabit delikler;

f) Madde 5.6’ya gore asansorler arasindaki tel kafesli bélmelerdeki agikliklar.

5.2.1.2 Kismen kapali asansor kuyusu
Bir binanin i¢inde, yanginin yayilmasina kargl korunmak icin asansdr kuyusu gerekli degdilse, (mesela bluyuk
galeri veya avlulardaki, kulelerdeki panorama asansorleri), bu kuyu asagidaki kurallarin yerine getiriimesi
kaydiyla tamamen kapali olmak zorunda dedgildir.
a) Normal olarak insanlarin girebilecegi yerlerde duvarlar asagida belirtilen durumlar igin yeterli ylikseklikte
olmaldir:
— Asansorin hareketli kisimlari, sahislar igin tehlike yaratmamalidir;
— Sahislarin dogrudan veya elde tutulan cisimlerle asansériin guivenli galismasina midahale etmesi
engellenmelidir.
Duvarlarin yuksekligi, Sekil 1 ve Sekil 2'ye uygun olarak asagidaki kurallar yerine geldiginde yeterli
sayilir:
1) Durak kapilarinin oldugu kenarlarda en az 3,5 m;
2) Diger kenarlarda en az 2,5 m ve buna ek olarak asansoériin hareketli kisimlarina olan yatay mesafe
en az 0,5m.

Asansorin hareketli kisimlarina olan yatay mesafe 0,5 m den fazla ise, 2,5 m degeri, asansorin hareketli

kisimlarina olan yatay mesafe 2,0 m oldugunda en az 1,1 m olacak sekilde tedricen azaltilabilir;

b) Duvarlar deliksiz olmalidir;

c) Duvarlar koridor, galeri veya merdiven kenarindan en fazla 0,15 m mesafede olmalidir (Sekil 1);

d) Baska cihazlarin, asansorin ¢alismasini etkilememesi igin gerekli dnlemler alinmalidir (Madde 5.8 b ve
Madde 16.3.1 ¢);

e) Bina dis cephesinden tirmanan asansoérler gibi dis hava etkilerine agik olan asansoérlerde 6zel énlemler
alinmalidir (Madde 0.3.3).
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Not - Kismen kapali kuyusu olan asansoérler, ancak yerlesim ve cevre sartlari iyice incelendikten sonra

yapilmaldir.
D
A
T
<150 mm
T e
LB
i
T
C
Y
T
C : Kabin

H : Duvarlarin yuksekligi
D : Asansdrun hareketli kisimlarina olan yatay mesafe (Sekil 2)

Sekil 1 - Kismen kapali asansdr kuyusu
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Sekil 2 - Kismen kapali asansoér kuyusu, Mesafeler

5.2.2 Muayene ve imdat kapilari, muayene kapaklari

5.2.2.1 Kullanicilarin guvenligi veya servis i¢in zorunlu olan durumlarin disinda, muayene ve imdat kapilari
ile muayene kapaklarinin yapimina izin verilmez.

5.2.2.1.1 Muayene kapilarinin yiiksekligi en az 1,4 m, genisligi ise en az 0,6 m olmaldir. imdat kapilarinin
yuksekligi en az 1,8 m, genisligi ise en az 0,35 m olmalidir. Muayene kapaklari en fazla 0,5 m ylkseklikte ve
en fazla 0,5 m geniglikte olmalidir.

5.2.2.1.2 Birbirini takip eden durak kapisi esikleri arasindaki mesafe 11 m'yi gegtigi takdirde, kapi esikleri
arasindaki mesafe 11 m’yi gegmeyecek sekilde imdat kapilari konulmaldir. Bitisik ¢alisan kabinlerde
Madde 8.12.3'e gbre imdat gegis kapilari bulunuyorsa bu kurala gerek yoktur.

5.2.2.2 Muayene ve imdat kapilari ile muayene kapaklari, kuyu i¢ine dogru agiimamalidir.

5.2.2.2.1 Kapi ve kapaklarin, anahtarsiz kapanip kilitlenebilen kilitleri olmalidir.

Muayene ve imdat kapilari kilitli olsalar bile, kuyu icinden anahtarsiz agilabilmelidir.

11
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5.2.2.2.2 Asansorin galismasi ancak, kapi ve kapaklarin kapali olmasi durumunda mimkin olmahdir. Bu
amag icin Madde 14.1.2 de belirtilen 6zelliklere uygun elektrik glvenlik tertibati kullaniimahdir.

Kuyu dibine girmek icin kullanilan kapi veya kapilarda (Madde 5.7.2.2), bu kapi veya kapilarla tehlikeli
bolgelere girilemiyorsa elektrik glvenlik tertibati kullaniimasina gerek yoktur. Normal isletmede kabinin veya
dengeleme agirliginin patenleri, etekleri vb. dahil en alt kisimlari ile kuyu tabani arasinda en az 2 m mesafe
varsa, bu sart yerine gelmis sayilir.

Kabin bukulgen kablosu, hiz regulatorine ait gergi tertibati ve benzeri tertibatin varligi tehlike tehdidi olarak
gorilmez.

5.2.2.3 Muayene ve imdat kapilari ile muayene kapaklari deliksiz olmali ve mekanik dayaniklilik agisindan
durak kapilarinin 6zelliklerine sahip bulunmali ve ilgili binanin yangindan korunmasi igin gecerli yonetmelik
kurallarini saglamalidir.

5.2.3 Kuyunun havalandiriimasi
Kuyu gerektigi kadar havalandiriimalidir. Asansdr kuyusu, asansoérle ilgisi olmayan hacimlerin
havalandiriimasi igin kullanilmamalidir.

Not - ilgili standard veya yénetmelik olmamasi durumunda asansér kuyusu tavaninda, kuyu yatay kesit
alaninin en az %1’i kadar havalandirma acikliklari 6ngériimesi tavsiye edilir.

5.3 Kuyunun duvarlari, kuyu tabani ve kuyu tavani

Kuyunun yapisi milli imar mevzuatina uygun olmali ve en azindan; tahrik makinasindan, guvenlik dizeninin
calismasi sirasinda kilavuz raylardan, kabindeki dengesiz yuklerden, tamponlarin ¢alismasindan, kabinin
yukleme ve bosaltiimasindan, vb. kaynaklanan ylklere dayanabilecek sekilde olmalidir.

5.3.1  Kuyu duvarlarinin dayanimi

5.3.1.1 Asansorin guvenli calismasi icin kuyu duvarlari yeterli mekanik dayanima sahip olmalidir.
Duvarlarin i¢ veya dis ylzeyinin herhangi bir noktasinda dikey olarak 5 cm?lik yuvarlak veya kare seklinde
bir alana esit olarak dagilacak 300 N’luk bir kuvvet uygulandiginda:

a) Kalici bir sekilde bigim degistirmemeli ve

b) 15 mm’den fazla esnememelidir. (Madde 5.4)

5.3.1.2 Normal olarak sahislarin erigebilecedi yerlerdeki duz veya sekil veriimis cam paneller,
Madde 5.2.1.2’de belirtilen yikseklige kadar lamine camdan mamul olmaldir.

5.3.2 Kuyu alt boslugu tabaninin dayanimi

5.3.2.1 Kuyu alt boslugu tabani, asili kilavuz raylar hari¢, her kilavuz rayin altinda kilavuz rayin kitlesinden
(kg) kaynaklanan kuvvet (N) ve glvenlik tertibatinin ¢alismasi aninda meydana gelen kuvveti (N)
tasiyabilmelidir (Madde G.2.3 ve Madde G.2.4).

5.3.2.2 Kuyu alt boslugu tabani, her bir kabin tamponunun altinda, beyan yuku ile yUkliu kabin kutlesinden
kaynaklanan statik kuvvetin 4 katini tagiyabilmelidir:

4.g,-(P+0)

Burada:

P = Bos kabin ve kabine asili pargalarin, mesela, kabin bikulgen kablosunun kabin tarafindan tasinan
kismi ve varsa dengeleme halatlari/zincirlerinin vb. kutlelerinin toplami (kg);

Q= Beyan yiki (Kitle) (kg);

g,= Standard yercekimi ivmesi ( 9,81 m/s?)

dir.

5.3.2.3 Kuyu alt boslugu tabani, dengeleme agirhginin hareket sahasi altinda, dengeleme agirhginin
kutlesinden kaynaklanan statik kuvvetin 4 katini tagiyabilmelidir:

4.g,-q-P
12
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Burada;

P = Bos kabin ve kabine asili pargalarin, meselad kabin bukilgen kablosunun kabin tarafindan tasinan
kismi ve varsa dengeleme halatlari/zincirlerinin vb. kitlelerinin toplami (kg),

g = Standard yercekimi ivmesi ( 9.81 m/s?),

qg = Denge katsayisi (Madde G.2.4)

dir

5.3.2.4 Kuyu alt boslugu tabani, her bir kaldiricinin altinda, kaldiriciy1 etkileyen yik ve kuvvetleri (N)
tasiyabilmelidir.

5.3.3  Kuyu tavaninin dayanimi
Madde 6.3.1 ve Madde 6.4.1 de belirtilen kurallardan badimsiz olarak kilavuz raylarin asili olmasi
durumunda aski noktalari en azindan Madde G.5.1 de belirtilen yiik ve kuvvetlere dayanabilmelidir.

5.3.4 Oturma tertibatinin calismasiyla meydana gelen diisey kuvvetlerin hesaplanmasi

Oturma tertibatinin galismasiyla sabit durdurucular zerine gelen toplam disey kuvvet yaklasik olarak

asagidaki formdaller ile hesaplanabilir:

a) Geri donus hareketi tamponlanmis ve tamponlanmamis enerjiyi depolayan tipte yayli tamponu olan
oturma tertibati:

F= 3'gn'(P+Q)
n

b) Enerjiyi harcayan tipte tamponu olan oturma tertibati:

F= 2'gn'(P+Q)
n

Burada:

F= Oturma tertibati calistiginda her bir sabit durdurucuya gelen diisey kuvvet (N);

P = Bos kabin ve kabine asili pargalarin, mesela, kabin bikulgen kablosunun kabin tarafindan tasinan
kismi ve varsa dengeleme halatlari/zincirlerinin vb. kitlelerinin toplami (kg);

Q= Beyan yiki (Kitle) (kg);

n= Oturma tertibati sayisi.

5.4 Kabin girigsine bakan asansor kuyusu duvarlari ve durak kapilarinin yapisi

5.4.1 Kabin girigsine bakan durak kapilari ve kuyu duvarlari veya duvar bdélimleriyle ilgili asagida belirtilen
kurallar, kuyunun bttn yiksekligi boyunca uygulanmahdir.

Kabin ile kabin girisine bakan kuyu yuzeyi arasindaki agiklklar icin Madde 11'e bakiniz.

5.4.2 Kabin girisine bakan durak kapilari ve kuyu duvarlari veya duvar bdéliumlerinden olusan kuyu
ylzeyi, kabin kapisinin tim genisligi boyunca, kapilarin galismasi igin gerekli agikliklar haricinde kesintisiz bir
ylzey olusturmalidir.

5.4.3  Kuyu duvari, her durak kapisi esigi altinda asagida belirtilen kurallara uygun olmalidir:

a) Kuyu duvari, her durak kapisi esigi altina en az, kilit agilma bélgesinin yari uzunluluguna 50 mm
ildvesiyle bulunan uzunlukta dusey bir ylzeyle bagdlanmali ve genisligi kabin giris genigligini her iki
yandan en az 25 mm asmalidir;

b) Bu ylzey surekli, metal levhalar gibi diizgiin sert kaplamalardan mamul olmali ve duvarin herhangi bir
noktasinda dikey olarak 5 cm?lik yuvarlak veya kare seklinde bir alana esit olarak dagilacak 300 N’luk
bir kuvvet uygulandiginda:

1) Kalici bir sekilde bigim degistirmemeli ve
2) 10 mm’den fazla esnememelidir;

c) Cikintilar 5 mm'den daha az olmalidir, 2 mm’yi asan cikintilar yatayla en az 75°lik bir a¢i yapacak
sekilde pahlanmalidir;

d) Bunlara ek olarak;

13
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1) vya bir alttaki durak kapisinin en st kismina baglanmall,
2) veya yatay dizlemle en az 60° agl yapan sert ve diizgiin bir pah ile asagiya dogru uzatiimis
olmalidir. Bu pahin yatay diizlemdeki izdlisgimi 20 mm’den az olmamalidir.

5.5 Kabin veya dengeleme agirliginin altinda bulunan hacimlerin korunmasi

Kabin veya dengeleme agirlidinin altinda igine girilebilecek bir hacim bulundugunda kuyunun tabani en az
5000 N/m? hareketli yike goére inga edilmeli ve;

a) Dengeleme agirliginin hareket sahasi altindaki beton kaide, saglam zemine kadar uzatiimali, veya

b) Dengeleme agirhginda givenlik tertibati kullaniimalidir.

Not - Asansor kuyulari tercihen, sahislarin girebilecegi hacimlerin Ustiine yerlestiriimemelidir.
5.6 Asansor kuyusundaki koruma onlemleri

5.6.1 Dengeleme agirhginin hareket sahasi, kuyu tabanindan en fazla 0,3 m’den baslayip en az 2,5 m
yukseklige kadar uzanan sert bir ayirici béime ile korunmalidir.

Genislik, en az dengeleme agirligi genisliginin her iki yanina 0,1 m ilavesiyle bulunan genislige esit olmaldir.
Bu bélme delikli malzemeden yapilmissa, EN 294 Madde 4.5.1’e uygun olmalidir.

5.6.2  Asansor kuyusunda birden fazla asansor varsa, farkli asansorlere ait hareketli pargalar arasinda
ayiricl bélme bulunmalidir.

Bu bdlme delikli malzemeden yapilmissa, EN 294 Madde 4.5.1’e uygun olmalidir.

5.6.2.1 Bu bdlme en az, kabin veya dengeleme agirliginin en alt hareket noktasindan baslayip, en alt
durak seviyesinden en az 2,5 m ylkseklige kadar uzanmalidir.

Bdlmenin genigligi, Madde 5.2.2.2.2°deki sartlarin yerine getirildigi durumlar haricinde, bir kuyu dibinden
digerine gecisi engelleyecek kadar olmalidir.

5.6.2.2 Kabin tavani kenarinin, bitisik asansoérin hareketli kismina (kabin veya dengeleme agirhdi) olan
yatay uzakligi 0,5 m’den az ise, ayirici bdlme, tim kuyu yuksekliginde yapiimalidir.

Ayirici bélmenin genisligi en az, hareketli parcanin veya bunun korunulmasi gereken kisimlarinin genisliginin
her iki yanina 0,1 m ilavesiyle elde edilen genislik kadar olmalidir.

5.7 Kuyu ust boslugu, kuyu alt boslugu
5.7.1 Ust giivenlik boslugu

5.7.1.1 Piston, Madde 12.2.3’te belirtilen kaldirma sinirlamasi ile belirlenen en yiksek seviyesine

eristiginde ayni zamanda asagidaki alti sart yerine getirilmis olmalidir.

a) Kabin kilavuz rayr uzunlugu, yukari yéonde en az 0,1 + 0,035-v,> metre daha hareket mesafesine izin
vermelidir;‘”

b) Boyutlari Madde 8.13.2’de verilen degerlere uygun olan kabin Ustiintin, (Madde 5.7.1.1 c'de belirtilen
pargalarin Ustlindeki alanlar hari¢) Ust seviyesiyle, kuyu tavaninin en alt seviyesi (kabin izdisimine
rasgelen tavan altindaki sarkan kiris ve parcalar dahil) arasindaki serbest disey mesafe en az
1,0 + 0,035-v,,,2 metre olmalidir;

c) Kuyu tavaninin en alt kismindan;

1) Asagidaki 2. madde kapsamina girenlerin disindaki kabin Ustliindeki en ylksek teghizat pargasina
olan mesafe en az 0,3 + 0,035-v,,2 metre olmalidir;

2) Patenler veya makaralari, halat baglantilari, varsa kabin Ustl siperi ve varsa disey hareket eden
surmeli kapi baslk ve parcalarinin en yliksek kismina olan serbest mesafe en az 0,1 + 0,035-v,?
metre olmalidir;

4) 0,035v,,> degeri, % 115 beyan hizindaki sigrama mesafesinin yarisina tekabul eder.
0,5:(1,15-vy)? /(2-g,, )= 0,0337-v,,,? de@eri yuvarlak olarak 0,035-v,,,? kabul edilmigtir.
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d) Kabin uzerinde, 0,5 m x 0,6 m x 0,8 m boyutlarindan kugtk olmayan, bir ylzeyi Gzerinde duran
dikdortgen blogu alabilecek yer bulunmahdir. Blogun isgal ettigi hacim icinde direkt aski sisteminde (1/1
aski) aski halatlari ve baglantilari yer alabilir; ancak higbir halatin merkezi, blogun disey ylzeylerinden
0,15 m’den fazla mesafede bulunmamalidir;

e) Kuyu tavaninin en algak kisimlariyla, yukari dogru kalkmis piston basinin en yiksek kisimlari arasindaki
disey serbest mesafe en az 0,1 m olmalidir;

f) Direkt tahrikli asansorlerde, a, b ve ¢ siklarinda belirtilen 0,035-v,,2 degeri goz 6niine alinmamalidir.

5.7.1.2 Kabin, tam kapanmis tamponlar Uzerinde oturdugu sirada dengeleme agirhgi kilavuz rayinin
uzunlugu, yukari yonde en az 0,1 + 0,035-v,? metre daha hareket mesafesine izin vermelidir.

5.7.2 Kuyu alt boslugu

5.7.2.1 Kuyunun alt kisminda, tampon, kaldirici ve kilavuz ray kaideleri ile drenaj tertibati disinda dizgilin
ve mumkuin oldugu kadar yatay tabani olan bir kuyu alt boslugu bulunmalidir.

Kilavuz raylar, tamponlar, ara bdlmeler vb. montajindan sonra dahi kuyu alt bosluguna su sizmasi
engellenmis olmalidir.

5.7.2.2 Durak kapisi disinda kuyuya giris kapisi varsa, bu kapi Madde 5.2.2°’de belirtilen kurallara uygun
olmalidir.

Bu kapi, kuyu alt boslugu derinliginin 2,5 m'yi asmasi ve binanin buna elverigli olmasi durumunda
yapilmahdir.

Baska bir giris yoksa, yetkili kisilerin kuyu alt bogluguna gtvenlik iginde girisi icin, durak kapisindan kolayca
erigilebilen sabit bir tertibat bulunmalidir. Bu tertibat, asansériin hareketli pargalarinin ¢alisma sahasina
tasmamalidir.

5.7.2.3 Kabin tam kapanmis tampon Uzerinde otururken, ayni zamanda asagidaki bes sart yerine getirilmis

olmaldir:

a) Kuyu alt boslugunda, bir ylzi Gzerinde duran, boyutlari en az 0,5 m x 0,6 m x 1,0 m olan bir dikdértgen
blogu igine alabilecek bir hacim bulunmalidir;

b) Kuyu tabani ile kabinin en alt kisimlari arasindaki serbest disey mesafe en az 0,5 m olmaldir. Bu
mesafe:
1) Kenetleme tertibati bloklari, oturma tertibati, kabin etegi veya disey hareket eden siirmeli kapi
parcalarinin en alt kisimlari ile bitisik duvarlar;
2) Kabinin en alt kisimlari ile kilavuz raylar

arasinda, 0,15 m yatay bir mesafede en fazla 0,1 m’ye disurilebilir;

¢) Kuyu tabanina monte edilmis cihazlarin en yiksek kisimlari, mesela kaldirici mesnetleri, borular ve diger
baglanti parcalari ile b.1 ve b.2 siklarinda belirtilenler haricinde kabinin en alt kisimlari arasindaki serbest
disey mesafe en az 0,3 m olmaldir.

d) Kuyu tabani veya kuyu tabanina monte edilmis techizatin Ustu ile asagdi inmis piston basinin en algak
kisimlari arasindaki serbest diigsey mesafe en az 0,5 m olmalidir.
Buna ragmen piston basinin altina istenmeden giriimesi engellenmisse (mesela: Madde 5.6.1’e uygun
ayirici bélme konularak) bu serbest mesafe 0,5 m’den en az 0,1 m’ye disurulebilir.

e) Direkt tahrikli bir asansér kabininin altinda bulunan teleskopik kaldiricinin en alt kilavuz bilezigi ile kuyu
tabani arasindaki serbest diigsey mesafe en az 0,5 m olmalidir.

5.7.2.4 Kabin, kaldiricinin tam kapanmis esnek durdurucusuyla belirlenen en st konumunda duruyorken,
varsa dengeleme agirligi rayinin uzunlugu en az 0,1 m + 0,035-v,,> metre harekete izin vermelidir.

5.7.2.5 Kuyu alt boslugunda asagidakiler bulunmalidir:

a) Kuyu alt bosluguna giris kapisindan ve kuyu ddsemesinden erigilebilen, Madde 14.2.2 ve Madde
15.7’nin kurallarina uygun bir durdurma anahtari;

b) Bir elektrik prizi (Madde 13.6.2);

c) Kuyu dibine giris kapisi acgilinca erigilebilen, kuyu aydinlatmasini agip kapamaya yarayan bir anahtar
(Madde 5.9).
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5.8 Asansor kuyusundaki asansore ait olmayan techizat

Asansor kuyusu sadece asansore ait olmali, burada asanstre ait olmayan kablo, cihazlar vb.
bulunmamalidir. Bununla beraber kuyu iginde, yiksek basingli sicak su ve buharli olmamak kaydiyla,
asansor kuyusuna ait 1sitma teghizati bulunabilir. Ancak isitma cihazlarinin kumanda ve ayar tertibati kuyu
disinda yerlestirilmis olmalidir.

Madde 5.2.1.2'ye uygun asansorlerde;

a) Kuyu duvarlari varsa: duvarlar igindeki alan;

b) Kuyu duvarlari yoksa: asansoriin hareketli kisimlarindan 1,5 m yatay mesafe igindeki alan (Madde
5.2.1.2)

kuyu olarak kabul edilir.

5.9 Asansor kuyusu aydinlatmasi
Asansor kuyusunda, durak kapilari kapali olsa dahi kabin tavaninin ve kuyu dibi désemesinin 1 m Ustinde
en az 50 luks siddetinde bir aydinlatma saglayacak sabit bir aydinlatma tesisati bulunmalidir.

Kuyu aydinlatmasi, kuyunun tavani ve tabanindan en ¢ok 0,5 m mesafede konulan birer adet lamba ve
bunlarin arasina konulacak lamba veya lambalardan meydana gelmelidir.

Madde 5.2.1.2'deki 6zel duruma basvurulmasi halinde, kuyu yakinindaki aydinlatma yeterli ise, asansor
kuyusunu ayrica 1siklandirmaya gerek yoktur.

5.10 Acil durumda kurtarma

Asansor kuyusu iginde caligan kisilerin mahsur kalma riski varsa ve kabinden veya kuyu icinden
kurtulabilmeleri icin 6nlemler alinmamigsa, bu risklerin olustugu yerlere alarm tertibati konulmalidir.

Alarm tertibati Madde 14.2.3.2 ve Madde 14.2.3.3‘te belirtilen kurallara uygun olmalidir.

6 Makina ve makara daireleri

6.1 Genel kurallar

6.1.1 Tahrik makinalari, bunlarla ilgili techizat ve makaralar, saglam duvarlari, tavan ve kapisi ve/veya
kapagi olan 6zel bir odada bulunmali ve buraya yalniz yetkili kigsiler miidahale edebilmelidir (bakim, kontrol
ve kurtarma).

Makina veya makara daireleri asansér disindaki bir amag igin kullaniimamalidir. Buralarda asansére ait

olmayan kanallar, kablolar ve diger cihazlar bulunmamalidir.

Bu odalarda asagidaki techizat bulunabilir:

a) Yurlyen merdiven veya servis asansdrlerine ait tahrik makinalari;

b) Yuksek basingl sicak su veya buhar esasli olmamak kaydiyla bu hacimlerin iklimlendiriimesi veya
Isitiimasi i¢in kullanilan donanim;

c) Elektrikli techizata kargi kullaniimaya uygun, yiksek calisma isili yangin detektorleri veya yangin
sondurdciler. Bunlar uzun bir zaman siresince kararli ve istenmeden meydana gelebilecek etkilere
karsi yeterince korunmus olmalidir.

6.1.2  Saptirma kasnaklari, kabin izdisim{ disinda bulunmak kaydiyla ve muayene, deney ve bakim
islemlerinin kabin Ustliinden veya kuyu disindan givenlikle yapilabilmesi durumunda, kuyu Ust boslugunda
yer alabilir.

6.1.3 Makina daireleri asansoér bosluguna bitisik degilse, makina dairesi ile kuyu arasindaki hidrolik boru

tesisatl ve elektrik iletkenleri, bu amag i¢in 6zel ayrilmis kanal veya oluk veya kanal kismi veya oluk kismi
icine désenmis olmalidir (Madde 12.3.1.2).

6.2 Girigler

6.2.1 Makina veya makara dairelerinin icine kadar olan gegcis yollari su sekilde olmahdir:
a) Birveya daha fazla, sabit olarak tesis edilmis aydinlatma armaturleriyle yeterli sekilde aydinlatiimalidir;
b) Ozel hacimlerden gegmeye gerek kalmadan, her zaman rahat ve givenilir bir sekilde kullanilabilmelidir.
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6.2.2 Makina ve makara dairelerine erisim sahislar igin glvenli olmaldir. Bu erisim tercihen normal
basamaklari olan sabit merdivenlerle saglanmalidir.

Normal basamaklari olan sabit merdiven konulmasinin mimkin olmadigi durumlarda, asagidaki kurallari

yerine getiren portatif dayama merdivenler kullanilabilir:

a) Makina ve makara dairelerine giris seviyesi, merdivenin konuldugu seviyeden 4 m’den fazla yukseklikte
olmamalidir;

b) Bu merdivenler, sdkilemeyecek bir sekilde girise tespit edilmelidir;

c) Boylari 1,50 m den buyik olan merdivenler yerlestirildiklerinde, yatayla arasinda 65° ile 75° arasinda bir
acl olusmali ve kaymaya, devrilmeye elverigli olmamalidir;

d) Merdivenin serbest genisligi en az 0,35 m, basamaklarin derinligi en az 25 mm, diisey duran merdiven
olmasi durumunda basamaklar ile duvar arasindaki mesafe en az 0,15 m olmali ve basamaklar 1500 N
yuke goére tasarimlanmalidir;

e) Merdivenin Ust ucuna yakin bir yerde, elin kolayca ulasabilecegi mesafede en az bir adet tutamak
bulunmaldir;

f)  Merdivenin gevresinde 1,5 m yatay mesafe icinde, merdiven boyundan daha fazla yukseklikten diisme
riski engellenmis olmalidir.

6.3 Makina dairelerinin yapisi ve donanimi

6.3.1  Mekanik dayanim, doseme yiizeyi

6.3.1.1 Makina daireleri, maruz kalacaklari yik ve kuvvetlere dayanacak sekilde insa edilmelidir.
Bu hacimler, toz olusturmayan dayanikli malzemeden yapilmalidir.

6.3.1.2 Makina dairesi dosemesi, sap atilmis beton, baklavali sac gibi kaymayan bir ylzeye sahip
olmalidir.

6.3.2 Boyutlar

6.3.2.1 Makina dairelerinin boyutlari, cihazlarda ve 6zellikle elektrik aksaminda kolay ve guvenlik iginde
calisiilmasina imkan verecek yeterlilikte olmalidir.

Ozellikle calisma alanlari tstiinde en az 2 m serbest ylikseklik olmali ve;

a) Kumanda panolari ve tablolarinin Oniinde, asagidaki Ozellikleri tasiyan serbest bir yatay alan
bulunmaldir:
1) Derinlik: muhafazalarin dis yizeyinden en az 0,7 m olmalidir;
2) Genislik: en az su deg@erlerden blyik olanina esit olmalidir: 0,5 m veya kumanda panolari veya

tablolarinin toplam genisligi;

b) Varsa hareketli pargalarin bakim ve kontroli igin gerekli olan yerlerde ve varsa elle kata getirme tertibati

icin (Madde 12.9) en az 0,5 m x 0,6 m’lik bir serbest yatay alan bulunmalidir.

6.3.2.2 Gegis yollari ustiindeki serbest yukseklik en az 1,8 m olmalidir. Madde 6.3.2.1°‘de belirtilen serbest
alanlara gegis yollari en az 0,5 m genigliginde olmalidir. Hareketli pargalarin bulunmadigi yerlerde bu genislik
0,4 m’ye kadar azaltilabilir.

Gegis yolu yuksekligi, tavan kiriglerinin alt kenari ile;

a) Gegis yolu dosemesi arasinda;

b) Calisirken lGzerinde durulmasi gereken déseme arasinda
Olculdr.

6.3.2.3 Tahrik makinasinin dénen pargalarinin Ustinde en az 0,3 m yuksekliginde bir serbest disey
mesafe bulunmalidir.

6.3.2.4 Makina dairesindeki farkli seviyedeki dosemeler arasinda 0,5 m’den fazla bir ylkseklik farki varsa,
korkuluklari olan merdiven veya basamaklar bulunmalidir.

6.3.2.5 Makina dairesi désemesinde kanallar veya 0,5 m’den daha derin ve 0,5 m’den daha dar girintiler
varsa, bunlarin Ustl kapatiimalidir.
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6.3.3 Giris kapilari ve déseme kapaklari

6.3.3.1 Giris kapilari en az 0,6 m geniglikte ve en az 1,8 m yukseklikte olmali ve makina dairesinin igine
dogru agilmamalidir.

6.3.3.2 Makina dairesine giris amaciyla désemede yapilan kapaklar, en az 0,8 m x 0,8 m’lik bir serbest
gegcis alani saglamali ve kapak agirligini dengeleyen bir tertibata sahip olmalidir.

Déseme kapaklari, kapali durumda kalici bir sekilde bicim degistirmeden, her noktasinda her biri 1000 N
olarak hesap edilen iki kisinin yukint 0,2 m x 0,2 m’lik bir alanda tasiyabilmelidir.

Déseme kapaklari, geri cekilebilir bir merdiven tertibati ile baglantili olmadiklarn slrece, asagiya dogru
aciimamalidir. Menteseler kullanildigi takdirde bunlar, kolayca yuvalarindan ¢ikmayan cinsten olmalidir.

Déseme kapagi agik durumda iken, insanlarin diismesine karsi tedbirler alinmalidir (korkuluk vb. gibi).

6.3.3.3 Giris kapilari ve déseme kapaklari anahtarli kilitlerle donatiimalidir. Bu kilitler makina dairesi
icinden anahtarsiz agilabilmelidir.
Yalnizca malzeme girisi i¢in kullanilan montaj kapaklari makina dairesi icinden kilitlenebilir.

6.3.4 Diger acikliklar
Makina platformu ve makina dairesi désemesindeki delikler kullanim amacina uygun olarak mimkin oldugu
kadar kuglk olmalidir.

Malzemelerin disme tehlikesini énlemek igin, kuyu Uzerindeki delikler ve kablo gegcislerinin ¢evresinde
platform veya bitmis ddsemeden en az 50 mm yukseklikte ¢ikintilar yapiimalidir.

6.3.5 Havalandirma

Makina daireleri uygun bir sekilde havalandiriimahdir. Asans6r kuyusu makina dairesi kanaliyla
havalandirilacaksa bu hesaba katilmalidir. Binanin diger bolumlerinden gelen pis havanin, makina dairesine
dogrudan girmesi 6nlenmelidir. Bu havalandirma motorlar, kumanda cihazlari ve elektrik kablolarini yeterince
iyi bicimde toz, zararli duman ve nemden koruyacak sekilde yapilmalidir.

6.3.6 Aydinlatma ve prizler

Makina dairesinde, déseme seviyesinde en az 200 lUks siddetinde bir aydinlatma saglayacak sabit elektrik
tesisati bulunmalidir. Bu tesisatin beslenmesi Madde 13.6.1°e uygun olmalidir.

Bu tesisata, makina dairesi icinde giris veya giriglere yakin, uygun yukseklikte konulmus bir anahtar ile
kumanda edilmelidir.

Makina dairesine Madde 13.6.2°ye uygun en az bir priz konulmalidir.
6.3.7  Asansor pargalari igin kaldirma araglar
Ihtiyaca gére agir asansor parcalarini kaldirmak i¢in, makina dairesi tavanina veya tagiyici putrellere, bir

veya birden fazla, uygun sekilde yerlestiriimis, Uzerlerine tagima kapasiteleri yaziimis (Madde 15.4.5) tasiyici
veya kanca monte edilmelidir (Madde 0.2.5 ve Madde 0.3.14).

6.4 Makara dairelerinin yapisi ve donanimi

6.4.1 Mekanik dayanim, doseme yiizeyi

6.4.1.1 Makara daireleri, maruz kalacaklar yik ve kuvvetlere dayanacak sekilde insa edilmelidir.
Bu hacimler, toz olusmasina katkida bulunmayan dayanikli malzemeden yapiimalidir.

6.4.1.2 Makara dairesi dosemesi, sap atiimis beton, baklavali sac gibi kaymayan bir ylizeye sahip
olmalidir.
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6.4.2 Boyutlar

6.4.2.1 Makara dairelerinin boyutlari, bakim personelinin tim donanima kolay ve guvenlik iginde
ulasmasina imkan verecek yeterlikte olmalidir.

Madde 6.3.2.1 b ve Madde 6.3.2.2 ikinci ve tGglncli cimleler'deki kurallar gecerlidir.
6.4.2.2 Tavan altindaki yikseklik en az 1,5 m olmalidir.
6.4.2.2.1 Kasnaklarin tstiinde en az 0,3 m serbest bosluk bulunmalidir.

6.4.2.2.2 Makara dairesinde kumanda panolari veya salt dolaplari mevcutsa, Madde 6.3.2.1 ve Madde
6.3.2.2'de belirtilen kurallar bu hacimlere de uygulanir.

6.4.3 Giris kapilari ve dogeme kapaklari

6.4.3.1 Girig kapilari, en az 0,6 m genislikte ve en az 1,4 m yukseklikte olmali ve makara dairesinin igine
dogru agilmamalidir.

6.4.3.2 Makara dairesine giris amaciyla dosemede yapilan kapaklar, en az 0,8 m x 0,8 m’lik bir serbest
gecis alani saglamali ve kapak agirligini dengeleyen bir tertibata sahip olmalidir.

Déseme kapaklari, kapali durumda kalici bir sekilde bicim degistirmeden, her noktasinda her biri 1000 N
olarak hesap edilen iki kisinin ytkini 0,2 m x 0,2 m’lik bir alanda tasiyabilmelidir.

Déseme kapaklari, geri gekilebilir bir merdiven tertibati ile baglantii olmadiklar slrece, asagiya dogru
aclimamalidir. Menteseler kullanildidi takdirde bunlar, kolayca yuvalarindan ¢ikmayan cinsten olmalidir.

Doéseme kapag! agik durumda iken, insanlarin dismesine karsi tedbirler alinmaldir (korkuluk vb. gibi).

6.4.3.3 Giris kapilari ve ddéseme kapaklari anahtarli kilitlerle donatilmalidir. Bu kilitter makara dairesi
icinden anahtarsiz acilabilmelidir.

6.4.4 Diger acikliklar

Platform ve makara dairesi dosemesindeki delikler kullanim amacina uygun olarak mimkin oldugu kadar
kiguk olmahdir.

Malzemelerin disme tehlikesini dnlemek igin, kuyu Uzerindeki delikler ve kablo gegislerinin ¢evresinde
platform veya bitmis désemeden en az 50 mm yikseklikte ¢ikintilar yapilmalidir.

6.4.5 Durdurma anahtari (salteri)
Makara dairelerinde giris veya giriglere yakin bir yere, Madde 14.2.2 ve Madde 15.4.4‘e uygun bir durdurma
anahtari konulmalidir.

6.4.6 Sicakhk

Makara dairelerinde bir donma veya yogusma riski varsa, buradaki cihazlarin korunmasi igin tedbirler
alinmalidir.

Makara dairelerinde elektrik cihazlari bulunuyorsa, ortam sicakligi makina dairelerininkine benzer olmalidir.
6.4.7 Aydinlatma ve prizler

Makara dairesinde, makaralar Ustinde en az 100 liks siddetinde bir aydinlatma saglayacak sabit elektrik
tesisati bulunmalidir. Bu tesisatin beslenmesi Madde 13.6.1‘e uygun olmalidir.

Bu tesisata, makara dairesi icinde giris veya girislere yakin, uygun ylkseklikte konulmus bir anahtar ile
kumanda edilmelidir.

Madde 13.6.2°ye uygun en az bir priz bulunmalidir (Madde 6.4.2.2.2).

Makara dairesinde kumanda panolari veya dolaplari varsa, Madde 6.3.6'daki kurallar uygulanir.
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7 Durak kapilar

71 Genel kurallar
Kuyu duvarlarindaki asansor kabinine girisi saglayan agikliklara, ylzeyleri deliksiz olan durak kapilari
konulmalidir.

Kapi kapali durumda iken kapi kanatlari veya kanatlar ile kasa, esik veya kasa Ustl arasindaki agikliklar
mumkun oldugu kadar kicuk olmaldir.

Bu acikliklar 6 mm’yi gegcmediginde bu sart yerine getirilmis sayilir. Asinma nedeniyle bu deger 10 mm’ye
ulagabilir. Bu acikliklar, varsa, girintilerin gerisinden dlgulmelidir.

7.2 Kapi ve kapi kasalarinin dayanimi

7.21 Kap! ve kasalari, zaman icinde bigim degistirmeyecek sekilde yapiimalidir. Bu nedenle bunlarin
metalden yapilmalari tavsiye edilir.

7.2.2 Yangina karsi dayaniklilik
Durak kapilari, ilgili yapinin yangindan korunmasi igin gecerli yénetmelige uygun olarak imal edilmelidir.
PrEN 81-8 standardi, yangin deneyinin yapilmasi ile ilgili bir metot tanimlar.

7.2.3 Mekanik dayanim

7.2.3.1 Kilitleri olan kapilar, kilit durumda iken yeterli mekanik dayanima sahip olmalidir; séyle ki, kilitli
konumda iken bir veya diger yizinin herhangi bir noktasinda dik olarak, 5 cm?lik yuvarlak veya kare
seklindeki bir alana esit olarak dagilacak 300 N’luk bir kuvvet uygulandiginda:

a) Kalici bir sekilde bigim degistirmemeli ve

b) 15 mm’den ¢ok esnememeli ve

c) Deney sirasinda ve deneyden sonra glvenli bir sekilde ¢calismalidir.

7.2.3.2 Yatay hareket eden sirmeli durak kapilarinda, en zayif noktaya, hareket yéninde elle tatbik edilen
(alet kullanmadan) 150 N’luk bir kuvvet etkisi altinda Madde 7.1'de belirtilen acikliklar 6 mm’den blylk
olabilir, ancak bu deger:

a) Yana agllan kapilarda 30 mm’yi;

b) Merkezden agilan kapilarda toplam 45 mm’yi

gegcmemelidir.

7.2.3.3 Camdan yapilan kapi panelleri, bu standarda uygun olarak uygulanacak kuvvetlerin etkisiyle tahrip
olmayacak sekilde tespit edilmelidir.

Madde 7.6.2‘de belirtilenlerden daha biiyik boyutlu camlara sahip olan kapilarda lamine cam kullaniimal ve
ayrica kapilar Ek J‘de tanimlanan sarkag¢ ¢arpma deneylerine dayanabilmelidir.

Kapi deneylerden sonra guvenli bir sekilde caligmalidir.
7.2.3.4 Camin kapllara tespit sekli, camin tespit yerlerinden kayarak gikmasini engellemelidir.

7.2.3.5 Cam paneller asagida belirtilen bilgileri kapsayacak sekilde isaretlenmelidir:
a) Imalatgini adi ve ticari markasi;

b) Camin tipi;

c) Kalinhgi (mesela: 8/8/0,76 mm).

7.2.3.6 Otomatik olarak yatay hareket eden, Madde 7.6.2'de belirtilenlerden daha buyuk boyutlu camlara
sahip olan sUrmeli durak kapilari, ¢ocuklarin ellerinin sirtklenme riskini azaltmak icin asagida belirtilenler
gibi araglara sahip olmaldir:

a) Elile cam arasindaki siirtinmenin azaltiimasi;

b) 1,1 m ylkseklige kadar camin saydam olmamasi;

c) Parmaklarin varliginin algilanmasi veya

d) Esdeger diger tedbirler.
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7.3 Kapilarin yukseklik ve genislikleri

7.31 Yukseklik
Durak kapilarinin serbest yikseklikleri en az 2 m olmalidir.

7.3.2 Geniglik

Durak kapilarinin serbest genislikleri, kabin kapisi genisligini her iki yanda ayri ayri olmak tzere 50 mm’den
fazla agsmamalidir.

7.4 Durak kapisi esikleri, kilavuzlari ve aski tertibati

741 Esikler
Her durak girisinde, kabinin yiklenme ve bosaltiimasi igin yeterli dayanima sahip bir esik bulunmalidir.

Not - Yikama ve dokidlme sonucunda, kuyu igcine su girmesini engellemek icin, durak kapilari esikleri
Onundeki dosemelerde hafif bir ters egim yapilmasi tavsiye edilir.

7.4.2 Kilavuzlar

7.4.21 Kapilar, normal isletmede sikismayacak, yerinden kalkmayacak ve hareket mesafesi sonunda
kilavuzlarindan ¢gikmayacak bir yapiya sahip olmalidir.

Kilavuzlar agsinma, paslanma veya yangin nedeniyle etkisiz kalabiliyorsa, durak kapilarini yerinde tutmak igin
acil durum kilavuzlari 6ngdrulmelidir.

7.4.2.2 Yatay hareket eden sirmeli durak kapilari, alt ve Ustten kilavuzlanmis olmalidir.
7.4.2.3 Duisey hareket eden sirmeli durak kapilari, her iki yandan kilavuzlanmis olmalidir.
7.4.3 Dusey hareket eden siirmeli durak kapilarinin aski tertibati

7.4.31 Disey hareket eden sirmeli durak kapilarinin panelleri, bagimsiz iki aski elemanina tespit
edilmelidir.

7.4.3.2 Aski halatlar, zincirleri, kayislari igin gtvenlik katsayisi en az 8 olmalidir.

7.4.3.3 Aski halati makaralarinin ¢api, halat ¢capinin en az 25 kati olmalidir.

7.4.3.4 Aski halatlari veya zincirlerinin, kasnak oluklarindan veya dislilerden ¢ikmasi engellenmelidir.

7.5 Durak kapilari calisirken korunma

7.51 Genel

Kapi ve kapi kasalari, vicut kisimlarinin, elbise veya cisimlerin sikismasindan meydana gelebilecek
tehlikelerin miimkin oldugu kadar az oldugu bir yapiya sahip olmalidir.

Calisma sirasinda kesilme riskinden kacginmak icin makina glcu ile galisan otomatik sirmeli durak
kapilarinin dig yizinde 3 mm’den fazla girinti veya ¢ikintilar olmamalidir. Bunlarin kdseleri agilma hareketi
yénunde pahlanmalidir.

Bu kurallar, Ek B‘de tanimlanan kilit agma anahtari (Uiggeni) delidi icin gecerli degildir.

7.5.2 Makina giicii ile galisan kapilar

Makina guct ile galisan kapilar, bir kapi panelinin ¢arptigi kisinin maruz kalacagi zararlari en aza indirecek

bir yapiya sahip olmalidir.

Bu bakimdan asagidaki kurallar yerine getiriimelidir:
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7.5.2.1 Yatay hareket eden siirmeli durak kapilari

7.5.2.1.1 Makina giicii ile otomatik ¢alisan kapilar

7.5.2.1.1.1 Kapinin kapanmasini engellemek igin gerekli olan kuvvet 150 N'u gegmemelidir. Bu kural, kapi
aciima yolunun, ilk 1/3’lik kismina uygulanmaz.

7.5.2.1.1.2 Durak kapisi ve bununla sabit bir sekilde baglantii mekanik parcalarin, ortalama kapanma
hizinda hesapla veya 6lgme ile ®bulunan kinetik enerjisi 10 J'GU gegmemelidir.

Durak kapisinin ortalama kapanma hizi, hareket mesafesinin timi UGzerinden hesaplanmalidir. Ancak
asagida belirtilenler, bu degerden dusilir:

a) Merkezden acilan kapilarda, her hareket yolu sonunda 25 mm, ve

b) Yana acilan (teleskopik) kapilarda, her hareket yolu sonunda 50 mm.

7.5.2.1.1.3 Bir koruma tertibati kapiyi, en ge¢ kapanma hareketi sirasinda kapi panelinin kapi girisinden
gecmekte olan bir kimseye carpmasi (veya ¢arpmak Uzere olmasi) aninda tekrar agmalidir.

Bu koruma tertibati, kabin kapisinda kullanilan olabilir (Madde 8.7.2.1.1.3).
Bu tertibat, her bir panelin kapanma mesafesinin son 50 mm’sinde etkisiz hale gelebilir.

Kapanma igleminin ¢ok uzun bir sire bloke edilmesini engellemek amaciyla, belli bir sirenin gegmesinden
sonra, bu koruma tertibati etkisiz hale getiriliyorsa, koruma tertibati etkisiz olduktan sonra kapi kapanirken
Madde 7.5.2.1.1.2'de tanimlanan kinetik enerji 4 J'G agsmamalidir.

7.5.2.1.1.4 Es zamanh hareket eden birbiri ile baglantili kabin ve durak kapilarinda Madde 7.5.2.1.1.1 ve
Madde 7.5.2.1.1.2 deki kurallar baglantili kapi mekanizmasi i¢in gecerlidir.

7.5.2.1.1.5 Katlanir tipte bir kapinin agilmasini engellemek igin gerekli kuvvet 150 N'u asmamaldir. Bu
kuvvet kapi katlanirken birbirine bakan kanatlarin dig kenarlari veya bununla kiyaslanabilir olarak, mesela:
kapi gercevesi ile kanat dis kenari arasindaki mesafe 100 mm iken 6lguldr.

7.5.2.1.2 Makina giicii ile galisan, otomatik olmayan kapilar

Kapanma igleminin, kullanicinin slrekli kontroll altinda gerceklestigi kapilarda (mesela: bir butona surekli
basmak suretiyle), Madde 7.5.2.1.1.2'de belirtildigi sekilde hesaplanan veya dlcllen kinetik enerji 10 J’0
astiginda en hizli panelin ortalama kapanma hizi 0,3 m/s ile sinirlandiriimalidir.

7.5.2.2 Dusey hareket eden siirmeli durak kapilari

Bu tur kapilarin kullanimina yalniz, yik asansorlerinde izin verilir.

Bu tlr kapilarin makina glicu ile kapanmasina ancak, asagidaki sartlarin ayni zamanda yerine getiriimesi
durumunda izin verilir:

a) Kapinin kapanmasi, kullanicinin sirekli kontrolU altinda gergeklesmeli;

b) Panellerin ortalama kapanma hizi 0,3 m/s ile sinirlandiriimali;

c) Kabin kapisi, Madde 8.6.1°de belirtildigi gibi yapiimis olmali;

d) Durak kapisi kapanmaya baslamadan, kabin kapisi kapanma yolunun en az 2/3’G oraninda kapanmis
olmalidir.

7.5.2.3 Diger kapi tipleri

Acilip kapanirken insanlara ¢arpma riskinin oldugu baska tip makina guicu ile galisan kapilar kullanilirken
(mesela: menteseli kapilar), makina gtcu ile galigsan surmeli kapilar i¢in alinan tedbirlere benzer énlemler
alinmalidir.

5) Ornek olarak 25 N/mm’lik bir sabiteye sahip yay iizerine etki eden, lizerinde 6l skalasi bulunan bir
piston ve carpma aninda en son hareket noktasinin dlgilmesine imkén veren kolay kayar bir bilezikle
donatilmig olan tertibatla dlgular. Belirlenen sinir dederlere uygun bir skala, basit bir hesapla belirlenebilir.
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7.6 Yerel aydinlatma ve "kabin katta" sinyal isiklari

7.6.1 Yerel aydinlatma

Kaplyl agip kabine girmek isteyen bir kullanici, kabin aydinlatmasi arizal olsa dahi, dninde ne oldugunu
gorebilecek sekilde, durak kapilari civarindaki tabii ve suni aydinlatma déseme seviyesinde en az 50 luks
olmalidir.

7.6.2 Kabin katta gostergesi
Elle agilan durak kapilarinda, kullanici kapiyr agmadan 6nce, kabinin katta olup olmadigini anlayabilmelidir.
Bu amacla asagidakiler tesis edilmis olmalidir:
a) Asagidaki dort sarti yerine getiren bir veya birden fazla isik gegiren kapi penceresi;
1) Sarkag garpma deneyleri haricinde Madde 7.2.3.1°e uygun mekanik dayaniklilik;
2) En az 6 mm kalinlik;
3) Her durak kapisinda en az 0,015 m? toplam pencere alani ve her bir pencere icin en az 0,01 m?
alan;
4) Pencere genisligi en az 60 mm, en ¢ok 150 mm. Pencere genisligi 80 mm’den fazla ise, pencerenin
alt kenar1 désemeden en az 1 m yukarida olmalidir.
b) veya: sadece kabin ilgili durakta durunca veya durmak lzere iken yanmasina izin verilen bir “katta”
sinyali bulunmalidir. Bu sinyal, kabin durakta durdugu stirece yanmalidir.

7.7 Durak kapilarinin kilitlenmesi ve kilitli olmasinin denetlenmesi

7.71 Disme tehlikesine karsi korunma

Normal igletmede, kabin bir durak kapisinin arkasinda hareketsiz durmadik¢a veya bu kapinin kilit agiima
boélgesi iginde durmak Uzere olmadikga, bir durak kapisini veya ¢ok panelli kapilarda bir kapi panelini agmak
mamkadn olmamalidir.

Kilit agilma bdlgesinin, durak seviyesinin en fazla 0,2 m altina ve 0,2 m Ustline kadar uzanmasina izin verilir.
Bununla beraber, kabin kapisiyla misterek olarak tahrik edilen makina gucu ile ¢alisan durak kapilarinda,
kilit acilma bédlgesinin, durak seviyesinin en fazla 0,35 m altina ve 0,35 m Ustiine kadar uzanmasina izin
verilebilir.

7.7.2 Koparmaya karsi korunma

7.7.21 Normal isletmede, Madde 7.7.2.2'deki istisnai durum haricinde bir durak kapisinin veya ¢ok panelli
kapilarda, bir kapi panelinin ac¢ik olmasi durumunda asanséri hareket ettirmek veya hareket halinde tutmak
mimkadn olmamalidir. Bununla beraber, pompa motorunun galistiriimasi gibi kabini harekete hazirlayan 6n
islemler yapilabilir.

7.7.2.2 Durak kapisinin acik olmasi durumunda kabinin hareket etmesine, asagida belirtilen bdlgelerde izin

verilir:

a) ligili duragin kilit agilma bélgesinde, Madde 14.2.1.2'yve gére seviyeleme, otomatik seviyeleme ve
elektrikli kayma dizeltme islemlerine izin vermek igin;

b) Durak seviyesinin en fazla 1,65 m (zerinde bir ylkseklie kadar uzanan bir bélgede, Madde 8.4.3,
Madde 8.14 ve Madde 14.2.1.4‘Gn kurallarinin karsilanmis olmasi kaydiyla, kabini yikleme veya
bosaltmalarina izin vermek igin, ve:

1) Durak kapisi kasasinin Ustl ile kabin désemesi arasindaki serbest yikseklik kabinin herhangi bir
konumunda 2 m’den az olmamalidir ve

2) Bu bélge icinde, kabinin konumu ne olursa olsun, durak kapisinin ézel bir isleme gerek duyulmadan
tam olarak kapatilmasi mimkin olmalidir.

7.7.3 Kilitlenme ve kilidin acil durumda agiimasi
Her durak kapisi, Madde 7.7.1°nin geregini yerine getiren bir kilitteme tertibatina sahip olmalidir. Bu tertibat,
amag digi kullanimlara kargi korunmus olmalidir.

7.7.3.1 Kilitleme

Durak kapisi kapali durumda iken kesin kilitleme iglemi, kabinin hareketinden énce gergeklesmelidir. Bununla
beraber, kabinin harekete gecmesi icin hazirlik islemleri yapilabilir. Kilitteme, Madde 14.1.2°ye goére bir
elektrik guvenlik tertibatiyla denetlenmelidir.
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7.7.3.1.1 Kabin ancak, kilit dilinin yuvasina 7 mm girmesinden sonra hareket edebilmelidir (Sekil 3).

g_;

>7 mm

>7 mm

< >

Sekil 3 - Kilitteme elemanlari érnekleri

7.7.3.1.2 Kapi kanadi veya kanatlarinin kilittenme sartini denetleyen elektrik giivenlik devresi kismi, zorlayici
mekanik etki ile ve araya baska mekanizmalar girmeden kilitteme tertibati tarafindan galigtiriimahldir. Bu
dizen ayari bozulmayacak, ancak gerektiginde ayarlanabilecek sekilde olmalidir.

Ozel durum : Kilitteme tertibatinin nem veya patlama riski gibi zel korunma gerektiren sartlarda
kullaniimasi durumunda, elektrik givenlik devresinin kilittenme sartini denetleyen kismi ile
mekanik kilit arasindaki baglantinin ancak kilitleme tertibatinin kasith bir sekilde tahrip
edilmesiyle kopmasi durumunda, duzen yalniz zorlayict mekanik etkili olabilir.

7.7.3.1.3 Menteseli kapilarda kilittenme, kapilarin disey kenarina veya kenarlarina olabildigince yakin
konumda gergeklesmeli ve kapi kanatlarinin sarkmasi durumunda dahi kesin bir sekilde etkili kalmalidir.

7.7.3.1.4 Kilitteme elemanlari ve bunlarin baglantilari, darbeye karsi dayanikli, metalden yapilmis veya metal
takviyeli olmalidir.

7.7.3.1.5 Kilitleme elemanlarinin birbirine gecmesi, kapinin acilma yénunde uygulanan 300 N’luk bir kuvvetin
kilittenme etkisini azaltmayacag bir bicimde olmaldir.

7.7.3.1.6 Kilitleme tertibati, Ek F.1'de 6ngorilen deney sirasinda kalici sekilde bigim degistirmeden Kkilit
seviyesinde ve kapinin agiima yéninde uygulanan;

a) Surmeli kapilarda en az 1000 N;

b) Menteseli kapilarda en az 3000 N’luk

bir kuvvete dayanabilmelidir.

7.7.3.1.7 Kilitteme hareketi; agirhk kuvveti, sabit miknatis veya vyaylar etkisiyle gergeklesmeli ve
surdurtlmelidir. Yaylar kilavuzlanmig ve basing altinda galisan tipten olmali, kilidin agik oldugu konumda
yaylarin sarimlari birbirine degmemelidir.

Sabit miknatis veya yayin ¢calismasinin aksadigi durumlarda, yercekimi etkisiyle kilit agiimamalidir.

Kilit dili kilitli pozisyonda bir sabit miknatisin etkisiyle tutuluyorsa, kilittenme etkisinin basit araclarla ortadan
kaldiriimasi mimkiin olmamalidir (mesela: sicaklik veya darbe etkisi).

7.7.3.1.8 Kilitleme tertibati, saglikli gcalismasini engelleyecek toz birikimi tehlikesine karsi korunmaldir.

7.7.3.1.9 Calisan pargalarin kontrolli, 06rnegin saydam bir kapak kullanimi sayesinde, kolayca
yapilabilmelidir.
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7.7.3.1.10 Kilit kontaklarinin kapali bir kutu iginde olmasi durumunda, kutu kapaginin baglanti vidalari kapak
aclldiginda kaybolmayacak sekilde, kapaktaki veya kutudaki deliklerinde kalmalidir.

7.7.3.2 Acil durum kilit agma tertibati
Durak kapilarindan her biri, EK B‘de belirtilen kilit agma Gg¢genine uyacak bir anahtar yardimiyla disaridan
acilabilmelidir.

Bu tur bir anahtar ancak sorumlu bir kigiye verilmelidir. Anahtarla birlikte, kilidin agilmasindan sonra tekrar
kapama igleminin tam olarak yapilmamasindan kaynaklanabilecek kazalari engellemek icin alinmasi gereken
baslica dnlemleri iceren yazili bir talimat verilmelidir.

Acil durumda bir kilit acilma igleminden sonra, durak kapisi kapaninca kilitteme tertibati acik konumda
kalmamalidir.

Durak kapilarinin kabin kapisi tarafindan tahrik edildigi durumlarda, kabin kilit agilma bélgesinin disinda iken
her ne sebeple olursa olsun durak kapisi agildiinda, bir tertibat (agirlik veya yay) durak kapisinin otomatik
olarak kapanmasini temin etmelidir.

7.7.3.3 Kilittleme tertibati bir glivenlik elemani olarak gortllr ve Ek F.1‘deki kurallara gére dogrulanmalidir.
7.7.4 Durak kapilarinin kapali oldugunun elektriksel olarak denetlenmesi

7.7.4.1 Her durak kapisi, Madde 4.1.2'ye uygun olarak kapinin kapanmasini denetleyen ve Madde
7.7.2'de belirtilen sartlari saglayan bir elektrik guvenlik tertibatiyla donatilmahdir.

7.7.4.2 Kabin kapisiyla misterek tahrik edilen yatay hareketli stirmeli durak kapilarinda bu tertibat, kabin
kapisinin tam kapanmasi durumunda etkili olmak kaydiyla, kilitlenmeyi denetleyen tertibatla musterek
olabilir.

7.7.4.3 Menteseli durak kapilarinda ise bu tertibat, kapinin kapanma kenarinin yakinina veya kapinin
kapali oldugunu denetleyen mekanik tertibatin Gzerine takilmahdir.

7.7.5 Durak kapilarinin kilitli ve kapali olduklarini denetleyen cihazlar i¢cin misterek
kurallar

7.7.5.1 insanlarin normal olarak girebilece@i yerlerden, normal isletme sartlarina uymayan tek bir
mudahale ile, durak kapisi acik veya kilitli olmayan bir asansoérun ¢aligtiriimasi mimkuin olmamalidir.

7.7.5.2 Bir kilitteme elemaninin konumunu denetlemek igin kullanilan araglar zorlayici mekanik etkili olarak
calismalidir.

7.7.6  Gok panelli, panelleri mekanik olarak baglantili sirmeli kapilar

7.7.6.1 Bir stirmeli kapinin, dogrudan mekanik baglantili cok sayida paneli varsa:

a) Madde 7.7.4.1 veya Madde 7.7.4.2'de belirtilen, durak kapilarinin kapal oldugunu denetleyen tertibatin
yalniz bir panel Uzerine konulmasina,

b) teleskopik kapilarda tek bir kilittemenin diger panellerin agilmasini 6énlemesi kaydiyla, yalniz bir panelin
kilittenmesine

izin verilir.

7.7.6.2 Panellerin mekanik baglantilarinin dolayli olmasi durumunda (mesela: halat, kayis veya zincir ile),
tek bir kilittemenin diger panellerin acilmasini énlemesi ve panellerde tutamak bulunmamasi kaydiyla, yalniz
bir panelin kilittenmesine izin verilir.

Kilitleme tertibatiyla kilittenmemis diger panel veya panellerin kapali durumda oldugu Madde 14.1.2'ye uygun
bir elektrik glvenlik tertibatiyla denetlenmelidir.

7.8 Otomatik ¢alisan kapilarin kapanmasi
Normal isletmede, kabinin hareketi ile ilgili bir sinyal bulunmamasi durumunda, asansoérin trafigine gore
belirlenebilecek gerekli bir stire sonunda otomatik calisan durak kapilari kapanmalidir.
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8 Kabin ve dengeleme agirhigi

8.1 Kabinin yliksekligi

8.1.1 Kabin icinin serbest ylksekligi en az 2 m olmalidir.

8.1.2 Kabinlerin normal olarak kullanilan giriglerinin serbest ylksekligi en az 2 m olmalidir.

8.2 Kullanilabilir kabin alani, beyan yukii, kabindeki insan sayisi

8.21  Genel durum

Kabinin, insanlar tarafindan asiri bir sekilde yiiklenmesini engellemek igin beyan ylkline bagh olarak,
kullanilabilir kabin alani sinirlandiriimalidir. Bunu yerine getirmek igin beyan yiku ile en buylk kullanilabilir
kabin alani arasindaki iliski, Cizelge 1.1‘de verilmistir.

1 m’den az ylkseklikte olsalar veya ayirici kapilarla donatilsalar dahi girinti ve uzantilara ancak, en buyuk
kullanilabilir kabin alaninin hesaplanmasinda g6z énune alindiklar takdirde izin verilir.

Kapilar kapandigi zaman giriste bulunan alan da hesaba katiimalidir.

Bunun haricinde kabinin asiri yiklenmesi Madde 14.2.5‘e gore bir cihaz ile izlenmelidir.

Cizelge 1.1
Beyan Kullanilabilir en | Beyan yiki | Kullanilabilir en
yukd blylk kabin (Kitle) kg | blylk kabin alani
(Kitle) kg alani m? m?
100 " 0,37 900 2,20
180 7 0,58 975 2,35
225 0,70 1000 2,40
300 0,90 1050 2,50
375 1,10 1125 2,65
400 1,17 1200 2,80
450 1,30 1250 2,90
525 1,45 1275 2,95
600 1,60 1350 3,10
630 1,66 1425 3,25
675 1,75 1500 3,40
750 1,90 1600 3,56
800 2,00 2000 4,20
825 2,05 2500 7 5,00
1) Bir kisilik asansoér igin en kiglik beyan yuku.
2) ki kisilik asansér igin en kiiglik beyan yiik.
3) 2500 kg uzerindeki yukler icin her 100 kg ilave yuk basina
0,16 m? eklenmelidir
Beyan yukunin ara degerleri igin kabin alanlari lineer
enterpolasyonla bulunur.

8.2.2 Yiik asansorleri

8.2.2.1 Hidrolik tahrikli yiik asansérlerinde kullanilabilir en blytk kabin alani, Cizelge 1.1°de belli bir beyan
yuk igin belirtilen degerden blyuk olabilir, ancak Cizelge 1.1.A’dan elde edilen dederden blyuk olmamalidir
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Cizelge 1.1.A
Beyan Kullanilabilir en | Beyan yukd | Kullanilabilir en
yukd blyuk kabin (Kutle) biyuk kabin alani
(Katle) alani (Madde 8.1.2)
(Madde 8.1.2)
kg m? kg m?
400 1,68 975 3,52
450 1,84 1000 3,60
525 2,08 1050 3,72
600 2,32 1125 3,90
630 2,42 1200 4,08
675 2,56 1250 4,20
750 2,80 1275 4,26
800 2,96 1350 4,44
825 3,04 1425 4,62
900 3,28 1500 4,80
1600 5.04
1600 kg Uzerindeki yukler icin her 100 kg ilave yuk basina
0,40 m? eklenmelidir
Beyan yukinin ara degerleri igin kabin alanlari lineer
enterpolasyonla bulunur.

8.2.2.2 Dengeleme agirligi olan bir asansdrde kullanilabilir kabin alani ancak, kabin Cizelge 1.1’e (Madde
8.2.1) gore belirlenen yiikle yukli iken meydana gelen basing, kaldiricilar ve basing hatlarinin tasarimlandigi
basing degerinin 1,4 katini agmayacagi kadar buytk olabilir.

8.2.2.3 Kabin, kabin iskeleti, kabin ile piston (silindir) arasindaki baglanti, aski tertibati (endirekt tahrikli
asansorlerde), kabindeki guvenlik tertibati, boru kirllma valfi, debi sinirlama valfi/tek yonli debi sinirlama
valfi, kenetleme tertibati, oturma tertibati, kilavuz raylar ve tamponlarin tasarimlanmasinda, Cizelge 1.1’e
(Madde 8.2.1) gore belirlenen bir ylkten yola ¢ikilmahdir.

8.2.2.4 Madde 8.2.1'deki kurallara uyulmali ve ayrica, yapim ile ilgili hesaplamalarda yalniz beyan yuku
degil, kabin igine girebilecek ylkleme araglarinin agirliklari da géz 6nine alinmalidir.

8.2.3 Kabindeki insan sayisi
Kabindeki insan sayisi:

Beyan yiikii

a) 75 formuliinden ¢ikan sayinin en yakin kiiclk tam sayiya yuvarlanmasiyla bulunan deger ile,
b) Cizelge 1.2'den alinan degerden
kucuk olanina uygun olmalidir.

27



ICS 91.140.90 TURK STANDARDI TS EN 81-2/Mart 2002

Cizelge 1.2
Kabindeki En kiguk Kabindeki En klguk
insan kullanilabilir insan kullanilabilir
sayisl kabin alani sayisl kabin alani
m? m?
1 0,28 11 1,87
2 0,49 12 2,01
3 0,60 13 2,15
4 0,79 14 2,29
5 0,98 15 2,43
6 1,17 16 2,57
7 1,31 17 2,71
8 1,45 18 2,85
9 1,59 19 2,99
10 1,73 20 3,13
20 kiginin tstindeki insan sayilari igin sahis basina,
0,115 m?ilave edilir.

8.3 Kabinin duvarlari, tabani ve tavani

8.3.1 Kabin tamamen deliksiz duvarlar, taban ve tavan ile gevrelenmis olmalidir. Yalniz su agikliklara izin
verilebilir:

a) Normal kabin girigleri;

b) Imdat kapilari ve kapaklari;

c) Havalandirma menfezleri.

8.3.2 Duvarlar, taban ve tavan yeterli bir mekanik dayanima sahip olmalidir. iskelet, patenler, duvarlar,
taban ve tavandan meydana gelen kabin normal isletmede, glvenlik tertibatinin, boru kirilma valfinin,
kenetleme veya oturma tertibatinin galismasinda veya kabinin tamponlara ¢arpmasinda maruz kaldigi
kuvvetlere dayanacak bir mekanik yapiya sahip olmalidir.

8.3.2.1 Kabin duvarlari, i¢cten disa dogru herhangi bir noktasinda dik olarak 5 cm?lik yuvarlak veya kare
seklinde bir alana esit olarak dagilacak 300 N’luk bir kuvvet uygulandiginda:

a) Kalici bir sekilde bigim degistirmemeli ve

b) 15 mm’den ¢ok esnememelidir.

8.3.2.2 Camdan yapilan duvarlarda lamine cam kullaniimali ve ayrica kapilar Ek J‘de tanimlanan sarkag
¢arpma deneylerine dayanabilmelidir.

Deneylerden sonra duvarin givenlik islevi zarar gérmemelidir.

Camdan yapilan kabin duvarlari déseme seviyesinden 1,1 m’den daha algakta ise, désemeden 0,9 ile 1,1 m
arasinda yukseklige el tutamagi konulmalidir. Bu tutamak camdan badimsiz olarak tespit edilmelidir.

8.3.2.3 Camin duvara tespit sekli, camin tespit yerlerinden kayarak ¢ikmasini engellemelidir.
8.3.2.4 Cam paneller asagida belirtilen bilgileri kapsayacak sekilde isaretlenmelidir:

a) Imalatgini adi ve ticari markasi;

b) Camin tipi;

c) Kalinhgi (mesela: 8/8/0,76 mm).

8.3.2.5 Kabin tavani Madde 8.13‘e uygun olmalidir.

8.3.3 Kabin duvarlari, tabani ve tavani, gerek ¢ok kolay yanabilme ve gerekse ¢ikabilecek gaz ve
dumanin cinsi ve miktari itibariyla tehlikeli olabilecek malzemelerden yapilmamalidir.

8.4 Kabin etegi
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8.41 Her kabin esiginin altinda, kargisindaki durak kapisinin genigliginde bir kabin etedi monte edilmis
olmalidir. Diisey boélimin ucu, asagiya dogru, yatay dizlemle en az 60° ‘lik bir agi yapacak sekilde egik bir
kisimla uzatilmahdir. Bu kismin yatay dizlemdeki izdiisimi 20 mm’den az olmamalidir.

8.4.2  Etegin dlisey bolimiinin yiksekligi en az 0,75 m olmalidir.

8.4.3 Yukleme rampasi hareketi kumandasi (Madde 14.2.1.4) ile ¢alisan asansoérlerde kabin eteginin
disey bdélumunun yluksekligi, kabin en yuksek yukleme veya bosaltma seviyesinde iken, durak esiginden 0,1
m daha asagi uzanmalidir.

8.5 Kabin girisi
Kabin girigleri kapilarla donatiimalidir.

8.6 Kabin kapilari

8.6.1 Kabin kapilari yizeyleri deliksiz olmalidir. Ancak yik asansérlerinde, yukari dogru agilan disey
hareketli, tel kafesli veya delikli metal panelli stiirmeli kapilar kullanilabilir. Bu panellerdeki delikler ve 6rg
acikliklari yatay yonde 10 mm'yi, diisey yonde ise 60 mm’yi asmamalidir.

8.6.2 Kabin kapilari kapandiklarinda, ¢caligsma icin gerekli olan araliklar haricinde, kabin girisini tam olarak
kapatmaldir.

8.6.3  Kapall durumda iken kapi kanatlari arasi, kanatlar ile kasa arasi, kanatlar ile esik ve kasa Ustl
arasindaki acikhklar mimkuin oldugu kadar kuguk olmalidir.

Bu acikliklar 6 mm’yi gegmediginde bu sart yerine getiriimis sayilir. Asinma nedeniyle bu deger 10 mm’ye
ulasabilir. Bu agiliklar, varsa, girintilerin gerisinden o6lg¢limelidir. Madde 8.6.1‘e gore disey hareketli stirmeli
kapilar istisna teskil eder.

8.6.4 Menteseli kabin kapilarinda, kapilarin kabinin disina savrulmasini énlemek igin durdurma
mesnetleri konulmalidir.

8.6.5 Kabin kapisinin otomatik olmadidi ve kabin durakta durdugu surece agik kalmadigi durumlarda
durak kapilarinda pencere veya pencereler varsa, kabin kapisina da pencere veya pencereler konulmalidir.
(Madde 7.6.2 a)

Kabin kapilarinda bulunan pencereler Madde 7.6.2 a'ya uygun olmali ve kabin durak seviyesinde dururken,
durak kapilarindaki pencerelerin konumu ile gakisacak sekilde yerlestirilmelidir.

8.6.6  Kabin kapisi esikleri, kilavuzlari ve aski tertibati
Madde 7.4'teki kurallar kabin kapilari icin de gecerlidir.

8.6.7 Mekanik dayanim

8.6.7.1 Kabin kapilari kapali durumda iken yeterli mekanik dayanima sahip olmalidir. Bu durumda igten
disa dogru, herhangi bir noktasinda dik olarak, 5 cm?lik yuvarlak veya kare seklinde bir alana esit olarak
dagilacak 300 N’luk bir kuvvet uygulandiginda:

a) Kalici bir sekilde bicim degistirmemeli;

b) 15 mm’den ¢ok esnememeli ve

c) Deney sirasinda ve deneyden sonra givenli bir sekilde galismalidir.

8.6.7.2 Camdan yapilan kapi panelleri, bu standarda uygun olarak uygulanacak kuvvetlerin etkisiyle tahrip
olmayacak sekilde tespit edilmelidir

Madde 7.6.2'de belirtilenlerden daha buytk boyutlu camlara sahip olan kapilarda lamine cam kullaniimali ve
ayrica kapilar Ek J‘de tanimlanan sarka¢ ¢carpma deneylerine dayanabilmelidir.

Kapi deneylerden sonra givenli bir sekilde ¢calismalidir.

8.6.7.3 Camin kaplilara tespit sekli, camin tespit yerlerinden kayarak gikmasini engellemelidir.
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8.6.7.4 Cam paneller asagida belirtilen bilgileri kapsayacak sekilde isaretlenmelidir:
a) imalatcinin adi ve ticari markasi;

b) Camin tipi;

c) Kahnhgi (mesela: 8/8/0,76 mm).

8.6.7.5 Otomatik olarak yatay hareket eden, Madde 7.6.2'de belirtilenlerden daha blylk boyutlu camlara
sahip olan slrmeli durak kapilarinda, ¢ocuklarin ellerinin striklenme riskini azaltmak i¢in asagida belirtilenler
gibi araglara sahip olmalidir:

a) Elile cam arasindaki surtiinmenin azaltilmasi;

b) 1,1 m ylkseklige kadar camin saydam olmamasi;

c) Parmaklarin varliginin algilanmasi veya

d) Esdeger diger tedbirler.

8.7 Kabin kapilari ¢calisirken korunma

8.71 Genel
Kapi ve kasalar, vicut kisimlarinin, elbise veya cisimlerin sikismasinda meydana gelebilecek tehlikelerin,
mumkuan oldugu kadar az oldugu bir yapiya sahip olmahdir.

Otomatik olarak calisan sirmeli kapilarin hareketi sirasinda koparma tehlikesinden kaginmak icin, bunlarin
kabin tarafindaki ylzeylerinde 3 mm’yi asan girinti veya cikintilar bulunmamaldir. Bu girinti veya c¢ikintilar,
acilma yoénunde pahli olarak yapiimalidir. Bu kurallar Madde 8.6.1°‘e uygun delikli kapilar igin gecerli degildir.

8.7.2 Makina giicii ile galisan kabin kapilari
Makina glcu ile galigsan kapilar, bir kapi panelinin ¢arptigi kisinin maruz kalacadi zararlari en aza indirecek
bir yapiya sahip olmalidir.

Bu bakimdan asagidaki kurallar yerine getirilmelidir:

Es zamanli hareket eden birbiri ile baglantili kabin ve durak kapilarinda asagida belirtilen kurallar baglantili
kapi mekanizmasi igin gegerlidir.

8.7.2.1 Yatay hareket eden siirmeli kapilar

8.7.2.1.1 Makina giicii ile otomatik ¢alisan kapilar

8.7.2.1.1.1 Kapinin kapanmasini engellemek icin gerekli olan kuvvet 150 N'u gegcmemelidir. Bu kural, kapi
aciima yolunun, ilk 1/3’'luk kismina uygulanmaz.

8.7.2.1.1.2 Durak kapisi ve bununla sabit bir sekilde baglantii mekanik pargalarin, ortalama kapanma
hizinda hesapla veya dlgme ile ® pulunan kinetik enerjisi, 10 J’0 gegmemelidir.

Durak kapisinin ortalama kapanma hizi, hareket mesafesinin timi UGzerinden hesaplanmalidir. Ancak
asagida belirtilenler, bu dederden dusulur:

a) Merkezden agilan kapilarda, her hareket yolu sonunda 25 mm, ve

b) Yana acilan (teleskopik) kapilarda, her hareket yolu sonunda 50 mm.

8.7.2.1.1.3 Bir koruma tertibati kapiyi en geg¢, kapanma hareketi sirasinda kapi panelinin, kapi girisinden
gecmekte olan bir kimseye ¢arpmasi (veya garpmak Uzere olmasi) aninda tekrar agmalidir.

Bu tertibat, her bir kapi panelinin kapanma mesafesinin son 50 mm’sinde etkisiz hale gelebilir.
Kapanma igleminin ¢ok uzun bir sure bloke edilmesini engellemek amaciyla, belli bir sirenin gegmesinden

sonra, bu koruma tertibati etkisiz hale getiriliyorsa, koruma tertibati etkisiz olduktan sonra kapi kapanirken
Madde 8.7.2.1.1.2'de tanimlanan kinetik enerji 4 J'G asmamalidir.

6) Ornek olarak 25 N/mm’lik bir sabiteye sahip yay lzerine etki eden, lizerinde dlgli skalasi bulunan bir
piston ve carpma aninda en son hareket noktasinin dlgilmesine imkan veren kolay kayar bir bilezikle
donatiimig olan tertibatla dlgullr. Belirlenen sinir degerlere uygun bir skala, basit bir hesapla belirlenebilir.
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8.7.2.1.1.4 Katlanir tipte bir kapinin agilmasini engellemek icin gerekli kuvvet 150 N'u agsmamahdir. Bu
kuvvet kapi katlanirken birbirine bakan kanatlarin dig kenarlari veya bununla kiyaslanabilir olarak, mesela:
kapi cercevesi ile kanat dis kenari arasindaki mesafe 100 mm iken olguldr.

8.7.2.1.1.5 Katlanir tipte kapi agilirken bir girinti icine katlaniyorsa, kapinin herhangi bir dig kenari ile bu
girinti arasindaki acgiklik en az 15 mm olmalidir.

8.7.2.1.2 Makina giicii ile galisan, otomatik olmayan kapilar

Kapanma igleminin, kullanicinin slrekli kontroll altinda gerceklestigi kapilarda (mesela: bir butona surekli
basmak suretiyle), Madde 7.5.2.1.1.2'de belirtildigi sekilde hesaplanan veya 6&lgulen kinetik enerji 10 J'U
astiginda en hizli panelin ortalama kapanma hizi 0,3 m/s ile sinirlandiriimalidir.

8.7.2.2 Dusey hareket eden siirmeli durak kapilari

Bu tip kapilar sadece yuk asansoérlerinde kullanilir.

Bu tip kapilarin makina giict ile kapanmasina ancak, asagidaki sartlarin ayni zamanda yerine getirilmesi
durumunda izin verilir:

a) Kapinin kapanmasi, kullanicinin strekli kontrolU altinda gerceklesmeli;

b) Panellerin ortalama kapanma hizi 0,3 m/s ile sinirlandiriimali;

c) Kabin kapisi, Madde 8.6.1'de belirtildigi gibi yapiimis olmali;

d) Durak kapisi kapanmaya baslamadan, kabin kapisi kapanma yolunun en az 2/3’G oraninda kapanmis
olmalidir.

8.8 Kapanmakta olan kapinin tekrar agiimasi
Makina gicu ile otomatik ¢alisan kapilarda, kapanmakta olan kapinin tekrar agiimasini saglayan bir tertibat
diger kabin kumandalarinin yaninda bulunmaldir.

Elektrikli kayma duzeltme sistemi ile donatiimis olan asansorlerde kapinin tekrar aciimasini saglayan iki
konumda kararli (bistabil) bir tertibat kullaniimamalidir.

8.9 Kabin kapilarinin kapali oldugunun elektriksel denetlenmesi

8.9.1 Madde 7.7.2.2'deki durum haricinde normal igletmede, bir kabin kapisinin (veya g¢ok panelli
kapilarda, bir kapi panelinin) agik olmasi durumunda asansorii hareket ettirmek veya hareket halinde tutmak
muimkuin olmamalidir. Bununla beraber, kabini harekete hazirlayan én iglemler yapilabilir.

8.9.2 Her kabin kapisi, Madde 14.1.2'ye uygun olarak kapinin kapanmasini denetleyen ve Madde
8.9.1°de belirtilen sartlari saglayan bir elektrik gtvenlik tertibatiyla donatilmalidir.

8.9.3  Kabin kapisinin kilittenmesi gerekiyorsa (Madde 11.2.1 c), kilitteme tertibati durak kapilarinin
kilitteme tertibatina benzer bir sekilde calismali ve tasarimlanmis olmalidir (Madde 7.7.3.1 ve Madde
7.7.3.3).

8.10 Cok panelli, panelleri mekanik olarak baglantili siirmeli kabin kapilari

8.10.1 Bir siirmeli kabin kapisinin dogrudan mekanik baglantili cok sayida paneli varsa:

a) Kabin kapisinin kapali oldugunu denetleyen (Madde 8.9.2) tertibatin
1) Yalniz bir panel Gizerine konulmasina (teleskopik kapilarda en hizli panel) veya
2) Kapi tahrik elemani ve kapi paneli arasinda dogrudan bir mekanik baglanti varsa, bu tertibatin kapi

tahrik elemani Gzerine konulmasina ve

b) Madde 11.2.1 c’'de belirtilen durum ve sartlar dahilinde, kilitlendiginde, teleskopik kapilarda kapali
durumda kap!i panellerinin birbirine kenetlenmesi ile diger panellerin acilmasini 6nlemek kaydiyla, bir tek
panelin kilittenmesine

izin verilir.

8.10.2 Panellerin mekanik baglantilarinin dolayli olmasi durumunda (mesela: halat, kayis veya zincir ile),
bu tertibatin (Madde 8.9.2) bir tek panel izerine konulmasina asagidaki her iki kuralin da yerine getirilmesi
kaydiyla izin verilir:

a) Bunun tahrik edilen panel olmamasi durumunda ve

b) Tahrik edilen panelin, tertibatla dogrudan mekanik olarak baglantili olmasi durumunda.
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8.11  Kabin kapisinin agilmasi

8.11.1 Kabin, herhangi bir sebepten 6tiirii bir durak kapisi yakininda durursa, kabindeki sahislarin kabin

dururken ve varsa kabin kapisi tahrik mekanizmasinin elektrik baglantisi kesilmigken kabini terk edebilmeleri

mimkdn olmahdir. Bu is igin:

a) Kabin kapisi, duraktan elle, kismen veya tam olarak her zaman agilabilmelidir;

b) Kabin kapisi ve musterek olarak tahrik edilen durak kapilari, kabin iginden elle kismen veya tam olarak
acilabilmelidir.

8.11.2 Madde 8.11.1’e gbre kabin kapisi, en azindan kilit agilma bolgesi icinde agilabilmelidir.

Kapiyl agmak icin gereken kuvvet 300 N’dan buyik olmamalidir.

Madde 11.2.1 ¢ kapsamina giren asansorlerde, kapinin kabin i¢cinden agilabilmesi ancak kabin kilit agiima
bdlgesi icinde ise mumkun olmalidir.

8.11.3 Beyan hizi 1 m/s'yi asan asansorlerde, hareket halinde iken kabin kapisini agmak igin gereken
kuvvet 50 N’'dan blyik olmalidir.

Bu kural, kilit agilma bélgesi i¢cinde zorunlu degildir.
8.12 imdat kapaklari, imdat gegis kapilari

8.12.1 Kabin icindeki sahislara daima disaridan yardim edilmelidir. Bu husus 6zellikle, Madde 12.9‘da
belirtilen 6zel durum ¢aligmasi ile saglanabilir.

8.12.2 Kabin tavaninda, insanlarin kurtariimasi ve bosaltilmasi igin bir imdat kapagi varsa, bunun boyutlari
en az 0,35 m x 0,50 m olmalidir.

8.12.3 Yan yana bulunan iki kabin arasindaki yatay agikhdin 0,75 m’yi asmadigi durumlarda imdat gegis
kapilari kullanilabilir (Madde 5.2.2.1.2).
Imdat gecis kapilari varsa, bunlar en az 1,8 m yikseklikte ve 0,35 m genislikte olmaldir.

8.12.4 imdat kapaklari veya imdat gegis kapilari kullaniliyorsa, bunlar Madde 8.3.2 ve Madde 8.3.3‘e,
ayrica agagidaki kurallara da uygun olmalidir.

8.12.4.1 imdat kapaklar veya imdat gegcis kapilari elle kilitlenebilir bir tertibata sahip olmalidir.

8.12.4.1.1 imdat kapaklari kabin Ustiinden anahtara gerek olmadan, kabin iginden ise Ek B‘de tanimlanan
kilit agma Ug¢genine uyan bir anahtarla agilabilmelidir.

imdat kapaklari kabin igine dogru agiimamalidir.
imdat kapaklari agik konumda iken kabin kenarindan disari tasmamalidir.

8.12.4.1.2 imdat gegis kapilar, kabin digindan anahtara gerek olmadan, kabin icinden ise Ek B‘de
tanimlanan kilit agma Uliggenine uyan bir anahtarla acgilabilmelidir.

imdat gecis kapilari, kabin disina dogru acilmamalidir.

imdat gecis kapilari, bir kabinden digerine gegisi engelleyecek sekilde dengeleme agirhginin yolu lzerinde
veya sabit bir engelin dninde bulunmamalidir. (Kabinler arasindaki ayirici putreller bu kapsamin digindadir).

8.12.4.2 Madde 8.12.4.1°‘de bahsedilen kilitteme tertibati, kilitteme durumunda Madde 14.1.2‘ye uygun bir
elektrik givenlik tertibatiyla denetlenmelidir.

Bu tertibat, kilittemenin etkili olmadigi durumlarda asansoru durdurmalidir.

Asansorin tekrar devreye alinmasi ancak, kasitli bir tekrar kilitleme isleminden sonra mimkuiin olmalidir.
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8.13 Kabin ustu
Madde 8.3 ‘de belirtilen kurallara ek olarak:

8.13.1 Kabin Ustl kalici bir sekilde bigim degistirmeden, her noktasinda her biri 1000 N olarak hesap
edilen iki kisinin yukdnu 0,2 m x 0,2 m’lik bir alanda tasiyabilmelidir.

8.13.2 Kabin Gstiiniin bir yerinde, durmak igin en az 0,12 m? blyikligiinde serbest bir alan bulunmalidir.
Bu alanin en kigiik kenari en az 0,25 m olmalidir.

8.13.3 Kabin Ustlinin dis kenarindan itibaren, bu kenara dik olarak olglilen yatay diizlemdeki serbest
mesafe 0,3 m'den fazla ise kabin Ustl buralarda korkulukla donatiimalidir.

Genigligi veya yiikseklidi 0,3 m’'den kiigiik olan girintiler hesaba katilmaksizin, bu serbest mesafe kuyunun
duvarina kadar élgulmelidir.

Korkuluk asagida belirtilen kurallara uygun olmalidir:

8.13.3.1 Korkuluk, bir el tutamagi, 0,1 m yikseklikte bir ayak koruyucu ve korkulugun yari ylksekliginde
yerlestiriimis bir ara gubuktan meydana gelmelidir.

8.13.3.2 Korkulugun yuksekligi, el tutamaginin dis kenarindan itibaren yatay dizlemdeki serbest mesafeyi
g6z 6nlne alarak:

a) 0,85 m serbest mesafeye kadar en az 0,7 m;

b) 0,85 m’den blyulk serbest mesafe icinenaz 1,1 m

olmalidir.

8.13.3.3 El tutamaginin dis kenari ile kuyu igindeki herhangi bir parca (dengeleme agirligi, anahtarlar
(salterler), kilavuz raylar, konsollar vb.) arasindaki yatay mesafe en az 0,1 m olmalidir.

8.13.3.4 Giris tarafi veya taraflarindaki korkuluk, kabin Ustine givenli ve kolay girise imkan vermelidir.
8.13.3.5 Korkuluk, kabin usttiniin kenarindan en fazla 0,15 m mesafeye konulmalidir.

8.13.4 Korkuluk varsa, bunun Uzerinde uygun bir yere, korkulugun (izerinden sarkmanin tehlikesini
belirten bir uyari isareti veya uyari yazisi konulmaldir.

8.13.5 Kabin Ustlinde kullanilan cam, lamine tipte olmalidir.

8.13.6 Kabin iskeletine monte edilmis saptirma kasnaklari veya zincir makaralari Madde 9.4’ye uygun
koruma tertibatina sahip olmalidir.

8.14 Kabin ustl siperi

Kabin Ustl ile agik durak kapilarinin Ust kenari arasinda bir bosluk varsa, kabin girisinin Ust kismi, yukariya
dogdru, durak kapisinin genisliginde ve boslugu 6rtecek bir disey panel ile uzatiimahdir. Bu konu &zellikle,
yukleme rampasi hareketi kumandasina sahip asansorler icin gecerlidir (Madde 14.2.1.4).

8.15 Kabin ustindeki techizat

Kabin Ustlinde asagidakiler bulunmalidir:

a) Madde 14.2.1.3 ‘e uygun bakim kumandasi tertibati;

b) Madde 14.2.2 ve Madde 15.3 ‘e uygun durdurma tertibati;
c) Madde 13.6.2 ‘ye uygun olarak priz.

8.16 Havalandirma

8.16.1 Deliksiz ylizeyli kapilari olan kabinlerde, kabinin alt ve st kisimlarinda havalandirma menfezleri
bulunmaldir.

8.16.2 Kabinin Ustlindeki havalandirma menfezlerinin etkili alani, kullanilabilir kabin alaninin en az % 1’i
olmali ve bu deger alt kisimdaki menfezlere de uygulanmalidir.
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Kabin kapisi etrafindaki agikliklar, etkili havalandirma alaninin hesaplanmasinda, gerekli alanin % 50’sine
kadar hesaba katilabilir.

8.16.3 Havalandirma deliklerinin yapim ve diizenlenmesi, 10 mm g¢apinda diiz ve yuvarlak bir gubugun,
iceriden disariya gegirilmesi mimkin olmayacak bir sekilde olmalidir.

8.17  Aydinlatma

8.17.1 Kabin, déseme seviyesinde ve kumanda aksami (izerinde en az 50 liiks siddetinde bir aydinlatma
saglayacak sabit bir elektrikli aydinlatma ile donatiimalidir.

8.17.2 Aydinlatma, akkor flamanli lambalarla yapiliyorsa, en az iki lamba paralel baglanmalidir.
8.17.3 Asansor isletmeye hazir durumda iken kabin siirekli olarak aydinlatiimahdir.

Makina glcu ile otomatik olarak galigsan kapilarin bulunmasi durumunda, kabin Madde 7.8‘e gbre, bir durakta
kapilari kapali olarak park etmisse aydinlatma devre disi birakilabilir.

8.17.4 Normal aydinlatmanin yapilamadigi durumlarda devreye girmek Uzere, 1 W giiclindeki bir I1ambayi
en az 1 saat slreyle yakabilecek kapasitede, otomatik sarjli bir acil durum aydinlatma dizeni bulunmalidir.
Bu aydinlatma, normal elektrigin kesilmesiyle otomatik olarak devreye girmelidir.

8.17.5 Madde 8.17.4'te s6z konusu edilen acil durum enerji kaynaginin, Madde 14.2.3'te belirtilen bir
imdat alarmi i¢in de kullaniimasi durumunda, kapasitesi ona gore artiriimalidir.

8.18 Dengeleme agirhigi
Dengeleme agirhginin kullanimi Madde 12.2.1'de tanimlanmistir.

8.18.1 Dengeleme agdirligi, Ust Uste dizilen bloklardan olusuyorsa, bunlarin yerinden gikmasini 6nlemek

icin gerekli tedbirler alinmalidir. Bu amag igin:

a) Agirlik bloklarini sikica tutan bir iskelet veya

b) Agirligin, metal bloklardan olusmasi ve asansdrin beyan hizinin 1 m/s’yi asmamasi durumunda, en az
iki adet olmak Uzere baglanti tijleri

kullaniimaldr.

8.18.2 Dengeleme agdirligi Gstline monte edilmis saptirma kasnaklari veya zincir makaralari Madde 9.4'ye
uygun koruma tertibatina sahip olmalidir.

9 Aski tertibati, serbest digsmeye, asagi yonde asiri hiza ve kabinin

kaymasina karsi tedbirler
Endirekt tahrikli asansorler ve/veya kabin ile dengeleme agirlidi arasindaki baglantilar igin aski tertibati,
Madde 9.1- Madde 9.4’e kadar belirtilen sartlara uygun olmalidir.

9.1 Aski tertibati

9.1.1 Kabin ve dengeleme agirliklari, gelik halatlar veya paralel elemanh ¢elik zincirler (Gall tipi) veya
makarali zincirlerle asiimalidir.

9.1.2  Halatlar asagdidaki sartlari tagimalidir:

a) Halatlarin anma caplari en az 8 mm olmalidir;

b) Halati olusturan tellerin anma dayanimi:
1) Esit anma dayanimli tellerden olusan halatlar igin 1570 N/mm?2 veya 1770 N/mm?, veya
2) Farkli iki anma dayaniml tellerden olusan halatlarda, dis teller igin 1370 N/mm?2, i¢ teller icin ise

1770 N/mm? olmalidir.

c) Diger ozellikler, (yapi, uzama, ovallik, bukullgenlik, deneyler vb.) en azindan ilgili standardlarda belirtilen

Ozelliklere uygun olmalidir.

9.1.3  Halat veya zincir sayisi:
a) Endirekt tahrikli asansorlerin her kaldiricisi igin en az iki;
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b) Kabin ile dengeleme agirlidi1 arasindaki baglanti icin en az iki
olmalidir.

Halat veya zincirler birbirinden bagdimsiz olmalidir.

9.1.4 Palangall sistemlerde, palanga kollarindaki toplam halat veya zincir sayisi degil, bagimsiz halat
veya zincir sayisi hesaba katiimalidir.

9.2 Makara ve halat ¢gaplarinin orani, halat ve zincirler i¢in baglantilar

9.2.1 Makaralarin (halat ortasindan ortasina o6lgllen) caplari ile halat ¢apinin orani, halat yapisindan
bagimsiz olarak en az 40 olmalidir.

9.2.2  Aski halatlarinin glivenlik katsayisi en az 12 olmalidir:

Guvenlik katsayisi, bir halatin en kiiglik kopma kuvvetinin (N), kabin beyan yUku ile yikli ve en alt durakta
duruyorken bu halata gelen en buyuk kuvvete (N) oranidir.

Dengeleme agirhdinin halatindaki veya zincirindeki en buyik kuvvet, benzer sekilde hesaplanmalidir.

9.2.3 Madde 9.2.4°e gére halat ve halat tespit noktalari arasindaki baglantilar, en kigtk halat kopma
yukinun en az % 80’ine dayanabilmelidir.

9.24 Halat uclari kabine, dengeleme agirligina veya palangali sistemlerde aski noktalarina, kursun
dokulmis soketler, kendinden sikistirmali konik soketli halat kilitleri, en az G¢ uygun halat klemensiyle
baglanan kurt g6zl (radansa), presle sikistirimis boru veya ayni derecede glvenli baska bir sistemle
baglanmalidir.

9.2.5  Aski zincirlerinin giivenlik katsayisi en az 10 olmalidir.
Bu guvenlik katsayisi, Madde 9.2.2‘de halatlar igin yapilan tanimlamaya benzer bir sekilde tarif edilir.

9.2.6 Zincir uglari kabine, dengeleme agdirigina veya palangali sistemlerde aski noktalarina uygun
aracglarla baglanmalidir. Zincir ve zincir tespit noktalari arasindaki baglantilar, en kiguk zincir kopma
yukinin en az % 80’ine dayanabilmelidir.

9.3 Yukun halatlar veya zincirler arasinda dengelenmesi

9.3.1 Aski halatlari veya zincirlerindeki gerilmelerin dengelenmesi igin, bunlarin en az bir ucunda
kendiliginden galisan bir tertibat bulunmaldir.

Ayni mil Gzerinde birden fazla zincir saptirma makaralari mevcutsa, bunlar birbirinden badimsiz olarak
dénebilmelidir.

9.3.2 Gerilmeleri dengelemek icgin yaylar kullaniliyorsa, bunlar basing altinda ¢alisan tipte olmalidir.

9.3.3 Kabinin asiimasi igin 2 halat veya 2 zincir kullanilmasi durumunda, halat veya zincirin biri digerine
gOre anormal uzarsa, Madde 14.1.2‘ye gore bir elektrik givenlik tertibati asansériin durmasini saglamahdir.

iki veya daha fazla kaldiricisi olan asansorlerde bu sartlar her bir aski takimi icin uygulanir.

9.34 Halat veya zincirlerin uzunluklarini ayarlamada kullanilan tertibat, ayardan sonra kendiliginden
gevsemeyecek bir yapiya sahip olmaldir.

9.4 Kasnaklar ile zincir makaralari icin korunma

9.4.1 Kasnaklari ile zincir makaralari igin Gizelge 2'ye gore dnlemler alinmalidir. Bu techizat:
a) Sahislarin yaralanmasini;

b) Gevsek halatlarin veya zincirlerin, kasnaktan veya makaralardan ¢ikmasini;

c) Halatlarla veya zincirlerle, kasnak veya makara arasina yabanci maddelerin girmesini
engellemelidir.
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Cizelge 2
Kasnaklar ile zincir makaralarinin bulundugu yer Maadde 9.4.1 E gore tehgke
Kabinde Tg_vanm U;t[]nde X X X
Ddésemenin altinda X X
Dengeleme agirhiginda X X
Makara dairesinde X
. g Kabinin Ustlinde X X
Kuyu Ust boglugunda —
Kuyuda Kabinin yaninda X
Kuyu alt ve (st bosluklari arasinda X x "
Kuyu alt boglugunda X X X
Hiz regllatéru Ustinde ve bunun gergi makarasinda X x "
Yukari dogru uzayan x 2 X
Kaldirici Asagl dogru uzayan X x "
Mekanik senkronize tertibati olan X X X

Tehlike g6z 6niine alinmalidir.

1) Halatlar/ zincirler, kasnak/ zincir makarasina yatay giriyorsa veya yatayla en fazla 90° ‘ye kadar bir
acl yaplyorsa.

2) En az koparmaya karsi givenlik tedbiri alinmalidir.

9.4.2 Kullanilan techizat, dénen parcgalarinin gortiinir oldugu, kontrol ve bakimlarinin engellenmedigi bir
sekilde tasarimlanmalidir. Bunlar delikli ise, agikliklar EN 294 Cizelge 4’e uygun olmalidir. Bunlarin
sOkulmesi yalniz:

a) Halat veya zincirin degistiriimesi;

b) Kasnak veya makaranin degistiriimesi;

c) Kanallarin torna edilmesi

durumunda gerekli olmalidir.

9.5 Serbest diigmeye, asagi yonde asir hiza ve kabinin kaymasina karsi
tedbirler

9.5.1 Kabinin:

a) Serbest dismesini veya

b) Asagi ydénde asir hizlanmasini;

c) Duraktan 0,12 m’den fazla kaymasini veya kilit agilma bdlgesinin alt sinirindan asagdi kaymasini
engelleyen, calistiriimalari Cizelge-3’e uygun olan cihaz veya cihaz guruplari bulunmaldir.

9.5.2 Baska tertibat veya birden ¢ok tertibatin bir arada kullaniimasina ve galistirimasina yalniz, en az
Cizelge 3’deki guvenlik diizeyini saglamalari durumunda izin verilir.
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Cizelge 3 - Kabinin serbest dismesine, asiri hizla asagi yonde harekete ve kaymaya karsi tedbirlerin dizenlenmesi (Madde 9.5)

Kaymaya karsi tedbirler
Guvenlik tertibatinin Kenetleme tertibatinin Oturma Elektrikli kayma
(Madde 9.8) kabinin (Madde 9.9.) kabinin tertibati dizeltme sistemi
asagl yonde hareketiile | asagi yonde hareketi | (Madde.9.11) | (Madde 14.2.1.5)
ilaveten calistiriimasi ile calistiriimasi
(Madde 9.10.5) (Madde 9.10.5)
Direkt Hiz regﬂlétbr_[] (Madde 9.10.2) tarafindan « « «
tahrikli calistirilan guvenlik tertibati (Madde 9.8)
asansorler Boru kirilma valfi (Madde 12.5.5.) X X X
Serbest Debi sinirlama valfi (Madde 12.5.6) X X
diisme veya Hiz regijlétbr_[_j (Madde 9.10.2) tarafindan « « «
asir hizla calistirilan ,guivenlik tertibati (Madde 9.8)
asagl yonde Aski tertibatinin (Madde 9.10.3) kopmasi
harekete Endirekt veya guvenlik halatiyla (Madde 9.10.4) « « «
karsi tahrikli calistirilan boru kirilma valfi (Madde
tedbirler asansorler | 12.5.5.) ve glvenlik tertibati (Madde 9.8)
Aski tertibatinin (Madde 9.10.3) kopmasi
veya glvenlik halatiyla (Madde 9.10.4)
calistirilan debi sinirlama valfi (Madde X X
12.5.6) ve guvenlik tertibati (Madde 9.8)

X : Segilebilen dlizenlemeler
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9.6 Dengeleme agirliginin serbest dugsmesine karsi tedbirler
9.6.1 Madde 5.5 b’deki durumda (varsa) dengeleme agirliginda da glivenlik tertibati bulunmalidir.

9.6.2 Dengeleme agirhginin giivenlik tertibati asagidaki belirtilenlerden biriyle galistiriimalidir:
a) Hiz regulatort (Madde 9.10.2) veya

b) Aski tertibatinin kopmasi (Madde 9.10.3) veya

c) Giuvenlik halati (Madde 9.10.4).

9.7 Bos kalacak

9.8 Guvenlik tertibat
Madde 9.5 ve/veya Madde 9.6’ya goére guvenlik tertibati gerekliyse, asagidaki sartlara uygun olmalidir.

9.8.1 Genel kurallar

9.8.1.1 Direkt tahrikli bir asansoérun kabinindeki glvenlik tertibati, yalniz asagi hareket yonunde etkili olmali
ve Madde 8.2.1 ve Madde 8.2.2’ye uygun asansoérlerde Cizelge 1.1'de (Madde 8.2.1) belirtilen yikle yukli
kabini hiz regllatérinin devreye girdigi hizda, frenleyebilmeli ve sabit tutabilmelidir.

Not - Glvenlik tertibatini ¢galistirma cihazlari tercihen kabinin alt kismina yerlestiriimelidir.

9.8.1.2 Endirekt tahrikli bir asansérin kabinindeki glvenlik tertibati yalniz asagi hareket yoninde etkili
olmali ve aski tertibatinin kopmasi durumunda dahi Madde 8.2.1 ve Madde 8.2.2’ye uygun asansorlerde
Cizelge 1.1’de (Madde 8.2.1) belirtilen yikle yUkli kabini:

a) Hiz regulatéru tarafindan, hiz regilatoriinin devreye girme hizinda galistirildiginda veya

b) Aski tertibatinin kopmasiyla veya bir giivenlik halatiyla, Madde 9.8.1.4’te belirtilen hizda ¢alistirildiginda
frenleyebilmeli ve sabit tutabilmelidir.

9.8.1.3 Dengeleme agirigindaki givenlik tertibati, yalniz asagi hareket yoniinde etkili olmali ve aski
tertibatinin kopmasi durumunda dahi dengeleme agirligini:

a) Hiz regulatori tarafindan, hiz regulatérinidn devreye girme hizinda galistinldiginda veya

b) Aski tertibatinin kopmasiyla veya bir giivenlik halatiyla, Madde 9.8.1.4’te belirtilen hizda ¢alistirildiginda
frenleyebilmeli ve sabit tutabilmelidir.

9.8.1.4 Guvenlik tertibati, aski tertibatinin kopmasi veya bir glvenlik halatiyla galistinliyorsa, guvenlik
tertibatinin devreye girdigi hizin, bir hiz regulatériinin olmasi durumundaki devreye girme hizina esit oldugu
varsayilir.

9.8.2  Cesitli glivenlik tertibati tiplerinin kullanim alanlan

9.8.2.1 Giuvenlik tertibati olarak:

a) Kaymali glivenlik tertibati;

b) Anifrenlemeli tampon etkili glvenlik tertibati;

c) Asagi yon beyan hizi vy, 0,63 m/s'den blyuk degilse ani frenlemeli glivenlik tertibati;

d) Yukar yén beyan hizi v, , 0,63 m/s'den blylk degilse dengeleme agirliginda ani frenlemeli guvenlik
tertibat

kullanilabilir.

Makaral olanlar haricinde, bir hiz regllatéri tarafindan galistirilmayan ani frenlemeli glivenlik tertibati ancak,

boru kirilma valfinin devreye girdigi hiz veya debi sinirlama valfinin (veya tek yonli debi sinirlama valfinin)

en bulylk hizi 0,8 m/s’den bliylk degilse kullanilabilir.

9.8.2.2 Kabinde, birden fazla glvenlik tertibati bulunmasi durumunda bunlarin timi kaymal cinsten
olmaldir.

9.8.3 Calistirma metotlari
9.8.3.1 Guvenlik tertibatinin ¢calistiriimasi icin Madde 9.10’a gore galistirma tertibati kullaniimalidir.

9.8.3.2 Guvenlik tertibatinin elektrik, hidrolik veya pnématik esasla galisan cihazlarla ¢alistiriimasi yasaktir.
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9.8.4 Frenleme

Kaymali guivenlik tertibatinda, Madde 8.2.1 ve Madde 8.2.2'ye uygun asansoérlerde Cizelge 1.1'de (Madde
8.2.1) belirtilen yukle yUkli kabin serbest disme durumundan frenlenirken ortalama frenleme ivmesi, 0,2 g,
ile 1 g, arasinda olmalidir.

9.8.5 Calisan giivenlik tertibatinin kurtariimasi
9.8.5.1 Calisan bir glivenlik tertibatinin kurtarilmasi igin ehliyetli bir kisinin midahalesi gerekli olmalidir.

9.8.5.2 Kabin veya dengeleme agirligindaki bir guvenlik tertibatinin kurtariimasi ve otomatik olarak
isletmeye hazir konuma gelmesi ancak, kabini veya dengeleme agirhigini yukari yonde hareket ettirmekle
mumkin olmalidir.

9.8.6 Yapimla ilgili sartlar
9.8.6.1 Yakalama ceneleri veya guvenlik tertibati bloklarinin kilavuz paten olarak kullaniimalari yasaktir.

9.8.6.2 Ani frenlemeli tampon etkili giivenlik tertibatinda tamponlama sistemi, Madde 10.4.2 ve Madde
10.4.3'Un sartlarina uygun ve enerji harcayan veya geriye donlus hareketi tamponlanmis enerji depolayan
tipte olmalidir.

9.8.6.3 Giuvenlik tertibati ayarlanabiliyorsa, ayar yapildiktan sonra muhtrlenmelidir.

9.8.7 Kabin tabaninin egilmesi
Esit olarak dagiimis yukli veya yuksUz durumda iken guvenlik tertibatinin galismasi sonucunda kabin
ddésemesinin egilmesi, normal duruma goére % 5’i agsmamalidir.

9.8.8 Elektriksel denetim
Guvenlik tertibatinin ¢alismasindan 6nce veya calismasi sirasinda, kabine yerlestiriimis, Madde 14.1.2°ye
uygun bir elektrik glvenlik tertibati asansér motorunu durdurmalidir.

9.8.9  Guvenlik tertibati bir glivenlik elemani olarak gorilir ve Ek F.3‘teki kurallara goére dogrulanmalidir.

9.9 Kenetleme tertibati
Madde 9.5’e gore kenetleme tertibati gerekliyse, asagidaki sartlara uygun olmalidir.

9.9.1  Genel kurallar

Kenetleme tertibati, yalniz asadi hareket yoniinde etkili olmali ve Madde 8.2.1 ve Madde 8.2.2’ye uygun

asansorlerde Cizelge 1.1'de (Madde 8.2.1) belirtilen yiikle yikli kabini:

a) Asansor bir debi sinirlama valfi veya tek yonli debi sinirlama valfi ile donatiimissa, vy + 0,3 m/s hizdan
veya

b) Asansor bir boru kiriima valfi ile donatiimigsa asagdi yon beyan hizi v, ‘nin %115’ine esit bir hizdan

frenleyebilmeli ve sabit tutabilmelidir.

9.9.2 (Cesitli kenetleme tertibati tiplerinin kullanim alanlari

9.9.2.1 Kenetleme tertibati olarak:

a) Kaymali kenetleme tertibati;

b) Ani frenlemeli tampon etkili kenetleme tertibati;

c) Asagi yon beyan hizi vy 0,63 m/s'den blylk degilse, ani frenlemeli kenetleme tertibati

kullanilabilir.

Makarali olanlar haricinde, bir hiz regulatori tarafindan calistirilmayan ani frenlemeli kenetleme tertibati
ancak, boru kirilma valfinin devreye girdigi hiz 0,8 m/s’den blylk degilse kullanilabilir.

9.9.2.2 Kabinde, birden fazla kenetleme tertibati bulunmasi durumunda bunlarin tim0 kaymali cinsten
olmalidir.

9.9.3 Calistirma metotlan

9.9.3.1 Kenetleme tertibatinin galistiriimasi igcin Madde 9.10’a goére galistirma tertibati kullaniimalidir.
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9.9.3.2 Kenetleme tertibatinin elektrik, hidrolik veya pndématik esasla calisan cihazlarla calistiriimasi
yasaktir.

9.9.4 Frenleme

Kenetleme tertibatinda, Madde 8.2.1 ve Madde 8.2.2’'ye uygun asansdrlerde Cizelge 1.1’de (Madde 8.2.1)
belirtilen yikle yUkli kabin serbest digsme durumundan frenlenirken ortalama frenleme ivmesi, 0,2 g, ile 1 g,
arasinda olmaldir.

9.9.5 Calisan giivenlik tertibatinin kurtariimasi
9.9.5.1 Calisan bir kenetleme tertibatinin kurtarilmasi igin ehliyetli bir kisinin miidahalesi gerekli olmalidir.

9.9.5.2 Kenetleme tertibatinin kurtariimasi ve otomatik olarak isletmeye hazir konuma gelmesi ancak,
kabini yukari ydnde hareket ettirmekle mimkin olmalidir.

9.9.6 Yapimla ilgili kurallar
Benzer sekilde Madde 9.8.6’daki sartlar gecerlidir.

9.9.7 Kenetleme tertibatinin galigmasi sonunda kabin tabaninin egilmesi
Benzer sekilde Madde 9.8.7°deki sartlar gecerlidir.

9.9.8 Elektriksel denetim

En gec¢ kenetleme tertibatinin ¢alismasi sirasinda, kabin Ustiindeki, kenetleme tertibati tarafindan g¢alistirilan
Madde 14.1.2.2 veya Madde 14.1.2.3’'e uygun bir elektrik techizati asadi yonde hareket eden tahrik
tertibatini gecikmesiz olarak durdurmali ve tahrik tertibatinin asagi ydonde harekete gegmesini engellemelidir.
Enerji akisinin kesilmesi Madde 12.4.2’ye uygun olmalidir.

9.10 Guvenlik tertibati ve kenetleme tertibati i¢cin ¢galistirma araglari
Guovenlik tertibati ve kenetleme tertibati icin Madde 9.5 ve Madde 9.6’'yva uygun calistirma araglar
bulunmalidir.

9.10.1 Genel sartlar

Guvenlik tertibati veya kenetleme tertibatinin devreye girmesi sirasinda, c¢alistirma araglari tarafindan
uygulanan gerilme kuvveti, en az asagida belirtilen iki degerden blylk olanina esit olmalidir:

a) Giuvenlik tertibati veya kenetleme tertibatini ¢calistirmak igin gereken kuvvetin 2 kati veya

b) 300 N.

Yalniz surtinme kuvvetini kullanan hiz regulatérlerinin kanallari bu gerilme kuvvetini saglamak igin:
a) Birilave sertlestirme isleminden gegciriimeli veya
b) Alti kesik olmalidir.

9.10.2 Hiz regiilatorii tarafindan galistiriima

9.10.2.1 Kabin givenlik tertibatini caligtirmak igin hiz regilatori, asagi yon beyan hizi vq ‘nin % 115’ine esit
bir hizdan 6nce devreye girmemelidir. Devreye girme anindaki hiz, asagida belirtilenlerden daha kiguk
olmaldir:

a) Anifrenlemeli glivenlik tertibatinda, makarali tip haricinde, 0,8 m/s;

b) Makaral ani frenlemeli giivenlik tertibatinda, 1 m/s;

c) Anifrenlemeli tampon etkili glivenlik tertibatinda ve kaymali giivenlik tertibatinda, 1,5 m/s;

9.10.2.2 Cok biyiik beyan yiki ve kigiik beyan hizi olan asansoérlerde hiz regiilatori, bu amag igin 6zel
olarak tasarimlanmalidir.

Not - Bu durumda, regulatérin devreye girdigi hizin mimkin oldugu kadar Madde 9.10.2.1'de belirtilen alt
sinira yakin secilmesi dnerilir.

9.10.2.3 Dengeleme agirhdindaki givenlik tertibatini galigtiran bir hiz regilatériiniin devreye girdigi hiz,

kabindeki guivenlik tertibatini Madde 9.10.2.1‘e gore galistiranin devreye girdigi hizdan blylk olmali, ancak
bu fark % 10’dan fazla olmamalidir.
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9.10.2.4 Guvenlik tertibatini galistiracak donis yon(, hiz regllatérinin Gstlinde belirtiimelidir.
9.10.2.5 Hiz regiilatoriniin tahriki
9.10.2.5.1 Hiz regiilatéri Madde 9.10.6’ya uygun bir celik halat ile tahrik edilmelidir.

9.10.2.5.2 Hiz regilatori halati bir gergi makarasiyla gerilmelidir. Bu makara veya bunun gergi agirhg
kilavuzlanmalidir.

9.10.2.5.3 Givenlik tertibatinin galismasi sirasinda regilatér halati ve bunun baglantilari, frenleme
mesafesinin normalden fazla olmasi durumunda dahi arizalanmamalidir.

9.10.2.5.4 Regulator halati, glivenlik tertibatindan kolaylikla sokilebilmelidir.

9.10.2.6 Devreye girme siiresi
Hiz regllatérinidn devreye girme siresi, glvenlik tertibati calisincaya kadar tehlikeli hizlara ulagiimasina
meydan vermeyecek kadar kisa olmalidir (Ek F.3.2.4.1).

9.10.2.7 Hiz regiilatoriiniin bulundugu yerlere girilebilme
9.10.2.7.1 Hiz regllatord, kontrol ve bakim igin bulundugu yerlere girilebilir ve erigilebilir olmalidir.
9.10.2.7.2 Kuyu iginde bulunuyorsa, kuyu disindan bulundugu yerlere girilebilir ve erigilebilir olmalidir.

9.10.2.7.3 Madde 9.10.2.7.2'deki talep, asagida belirtilen ¢ sartin gergeklesmesi durumunda uygulanmaz:

a) Madde 9.10.2.8'e gore hiz regulatorinin galismasi, (kablosuz uzaktan kumanda harig) bir uzaktan
kumanda ile kuyunun disindan gerceklestiginde, istek disi galistirma mimkin degdilse ve kumanda
cihazini yetkisiz kisilerin kullanmasi engellenmisse ve

b) Hiz regulatérine kontrol ve bakim icin kabinin Gstliinden veya kuyu dibinden erigilebiliyorsa ve

c) Hiz regllatoérd calistiktan sonra kabin veya dengeleme agirhdi yukari yonde hareket ettirildiginde
otomatik olarak normal konumuna dénlyorsa.

Bununla beraber, hiz regulatérinin normal ¢alismasini etkilemiyorsa, elektrik kisimlari uzaktan kumanda ile
kuyu digindan normal konumlarina déndurulebilir.

9.10.2.8 Hiz regiilatoriinii devreye sokma imkanlan

Kontrol ve deneyler sirasinda glvenlik tertibatini, hiz regulatérini guvenli bir sekilde devreye sokarak
Madde 9.10.2.1‘de 6ngérilen hizdan daha disilk bir hizda galistirmak mimkin olmalidir.

9.10.2.9 Hiz reglilatéri ayarlanabiliyorsa, ayar yapildiktan sonra mihtrlenmelidir.

9.10.2.10 Elektriksel denetim

9.10.2.10.1 Hiz regilatori veya baska bir tertibat Madde 14.1.2'ye uygun bir elektrik glvenlik tertibati
vasitasiyla, en geg regulatorin devreye girdigi hizda asansérin durdurmasini saglamalidir.

9.10.2.10.2 Gulvenlik tertibatinin kurtarilmasindan sonra (Madde 9.8.5.2), hiz regllatérii normal isletme
durumuna otomatik olarak gelmiyorsa, Madde 14.1.2°ye uygun bir elektrik guvenlik tertibati hiz regulatori
normal konumuna dénmedikge asansoérin ¢calismasini engellemelidir.

9.10.2.10.3 Reglatér halatinin kopmasi veya asiri uzamasi durumunda, Madde 14.1.2‘ye uygun bir elektrik
glvenlik tertibati asansoériin motorunu durdurmalidir.

9.10.2.11 Hiz regiilatorii bir glivenlik elemani olarak goriiliir ve Ek F.4'teki kurallara gére dogrulanmalidir.
9.10.3 Aski tertibatinin kopmasi ile ¢alistiriima

9.10.3.1 Guvenlik tertibatinin galistiriimasi igin yaylar kullaniliyorsa, bunlar kilavuzlanmig ve basing altinda
calisan tipte olmalidir.
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9.10.3.2 Aski tertibatinin kopmasi durumunda givenlik tertibatinin galisacagini gésteren bir deney kuyu
disindan yapilabilmelidir.

9.10.3.3 Birden fazla kaldiricisi olan endirekt tahrikli asansorlerde bir kaldiriciya ait aski tertibatinin
kopmasi, guvenlik tertibatini galigtirmalidir.

9.10.4 Guvenlik halati ile galistinima
9.10.4.1 Guvenlik halati Madde 9.10.6’ya uygun olmalidir.

9.10.4.2 Guvenlik halati, agirlhk kuvveti veya en az bir adet kilavuzlanmis ve basing altinda galisan yayla
gerilmelidir.

9.10.4.3 Glvenlik tertibatinin galismasi sirasinda gulvenlik halati ve bunun baglantilari, frenleme
mesafesinin normalden fazla olmasi durumunda dahi arizalanmamalidir.

9.10.4.4 Guvenlik halatinin kopmasi veya gevsemesi durumunda, Madde 14.1.2'ye uygun bir elektrik
guvenlik tertibat makinayi durdurmalidir.

9.10.4.5 Guvenlik halatinin saptirma makaralari, aski halatlarinin veya zincirlerinin makaralari, millerinden
bagimsiz olarak yataklanmis ve tespit edilmis olmalidir.

Madde 9.4.1’e uygun koruma tertibati bulunmalidir.
9.10.5 Kabinin asagi yonde hareketi ile ¢aligtiriima

9.10.5.1 Halatla calistiriima

Guvenlik tertibati veya kenetleme tertibatinin halatla galistirilmasi durumunda asagidaki sartlar yerine

getirilmis olmalidir:

a) Normal bir durustan sonra guvenlik veya kenetleme tertibati ile baglantili Madde 9.10.6’daki sartlara
uygun bir halat (mesela hiz regulatért halati), Madde 9.10.1°e uygun bir kuvvetle sabit tutulmalidir.

b) Halati sabit tutma mekanizmasi kabinin normal igletmedeki hareketlerinde serbest kalmalidir.

c) Halati sabit tutma mekanizmasi kilavuzlanmis ve basing altinda calisan yay veya yaylarla ve/veya agirlik
kuvvetiyle calistiriimalidir.

d) Kurtarma galismasi her durumda mimkin olmahdir.

e) Halati sabit tutma mekanizmasi (zerindeki bir elektrik giivenlik tertibati en geg, halati sabit tutan ve
makinayi durduran mekanizmanin etkili olmasi aninda devreye girerek kabinin asagi yondeki normal
hareketlerini engellemelidir.

f) Kabinin asagdi yondeki hareketi sirasinda elekirik beslemesinin kesilmesi durumunda, glvenlik veya
kenetleme tertibatinin halat tarafindan istenmeden calistiriimasi engellenmis olmalidir.

g) Halati sabit tutma mekanizmasi, givenlik veya kenetleme tertibatinin g¢alismasi sirasinda frenleme
mesafesinin normalden daha uzun olmasi durumunda dahi zarar gérmeyecek bir yapiya sahip olmalidir.

h) Halati sabit tutma mekanizmasi, kabinin yukari yénde bir hareketinde zarar gérmeyecek bir yapiya sahip
olmaldir.

9.10.5.2 Kol ile galigtiriima

Guvenlik tertibati veya kenetleme tertibatinin bir kol ile galistirilmasi durumunda asagidaki sartlar yerine

getirilmis olmalidir:

a) Normal bir durustan sonra glivenlik veya kenetleme tertibati ile baglantili bir kol, her durakta bulunan
sabit bir durdurucuya kenetlenecek bir konuma uzatiimalidir.

b) Kol kabinin normal igletmedeki hareketlerinde geri ¢ekilmis olmalidir.

c) Kolun kenetlenme konumuna dogru hareketi, kilavuzlanmis ve basing altinda ¢alisan yay veya yaylarla
ve/veya agirlik kuvvetiyle gerceklesmelidir.

d) Kurtarma galismasi her durumda mimkin olmalidir.

e) Kol uzerindeki bir elektrik glvenlik tertibati en geg, kolun kenetlenme konumuna dogru hareketi aninda
devreye girerek kabinin agagi yondeki normal hareketlerini engellemelidir.

f) Kabinin asadi yondeki hareketi sirasinda elektrik beslemesinin kesilmesi durumunda, giivenlik veya
kenetleme tertibatinin kol tarafindan istenmeden ¢alistiriimasi engellenmis olmalidir.

g) Kol ve sabit durdurucular, glivenlik veya kenetleme tertibatinin galismasi sirasinda frenleme mesafesinin
normalden daha uzun olmasi durumunda dahi zarar gérmeyecek bir yapiya sahip olmalidir.
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h) Kol ve sabit durdurucular, kabinin yukari yénde bir hareketinde zarar gérmeyecek bir yapiya sahip
olmalidir.

9.10.6 Hiz regulatori halati, glivenlik halati
9.10.6.1 Halat, bu amaca uygun bir ¢elik halat olmalidir.

9.10.6.2 Bu halatin en kiguk kopma yuku:

a) Hiz regulatdérinin galismasiyla, strtinme kuvveti kullanan tipte bir hiz regulatériinde surtinme katsayisi
umax= 0,2 olarak hesaba katildiginda regulator halatinda veya givenlik halatinda meydana gelen gerilme
kuvvetinin;

b) Guvenlik halatinda glvenlik veya kenetleme tertibatinin galistiriimasi igin gerekli olan kuvvetin

en az 8 kati olmalidir.

9.10.6.3 Halatinin anma ¢api en az 6 mm olmalidir.

9.10.6.4 Hiz regllatéri kasnaklarinin (halat ortasindan ortasina élgulen) ¢api ile regulator halati anma ¢api
arasindaki oran en az 30 olmalidir.

9.11 Oturma tertibati

Madde 9.5’e gore oturma tertibati gerekliyse, asagidaki sartlara uygun olmaldir.

9.11.1 Oturma tertibati, yalniz asagi hareket yoniinde etkili olmali ve Madde 8.2.1 ve Madde 8.2.2'ye

uygun asansorlerde Cizelge 1.1’de (Madde 8.2.1) belirtilen yiikle yUkli kabini:

a) Asansor bir debi sinirlama valfi veya tek yonlu debi sinirlama valfi ile donatiimissa vy + 0,3 m/s hizindan
veya

b) Diger batun asansdrler igin agagi yon beyan hizi vq4 ‘nin % 115’ine esit bir hizdan

durdurabilmeli ve sabit durdurucularda hareketsiz tutabilmelidir.

9.11.2 En az bir adet elektriksel olarak geri ¢ekilebilen, ileri konumunda asagi yonde hareket eden kabini
sabit durduruculara oturtarak durduran bir mesnet bulunmalidir.

9.11.3 Her durakta iki seviyede, kabinin:

a) Durak seviyesinden 0,12 m’den fazla veya
b) Kilit agiima bdlgesinin alt sinirindan asagi
kaymasini engelleyen durdurucular bulunmalidir.

9.11.4 Mesnet veya mesnetlerin agilma konumuna dogru hareketi, kilavuzlanmis ve basing altinda galisan
yay veya yaylarla ve/veya agirlik kuvvetiyle gerceklesmelidir.

9.11.5 Makina durdugunda, elektrikli geri gekme tertibatinin enerjisi kesilmelidir.

9.11.6 Mesnet veya mesnetler ve durdurucular, mesnet veya mesnetler hangi konumda olursa olsun
kabinin yukari yénde hareketlerini engellemeyecek ve zarar vermeyecek bir yapiya sahip olmalidir.

9.11.7 Oturma tertibatinda (veya sabit durdurucularda) bir tampon sistemi bulunmalidir.

9.11.7.1 Asagdida belirtilen tiplerde tamponlar kullaniimalidir:

a) Enerjiyi depolayan tipte veya

b) Geri donus hareketi tamponlanmis enerjiyi depolayan tipte veya
c) Enerjiyi harcayan tipte.

9.11.7.2 Tamponlarin stroku igin benzer sekilde Madde 10.4’in sartlari gegerlidir.
Buna ek olarak, kabin beyan yuki ile yUkli olarak tampon Uzerinde otururken durak seviyesi ile kabin
seviyesi arasindaki fark 0,12 m’yi asmamalidir.

9.11.8 Birden fazla mesnet bulunmasi durumunda, kabinin asagi yonde hareketi sirasinda eneriji kesilirse
bitin mesnetlerin durdurucularina oturmus olmasini saglamak igin gerekli dnlemler alinmahdir.
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9.11.9 Bir mesnet geri gekiimemis konumda bulunuyorsa, Madde 14.1.2.2 veya Madde 14.1.2.3'deki
sartlara uygun bir elektrik tertibati kabinin asagi yondeki normal hareketini engellemelidir.

9.11.10 Enerjiyi harcayan tipte tamponlarin (Madde 9.11.7.1) kullaniimasi durumunda tampon normal
isletme konumunda degilse Madde 14.1.2.2 ve Madde 14.1.2.3'teki sartlara uygun bir elektrik guvenlik
tertibati, makinanin asagdi yoénde harekete gegmesini engellemeli ve asagi yonde hareket eden makinanin
derhal durmasini saglamalidir. Enerji akiginin kesilmesi Madde 12.4.2°’ye uygun olmalidir.

9.11.11 Oturma tertibatinin ¢aligmasi sonunda kabin tabaninin egilmesi
Benzer sekilde Madde 9.8.7°deki sartlar gecerlidir.

9.12 Elektrikli kayma diizeltme sistemi
Elektrikli kayma diizeltme sistemi, Madde 14.2.1.2 ve Madde 14.2.1.5’te agiklanmistir.

10 Kilavuz raylar, tamponlar ve sinir glivenlik kesicileri

10.1  Kilavuz raylarla ilgili genel kurallar

10.1.1  Asansoriin giivenli galigsmasini saglamak igin kilavuz raylar, kilavuz ray baglantilari ve tespit yerleri
bunlari etkileyen yuklere ve kuvvetlere yeterince dayanim gdstermelidir.

Asansorin glvenli calismasinin kilavuz raylarla ilgili yonleri:
a) Kabin veya dengeleme agirhiginin kilavuzlanmasi saglanmalidir;
b) Bu nedenle kilavuz raylardaki egilmeler:
1) Durak kapilari kilitlerinin istenmeden agilmayacagi;
2) Guvenlik tertibatinin ¢alistirilmayacag;
3) Hareketli pargalarin diger pargalara carpmayacagi
bir dlglide sinirlandiriimalidir.

Kilavuz raylardaki gerilmeler Ek G.2, Ek G.3 ve Ek G.4’e gbre beyan yukinin kabin icinde dagihmi veya
kararlastirilan kurallara uygun kullanim (Madde 0.2.5) hesaba katilarak sinirlandiriimahdir.

Not - Ek G, kilavuz raylarin segimi i¢in bir metot tanimlar.
10.1.2 izin verilen gerilmeler ve egilmeler
10.1.2.1 izin verilen gerilmeler agagidaki degerlerle sinirlandiriimalidir:

m

o

zul St
Burada;
o . . 2
=zl = jzin verilen gerilme (N/mm?),
R, - uzama siniri (N/mmz),
S, = guvenlik katsayisi
dir.

Guvenlik katsayisi Cizelge 4‘ten alinmalidir.
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Cizelge 4 - Kilavuz raylar i¢in glvenlik katsayilari

YUk durumlari Kopma uzamasi (As) Gulvenlik katsayisi
Normal kullanma yiiklemesi As > % 12 2,25
Y % 8 < Ag < % 12 3,75
. . . As> %12 1,8
Guvenlik tertibatinin galismasi %8 i A <% 12 30

Kopma uzamasi % 8'den az olan malzemeler ¢ok kirilgan olarak kabul edildikleri i¢in kullaniimamalidir.

ISO 7465°‘e uygun kilavuz raylar igin Cizelge 5'te verilen o, degerleri kullanilabilir.

Cizelge 5 - izin verilen gerilmeler o,
Degerler N/mm? olarak verilmistir.

) Rm
Yuk durumlari 370 440 520
Normal kullanma yuklemesi 165 195 230
Glvenlik tertibatinin galismasi 205 244 290

10.1.2.2 T-Profilli kilavuz raylar icin hesaplanan en blytik izin verilen egilme miktarlari:
a) Uzerinde guvenlik tertibati calisan kabin ve dengeleme agirhigi kilavuz raylarinda, her iki yonde 5 mm;
b) Uzerinde glivenlik tertibati calismayan dengeleme agirlidi kilavuz raylarinda, her iki yénde 10 mm;

10.1.3 Kilavuz raylarin konsollara ve binaya tespiti, binanin normal oturmasindan veya betonun
cekmesinden kaynaklanan etkileri ya kendiliginden ya da basit bir ayarlama ile dengelemeye imkéan
vermelidir.

Kilavuz raylarin yerinden kurtulmasina yol agabilecek sekilde baglanti elemanlarinin dénmesi dnlenmelidir.
10.2 Kabin ve dengeleme agirliginin kilavuzlanmasi
10.2.1 Kabin ve dengeleme agirligi en az ikiser adet sabit gelik ray ile kilavuzlanmalidir.

10.2.2 Asagida belirtilen durumlarda kilavuz raylar cekme celikten yapiimali veya slrtinme ylzeyleri
islenmelidir:

a) Beyan hizi vy 0,4 m/s’den blylk ise;

b) Kaymali guvenlik tertibati kullanildidinda, beyan hizindan bagimsiz olarak.

10.2.3 Dengeleme agirhd: kilavuz raylarinda givenlik tertibati kullaniimiyorsa, raylar sa¢ profilden imal
edilmig olabilir. Bunlar paslanmaya karsi korunmalidir.

10.3 Kabin tamponlari

10.3.1 Kabinin en alt hareket sinirina tamponlar yerlestiriimelidir.

Kabin iz disimU altinda, tampon veya tamponlarin izerine etki ettigi yizeyler, ylksekligi Madde 5.7.2.3‘e
uygun bir engel (baba) ile belli edilmelidir. Tampon etki alani merkezinin kilavuz raylardan ve benzeri sabit
aygitlardan (kuyu duvarlari harig) 0,15 m’den daha az mesafede bulunmasi durumunda, bunlar engel olarak
kabul edilir.

10.3.2 Bir oturma tertibatinin tampon veya tamponlari kabin hareketini en altta sinirlamak igin
kullanihyorsa, otuma tertibatinin sabit durdurucular kabin kilavuz raylarina tespit edilmedikleri ve geri
cekilmis konumdaki mesnet veya mesnetler durduruculara ¢garpmadiklari siirece engel (baba) bu durumda
da gereklidir.

10.3.3 Kabin beyan yUki ile yikli olarak tamponlar (zerinde otururken en alt durak seviyesi ile kabin
ddésemesi seviyesi arasindaki fark 0,12 m’yi agmamalidir.

10.3.4 Tamponlar tam kapali iken piston silindir dibine garpmamalidir.
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Bu kural tekrar senkronizasyonu saglayan tertibata uygulanmaz.

10.3.5 Asagida belirtilen tiplerde tamponlar kullaniimalidir:

a) Enerjiyi depolayan tipte veya

b) Geri donus hareketi tamponlanmis enerjiyi depolayan tipte veya
c) Enerjiyi harcayan tipte.

10.3.6 Dogrusal veya dogrusal olmayan karakteristikteki enerji depolayan tipte tamponlar, yalniz asansér
beyan hizinin 1 m/s’yi asmadigi durumlarda kullanilabilir.

10.3.7 Enerjiyi harcayan tipte tamponlar biitiin beyan hizlarinda kullanilabilir.

10.3.8 Dogrusal karakteristikli olmayan enerji depolayan tipte, geri donme hareketi tamponlanmis olan
enerji depolayan tipte ve enerjiyi harcayan tipteki tamponlar bir glvenlik elemani olarak goérulir ve Ek
F.5'deki kurallara goére dogrulanmalidir.

10.4 Kabin tamponlarinin stroklari
10.4.1 Enerji depolayan tipte tamponlar
10.4.1.1 Dogrusal karakteristikli tamponlar

10.4.1.1.1 Tamponlarin mimkiin olabilecek toplam stroku en az
a) Debi sinirlama valfi veya tek ydnla debi sinirlama valfi olan asansoérlerde:
en az, (vq4 + 0,3 m/s) ifadesine tekabul eden bir hiz degderi ile hesaplanan sigrama mesafesinin iki katina,

2
2. +03F _ 0,102-(vy +0,3
&n esit olmaldir. (Strok, m olarak);
b) Diger butin asansdrlerde:
% 115 beyan hizindaki sigrama mesafesinin iki katina esit olmalidir (0,135-v?) ) Burada strok metre

olarak alinmalidir.
Ancak strok 65 mm'den kuglk olmamalidir.

10.4.1.1.2 Madde 8.2.1 ve Madde 8.2.2'ye uygun asansorlerde tamponlar Madde 10.4.1.1.1‘de tanimlanan
stroka, Cizelge 1.1'de (Madde 8.2.1) belirtilen ytkle yUkli kabinin kitlesinin 2,5 ile 4 katina tekabil eden bir
statik yUk altinda erisecek sekilde hesaplanmalidir.

10.4.1.2 Dogrusal olmayan karakteristikli tamponlar

10.4.1.2.1 Dogrusal olmayan karakteristikli enerjiyi depolayan tipte tamponlar asagida belirtilen kurallara

uygun olmalidir:

a) Beyan yuku ile yukli kabinin Madde 10.4.1.1.1’e uygun bir hizla ile serbest digsme durumundan
tampona ¢arpmasinda ortalama ivme, 1 g, ‘den buyuk olmamalidir,

b) 2,5 g,‘den blylk frenleme ivmesi 0,04 s’den uzun sirmemelidir,

c) Kabinin yukari dénds hizi 1 m/s’den buyuk olmamalidir,

d) Calismadan sonra kalici bir bigcim degistirme olmamalidir.

10.4.1.2.2 Madde 5.7.1.2, Madde 5.7.2.3, Madde 10.3.4 ve Madde 12.2.5.2’de kullanilan “tam kapanmisg”
deyimi, yerlestirilen tamponun yiksekliginin %90’1 oraninda sikistiriimis oldugunu ifade eder.

10.4.2 Geri donme hareketi tamponlanmis olan enerji depolayan tipte tamponlar
Bu tip tamponlara Madde 10.4.1‘deki kurallar uygulanir.

2
5 (LIS vg)™ _ 0,1348 - v,2
7) 2-8p yuvarlatilarak 0,135-v, bulunur.
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10.4.3 Enerjiyi harcayan tipte tamponlar

10.4.3.1 Tamponlarin mimkdin olabilecek toplam stroku en az.
a) Debi sinirlama valfi veya tek ydnla debi sinirlama valfi olan asansoérlerde:
en az, (vq + 0,3 m/s) ifadesine tekabil eden bir hiz dederi ile hesaplanan sigrama mesafesine,

2
(g +03) _ 0,051-(v; +0,3)
2:8n esit olmaldir. (Strok, m olarak);
b) Diger butin asansdrlerde:
% 115 beyan hizindaki sigrama mesafesine esit olmalidir (0,067-v,?). Burada strok metre olarak
alinmalidir.

10.4.3.2 Enerjiyi harcayan tipte tamponlar, asagida belirtilen kurallara uygun olmalidir;

a) Madde 8.2.1 ve Madde 8.2.2°ye uygun asansoérlerde Cizelge 1.1'de (Madde 8.2.1) belirtilen yiikle yUkla
kabinin Madde 10.4.3.1’e uygun bir hiz ile serbest diisme durumundan tampona ¢arpmasinda ortalama
ivme, 1 g, ‘den buylik olmamalidir;

b) 2,5 g,‘den blyuk frenleme ivmesi 0,04 s’den uzun strmemelidir;

c) Calismadan sonra kalici bir bigim degistirme olmamalidir.

10.4.3.3 Asanso6rin normal galismasi, tamponlarin kapandiktan sonra normal konumuna geri dénmesine
bagli olmaldir. Bu durum Madde 14.1.2°ye uygun bir elektrik gtvenlik tertibatiyla denetlenmelidir.

10.4.3.4 Hidrolik tamponlarin kullanilmasi durumunda, hidrolik seviyesinin kontrolt kolayca yapilabilmelidir.
10.5 Sinir guvenlik kesicisi

10.5.1 Genel

Kabinin en Ust hareket seviyesine tekabul eden piston konumunda bir sinir gtvenlik kesicisi bulunmalidir.

Sinir guivenlik kesicisi:

a) Son durak seviyesinin asilmasi durumunda muUmkin olabildigince c¢abuk ¢alisacak bir sekilde
yerlestiriimeli, ancak normal igletmeyi aksatmamalidir.

b) Piston esnek durdurucuya (Madde12.2.3) degmeden etkili olmahdir.

Sinir guivenlik kesicisi, piston esnek durdurucu bdlgesi iginde oldugu sirece devrede kalmalidir.

10.5.2 Sinir guivenlik kesicisinin galigtiriimasi

kullanilmamalidir.

10.5.2.2 Direkt tahrikli asansérlerde sinir gtivenlik kesicisi:

a) Dogrudan kabin veya piston tarafindan veya

b) Kabine dolayli baglantili bir tertibat ile (mesela: halat, kayis veya zincir ile)
calistirimahdir.

b sikkinda verilen baglantinin kopmasi veya gevsemesi Madde 14.1.2'ye uygun bir elektrik guvenlik
tertibatiyla makinay! durdurmalidir.

10.5.2.3 Endirekt tahrikli asansdrlerde sinir gavenlik kesicisi:

a) Dogrudan piston tarafindan veya

b) Pistona dolayli baglantili bir tertibat ile (mesela: halat, kayis veya zincir ile)
calistirimalidir.

b sikkinda verilen baglantinin kopmasi veya gevsemesi Madde 14.1.2‘ye uygun bir elektrik guvenlik
tertibatiyla makinayi durdurmalidir.

10.5.3 Sinir giivenlik kesicisinin ¢galisma metodu
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10.5.3.1 Sinir glvenlik kesicisi Madde 14.1.2’ye gore bir elektrik glvenlik tertibati olmali ve ¢alistirildiginda
makinay! durdurmal ve tekrar harekete gegmesini engellemelidir. Sinir givenlik kesicisi kabin, galisma
bdlgesini terk ettiginde kendiliginden kapanmalidir.

10.5.3.2 Sinir guvenlik kesicilerinin galismasindan sonra asansOr kabin ve durak hareket komutlarini,
asansor kayma nedeniyle guvenlik kesicisinin ¢calisma bolgesini terk etse dahi, yerine getirmemelidir.
Asansorin tekrar servise alinmasi kendiliginden gergceklesmemelidir.

11 Kabin ile kabin girigsine bakan kuyu duvari ve kabin ile dengeleme
agirhg arasindaki acgikhklar

11.1  Genel kurallar
Standardda belirtilen agikliklar, yalniz asans6r devreye alinmadan 6nceki muayene ve deneyler sirasinda
degil, asansorun tum servis slresi boyunca korunmalidir.

11.2  Kabin ile kabin girisine bakan kuyu duvar arasindaki agikhk
Asagida belirtilen kurallar Sekil 4 ve Sekil 5'te gdsterilmistir.

11.2.1 Asansor kuyusu ig yiizeyi ile kabin esigi veya kabin kapisinin gergevesi veya sirmeli kapilarda
kapanan kenar arasindaki yatay aciklik 0,15 m’yi asmamalidir.

Yukarida belirtilen agiklik:

a) 0,5 m’yi agmayan bir yikseklik boyunca 0,2 m olabilir;

b) Disey hareketli sirmeli durak kapilariyla donatiimis yik asansoérlerinde, butliin hareket mesafesi
boyunca 0,2 m olabilir;

c) Kabinin, mekanik olarak kilittenen ve yalniz bir durak kapisinin kilit agilma boélgesinde agilabilen bir kapi
ile donatildid1 durumlarda sinirlanmamistir.

Asansorun ¢alismasi, Madde 7.7.2.2'deki durumlar haricinde, otomatik olarak ilgili kabin kapisinin
kilitlenmesine bagl olmalidir. Kilitteme tertibati Madde 14.1.2'ye uygun bir elektrik guvenlik tertibatiyla
donatiimalidir.

11.2.2 Kabin esigi ile durak kapisi esidi arasindaki yatay agiklik 35 mm’yi agmamalidir.

11.2.3 Kabin kapisi ile kapali durak kapilar arasindaki yatay aciklik veya kapilar arasindaki girilebilir
aralik normal ¢alismada 0,12 m’yi asmamalidir.

11.2.4 Menteseli durak kapilari ile katlanir tipteki kabin kapilarinin miisterek kullaniimasi durumunda 0,15
m ¢apindaki bir kiirenin kapali kapilar arasindaki herhangi bir agikliga sigmasi mimkin olmamaldir.

( R
<35 mm
> L
> \ < <0,175m
> o
i
/ <0,5m
<0,2m
™ v

Lk

Sekil 4 - Kabin ile kabin girisine bakan kuyu duvari arasindaki agiklk
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<$0,15m

Sekil 5 - Menteseli durak kapisi ile katlanir tipte kabin kapisi arasindaki agiklik

11.3 Kabin ve dengeleme agirlig: arasindaki agiklik
Kabin ve kabine bagl parcalar ve (varsa) dengeleme agirligi ve bunlara bagli pargalar arasindaki agiklik en
az 50 mm olmaldir.

12 Tahrik makinasi

12.1 Genel kural

12.1.1 Her asansoriin kendine ait en az bir adet tahrik makinasi olmalidir.
Asagida belirtilen iki tahrik metoduna izin verilir:

a) Direkt tahrik;

b) Endirekt tahrik.

12.1.2 Kabinin kaldiriimasi igin birden fazla kaldirici kullaniliyorsa, bunlar basing dengesini saglamak igin
birbirine hidrolik olarak baglantili olmaldir.

12.1.3 Dengeleme agirh@ varsa, bunun kitlesi, aski tertibatinin (kabin-dengeleme agirhgi) kopmasi
durumunda hidrolik sistemdeki basincin, tam ylik basincinin 2 katini agsmayacagi sekilde hesaplanmis
olmalidir.

Birden fazla dengeleme agirligi mevcutsa, hesap icin yalniz bir dengeleme agirhdinin aski tertibatinin
kopmasi g6z énline alinmalidir.

12.2  Kaldirici
12.2.1 Silindir ve piston hesaplari
12.2.1.1 Basing hesaplari

12.2.1.1.1 Silindir ve piston, tam ylk basincinin 2,3 katina esit bir basingta malzemenin esneklik sinirina
(Rpo,2) oranla en az 1,7 glivenlik katsayisina sahip olacak sekilde tasarimlanmig olmalidir.

12.2.1.1.2 Hidrolik senkronizasyon tertibatli teleskopik pistonlarin kademelerinin hesaplanmasinda ® tam yiik
basinci yerine, hidrolik senkronizasyon tertibati nedeniyle bir kademede olusan en blylk basing degeri gbz
ondne alinmaldir.

12.2.1.1.3 Kalinliklarin hesaplanmasinda silindir et kalinligi ve silindir taban kalinhigi icin givenlik payi olarak
1,0 mm, tekli ve teleskopik kaldiricilarin i¢i bos pistonlari i¢in de 0,5 mm eklenmelidir.

8) Montaj sirasinda hidrolik senkronizasyon tertibatinin yanlis ayari sonucunda asiri yuksek basinglarin
meydana gelebilecedi de hesaba katilmaldir.

49



ICS 91.140.90 TURK STANDARDI TS EN 81-2/Mart 2002

12.2.1.1.4 Hesaplamalar Ek K’'ye gore yapilmalidir.
12.2.1.2 Biikiilme hesaplari
Basing yuku altinda c¢alisan kaldiricilar asagidaki sartlara uygun olmalidir.

12.2.1.2.1 Kaldiricilar tam agilmis konumda tam yuk basincinin 1,4 katina tekabll eden bir yik altinda
bikilmeye karsi glvenlik katsayisi en az 2 olacak sekilde tasarimlanmis olmalidir.

12.2.1.2.2 Hesaplamalar Ek K’'ye gore yapilmalidir.

12.2.1.2.3 Madde 12.2.1.2.2'de belirtilenden daha kapsamli hesaplama metodlari, en az esdegerde bir
glvenlik katsayisini garanti ediliyorsa kullanilabilir.

12.2.1.3 Gekme dayanimi hesaplari
Cekmeye ¢alisan kaldiricilar tam yuk basincinin 1,4 katina tekabil eden bir yik altinda malzemenin esneklik
sinirina (Ryo2) karsi guvenlik katsayisi en az 2 olacak gekilde tasarimlanmig olmalidir.

12.2.2 Kabin/piston (silindir) baglantisi
12.2.2.1 Direk tahrikli asansoérlerde kabin ile Piston (silindir) arasindaki baglanti esnek olmalidir.

12.2.2.2 Kabin ile piston (silindir) arasindaki baglanti, piston (silindir) agirhg ile ilave dinamik kuvvetleri
tasiyabilecek bir sekilde tasarimlanmis olmalidir. Baglanti elemanlarinin kendi kendine gevsememesi igin
tedbirler alinmalidir.

12.2.2.3 Birden fazla kisimdan meydana gelen pistonlarda kisimlar arasindaki baglantilar, asili piston
kisimlarinin agirligi ile ilave dinamik kuvvetleri tagiyabilecek bir sekilde tasarimlanmig olmalidir.

12.2.2.4 Endirek tahrikli asansdrlerde piston basi (silindir bagsi) kilavuzlanmig olmalidir.

Bu sart, ceken kisimlarin dazeni ile piston Uzerine egilme kuvvetlerinin etkisi engellenmisse, cekmeye
calisan kaldiricilar icin gecerli degildir.

12.2.2.5 Endirek tahrikli asansorlerde piston basi kilavuz sistemi, kabin tavaninin disey izdlisiim iginde yer
almamalidir.

12.2.3 Piston strokunun sinirlanmasi

12.2.3.1 Pistonu, Madde 5.7.1.1’deki sartlara uygun bir konumda tampon etkisiyle durduracak tertibat
mevcut olmalidir.

12.2.3.2 Bu strok sinirlamasi:

a) Esnek bir durdurucu ile saglanmali veya

b) Kaldiriciya gelen hidrolik sivi akiminin, kaldirici ile bir hidrolik valf arasindaki mekanik bir baglanti ile
kesilmesi ile gerceklesmelidir. Bu baglantinin kirilmasi veya uzamasi Madde 12.2.3.3.2'de belirtilenden
daha blyuk bir frenlemeye neden olmamalidir.

12.2.3.3 Esnek durdurucu

12.2.3.3.1 Bu durdurucu:

a) Kaldiricinin birlesik bir pargasi olmali veya

b) Kaldiricinin diginda ve kabin izdisiminin disinda, kuvvetlerin bileskesi kaldiricinin ekseninde olacak
sekilde bir veya birden fazla tertibatla gercgeklestiriimis olmalidir.

12.2.3.3.2 Esnek durdurucu, kabinin ortalama frenleme ivmesinin 1,0 g,’'i asmayacagi ve endirekt tahrikli
asansorlerde halat veya zincirlerin gevsemesine neden olabilecek bir frenleme meydana gelmeyecegi bir
sekilde tasarimlanmalidir.

12.2.3.4 Madde 12.2.3.2 b ve Madde 12.2.3.3.1 b’deki durumlarda kaldiricinin iginde, pistonun silindiri terk
edebilmesini engelleyecek bir durdurucu bulunmalidir.
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Madde 12.2.3.2 b’deki durumda bu durdurucu, Madde 5.7.1.1°deki sartlari saglayacak bir sekilde
yerlestiriimelidir.
12.2.4 Koruma tedbirleri

12.2.4.1 Kaldirici zeminden igeri uzaniyorsa bir koruma borusunun igine alinmalidir. Kaldirici bagka
hacimlere uzaniyorsa yeterli bir sekilde korunmalidir.

Ayni sekilde:

a) Boru kirilma valfi (valflari ) / debi sinirlama valfi (valflari);

b) Kaldiriciile boru kiriima valfi (valflari ) / debi sinirlama valfi (valflari) arasindaki rijit boru baglantilar;

c) Boru kirilma valfi (valflari ) ile debi sinirlama valfi (valflari) arasindaki rijit boru baglantilari

korunmalidir.

12.2.4.2 Sizan ve silindir baginda biriken hidrolik sivisi toplanmalidir.
12.2.4.3 Kaldiricida bir hava alma tertibati bulunmaldir.

12.2.5 Teleskopik kaldiricilar
Teleskopik kaldiricilar i¢in ek olarak asagidaki sartlar gecerlidir.

12.2.5.1 Birbirini takip eden kademeler arasinda pistonlarin silindirlerini terk edebilmesini engelleyecek
sekilde durdurucular bulunmalidir.

12.2.5.2 Kabin tam kapali tamponlar Uzerine oturdugunda, direkt tahrikli bir asansériin kabininin altina
yerlegtirilen bir kaldirici ile:

a) birbirini takip eden kilavuz bilezikleri arasinda ve

b) en Ust kilavuz bilezik ve kabinin en alt noktasi arasinda (Madde 5.7.2.3 b 2’de belirtilenler harig)

en az 0,3 m serbest mesafe bulunmalidir.

12.2.5.3 Harici kilavuzu bulunmayan teleskopik kaldiricilarin  her kademesinin silindir tarafindan
kilavuzlanma uzunlugu ilgili piston ¢apinin en az 2 kati olmalidir.

12.2.5.4 Bu kaldiricilarda mekanik ve hidrolik senkronizasyon tertibati bulunmalidir.

12.2.5.5 Hidrolik senkronizasyon tertibati bulunan kaldiricilarda basing, tam yik basincini % 20’den fazla
astiginda normal bir kalkisi engelleyen bir elektrik tertibati bulunmalidir.

12.2.5.6 Senkronizasyon tertibati olarak halat ve zincirlerin kullaniimasi durumunda asagidaki sartlar
gegerlidir:
a) Birbirinden bagimsiz en az iki halat veya zincir bulunmalidir;
b) Madde 9.4.1°deki sartlar yerine gelmis olmahdir;
c) Guvenlik katsayisi en az:
1) Halatlar igin 12;
2) Zincirler igin 10
olmaldir.
Halat veya zincir glivenlik katsayisi, bir halatin (veya bir zincirin) en kigik kopma kuvvetinin (N), bu
halata (veya zincire) gelen en buyuk kuvvete (N) oranidir.
Bu en buiyuk kuvvetin hesaplanmasinda:
- Tam yiik basinci ve
- Halat (veya zincir) sayisi
g6z 6nline alinmalidir.
d) Senkronizasyon tertibatinda bir hata oldugunda kabin hizinin, asadi yén beyan hizi v,’yi 0,3 m/s’den
fazla agmasini engelleyen bir tertibat bulunmalidir.

12.3 Boru donanimi

12.3.1 Genel

12.3.1.1 Basing¢ altinda bulunan borular ve baglanti elemanlari (baglantilar, valflar vb.) ile genel olarak
hidrolik sistemin butln pargalari:
a) Kullanilan hidrolik sivisi ile uyumlu olmaldir;
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b) Tespit yerleri, burulma ve titresim nedeniyle asiri bir geriimeye maruz kalmasi engellenecek bir sekilde
tasarimlanmali ve yerlestiriimelidir;

c) Zedelenmelere ve Ozellikle mekanik olarak zedelenmelere kargi korunmus olmalidir.

12.3.1.2 Borular ve baglanti elemanlari uygun bir sekilde tespit edilmis ve muayeneler icin erigilebilir

olmalidir. Rijit veya bikllgen borular duvar veya doseme iginden gegiyorsa, kuruyucu bir boru igine

alinmalidir. Bu koruyucu borularin boyutlari, gerektiginde muayene icin borularin sokilebilmesine imkan

vermelidir.

Koruyucu borularin iginde ek yeri bulunmamalidir.
12.3.2 Rijit borular

12.3.2.1 Silindir ile geri dontgsuz valf veya asagi yon valfi veya valflari arasindaki rijit borular ve bunlarin
baglanti elemanlari, tam yik basincinin 2,3 katina tekabul eden bir yiik altinda malzemenin esneklik sinirina
(Rpo,2) kargi glivenlik katsayisi en az 1,7 olacak sekilde tasarimlanmig olmalidir.

Et kalinliklarinin hesaplanmasinda silindir ile boru kirilma valfi arasindaki baglantida glivenlik payi olarak 1,0
mm, varsa diger rijit baglantilarda guvenlik payi olarak 0,5 mm eklenmelidir.

Hesaplamalar Ek K.1.1’e gdre yapilmalidir.

12.3.2.2 Teleskopik pistonlar ikiden fazla kademeye ve senkronizasyon tertibatina sahipse, boru kiriima
valfi ve geri dénussiiz valf veya asagi yon valfi veya valflari arasindaki rijit borular ve bunlarin baglanti
elemanlarinin hesaplanmasinda ek bir gtivenlik katsayisi olarak 1,3 hesaba katiimalidir.

Silindir ve boru kiriima valfi arasindaki boru ve bunlarin baglanti elemanlari, silindirin hesabinda esas alinan
basinca gore hesaplanmalidir.

12.3.3 Biikiilgen hortumlar

12.3.3.1 Silindir ile geri donugsuz valf veya asagl yon valfi arasindaki baglantida kullanilan bukulgen
hortum, tam yuk basinci ve patlama basinci arasindaki glvenlik katsayisi en az 8 olacak sekilde secilmis
olmalidir.

12.3.3.2 Silindir ile geri donussiz valf veya asagi yon valfi arasindaki bukilgen basing hortumlari ve
baglantilari tam yik basincinin 5 katina hasar gérmeden dayanabilmelidir. Bu deney hortum ve
baglantilarinin imalat¢isi tarafindan yapiimahdir.

12.3.3.3 Bikulgen basing hortumlari tizerinde, silinmeyecek bir sekilde:
a) Imalatginin adi veya markasi;

b) Deney basinci;

c) Deney tarihi

isaretlenmelidir.

12.3.3.4 Bulkulgen basin¢ hortumlari, imalat¢isinin bildirdidi bukilme yaricapi degerinden daha kuguk bir
capla bukdlerek kullaniimamalidir.

12.4 Makinanin durdurulmasi ve durma durumunun denetlenmesi
Makinanin, Madde 14.1.2’ye uygun bir elektrik guvenlik tertibatinin galismasiyla durdurulmasi asagida
belirtilen metotlardan biriyle gerceklestiriimelidir.

12.4.1 Yukari yonde hareket

Yukari ydénde harekette:

a) Elektrik motoruna giden akim, ana kontaklari motor besleme devresinde seri bagh birbirinden bagimsiz
en az iki kontaktor ile kesilmelidir veya

b) Elektrik motoruna giden akim bir adet kontaktorle ve sizdirma valfina giden akim (Madde 12.5.4.2'ye
uygun olarak), bu valfin besleme devresinde seri bagl birbirinden bagimsiz en az iki elektrik cihazi ile
kesilmelidir.

12.4.2 Asagi yonde hareket
Asagi yonde harekette asagi yon valfi veya valflarina giden akim:
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a) Valfin besleme devresinde seri bagl birbirinden bagimsiz en az iki elektrik cihazi ile veya

b) Yeterli bir kesme glcline sahipse, direkt olarak bir elektrik giivenlik tertibati ile

kesilmelidir.

12.4.3 Asansor durdugunda kontaktorlerden birinin ana kontaklari agmamis veya elektrik cihazlarindan
biri akim devresini kesmemis ise, en ge¢ bunu takip eden hareket yonu degisiminde asansoriin hareketi
engellenmis olmalidir.

12.5 Hidrolik kumanda ve giivenlik tertibati

12.5.1 Kapama valfi

12.5.1.1 Asansorde bir kapama valfi bulunmalidir. Bu valf, silindir (veya silindirler) ile geri déniissuz valf ve
asag! yon valfi (veya valflar) arasindaki devreye konulmalidir.

12.5.1.2 Kapama valfi makina dairesine yerlestiriimelidir.
12.5.2 Geri donusgsuz valf

12.5.2.1 Asansdrde bir geri donussiz valf bulunmaldir. Bu valf, pompa (veya pompalar) ile kapama valfi
arasindaki devreye konulmalidir.

12.5.2.2 Geri donussiz valf, pompa basincinin en klglk calisma basincinin altina dismesi durumunda
beyan yUku ile yukli kabini her noktada sabit tutabilecek bir kapasiteye sahip olmalidir.

12.5.2.3 Geri donlgssiz valfin kapanmasi, kaldiricinin hidrolik basinci ve en az bir adet kilavuzlanmis yay
ve/veya agirlik kuvveti ile etkili olmalidir.

12.5.3 Basing sinirlama valfi

12.5.3.1 Asansdrde bir basin¢ sinirlama valfi bulunmalidir. Bu valf, pompa (veya pompalar) ile geri
dénusgsuz valf arasindaki devreye konulmalidir. Hidrolik sivisi tanka geri sevk edilmelidir.

12.5.3.2 Basin¢ sinirflama valfi, basing tam yik basincinin %140’inda sinirlanacagi bir sekilde
ayarlanmalidir.

12.5.3.3 Blyuk i¢ kayiplar nedeniyle (Basing kaybi, sirtinme) gerekli ise, basing sinirlama valfi daha
yuksek bir degere ayarlanabilir. Ancak, tam yik basincinin %170'i asilmamalidir. Bu durumda hidrolik
cihazlarin (kaldirici dahil) hesaplanmasinda formuillerde tam yuk basinci yerine:

Secilen basinc ayari
1,4

alinmahdir.

BlUkulme hesabinda asiri basing katsayisi 1,4 yerine, basing sinirlama valfinin ayarlandigi yiksek degere
tekabul eden bir deger kullaniimalidir.

12.5.4 Yon valflan

12.5.4.1 Asagi yon valfi
Asagi yon valflari elektrikle agik tutulmalidir. Valflarin kapanmasi, kaldiricinin hidrolik basinci ve valf basina
en az bir adet kilavuzlanmig yay etkisi ile olmalidir.

12.5.4.2 Yukan yon valfi

Makinanin durdurulmasi Madde 12.4.1 b’ye uygun olarak gerceklesiyorsa, bu amagla yalniz sizdirma valflari
kullanilmahdir. Valflar elektrikle kapanmalidir. Valflarin agilmasi, kaldiricinin hidrolik basinci ve valf bagina
en az bir adet kilavuzlanmig yay etkisi ile olmalidir.

12.5.5 Boru kirilma valfi
Madde 9.5’e gore gerekliyse, asagidaki sartlara uygun olan bir boru kirilma valfi bulunmaldir.
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12.5.5.1 Boru kirilma valfi, agagd1 ydnde hareket eden kabini durdurabilmeli ve hareketsiz tutabilmelidir. Boru
kiriima valfi en geg asagi yon beyan hizi v, 'ye, 0,3 m/s ilavesiyle bulunan hizda devreye girmelidir.

Boru kirllma valfi, ortalama frenleme ivmesi 0,2 ile 1-g, arasinda olacak sekilde secilmelidir. 2,5-g, ‘den
biyilk frenleme 0,04 s’den uzun stirmemelidir.

Ortalama frenleme ivmesi asagidaki formille hesaplanmalidir:

q= Omax "
6-A-n-ty
Burada:
Qmax = En biyuk debi (litre/dakika);
r = Aski katsayisi;
A = Kaldiricida basincin etkili oldugu alan (cm?® );
n = Bir boru kiriima valfina sahip paralel ¢alisan kaldiricilarin sayisi;
ty = Frenleme sliresi (saniye)
dir.

Degerler teknik belge dosyasi ve tip kontrol belgesinden alinabilir.
12.5.5.2 Boru kirilma valfi, ayarlama ve muayene igin erigilebilir olmahdir.

12.5.5.3 Boru kiriima valfi:

a) Ya silindirin bir pargasi olmali veya

b) Direkt silindir Gstine flangla baglanmis olmali veya

c) Silindirin yakinina yerlestiriimis ve silindirle kaynakli, flangh veya vidali baglantih kisa bir boru ile
baglanmis olmali veya

d) Silindire direkt olarak vidali baglanti ile baglanmis olmalidir. Boru kirilma valfi faturah bir vidali baglantiya
sahip olmalidir. Monte edildiginde fatura silindir tarafinda bulunmalidir.

Silindir ile boru kirilma valfi arasinda diger baglanti sekillerinin (kompresyon tipi baglanti elemanlari ve vidali
flang, konik halka vb.) kullanimina izin verilmez.

12.5.5.4 Birden fazla paralel etki eden kaldiricilari olan asansérlerde musterek bir boru kirilma valfi
kullanilabilir. Aksi halde boru kiriima valflari, ayni anda kapanmay saglamak ve bdylece kabin tabaninin
normal konumuna gore %5’ten fazla egilmesini engellemek igin birbirine baglanmalidir.

12.5.5.5 Boru kirilma valfi silindir gibi hesaplanmalidir.

12.5.5.6 Boru kirilma valfinin kapanma hizi bir debi sinirlama aygiti tarafindan belirleniyorsa, bu debi
sinirlama aygitindan énce, mimkin oldugu kadar yakinina bir filtre konulmalidir.

12.5.5.7 Makina dairesinde, kabini asiri yuklemeden, boru kiriima valfinin c¢alisma debisine erismeyi
saglayacak elle galisan bir tertibat bulunmaldir. Bu tertibat yanhglikla c¢alistirlmaya karsi korunmus
olmalidir. Bu tertibat kaldiricidaki guvenlik aygitlarini etkisiz hale getirmemelidir.

12.5.5.8 Boru kiriima valfi bir glivenlik elemani olarak goérulir ve Ek F.7'deki kurallara gore dogrulanmalidir.

12.5.6 Debi sinirlama valfi ve tek yonlu debi sinirlama valfi
Madde 9.5’e gore gerekliyse, asagidaki sartlara uygun olan bir debi sinirlama valfi veya tek yonllu debi
sinirlama valfi bulunmalidir.

12.5.6.1 Debi sinirlama valfi, hidrolik sistemde buylk bir kagak oldugunda beyan yuku ile yUkli kabinde
hizin, agagdi yon beyan hizi v, yi 0,3 m/s’den fazla asmasini engellemelidir.

12.5.6.2 Debi sinirlama valfi muayene igin erigilebilir olmalidir.
12.5.6.3 Debi sinirlama valf:

a) Silindirin bir pargasi olmali veya
b) Direkt silindir Ustline flangla baglanmis olmali veya
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c) Silindirin yakinina yerlestiriimis ve silindirle kaynakli, flansl veya vidali baglantili kisa bir boru ile
baglanmis olmali veya

d) Silindire direkt olarak vidal baglanti ile baglanmis olmalidir.
Debi sinirlama valfi fatural bir vidali baglantiya sahip olmalidir. Monte edildiginde fatura silindir tarafinda
bulunmalidir.

Silindir ile debi sinirlama valfi arasinda diger baglanti sekillerinin (kompresyon tipi baglanti elemanlari ve
vidali flans, konik halka vb.) kullanimina izin verilmez.

12.5.6.4 Debi sinirlama valfi silindir gibi hesaplanmalidir.
12.5.6.5 Makina dairesinde, kabini asir ylUklemeden, debi sinirlama valfinin calisma debisine erismeyi
saglayacak elle galisan bir tertibat bulunmaldir. Bu tertibat yanhglikla c¢alistirlmaya kargi korunmus

olmalidir. Bu tertibat kaldiricidaki guvenlik aygitlarini etkisiz hale getirmemelidir

12.5.6.6 Yalniz mekanik hareketli pargalar kullanilan tek yoénli debi sinirlama valfi bir glivenlik elemani
olarak goruldr ve Ek F.7‘deki kurallara gére dogrulanmalidir.

12.5.7 Filtreler

Tank ile pompa veya pompalar arasindaki ve kapama valfi ile asagi yon valfi veya valflar arasindaki hatlara
filtre veya benzeri cihazlar konulmahldir. Kapama valfi ile asagi yon valfi veya valflari arasindaki filtre veya
benzeri cihazlar, bakim ve muayene icin erigilebilir oimalidir.

12.6 Basincin kontrolii

12.6.1 Bir manometre bulunmalidir. Bu manometre geri donlssiiz valf veya asagi yon valfi/ valflar ile
kapama valfi arasindaki baglanti Gizerinde yer almaldir.

12.6.2 Basing hatti ile manometre baglantisi arasinda bir manometre kapama valfi bulunmalidir.
12.6.3 Baglantida, M 20x1,5 veya G 1/2” lik bir i¢ dis bulunmalidir.

12.7 Tank

Tank:

a) Tanktaki hidrolik sivisi seviyesi kolayca kontrol edilebilecek;
b) Kolayca doldurup bosaltilabilecek

sekilde tasarimlanip imal edilmelidir.

128 Hiz

12.8.1 Yukari yon beyan hizi v, ve asagdi yon beyan hizi v4 ‘nin 1,0 m/s’den bliylik olmamalidir. (Madde 1)
12.8.2 Bos kabinin yukari yondeki hizi, yukari yon beyan hizi v;, 'yi % 8'den fazla asmamalidir. Beyan
yuku ile yikli kabinin asagi yéndeki hizi, asadi yon beyan hizi vy 'yi % 8'den fazla asmamalidir. Her iki

durumda da hidrolik sivisi isletme sicakliginda olmalidir.

Yukari yondeki harekette motor klemenslerindeki sebeke frekansi ve geriliminin, elektrik cihazinin beyan
degerlerinde oldugu varsayilmistir.

12.9  Ozel durum galismasi

12.9.1 Kabinin agsagi yonde hareket ettiriimesi

12.9.1.1 Asansor, elektrik kesilmesi durumunda dahi kabinin, icindekilerin kabinden c¢ikabilecekleri bir
konuma kadar indirilebilecedi, elle kumanda edilen, makina dairesinde bulunan bir acil indirme valfina sahip
olmalidir.

12.9.1.2 Kabin hizi 0,3 m/s’yi asmamalidir.

12.9.1.3 Bu valf tizerine elle kuvvet uygulandidi strece agik kalmaldir.
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12.9.1.4 Bu valf istenmeden kumanda edilmeye karsi korunmus olmalidir.
12.9.1.5 Halatlarin veya zincirlerin gevseyebilecedi endirekt tahrikli asansoérlerde, valfin elle kumanda
edilmesi pistonun, halatlarin veya zincirlerin gevsedidi andan sonra algalmasina neden olmamalidir.

12.9.2 Kabinin yukari yonde hareket ettirilmesi

12.9.2.1 Kabininde glvenlik veya kenetleme tertibati olan asansorlerde, kabinin yukari yénde hareket
ettirilebilecegi, sabit olarak monte edilmis bir el pompasi bulunmalidir.

12.9.2.2 ElI pompasi, geri donlssiz valf veya asagi yon valfi (valflan) ile kapama valfi arasina
yerlestiriimelidir.

12.9.2.3 El pompasi, basinci tam yik basincinin 2,3 katinda sinirlayan bir basing sinirlama valfi ile
donatiimig olmalidir.

12.9.3 Kabin pozisyonunun gosterilmesi
Asansor ikiden fazla duraga hizmet veriyorsa, makina dairesinde elektrik besleme devresinden bagimsiz bir
tertibatla kabinin kilit agilma bolgesi icinde olup olmadigi anlasilabilmelidir.

Bu sart, mekanik bir kayma engelleme tertibati ile donatiimig asansoérler icin gecerli degildir.

12.10 Kaldiricidaki makaralarin veya zincir makaralarinin korunmasi
Madde 9.4’e uygun koruma tertibati bulunmalidir.

12.11 Tahrik makinalarindaki koruma tedbirleri

Tehlikeli olabilecek, erisilebilir ddnen makina pargalari igin etkili korunma tedbirleri alinmalidir. Bu durum
Ozellikle agagida belirtilenler icin gecerlidir:

a) Millerde bulunan kama ve vidalar;

b) Bantlar, zincirler, kayislar;

c) Disli garklar ve zincir makaralari;

d) Cikinti yapan motor milleri;

e) Merkezkag tipli hiz regulatorleri.

12.12 Motor hareket siiresi sinirlayicisi

12.12.1 Hidrolik asansoérler, hareket komutu varken motorun dénmemesi durumunda motorun enerijisini
kesen ve enerjisiz durumda tutan bir motor hareket suresi sinirlayicisi ile donatiimahdir.

12.12.2 Motor hareket sliresi sinirlayicisi, asagida verilen iki siireden kiigik olanini gegmeyecek bir zaman

icinde calismalidir:

a) 45 saniye

b) Beyan yuku ile en uzun seyir mesafesini igin gerekli siireye en ¢ok 10 saniye ilave edilmesiyle bulunan
sure. En uzun seyir mesafesi icin gerekli siire 10 saniyeden az ise, bu sire en az 20 saniye olmalidir.

12.12.3 Normal cgalismaya donis, ancak elle mldahale ile mimkin olmalidir. Enerjinin kesilip tekrar
gelmesi durumunda, makinanin hareketsiz konumda tutulmasi gerekli degildir.

12.12.4 Motor hareket siresi sinirlayicisi, calismis olsa dahi bakim kumandasini (Madde 14.2.1.3) ve
elektrikli kayma dizeltme sistemini (Madde 14.2.1.5 a ve b) engellememelidir.

12.13 Endirekt tahrikli asansorler i¢in gevsek halat (zincir) glivenlik tertibati

Halat veya zincirin gevseme tehlikesi varsa, Madde 14.1.2'ye uygun bir elektrik givenlik tertibat
bulunmaldir. Bu tertibat, gevseklik meydana geldiginde makinanin durmasini ve hareketsiz kalmasini
saglamalidir.

12.14 Hidrolik sivisinin asiri iIsinmasina karsi tedbirler

Bir sicaklik detektord bulunmalidir. Bu detektor, hidrolik sivisinin sicakhigi ayarlanan bir degerden fazla
oldugu stirece makinayi durdurmali ve harekete gegcmesini Madde 13.3.5’e gore engellemelidir.

56



ICS 91.140.90 TURK STANDARDI TS EN 81-2/Mart 2002

13 Elektrik tesisat ve aksami
13.1 Genel kurallar

13.1.1 Uygulama sinirlari

13.1.1.1 Bu standardtaki elektrik tesisati ve elektrik tesisatinin aksami ile ilgili kurallar asagidaki devrelere
uygulanir:

a) Asansor kuvvet devresinin ana anahtari ve buna bagli devrelere;

b) Kabin aydinlatma devresinin anahtari ve buna bagh devrelere.

Asansor, bunyesinde elektrik donanimi bulunan bir makina gibi, bir bitiin olarak distintlmelidir.

Not - Elektrik besleme devreleriyle ilgili milli yénetmeliklerdeki kurallar anahtarlarin giris klemenslerine kadar
uygulanir. Bu kurallar makina dairesi, makara dairesi, asansor kuyusu ve kuyu alt boslugundaki tim
aydinlatma ve priz tesisatina uygulanir.

13.1.1.2 Bu standardin, Madde 13.1.1.1‘de belirtilen anahtarlara bagli devreler ile ilgili kurallari, asansorlerin
Ozel sartlarini da hesaba katmak kaydiyla, mimkin oldugu kadar mevcut standardlara dayanmaktadir. Bu
standardlar:

a) Milletlerarasi dizeyde: IEC;

b) Avrupa dizeyinde ise: CENELEC standardlaridir.

Bu standardlardan biri ne zaman kullanilsa, ilgili referanslarla birlikte, uygulama sinirlari da belirtilir.

Tam bir bilgi verilmedigi durumlarda, kullanilan elektrik techizati, gtivenlikle ilgili kabul gérmis kurallara
uygun olmalidir.

13.1.1.3 Elektromanyetik uyumluluk, EN 12015 ve EN 12016’da belirtilen kurallara uygun olmalidir.

13.1.2 Makina ve makara dairelerinde dogrudan dokunmaya karsi korunma, en az IP 2X koruma
derecesinde sahip mahfazalarla saglanmalidir.

13.1.3 Elektrik tesisatinin yalitim direnci (CENELEC HD 384.6.61 S1)
Yalitim direnci, gerilim tagiyan her iletken ile toprak arasinda dlgtimelidir.

Yalitim direncinin en kiiclk degerleri Cizelge 6‘dan alinmalidir.

Cizelge 6
Elektrik devresinin anma gerilimi Deney gerilimi (dogru akim) Yalitim direnci
V V MQ
Kuguk Gerilim SELV 250 >0,25
<500 500 >0,5
> 500 1000 >1,0

Elektrik devresinde elektronik elemanlar varsa, faz ve nétr iletkenleri 6lgme sirasinda birbirine baglanmalidir.

13.1.4 Kumanda ve giivenlik devrelerinde, iletkenler arasinda veya iletken ile toprak arasindaki gerilimin
alternatif akim efektif degeri veya dogru akim ortalama degeri 250 V'u asmamalidir.

13.1.5 Notr iletkeni ve koruma iletkeni daima ayri olmalidir.
13.2  Kontaktor, yardimci kontaktor, elektrik guvenlik devrelerine ait elemanlar
13.2.1 Kontaktor, yardimci kontaktor

13.2.1.1 Ana kontaktdrler, yani Madde 12.4‘e gbre tahrik makinasini durdurmak icin gerekli olan
kontaktorler, EN 60947-4-1'de tarif edilen asagidaki kullanma siniflarina uygun olmalidir:
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a) Alternatif akim motor kontaktorleri icin: AC-3;
b) Dogru akim besleme kontaktdrleri icin : DC-3.

Bu kontaktorler ayrica, anahtarlama islemlerinin % 10’unu adimli galisma seklinde gergeklestirebilmelidir.

13.2.1.2 Tasidiklari gii¢ nedeniyle ana kontaktorleri g¢alistirmak igin yardimci kontaktor kullaniliyorsa, bu
yardimci kontaktorler, EN 60947-5-1'de tarif edilen kullanma siniflarina uygun olmalidir:

a) Alternatif akim bobinlerine kumanda etmek icin: AC-15;

b) Dogru akim bobinlerine kumanda etmek igin : DC-13.

13.2.1.3 Gerek Madde 13.2.1.1°'e gbére ana kontaktdrler ve gerekse Madde 13.2.1.2'ye gbre yardimci
kontaktorler igin, Madde 14.1.1.1°de belirtilen 6nlemlerin alindi§1, agagidaki durumlarda kabul edilebilir:

a) Acar kontaklardan biri (normal durumda kapali) kapandiginda, butiin kapar kontaklar agik ise;

b) Kapar kontaklardan biri (normal durumda agik) kapandiginda, bitlin agar kontaklar agik ise.

13.2.2 Elektrik giivenlik devrelerinin elemanlari

13.2.2.1 Madde13.2.1.2'ye uygun yardimci kontaktdrlerin, bir glvenlik devresinde role olarak kullaniimasi
durumunda, Madde 13.2.1.3'teki varsayimlar da uygulanmahdir.

13.2.2.2 Kullanilan rélelerin yapisi itibariyla, devreyi kesen ve devreyi kapatan kontaklar armatirin higbir
konumunda ayni anda kapali degillerse, armatirin tam olarak ¢cekmeme ihtimali g6z dnine alinmayabilir
(Madde 14.1.1.1 f).

13.2.2.3 Elektrik guivenlik devrelerinin (varsa) ardina bagli olan elemanlar, ylizeysel kagak yolu uzunluklari
ve hava araliklari yoninden (ayirma araliklari yoninden degil) Madde 14.1.2.2.3'teki kurallara uygun
olmalidir.

Bu kural, Madde 13.2.1.1, Madde 13.2.1.2 ve Madde 13.2.2.1‘de belirtilen cihazlara, EN 60947-4-1 ve
EN 60947-5-1 standardlarina uygun olmalari durumunda uygulanmaz.

Baskili devre plakalari icin Cizelge H.1 (3.6) daki kurallar gegerlidir.
13.3  Motorlar ve diger elektrik cihazlarinin korunmasi
13.3.1 Ana sebekeye dogrudan bagh motorlar kisa devreye karsi korunmalidir.

13.3.2 Ana sebekeye dogrudan bagh motorlar, bitiin gerilim altindaki iletkenlerde beslemeyi kesen, elle
tekrar kurulabilir tipte (Madde 13.3.3'te belirtilen durum harig) bir otomatik devre kesiciyle asiri yike karsi
korunmalidir.

13.3.3 Asansor motorundaki asiri yikin belirlenmesi, motor sargilarindaki sicaklik yikselmesi esasina
gore yapildiginda, motorun beslemesinin kesilmesi Madde 13.3.5‘ya uygun olmalidir.

13.3.4 Motorda farkli devrelerden beslenen sargilar varsa, Madde 13.3.2 ve Madde 13.3.3‘deki kurallar
her sargiya uygulanir.

13.3.5 Sicaklik izleme elemaniyla donatiimis bir elektrik cihazinin tasarimlandi§i sicaklik asildiginda,
asansor calismaya devam edemeyecekse, kabin, igindeki yolcularin inebilecedi sekilde bir durakta
durmalidir. Asansérin otomatik olarak yukari yénde normal calismaya baglamasi, yeterince sogumadan
sonra gerceklesmelidir.

13.4 Ana anahtarlar (salterler)

13.4.1 Makina dairelerinde, her asansor igin, bitiin gerilim altindaki iletkenlerde beslemeyi kesebilecek bir
ana anahtar bulunmalidir. Bu anahtar, asansoér kullanimi ile ilgili normal sartlarda meydana gelebilecek en
yuksek akimi kesebilecek kapasitede olmalidir.

Bu anahtar asagidaki akim devrelerini kesmemelidir:
a) Kabin aydinlatmasi ve varsa kabin havalandirmasi;

58



ICS 91.140.90 TURK STANDARDI TS EN 81-2/Mart 2002

b) Kabin Ustlinde bulunan priz;

c) Makina ve makara dairesi aydinlatmasi;

d) Makina dairesinde, makara dairesinde ve kuyu dibinde bulunan priz;
e) Asansor kuyusu aydinlatmasi;

f)  Alarm tertibati.

13.4.2 Madde 13.4.1'e gore ana anahtar, sabit “0” ve “1” konumlarina sahip olmali ve istenmeyen bir
sekilde galistirimasini engellemek icin “0” konumunda bir asma kilit veya benzeri tertibatla kilitlenebilmelidir.

Ana anahtarin kumanda mekanizmasi, makina dairesi girisinden veya giriglerinden ¢abuk ve kolay erigilebilir
olmalidir. Makina dairesinin birden fazla asansor igin musterek kullaniimasi durumunda, ana anahtarlarin
kumanda mekanizmalarinin hangi asansarlere ait oldugu kolaylikla ayirt edilebilmelidir.

Makina dairesinin birden fazla girisi olmasi durumunda veya ayni asansoérin, her birinin ayri girisleri olan
birden fazla makina dairesi varsa, kontaktériin bobin devresine konulan Madde 14.1.2‘ye uygun bir elektrik
glvenlik tertibati ile kumanda edilen bir kontaktor kullanilabilir.

Devre kesici kontaktoriin tekrar devreye alinmasi ancak, onu devre disi birakan tertibat ile mumkin
olmalidir. Bu kontaktdre ilaveten, elle kumanda edilen bir ayirici anahtar da bulunmalidir.

13.4.3 Grup kumandali asansérlerde, bir asansore ait ana anahtarin agilmasiyla kumanda sisteminin bazi
kisimlari gerilim altinda kaliyorsa, bu kisimlar, gerekirse gruptaki butin asansorlerin elektrigini kesmek
suretiyle, gerilimsiz birakilabilmelidir.

13.4.4 Gug faktoriini diizeltmek igin kullanilan kondansatorler, ana anahtardan 6nce baglanmalidir.

Asiri gerilim ylkselmesi tehlikesi bulunmasi durumunda, meseléd motorlar ¢ok uzun kablolarla beslendiginde,
kuvvet devrelerinin kesilmesi, ayni zamanda kondansator baglanti devrelerini de kesmelidir.

13.5 Elektrik tesisati

13.5.1 Makina ve makara dairelerinde ve asansor kuyusunda kullanilan iletkenler ve kablolar (Kabin
bikilgen kablosu hari¢), CENELEC standardlarindaki tiplerden segilmeli ve Madde 13.1.1.2‘de belirtilenler
g6z 6nline alinarak en az HD 21.3 S3 ve HD 22.4 S3 standardlarinda tarif edilen kaliteye esdeger kalitede
olmalidir.

13.5.1.1 CENELEC HD 21.3 S3, B6lim 2 (HO7V-U ve HO7V-R), Bélim 3 (HO7V-K), Bolim 4 (HO5V-U) ve
Bolim 5 (HO5V-K) standardlarina uygun iletkenler, metal veya plastikten mamul boru veya kanallar iginde
tesis edilmesi veya bunlara esdeger sekilde korunmasi kaydiyla kullanilabilirler.

Not - Bu kurallar, CENELEC HD 21.1 S3 Ek 1 ‘deki kullanim kilavuzundakilerin yerini alacaktir.

13.5.1.2 CENELEC HD 21.4 S2 Bolim 2'de tarif edildigi gibi sabit tesis i¢in kablolar ancak, kuyu veya
makina dairesi duvarlarina goriinir bir sekilde tespit edilmeleri veya boru, kanal veya benzeri techizat icine
désenmeleri durumunda kullanilabilir.

13.5.1.3 CENELEC HD 22.4 S3 Bolim 3 (HO5RR-F) ve HD 21.5 S3 Bolum 5 (HO5VV-F) standartlarina
uygun normal bukilgen kablolar ancak boru, kanallar veya bunlara esdeger sekilde korunma saglayan
tertibat icine désenmeleri durumunda kullanilabilir.

CENELEC HD 22.4 S3 Boélum 5 (HO7RN-F) standardina uygun olarak kuvvetlendirilmis kilfli bukulgen
kablolar, Madde 13.5.1.2 ‘deki sartlara uygun olarak sabit tesis kablosu gibi ddsenip, hareketli teghizatin
baglantisinda (Kabin bukulgen kablosu baglantisi harig) titresime maruz yerlerde kullanilabilir.

EN 50214 ve CENELEC HD 360 S2’ye uygun bukulgen kablolar, bu belgelerde belirtilen sinirlar iginde kabin
bukullgen kablosu olarak kullanilabilir. Batin durumlarda, kullanilan hareketli kablolar en az esdeger kalitede
olmalidir.

13.5.1.4 Madde 13.5.1.1, Madde 13.5.1.2 ve Madde 13.5.1.3%teki kurallarin asagidaki durumlarda
uygulanmasi gerekli degildir:
a) Durak kapilarindaki elektrik glivenlik tertibatina ait olmayan kablolarda:
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1) Beyan guci 100 VA’den buyuk degilse;
2) Kutuplar (veya fazlar) arasindaki veya bir kutup (veya fazlardan biri) ile toprak arasindaki normal
sartlardaki gerilim 50 V'tan fazla degilse.
b) Kumanda tertibatinin ve kumanda panolarinin baglantisinda veya bildirim tablolarinda:
1) Farkh elektrik cihazlari arasindaki baglantilarda veya
2) Bu cihazlarla baglanti klemensleri arasindaki baglantilarda.

13.5.2 lletkenlerin kesit alani
Mekanik bir dayanikhlik saglamak icin kapilarda bulunan elektrik glvenlik tertibatina ait iletkenlerin kesit
alani 0,75 mm? ‘den az olmamalidir.

13.5.3 Tesisat metodu
13.5.3.1 Elektrik tesisatinin kolay anlasiimasini saglamak icin gerekli isaretlemeler yapilmalidir.

13.5.3.2 Madde 13.1.1.1'de belirtilen pargalarin haricindeki baglantilar, klemensler ve konnektoérler, bu amag
icin yapilan pano, buat veya tablolarin iginde bulunmalidir.

13.5.3.3 Bir asansériin ana anahtari veya anahtarlarinin agilmasindan sonra bazi klemenslerde gerilim
bulunuyorsa, bunlar gerilim bulunmayan klemenslerden agik bir sekilde ayrilmali ve gerilim 50 V'tan blyuk
ise uygun bir sekilde isaretlenmelidir.

13.5.3.4 Kaza ile kisa devre edilmesi asansoriin galismasi icin tehlike yaratan klemensler, yapim sekilleri bu
tehlikeyi 6nlemedikge, birbirinden agik bir sekilde ayriimalidir.

13.5.3.5 Mekanik korumanin kesintisizligini saglamak icin, iletken ve kablolarin koruyucu kiliflari anahtar
kutulari veya cihazlarin i¢ine kadar sokulmali veya uygun bir rakor iginde son bulmalidir.

Not - Durak ve kabin kapilarinin kapali olan kasalari, cihaz kutusu olarak dikkate alinir.

Hareketli pargalar veya mahfazanin kendi keskin kenarlari nedeniyle bir zedelenme tehlikesi varsa, elektrik
glvenlik tertibatina giden iletkenler mekanik olarak korunmaldir.

13.5.3.6 Ayni boru veya kanal iginde farkli gerilime sahip devrelere ait iletkenler bulunuyorsa, butin
iletkenler en yuksek gerilime uygun bir yalitima sahip olmalidir.

13.5.4 Konnektorler (baglayicilar)

Guvenlik devrelerinde kullanilan konnektorli cihazlar veya konnektorler, yanhs takilmalari asansérin
calismasi igin tehlikeli olabiliyorsa veya herhangi bir alete gerek kalmadan sokdilebiliyorsa, yanlis takiimaya
meydan vermeyecek bir diizene ve yapiya sahip olmalidir.

13.6  Aydinlatma ve prizler

13.6.1 Kabin, kuyu, makina ve makara dairelerinin aydinlatma devreleri, makinay! besleyen devreden
bagimsiz olmaldir. Bu husus ya bagimsiz bir besleme hattiyla, ya da Madde 13.4’te belirtilen ana anahtar
veya anahtarlarin giris tarafindan ayrilan bir hatla beslemek suretiyle saglanabilir.

13.6.2 Kabin Ustiinde, makina ve makara dairelerinde ve kuyu dibinde bulunmasi gereken prizler,
Madde 13.6.1°‘de belirtilen devrelerden beslenmelidir.

Bu prizler:

a) Yadogrudan beslenen 250 V anma gerilimli, iki kutup + toprakli tipten;

b) veya CENELEC HD 384.4.41 S2 alt madde 411'e uygun, c¢ok disuk guvenlik gerilimiyle (SELV)
beslenen tipten

olmalidir.

Yukarida belirtilen prizlerin kullaniimasi, besleme kablosu kesit alaninin priz beyan akimina uygun olmasi
gerektigi anlamina gelmez. lletkenlerin agir akima kargi gerektigi gibi korunmasi kaydiyla iletkenlerin kesit
alani daha kuguk olabilir.
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13.6.3 Aydinlatma ve priz besleme devreleri i¢in anahtar (salter)

13.6.3.1 Kabin aydinlatmasi ve kabin prizinin beslemesi bir anahtar ile devre disi birakilabilmelidir. Makina
dairesinde birden fazla asansorin tahrik makinalari bulunuyorsa, her bir kabin igin ayri bir anahtar
konulmalidir. Bu anahtar, ilgili ana anahtarin yakinina konulmaldir.

13.6.3.2 Makina dairesi aydinlatmasi icin makina dairesi girisi veya girisleri yakinina bir anahtar veya
benzeri bir tertibat konulmalidir.

Asansor kuyusu aydinlatmasi igin, her iki yerden de kumanda edilebilmesini saglamak zere hem makina
dairesinde hem de kuyu dibinde birer anahtar bulunmalidir.

13.6.3.3 Madde 13.6.3.1 ve Madde 13.6.3.2‘deki anahtarlar tarafindan kontrol edilen her devre, kisa
devreye karsi ayri ayri korunmaldir.

14 Elektrik arizalarina karsi korunma, kumandalar, oncelikler

14.1  Anza analizi ve elektrik glivenlik tertibati

14.1.1 Anza analizi

Asansorin elektrik tesisatinda meydana gelebilecek Madde 14.1.1.1°‘de s6z konusu edilen arizalardan
herhangi biri, Madde 14.1.1.2 ve/veya Ek H'de belirtilen kurallara gére g6z 6niine alinmamasi mimkin
degdilse, tek basina tehlikeli bir duruma yol agmamalidir.

Guvenlik devreleri icin Madde 14.1.2.3'e bakiniz.

14.1.1.1 Dusunulebilecek arizalar;

a) Gerilimin kesilmesi;

b) Gerilimin diismesi;

c) Bir hattin iletkenligini kaybetmesi;

d) Metal gévde veya topraga kagak;

e) Direng, kondansator, transistor ve lamba gibi elemanlarda meydana gelebilecek kisa devre veya kesinti,
deger veya calisma biciminin degismesi;

f)  Bir role veya kontaktor armatirinin cekmemesi veya tam olarak gekmemesi;

g) Birrole veya kontaktér armatirinin birakmamasi;

h) Bir kontagin agmamasi;

i)  Bir kontagin kapamamasi;

j)  Faz sirasi degisimi.

14.1.1.2 Madde 14.1.2.2 ‘ye uygun guvenlik anahtarlarinda bir kontagin agmamasi durumu
disundlmemelidir.

14.1.:1 .3 lcinde elektrik giivenlik tertibati bulunan bir devrede meydana gelebilecek bir gévde veya toprak
g?ga;?;tahrik makinasinin hemen durdurmasina neden olmali veya

b) Ik normal durustan sonra makinanin tekrar hareket etmesini engellemelidir.

Tekrar devreye alma, ancak elle midahale ile mimkuin olmalidir.

14.1.2 Elektrik glivenlik tertibati

14.1.2.1 Genel kurallar

14.1.2.1.1 Farkli maddelerde istenen elektrik glvenlik tertibatindan birinin devreye girmesi durumunda,
Madde 14.1.2.4‘de belirtildigi gibi makinanin harekete gegmesi engellenmeli veya tahrik makinasi hemen
durmalidir. Ek A‘da bu cihazlar liste halinde verilmigtir.

Elektrik guvenlik tertibatinda asagidaki unsurlar bulunmalidir:
a) Madde 12.4'de belirtilen kontaktorlerin veya bunlarin yardimci kontaktorlerinin devrelerini dogrudan
kesen, Madde 14.1.2.2'ye uygun bir veya birden fazla gtvenlik kontaklari veya
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b) Madde 14.1.2.3'e gbre, asagidaki belirtilenlerden biri veya birden fazlasini ihtiva eden elektrik givenlik
devreleri:
1) Madde 12.4'de belirtilen kontaktorlerin veya bunlarin yardimci kontaktorlerinin devrelerini dolayl
olarak kesen, Madde 14.1.2.2 ‘ye uygun bir veya birden fazla giivenlik kontaklart;
2) Madde 14.1.2.2 ‘ye uygun olmayan kontaklar;
3) Ek-H'ye uygun baska elemanlar.

14.1.2.1.2 (Bos birakilmigtir)

14.1.2.1.3 Bu standardda belirtilen istisnalar diginda (Madde 14.2.1.2, Madde 14.2.1.4 ve Madde 14.2.1.5)
glvenlik kontaklarina higbir elektrik cihazi paralel baglanmamalidir.

Elektrik glivenlik zincirinin farkli noktalarina yapilan baglantilara yalniz bilgi toplama amagli ise izin verilir. Bu
amagcla kullanilan cihazlar, Madde 14.1.2.3‘te guvenlik devreleri icin belirtilen kurallara uygun olmalidir.

14.1.2.1.4 Dahili veya harici, endiktif veya kapasitif etkiler, elektrik giivenlik cihazlarinda arizali durumlara
yol agmamalidir.

14.1.2.1.5 Elektrik glvenlik devrelerinin ¢ikis sinyali, ayni devrede bundan sonra bagli bir elektrik cihazi
tarafindan, tehlikeli bir duruma neden olabilecek 6lgiide degistiriimemelidir.

14.1.2.1.6 Bir veya birden fazla paralel kanal iceren guvenlik devrelerinde, guvenlik devresinin kendi gtvenlik
gbrevinden bagka amaglarda kullanilacak bilgiler, sadece bir ve ayni kanaldan alinmalidir.

14.1.2.1.7 Sinyalleri kaydeden veya geciktiren devreler, ariza durumunda bile, elektrik glvenlik tertibatinin
calismasiyla tahrik makinasinin durmasini engellememeli veya belirgin bir sekilde geciktirmemelidir (mesela:
sisteme uygun en kisa zamanda makina durmalidir).

14.1.2.1.8 Dahili besleme kaynaklarinin yapim ve dizenlenmesi ile salt islemleri nedeniyle elektrik glivenlik
tertibatinin gikislarinda yanlis sinyaller meydana gelmesi engellenmelidir.

14.1.2.2 Giivenlik kontaklari

14.1.2.2.1 Elektrik guvenlik anahtarlari calistiginda, kontaklari zorlayici mekanik etkiyle ayrilmahdir. Bu
zorlayict mekanik etkiyle ayriima kontaklarin birbirine kaynamis olmasi durumunda dahi gerceklesmelidir.
Tasarim, bir parcanin arizalanmasindan 6turd kisa devre meydana getirmesi tehlikesinin mamkdn oldugu
kadar az olacagi sekilde yapiimalidir.

Not - Zorlayici mekanik etkiyle ayrilma, devreyi kesen kontaklarin agma konumuna gelmesiyle ve hareket
mesafesinin dnemli bir kismi boyunca, hareketli kontak pargalari ile Ustiine agma kuvvetinin etki ettigi
tahrik elemaninin arasinda esnek malzemelerin (mesela: yaylar gibi) bulunmamasiyla saglanir.

14.1.2.2.2 Guvenlik kontaklari, koruyucu muhafazanin en az IP 4X derecesinde koruma saglamasi
durumunda 250 V veya koruma derecesinin IP 4X'ten kig¢lk oldugu durumlarda 500 V beyan yalitim
gerilimine sahip olmalidir.

Guvenlik kontaklari EN 60947-5-1 standardinda belirlenen asagidaki kullanma siniflarinda olmalidir:

a) Alternatif akim devrelerindeki glivenlik kontaklari igin: AC 15;

b) Dogru akim devrelerindeki glivenlik kontaklari igin: DC 13.

14.1.2.2.3 Koruma derecesinin IP 4X’e esit veya daha az olmasi durumunda, hava araliklari en az 3 mm ve
ylzeysel kacak yolu uzunluklari en az 4 mm, kontaklarin agildiktan sonra ayirma mesafesi en az 4 mm
olmalidir. Koruma derecesi IP 4X’ten iyi ise ylzeysel kagak yolu uzunluklari 3 mm’ye disurdlebilir.

14.1.2.2.4 Kontaklarin devreyi birden fazla ayirmasi durumunda, ayrilma sonunda her bir ayirma mesafesi
en az 2 mm olmalidir.

14.1.2.2.5 iletken malzemenin asinmasi kontaklarin kisa devre olmasina yol agmamalidir.
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14.1.2.3 Giivenlik devreleri
14.1.2.3.1 Glvenlik devreleri, bir ariza meydana gelmesi agisindan Madde 14.1.1‘e uygun olmalidir.
14.1.2.3.2 Buna ek olarak $ekil 6’da gdsterilen asagidaki kurallar gecerlidir:

14.1.2.3.2.1 Bir arizanin, baska bir ariza ile birlikte tehlikeli bir duruma yol agabilmesi halinde, en ge¢ arizali
elemanin etkili oldugu bir sonraki isletme periyodu sirasinda, asansoér devre digi birakiimalidir.

Bu ariza giderilmedigi siirece asansorin kendiliginden devreye girmesi engellenmig olmalidir.

Burada, asansoérin devre disi birakilmasindan énce tehlikeli durum yaratan ikinci bir arizanin daha meydana
gelmesi ihtimali disunidlmemektedir.

14.1.2.3.2.2 ki arizanin ayni anda meydana gelmesi tehlikeli bir isletme durumu yaratmiyorsa, ancak tgiinci
bir arizanin daha meydana gelmesi tehlikeli bir isletme durumu yaratiyorsa, en ge¢ arizali elemanlardan
birinin etkili oldugu bir sonraki igletme periyodu sirasinda, asansér devre disi birakilmahdir.

Burada Uglncl arizanin, asansoérin yukarida belirtildigi gibi devre digi birakilmasindan once tehlikeli bir
isletme durumuna sebep olmasi ihtimali disinilmemektedir.

14.1.2.3.2.3 Ugten fazla arizanin ayni anda meydana gelmesi miimkinse, givenlik devresi ¢oklu kanalli
olarak tasarimlanmali ve bir izleme devresi kanallarin esit durumda oldugunu kontrol etmelidir.

Kanallarda farkh durum tespit edilirse asansor durdurulmalidir.

iki kanalin bulundugu durumlarda izleme devresi en geg asansériin tekrar harekete gecmesinden énce
kontrol edilmeli ve ariza belirlenmesi durumunda asansdriun tekrar harekete gegmesi mimkin olmamalidir.
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Hata 1

EVET
< Tehlikeli mi?
EVET
Hata 2
EVET
< Tehlikeli mi?
EVET
Hata 3
< EVET Tehlikeli mi?
EVET
3 hatadan fazla
HAYIR Madde EVET
< 14.1.2..3.2.3e B
uygun mu?
A\ 4 A\ 4
Kabul edilemez Kabul edilebilir

Sekil 6 - Guvenlik devrelerinin degerlendiriimesi igin akis diyagrami
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14.1.2.3.2.4 Bir elektrik kesilmesinden sonra elektrik tekrar geldiginde, Madde 14.1.2.3.2.1’den
Madde 14.1.2.3.2.3’e kadar olan maddelerde belirtilen durumlarda, asansoér bir sonraki isletme periyodunda
kendiliginden devre disi kaliyorsa, hareketsiz durumda tutulmasi gereksizdir.

14.1.2.3.2.5 Redundant (birbirini destekleyen tipte) gluvenlik devrelerinde, tek ve ayni sebepten 6tirt birden
fazla devrede ariza meydana gelmesi riskini mimkiin oldugu kadar sinirlamak icin tedbirler alinmaldir.

14.1.2.3.3 Elektronik elemanlara sahip guvenlik devreleri bir giivenlik elemani olarak gorilir ve Ek F.6'daki
kurallara gére dogrulanmalidir.

14.1.2.4 Elektrik glivenlik tertibatinin devreye girmesi
Bir elektrik glvenlik tertibatinin devreye girmesi, tahrik makinasinin harekete ge¢cmesini engellemeli veya
tahrik makinasini gecikmeksizin durdurmaldir.

Elektrik glvenlik tertibati, tahrik makinasina enerji akisini etkileyen Madde 12.4‘deki cihazlara dogrudan etki
etmelidir.

Bobin gugleri nedeniyle ana kontaktoérleri ¢alistirmak igin yardimci kontaktérler kullanildiginda bunlar, tahrik
makinasini durdurmak ve c¢alistirmak icgin enerji akisini dogrudan etkileyen cihazlar olarak miutalaa
edilmelidir.

14.1.2.5 Elektrik giivenlik tertibatinin kumandasi
Elektrik guvenlik tertibatina kumanda eden cihazlar, surekli ¢calismada meydana gelen mekanik zorlamalar
altinda saglikli calisabilecek bir sekilde yapiimalidir.

Elektrik glvenlik tertibatina kumanda eden cihazlar, yapi ve montaj sekli itibariyla insanlarin erisebilecegi
konumda iseler, elektrik glvenlik tertibatinin basit araglarla etkisiz kilinamayacag: bir yapiya sahip olmalidir.

Not - Bir miknatis veya bir kdprileme elemani basit ara¢ olarak mutalaa edilmez.

Redundant (birbirini destekleyen tipte) guvenlik devrelerinde mekanik bir arizanin, verici elemanlarin
mekanik veya geometrik olarak dizenlenmesiyle, redundans kaybina sebep olmamasi saglanmalidir.

Guvenlik devrelerinin verici elemanlari igin Ek F.6.3.1.1‘deki kurallar uygulanir.
14.2 Kumandalar

14.21 Asansorin hareket kumandasi
Asansorin hareket kumandasi elektriksel olarak saglanmalidir.

14.2.1.1 Normal kumanda
Bu kumanda butonlar veya dokunma ile calisan buton, manyetik kart gibi benzeri elemanlar yardimi ile
olmalidir. Bunlar, gerilim altindaki kisimlarina kullanicilarin ulasamayacagdi sekilde kutular icine konulmahdir.

14.2.1.2 Kapilar agikken seviyeleme, otomatik seviyeleme ve kayma diizeltme
Madde 7.7.2.2 a’daki 6zel duruma goére durak ve kabin kapilari agikken seviyeleme, otomatik seviyeleme ve
kayma diizeltme islemine asagidaki sartlar dogrultusunda izin verilir:
a) Hareketin kilit agilma bdlgesi ile sinirli olmasi durumunda (Madde 7.7.1):
1) Kabinin kilit agilma bélgesi disindaki bitin hareketleri, kapi ve kilit glvenlik tertibatinin kdpri veya
paralel devresine monte edilen en az bir adet anahtarlama elemaniyla engellenmelidir.
2) Bu anahtarlama elemani:
—vya, Madde 14.1.2.2'ye uygun bir guvenlik kontagi olmalidir veya
—Madde 14.1.2.3‘deki guivenlik devreleri ile ilgili kurallara uygun bir sekilde baglanmalidir.
3) Anahtarlarin (salterlerin) ¢alismasinin, kabine dolayl olarak mekanik baglantili bir techizatla olmasi
durumunda (mesela: halat, kayis veya zincirle), baglanti elemaninin kopmasi veya gevsemesiyle,
Madde 14.1.2'ye uygun bir elektrik givenlik tertibati tahrik makinasinin durmasini saglamalidir.
4) Seviyeleme galismasi sirasinda kapi elektrik glivenlik tertibatini devre digi birakan tertibat ancak, bir
durak igin durma sinyalinin varliginda etkili olmaldir.
b) Otomatik seviyeleme ve elektrikli kayma duizeltme hizi 0,3 m/s’yi asmamalidir.
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14.2.1.3 Bakim kumandasi

Asansorin kontrol ve bakim galismalarini kolaylastirmak Uzere, kabin Ustlinde kolay erisilebilir bir kumanda
tertibati bulunmalidir. Bu tertibat, Madde 14.1.2'deki elektrik glivenlik tertibati ile ilgili kurallara uygun bir
anahtarla devreye alinmalidir (bakim kumandasi anahtari).

Bu anahtar, iki konumlu olmali ve yanhslikla ¢alistiriimaya karsi korunmus olmalidir.

Asagidaki sartlar ayni anda yerine getirilmelidir:
a) Bakim kumandasinin devreye girmesi, su hususlari devre digl birakmalidir:
1) Otomatik kapilarin kumandalari dahil, normal kumandalar;
2) Yukleme rampasi hareketi kumandasi (Madde 14.2.1.4);
3) Elektrikli kayma dizeltme sistemi (Madde 14.2.1.5 a ve Madde 14.2.1.5 b);

Asansorin tekrar normal ¢alismaya donusl, bakim kumandasi anahtarinin tekrar ¢alistirimasiyla mimkin

olmalidir.

Bu devre disi birakma iglemleri igin, bakim kumandasi anahtariyla sabit olarak baglantili glivenlik kontaklari

kullaniimiyorsa, bu devrede Madde 14.1.1.1‘e goére bir arizanin meydana gelmesi durumunda, kabinin

istenmeyen hareketlerinin dnlenmesi icin tedbirler alinmahdir;

b) Kabinin hareketi kumanda butonlarina surekli basiimak suretiyle saglanmalidir. Bu butonlar yanhglikla
calistirlmaya karsi korunmus ve hareket yonleri agikga isaretlenmis olmalidir;

c) Bakim kumandasi, Madde 14.2.2‘ye uygun bir durdurma tertibatina da sahip olmaldir;

d) Kabin hizi 0,63 m/s'yi asmamalidir;

e) Kabinin normal hareket sinirlari asilmamaldir;

f)  Asansorin calismasi guivenlik tertibatina bagimli kalmahdir.

Kumanda tertibatinda, kapi mekanizmalarina kabin Ustinden kumanda etmek icin gerekli, yanlislkla
calistirilmaya karsi korunmus 6zel anahtarlar (salterler) da bulunabilir.

14.2.1.4 Yiikleme rampasi hareketi kumandasi

Madde 7.7.2.2 b’deki 6zel duruma goére kabinin, kabinin ylkleme ve bosaltiimasina imkén verecek sekilde

durak ve kabin kapilari agik olarak hareketine asagidaki durumlarda izin verilir:

a) Kabinin hareketi ancak, ilgili durak seviyesinin en fazla 1,65 m Uzerine kadar olan bir bélgede mimkin
olmaldir;

b) Kabinin hareketi, Madde 14.1.2°'deki kurallara uygun, hareket yonine bagli bir givenlik tertibatiyla
sinirlandiriimalidir;

c) Hareketin hizi 0,3 m/s’yi asmamalidir;

d) Durak ve kabin kapisi yalniz, yikleme ve bosaltma yapilan tarafa agiimahdir;

e) Hareket bdlgesi, kumanda edilen yerden kolaylikla gérilebilmelidir;

f)  Yukleme rampasi hareketi kumandasi ancak, anahtarla devreye alinabilen bir guvenlik kontaginin
calismasindan sonra mumkin olmalidir. Bu anahtar yalniz yikleme rampasi hareketi kumandasinin
mumkin olmadidi bir konumda yerinden ¢ikarilabilmelidir. Bu tdr bir anahtar ancak sorumlu bir kisiye,
bu anahtarin kullaniimasindan kaynaklanabilecek tehlikelere dikkat ¢eken yazili bir talimatla birlikte
verilmelidir;

g) Anahtarla galigtirilan glivenlik kontaginin devreye girmesi ile:

1) Normal kumandalari etkisiz hale getirmelidir.
Kullanilan anahtarlama cihazlari, anahtarla g¢alistirlan kontak mekanizmasina dogrudan bagl
guvenlik kontaklari degilse, Madde 14.1.1.1‘e gore bir arizanin meydana gelmesi durumunda, kabinin
istenmeyen hareketlerinin 6nlenmesi igin tedbirler alinmalidir;

2) Kabinin hareketi, kumanda butonlarina ancak surekli basiimak suretiyle mimkin olmaldir. Bu
butonlarin, hareket yoénleri agikga belirtiimis olmalidir;

3) Kendisi veya Madde 14.1.2’ye uygun bagska bir elektrik anahtari asagidaki elektrik cihazlarini devre
disi birakmalidir:
—ligili durak kapisinin kilidinin elektrik giivenlik tertibati;
—ilgili durak kapisinin kapali oldugunu denetleyen elektrik giivenlik tertibat;
—Yukleme rampasi tarafindaki kabin kapisinin kapali oldugunu denetleyen elektrik gtvenlik tertibati;

h) Bakim kumandasinin, yikleme rampasi hareketi kumandasina gére dnceligi vardir;

i) Kabinde bir durdurma tertibati bulunmahdir (Madde 14.2.2.1 e).

14.2.1.5 Elektrikli kayma diizeltme sistemi
Madde 9.5’e goére gerekliyse, asagidaki sartlari saglayan bir elektrikli kayma diizeltme sistemi bulunmalidir.
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a) Kabin durak seviyesinin en fazla 0,12 m altindan, kilit agilma bdlgesinin alt sinirina kadar uzanan bir
bdlge icinde bulundugunda makina, kapilarin konumundan badimsiz olarak yukari ybnde devreye
girmelidir.

b) Asansoér son normal hareketinden sonra 15 dakika iginde otomatik olarak en alt duraga gonderilmelidir.

c) Kabin iginde bir durdurma tertibati (Madde 14.2.2.3 ve Madde 14.2.1.4 i) bulunan asansorlerin kabinleri
sesli bir sinyal tertibatiyla donatilmalidir. Bu tertibat, durdurma tertibati, “dur” konumunda oldugu stirece
etkili olmalidir. Bu tertibatin beslenmesi ya acil durum aydinlatmasinin (Madde 8.17.4) ener;ji
kaynagindan veya esdegerde bir kaynaktan saglanmalidir.

d) Madde 15.2.5 ve Madde 15.4.6’ya uygun uyari levhalari bulunmalidir.

14.2.2 Durdurma tertibati

14.2.2.1 Asagida belirtilen yerlerde asansoru durdurmak igin ve makina gucu ile galigsan kapilar dahil hizmet

disinda tutan bir durdurma tertibati bulunmalidir:

a) Kuyu dibinde (Madde 5.7.3.5 a)

b) Makaralar dairesinde (Madde 6.4.5)

c) Kabin ustinde, kolay erisilen bir yerde, bakim veya kontrol elemanlarinin giris yerinden en ¢ok 1 m
uzaklikta. Giristen 1 m’den uzak olmamak kaydiyla durdurma tertibati olarak, bakim kumandasi durdurma
tertibati (Madde 8.15) da kullanilabilir;

d) Bakim kumandasi tertibatinda (Madde 14.2.1.3 c);

e) Yukleme rampasi kumandasi olan asansdrlerin kabinlerinde (Madde 14.2.1.4 i).

Yikleme rampasi girislerinden en gok 1 m mesafede bir durdurma tertibati bulunmali ve acik bir sekilde
isaretlenmelidir (Madde 15.2.3.1).

14.2.2.2 Durdurma tertibati olarak Madde 14.1.2'ye uygun elektrik glvenlik tertibati kullaniimahdir. Bu
anahtar iki konumlu ve yanliglikla ¢alisma konumuna getiriimeyecek bir yapida olmalidir.

14.2.2.3 Yukleme rampasi kumandasi olan kabinler haricinde kabinde durdurma tertibati kullanilmamaldir.
14.2.3 Alarm tertibati

14.2.3.1 Gerektiginde disaridan yardim istemek igin, kabin icinde kolaylikla fark edilebilir ve erigilebilir bir
tertibat bulunmahdir.

14.2.3.2 Bu tertibat, Madde 8.17.4'te belirtilen acil durum aydinlatma besleme kaynagindan veya esdeger
bir besleme kaynagindan beslenmelidir.

Not - Sehir telefon sebekesine baglanmasi durumunda Madde 14.2.3.2 uygulanmayacaktir.

14.2.3.3 Bu tertibat, yardim edecek kisinin bulundugu mahal ile surekli iki yonli haberlesmeyi saglamalidir.
Haberlesme sisteminin ¢alistirlmasindan sonra, kabinde mahsur kalan kiginin baska bir islem yapmasina
gerek olmamalidir.

14.2.3.4 Makina dairesi ile kuyu arasinda dogrudan sesli haberlesmenin mimkin olmamasi durumunda,
kabin ici ile makina dairesi arasinda Madde 8.17.4'te belirtilen acil durum kaynagdindan beslenen bir interkom
sistemi veya benzeri tesis edilmelidir.

14.2.4 Oncelikler ve sinyaller

14.2.4.1 Elle agilan kapisi olan asansoérlerde bir tertibat, kabinin durduktan sonra harekete ge¢mesini en az
2 saniye engellemelidir.

14.2.4.2 Kabine giren bir kimse kapi kapandiktan sonra, bir dis kumanda cagrisi etkili olmadan 6nce
kumanda butonuna basmak icin en az 2 saniyelik bir stureye sahip olmalidir.

Bu sart toplamali kumandali asansoérlere uygulanmaz.

14.2.4.3 Toplamali kumandal asansérlerde durakta bekleyen kisilere, duraktan kolayca goértlebilen isikli bir
sinyal ile asansérin bir sonraki hareket yonu gosterilmelidir.
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Not - Asansoér gruplari icin duraklarda kat goéstergeleri tavsiye edilmez. Bununla beraber, kabinin kata
gelisinin sesli bir sinyalle bildiriimesi tavsiye edilir.

14.2.5 Kabin ylkiiniin kontrolii

14.2.5.1 Asansor, kabinin asir yiklenmesi durumunda, otomatik seviyeleme harig, kabinin normal harekete
gecmesini dnleyen bir tertibatla donatiimalidir.

14.2.5.2 Beyan yuku, en az 75 kg olmak kaydiyla, % 10 dan fazla agilirsa, kabinin asir yuklt oldugu kabul
edilir.

14.2.5.3 Kabin agir yiklendiginde;

a) Kullanicilar kabin igindeki sesli ve/ veya goriindr bir sinyal ile bilgilendirilmelidir;
b) Motor glicliyle tahrik edilen otomatik kapilar tam olarak agilmalidir;

c) Elle ¢alisan kapilar kilittenmemis durumda kalmaldir;

d) Madde 7.7.2.1 ve Madde 7.7.3.1’e uygun 6n igslemler etkisiz duruma getirilmelidir.

15 ikaz levhalari, isaretlemeler ve isletme talimati

15.1  Genel kurallar

Butun etiketler, ikaz levhalar ve isletme talimati (gerekirse isaret ve semboller yardimiyla) silinmez, okunakli
ve kolay anlasilabilir olmalidir. Bunlar kolay goérilebilir konumda, yirtilmaz dayanikli bir malzemeden
yapilmali ve asansorin tesis edildigi Glke dilinde (veya, gerekirse birkag dilde) yazilmis olmalidir.

15.2 Kabin

15.2.1 Kabinde, asansoriin beyan yiki kg olarak ve taslyacadi insan sayisi belirtiimelidir.
Taslyacagi insan sayisi Madde 8.2.3‘e gore belirlenmelidir.

ikaz levhasi agagidaki gibi olmalidir:

ikaz levhasinda kullanilacak yazi karakterlerinin yliksekligi en az asagidaki degerlerde olmalidir:
a) Buyuk harfler ve sayilar igin: 10 mm;
b) Kiguk harfler igin : 7 mm.

15.2.2 Kabinde imalatgi firmanin adi ve asansor seri numarasi belirtiimelidir.
15.2.3 Kabindeki diger bilgiler

15.2.3.1 (varsa) Durdurma anahtarinin tahrik elemani kirmizi renkte olmali ve durdurma konumunun
karistirilmasi riski olmayacak bir sekilde “DUR” kelimesiyle isaretlenmelidir.

imdat butonu (varsa), sari renkli olmali ve asagidaki sembolle belirtiimelidir:

A

Kirmizi ve sari renkler diger butonlarda kullanilmamalidir. Bu renkler ancak, isikli ¢agri kayit sinyallerinde
kullanilabilir.

15.2.3.2 Kumanda cihazlari, goérevlerine gore acik bir sekilde isaretlenmelidir. Bu amagla 06zellikle
asagidakilerin kullanilmasi tavsiye edilir:

a) Kumanda butonlari igin: -2, -1, 0, 1, 2, 3 vb. ;

b) (varsa) Kapiyi tekrar agma butonu i¢in asagidaki sembol kullaniimalidir:

q1p
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15.2.4 Asansoriin glvenlikle kullanilmasini saglayan talimat, gerekli oldugu durumlarda kabinde

bulunmalidir. Bu husus 6zellikle asagidaki durumlarda gecerlidir:

a) Yukleme rampasi hareketi kumandasi altinda galisan asansoérlerde, bu ¢alisma sekli ile ilgili talimat;

b) Kendiliginden anlasilir degilse, telefon veya interkom ile ilgili kullanma talimati;

c) Elle kapanan veya surekli olarak bir butona basmak suretiyle kapanan kapilari olan kabinlerde,
asansorl kullandiktan sonra kapilarin kapanmasi gerektigini bildiren talimat.

15.2.5 Elektrikli kayma dlzeltme sistemi bulunan ve elle kumanda edilen kapilari olan veya kullanicinin
surekli etki etmesiyle kapanan makina ile ¢alisan kapilari olan bir asansérde, kabin i¢inde:
“KAPILARI KAPAYIN”
seklinde bir ikaz levhasi bulunmalidir.
Harflerin yiksekligi en az 50 mm olmalidir.

15.3 Kabin ustu

Kabin Ustinde asagidaki bilgiler bulunmalidir:

a) Durdurma anahtarinin Ustiinde veya yakininda, durdurma konumunun karistirilmasi riski olmayacak bir
sekilde “DUR” kelimesi;

b) Bakim kumandasi anahtarinin Ustiinde veya yakininda, “NORMAL” ve “BAKIM” kelimeleri;

c) Bakim kumandasi butonlarinin stlinde veya yakininda, hareket yonu isaretleri;

d) Korkuluk Gizerinde uyari levhasi veya yazisi.

15.4 Makina ve makara daireleri

15.4.1 En az asagidaki bilgileri igeren bir ikaz levhasi:

“Asansor makina dairesi - Tehlike
Yetkili olmayan giremez"

Makina veya makara dairelerine giris icin kullanilan kapi veya déseme kapaklarinin dig yizlerine takilmalidir.
Déseme kapadinin yukari dogru acilmasi durumunda kullanicilari ikaz etmek icin surekli olarak goérilebilir bir
ikaz levhasi bulunmalidir:

"Dugme tehlikesi - Kapagi kapatiniz”

15.4.2 Ana anahtar veya anahtarlar ile isik anahtarinin kolaylikla ayirt ediimesini saglayacak ikaz levhalari
bulunmalidir.

Bir ana anahtarin acgilmasindan sonra bazi kisimlar gerilim altinda kaliyorsa (asansorler arasindaki
baglantilar, 151k devreleri vb.) bu belirtiimelidir.

15.4.3 Makina dairesinin iginde, asansoriin beklenmedik bir sekilde durmasi durumunda &zellikle; elle
veya, elektrikli acil indirme valfi ve kapi kilitlerini agma anahtarinin kullanimi ile ilgili ayrintih talimat
bulunmaldir.

15.4.4 Makara dairesindeki durdurma anahtari Ustinde veya vyakininda, durdurma konumunun
karistirilmasi riski olmayacak bir sekilde “DUR” kelimesi bulunmalidir.

15.4.5 Yik kaldirmak igin konulan kiris veya kancalarin Ustiinde miisaade edilen en biylk yik
belirtiimelidir (Madde 6.3.7).

15.4.6 Elektrikli kayma dizeltme sistemi olan bir asansoérde, ana anahtarin (salterin) lzerinde veya
yakininda:

“Kabin yalniz en alt durakta oldugunda devre digi birakilabilir”
yazili ikaz levhasi bulunmalidir.
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15.5 Kuyu
15.5.1 Kuyu diginda bakim kapilari yakininda:

“Asansor kuyusu - Tehlike
Yetkili olmayan giremez”

ikaz levhalari bulunmalidir.

15.5.2 Elle acilan durak kapilarinda, diger bitisik kapilarla karigtirilma ihtimali varsa, “ASANSOR” kelimesi
yazili ikaz levhalari konulmalidir.

15.5.3 Yik asansorlerinin durak kapilarinda, duragin yikleme alanindan her zaman gorilebilen, beyan
yukana belirten etiketler konulmalidir.

15.6 Hiz regulatori

Hiz regulatort Ustinde asagidaki bilgileri igeren bir bilgi levhasi bulunmalidir:
a) Hiz regulatérini imal eden firmanin adi;

b) Tip kontrolu ile ilgili isaret ve referanslar;

c) Ayarlandigi calisma hizi.

15.7 Kuyu alt boslugu
Kuyu alt boslugundaki durdurma anahtari Ustiinde veya yakininda, durdurma konumunun karigtirilmasi riski
olmayacak bir sekilde “DUR” kelimesi bulunmalidir.

15.8 Tamponlar

Tamponlar Gzerinde (enerji depolayan tipteki tamponlar harig), asagidaki bilgileri iceren bir bilgi levhasi
bulunmahdir:

a) Tamponu imal eden firmanin ad;

b) Tip kontrolu ile ilgili isaret ve referanslar.

15.9 Kat isimleri
Yeterince gorllebilen yazi veya gOstergeler, kabinde bulunanlarin asansorin hangi katta durdugunu
anlayabilmelerini saglamalidir.

15.10 Elektrik tesisatindaki isaretlemeler

Kumanda tablolarindaki kontaktor, rdle, sigorta ve baglanti klemensleri, kumanda semasina uygun olarak
isaretlenmelidir. Sigorta tutucularinin Ustiinde veya yakininda, tip ve deger gibi gerekli sigorta 6zellikleri
belirtiimelidir.

Cok kutuplu konnektérler kullanilmasi durumunda, kablolar degil, sadece konnektoérler isaretlenmelidir.

15.11 Durak kapilari icin kilit agma anahtari
Bu anahtarlarin izerinde, kullaniimalari durumunda meydana gelebilecek tehlikelere ve kapi kapandiktan
sonra kilitlenmis oldugundan emin olmak gerektigine dikkat ¢eken bir etiket bulunmalidir.

15.12 Alarm tertibati
Kabinden yardim talebinde devreye giren zil veya bagka bir tertibat, “Asansor alarmi” yazisiyla agikga
isaretlenmelidir.

Birden fazla asansoriin bulunmasi durumunda, alarm ¢agrisinin hangi kabinden yapildigi kesin bir sekilde
belirlenebilmelidir.

15.13 Durak kapilarinin kilitleme tertibati
Asagidaki bilgileri iceren bir bilgi levhasi bulunmahdir:
a) Kilitteme tertibatini imal eden firmanin adi;

b) Tip kontroli ile ilgili isaret ve referanslar.
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15.14 Giivenlik tertibati

Asagidaki bilgileri igeren bir bilgi levhasi bulunmalidir:
a) Guvenlik tertibatini imal eden firmanin adi;

b) Tip kontroli ile ilgili isaret ve referanslar.

15.15 Ozel durum asagi hareket valfi
Ozel durum caligmasinda asag yonde hareket igin elle kumanda edilen valfin yakininda lizerinde asagidaki
ifade yazili olan bir etiket bulunmalidir:

“Dikkat - Ozel durum asag: hareket”
15.16 EIl pompasi
Ozel durum galigmasinda yukari yonde hareket etmek igin el pompasinin yakininda lzerinde asagidaki ifade
yazili olan bir etiket bulunmalidir:

“Dikkat - Ozel durum yukari hareket”

15.17 Asansor gruplari

Farkli asansérlerin parcalari ayni makina ve/ veya makara dairesinde bulunuyorsa, her asansér numara veya
harf ile isaretlenmelidir. Bu isaretler asansérin bitin pargalari igin kullaniimahdir (makina, kumanda panosu,
hiz regulatord, elektrik anahtarlari vb.).

Bakim calismalarini kolaylastirmak igin, kabin Ustiinde, kuyu dibinde veya gerekli baska yerlerde ayni
tanitma isaretleri kullaniimalidir.

15.18 Tank

Tank Gzerinde hidrolik sivisinin 6zellikleri belirtiimelidir.

15.19 Boru kirilma valfi / tek yonli debi sinirlama valfi

Boru kirilma valfi/ tek yonlu debi sinirlama valfi (Madde 12.5.6.6) Ustlinde asagidaki bilgileri iceren bir bilgi
levhasi bulunmalidir:

a) Boru kirilma valfini/ tek yonli debi sinirlama valfini imal eden firmanin ad;

b) Tip kontrolu ile ilgili isaret ve referanslar;

c) Ayarlandidi galisma debisi.

16 Muayeneler, deneyler, tutulacak kayitlar ve bakim

16.1 isletmeye almadan 6nceki muayene ve deneyler

16.1.1 On muayene icin miiracaat edildiginde verilecek teknik belge dosyasinda, asansoérii olusturan
pargalarin dogru tasarimlandigini ve teklif edilen asansorin bu standarda uygun oldugunu dogrulayan
bilgiler bulunmalidir.

On muayene, isletmeye almadan dnceki muayene ve deneyler igin dngdriilen kalemlerin timii veya bir kismi
ile sinirli olabilir.

Not - Ek C, asansor tesisi planlayan, asansor yaptirmak isteyen kisilere, bir baz olarak hizmet edebilir.

16.1.2 - Asansorler, igletmeye alinmadan 6nce, Ek D'ye uygun olarak muayene ve deneylere tabi
tutulmalidir.

Not - On muayenenin sart kosulmadig asansérler igin, Ek C‘de bulunan teknik bilgi ve hesaplarin timaniin
veya bir kisminin verilmesi talep edilebilir.

16.1.3 Asagidaki belirtilen tertibat igin tip kontrol belgelerinden birer kopya verilmelidir:

a) Kilittleme tertibati;

b) Durak kapilari (yangin deneyi);

c) Guvenlik tertibati;

d) Hiz regulatorleri;

e) Boru kirilma valfi;

f)  Enerjiyi harcayan tipteki tamponlar, geri donls hareketi tamponlanmis enerji depolayan tipte tamponlar
veya dogrusal olmayan karakteristikli enerji depolayan tipte tamponlar;
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g) Elektronik elemanlari olan glvenlik devreleri;
h) Mekanik hareketli pargalari olan tek yonli debi sinirlama valfi.

16.2 Asansor dosyasi
Asansérin ana karakteristikleri ve butin diger belgeler, en geg tesisin hizmete alinmasinda diizenlenen bir
defter veya dosyaya kaydedilmelidir. Bu dosya veya defter asagidaki hususlari kapsamalidir:
a) Bir teknik bdlim agagida belirtilenleri kapsamalidir:
1) Asansdrun hizmete alindigi tarih;
2) Asansorin ana teknik karakteristikleri;
3) Halat ve/veya zincirlerin karakteristikleri;
4) Tip kontrol belgesi gerektiren pargalarin karakteristikleri (Madde 16.1.3);
5) Tesis planlari;
6) Elektrik devre semalari (CENELEC sembolleri kullaniimal);
7) Hidrolik devre semalari (ISO 1219-1’den alinan semboller kullaniimalidir);
Hidrolik ve elektrik devre semalari, glvenlik kurallarinin degerlendirilmesi i¢in gerekli olan devrelerle
sinirlandirilabilir. Kullanilan sembol ve isaretlerle ilgili agiklama listesi verilmelidir;
8) Tam ylk basinci;
9) Hidrolik sivinin tipi veya 6zellikleri.
b) Muayene ve deney raporlarinin tarihli kopyalarini ve bunlarla ilgili matal&alari igceren bir bélim.

Bu dosya veya defter asagida belirtilen durumlarda giincellestiriimelidir:
1) Asansordeki 6nemli degisiklikler (Ek E);

2) Halatlarin veya 6nemli parcalarin degistiriimesi;

3) Kazalar.

Not - Bu dosya veya defter her durumda, bakim servisi, bilirkisi, periyodik muayene ve deneyler igin sorumlu
kisi veya kuruluglara talep edildiginde verilmelidir.

16.3 Asansor igletme talimati
Asansoru kuran/ imal eden firma bir igletme talimati vermelidir.

16.3.1 Normal isletme

isletme talimati, asansériin normal kullanimi ile ilgili bilgileri ve asa@ida belirtilenleri kapsamalidir:
a) Makina dairesinin kapisinin kilitli tutulmasi;

b) Guvenli yikleme ve bosaltma;

c) Asansor kuyusunun kismen kapali olmasi durumunda alinacak tedbirler (Madde 5.2.1.2 d);
d) Yeftkili kisilerin midahalesini gerektiren olaylar;

e) Dokimanlarin saklanmasi;

f)  Acil durum kilit agma anahtarinin kullanimi;

g) Kabinde mahsur kalan kisilerin kurtariimasi.

16.3.2 Bakim

isletme talimati agagida belirtilen konularda bilgi vermelidir:

a) Asans6r ve pargalarinin guvenli bir sekilde c¢alisir durumda korunmasi igin gerekli bakimlar
(Madde 0.3.2);

b) Givenli bir bakim igin gerekli talimat.

16.3.3 Muayene ve deneyler
Isletme talimati asagida belirtilen konularda bilgi vermelidir:

16.3.3.1 Periyodik muayeneler
Asansorler devreye alindiktan sonra, iyi durumda olduklarinin dogrulanmasi i¢in periyodik muayene ve
deneyler yapilmalidir. Bu periyodik muayene ve deneyler Ek E’ye gbre yapiimalidir.

16.3.3.2 Kaza veya 6nemli degisikliklerden sonra muayeneler

Bir kaza veya 6nemli degisikliklerden sonra, asansorlerin bu standarda uygun olduklarinin dogrulanmasi igin
muayene ve deneyler yapiimalidir. Bu muayene ve deneyler Ek E’ye gore yapilmalidir.
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Ek A

Elektrik guivenlik tertibatinin listesi

Madde Kontrol edilen techizat

52222 Bakim ve imdat kapilari ile bakim kapaklarinin kapali olduklarinin denetlenmesi

5.7.25a Kuyu dibindeki durdurma tertibati

6.4.5 Makara dairesindeki durdurma tertibati

7.7.31 Durak kapilarinin kilitlendiginin denetlenmesi

7.7.4.1 Durak kapilarinin kapali olduklarinin denetlenmesi

7.7.6.2 Kilittenmeyen kapi paneli veya panellerinin kapali olduklarinin denetlenmesi

8.9.2 Kabin kapisinin kapali oldugunun denetlenmesi

8.12.4.2 Kabindeki imdat kapagi veya kapisinin kilitlendiginin denetlenmesi

8.15b Kabin ustiindeki durdurma tertibati

9.3.3 iki halat veya iki zincir kullanilan aski tertibatinda bir halat veya zincirin digerine gére
anormal uzamasinin denetlenmesi

9.8.8 Guvenlik tertibatinin ¢alismasinin denetlenmesi

9.10.2.10.1 Hiz regllatoriiniin devreye girmesinin denetlenmesi

9.10.2.10.2 Hiz regulatoriinin isletme konumuna dénmesinin denetlenmesi

9.10.2.10.3 Hiz regllatoriiniin halatinin gerginliginin denetlenmesi

9.10.4.4 Guvenlik halatinin gerginliginin denetlenmesi

10.4.3.3 Tamponlarin normal konumuna geri dénmesinin denetlenmesi

10.5.2.2b Direkt tahrikli asansoérlerde kabin konumunu aktaran tertibatin gergin durumda oldugunun
denetlenmesi (sinir glivenlik kesicisi)

10.5.23b Endirekt tahrikli asansérlerde kabin konumunu aktaran tertibatin gergin durumda oldugunun
denetlenmesi (sinir glivenlik kesicisi)

10.5.3.1 Sinir guvenlik kesicisi

11.21¢c Kabin kapisinin kilitlendiginin denetlenmesi

12.13 Halat veya zincirlerin gevsemesinin denetlenmesi

13.4.2 Ana anahtarin (salterin) bir kontaktérle dolayl ¢alistiriimasi

14.21.2a2 Seviyeleme, otomatik seviyeleme ve kayma diizeltme hareketinin denetlenmesi

14.21.2a3 Kabin konumunu aktaran tertibatin gergin durumda oldugunun denetlenmesi (Seviyeleme,
otomatik seviyeleme ve kayma diizelime)

14.21.3c Bakim kumandasindaki durdurma tertibat

14.21.4b Yukleme rampasi hareketi kumandasinda kabin hareketinin sinirlanmasi

14214 Yikleme rampasi hareketi kumandasinda kabindeki durdurma tertibati
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Ek B

Kilit agma u¢geni

Olgiiler mm’dir.

;‘

95¢
6.5¢

Sekil B.1 - Kilit agma Uggeni
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Ek C
(Bilgi igin)
Teknik belge dosyasi
C.1 Girig

On muayenede verilecek teknik belge dosyasi, tamamen veya kismen asagidaki bilgi veya belgeleri
kapsamalidir:

C.2 Genel

Asansori yapan firmanin, mal sahibi ve/veya kullanicinin isim ve adresleri;
— Tesisin bulundugu yerin adresi;
— Cihazlarin tipi, beyan yuku, beyan hizi, tasiyacagi insan sayisi;
—  Seyir mesafesi, durak sayisi;
— Kabin ve dengeleme agirliginin kutleleri;
— Makina ve (varsa) makara dairelerine giris sekli (Madde 6.2).

C.3 Teknik detay ve planlar

Makina, makara ve techizat daireleri dahil olmak lizere asansor tesisini anlamak igin gerekli plan ve kesitler.

Bu planlar yapisal detaylari vermemekle birlikte, bu standarda uygunlugun kontroline imkan vermek igin

gerekli olan ve 6zellikle asagidaki bilgileri igermelidir:

—  Kuyu Ust boslugu ve kuyu alt boslugundaki glivenlik hacimleri (Madde 5.7.1, Madde 5.7.2);

— Kuyu altinda bulunan girilebilecek yerler (Madde 5.5);

— Kuyu alt bogluguna giris (Madde 5.7.2.2);

—  Gerekliyse (Madde 12.2.4.1), kaldiricilar igin koruma tedbirleri;

— Ayni kuyuda birden fazla asansdr bulunmasi durumunda, asansérler arasindaki guvenlik bdlmeleri
(Madde 5.6);

— Konsollarin tespiti icin 6ngorilen delikler;

— Tahrik makinasi ve belli bagli techizatin yerlestirme planiyla birlikte, makina dairesinin vaziyet plani ve
ana Olguleri. Havalandirma delikleri. Bina ve kuyu tabanina gelen reaksiyon kuvvetleri;

— Makina dairesine giris (Madde 6.3.3);

— (varsa) Makara dairesinin vaziyet plani ve ana olglleri, kasnaklarin konum ve ol¢ileri;

— Makara dairesindeki diger techizatin yerlestirme plani;

— Makara dairesine giris (Madde 6.4.3);

— Durak kapilarinin diizeni ve ana boyutlari (Madde 7.3). Birbirine benzer olmalari ve durak arasi
mesafelerinin belirtiimesi durumunda bitin kapilar géstermeye gerek yoktur;

— Bakim ve imdat kapilarinin diizeni ve ana boyutlari (Madde 5.2.2);

— Kabin ve giriglerinin boyutlari (Madde 8.1, Madde 8.2);

— Esik ve kabin kapisindan kuyu duvari i¢ yuzeyine kadar olan mesafeler (Madde 11.2.1, Madde 11.2.2);

— Madde 11.2.3‘te belirtildigi sekilde 6lgtlen kapal kabin ve durak kapisi arasindaki yatay mesafe;

— Aski elemanlarinin ana karakteristikleri; glivenlik katsayisi; halatlarin sayisi, ¢api, yapisi, kopma yuku;
zincirlerin cinsi, yapisi, bakla boyu, kopma yUku;

— Secilen agsagidaki guvenlik tedbirleri ile ilgili bilgiler:

- Kabinin serbest dismesine veya asagi yonde asiri hizla hareket etmesine karsi tedbirler.
- Kabinin kaymasina karsi tedbirler.

— Oturma tertibatinin (varsa) ¢alisma plani (Madde 9.11);

— Oturma tertibatinin (varsa) sabit durdurucular tzerindeki reaksiyon kuvvetinin hesabi;

— Hiz regllatéri halatinin ve/veya glvenlik halatinin ana karakteristikleri: ¢api, yapisi, kopma yukd,
guvenlik katsayisi

— Kilavuz raylarin hesaplari ve boyutlari; kayma yizeylerinin boyutlari ve islenme sekilleri (gekilmis,
frezelenmis, taslanmis);

— Dogrusal karakteristikli enerji depolayan tipteki tamponlarin hesaplanmasi ve boyutlari;

— Tam ylk basincinin hesaplanmasi;

— Kaldirici ve boru hatlarinin, Ek K’ye gdre hesaplanmasi;

— Hidrolik sivisinin 6zellikleri veya tipi.

C.4 Elektrik kumanda semalari ve hidrolik devre semasi
Elektrik kumanda semalari:
— Gug devreleri ve
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— Elektrik guvenlik tertibatina bagh devreleri
kapsamalidir.

Bu semalar acik olmali ve CENELEC sembolleri kullaniimalidir.
Hidrolik devre semasi:
Bu sema acik olmali ve ISO 1219-1 sembolleri kullaniimalidir.

C.5 Uygunlugun dogrulanmasi
Guvenlik elemanlarinin tip kontrol belgelerinin kopyalari.

Gerekli ise diger pargalarin belge kopyalari (halatlar, zincirler, bukilgen hortumlar, patlamaya karsi
korunmus cihazlar, cam, vb.).

Guvenlik tertibatinin imalatgr firmanin talimati dogrultusunda ayarlandigina dair belge ve kaymali givenlik
tertibatindaki yaylarin basing hesaplari.

Boru kirlma valfinin, imalatgisinin talimatina uygun olarak ayarlandigina dair belge. imalatginin ayar
diyagramlari bulundurulmalidir.
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Ek D

Asansor hizmete alinmadan once yapilan muayene ve deneyler

Asansorler hizmete alinmadan dnce asagidaki muayene ve deneyler yapiimalidir:

D.1  Muayeneler
Bu muayeneler 6zellikle agsagidaki hususlari kapsamalidir:

a)

b)
c)

d)

Bir 6n muayenenin yapilmis olmasi durumunda, Ek C'ye uygun olarak verilen belgelerle yapilan tesisin
mukayesesi;

Her durumda, bu standardla ilgili kurallarin yerine getirildiginin dogrulanmasi;

Bu standardda ilgili 6zel kural bulunmayan pargalarin, teknigin genel olarak kabul edilen kurallarina
uygun olarak yapildiginin gézle kontrolU;

Tip kontroliine gerek duyulan pargalarin muayene belgelerindeki bilgilerle asansérin karakteristiklerinin
mukayesesi.

D.2 Deney ve dogrulamalar
Deney ve dogrulamalar agsagidaki hususlari kapsamalidir:

a)
b)
c)

d)
e)

)]

h)

Durak kapilarinin kilitteme tertibati (Madde 7.7);

Elektrik guvenlik tertibati (Ek A);

Aski elemanlari ve baglantilari: Aski elemanlarinin karakteristiklerinin, dosyada bulunan belgelere

uygunlugu dogrulanmalidir (Madde 16.2 a);.

Akim veya gug ve hizin dlgilmesi (Madde 12.8);

Elektrik tesisati:

1) Farkh devrelerin yalitim direnglerinin élgtilmesi (Madde 13.1.3). Bu oOlgimler icin butln elektronik
aksam devreden ayrilmalidir;

2) Makina dairesindeki topraklama klemensi ile ariza durumunda gerilim altinda kalabilecek cesitli
asansor pargalari arasindaki iletken baglantinin kontrol;

Sinir guivenlik kesicilerinin calismasi (Madde 10.5);

Hiz regulatoru:

1) Hiz regulatérinun devreye girdigi hiz, kabin (Madde 9.10.2.1 ve Madde 9.10.2.2) veya dengeleme
agirhiginin (Madde 9.10.2.3) inis hareketindeki donme yéniinde kontrol edilmelidir;

2) Madde 9.10.2.10.1 ve Madde 9.10.2.10.2'de belirtilen elektrik givenlik tertibatinin (salterlerin)
calismasi her iki hareket yoninde de kontrol edilmelidir;

Kabin glvenlik tertibati (Madde 9.8):

Guvenlik tertibatinin devreye girdigi anda absorbe edebilecegi enerji Ek F.3’'e goére dogrulanmis

olmalidir. Hizmete alinmadan 6nce yapilan deneyin amaci, montajin dogrulugu, ayarin dogru yapildigi ve

kabin, guvenlik tertibati, kilavuz raylar ve kilavuz raylarin binaya baglantilarindan olusan butinin

saglamhgini kontrol etmektir.

Deney, gereken yukin kabin tabanina esit olarak dagitildigi asansér kabini asadi ydénde hareket
ederken, asagi yon valfi halatlarin kaymasi veya gevsemesi anina kadar agik tutularak yapilimalidir.
Ayrica asagidaki sartlar gecerlidir:
1) Ani frenlemeli veya ani frenlemeli tampon etkili giivenlik tertibati:
Kabin beyan hizi ile hareket etmeli ve
a) Beyan yukinin Cizelge-1.1’'e (Madde 8.2.1) uygun oldugu durumlarda beyan yiki ile
yuklenmelidir veya
b) Beyan yukinin Cizelge-1.1'deki (Madde 8.2.1) degerden kiiglk oldugu durumlarda, Cizelge-
1.1°deki yukiu agsmamak kaydiyla %125 beyan yiku ile yiklenmelidir;
2) Kaymali guvenlik tertibati:
Kabin beyan hizi veya daha disik bir hizla hareket etmeli ve
a) Beyan yuUkunun Cizelge-1.1’e (Madde 8.2.1) uygun oldugu durumlarda kabin beyan yikl ile
yuklenmelidir;
b) Beyan yukinin Cizelge-1.1’deki (Madde 8.2.1) degerden kiguk oldugu durumlarda, Cizelge-
1.1’deki yuki asmamak kaydiyla %125 beyan yuku ile yiklenmelidir;

Deney beyan hizindan daha dusik bir hizla yapildiginda imalatgi, tip kontroli yapilan kaymal

guvenlik tertibatinin, dinamik olarak kabine baglanmis durumdaki davranisini goésteren egrileri
hazir bulundurmalidir.
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k)

Deneyden sonra, asansorin normal calismasini engelleyebilecek higbir bozulmanin olmadigi
arastiriimalidir. Gerekliyse surtinme pargalari degistirilebilir. Gozle muayene yeterli kabul edilir;

Not - Deneyin, bir durak kapisi hizasinda yapilmasi tavsiye edilir. Boylece yukun burada bosaltiimasi ve
guvenlik tertibatinin kolaylikla devreden ¢ikariimasi saglanir.

Dengeleme agirhginin guivenlik tertibati (Madde 9.8):

Gulvenlik tertibatinin devreye girdigi anda absorbe edebilecedi enerji EK F.3’e gdére dogrulanmis
olmalidir. Hizmete alinmadan 6nce yapilan deneyin amaci, montajin dogrulugu, ayarin dogru yapildigi
ve dengeleme agirhgi, guvenlik tertibati, kilavuz raylar ve kilavuz raylarin binaya baglantilarindan
olugan batundn saglamligini kontrol etmektir.

Deney, dengeleme agirligi asagdi ydonde hareket ederken yapilmalidir. Ayrica asagidaki sartlar gecerlidir:
1) Hiz regulatori veya guvenlik halatiyla galistinlan ani frenlemeli ve ani frenlemeli tampon etkili
guvenlik tertibat:
Kabin bos ve beyan hiziyla hareket ederken giivenlik tertibati devreye sokulmalidir;
2) Kaymali glvenlik tertibat:
Kabin bos ve beyan hizi veya daha duslk bir hizla hareket ederken guvenlik tertibati devreye
sokulmalidir;
Deney beyan hizindan daha dusuk bir hizla yapildiginda imaléatgi, tip kontrolt yapilan kaymali
glvenlik tertibatinin, dinamik olarak dengeleme agirligi baglanmis durumdaki davranigini gésteren
egrileri hazir bulundurmaldir.

Deneyden sonra, asansérin normal ¢alismasini engelleyebilecek hicbir bozulmanin olmadigi
arastiriimalidir. Gerekliyse surtinme pargalari degistirilebilir. Gozle muayene yeterli kabul edilir;
Kenetleme tertibati (Madde 9.9):
Deney, esit dagitiimis ylkle asansor kabini asagl yonde isletme hiziyla hareket ederken, kenetleme
tertibati ve kenetleme tertibatini galistiran tertibat Ustlindeki kontaklar, asagi yon valfinin kapanmasini
engellemek i¢in kdprilenerek yapiimalidir. Ayrica asagidaki sartlar gecerlidir:
1) Ani frenlemeli veya ani frenlemeli tampon etkili kenetleme tertibati:
Kabin %125 beyan yuku ile yiklenmelidir. Kenetleme tertibati olarak, tip kontroli yapiimig kaymali
guvenlik tertibatinin kullanildigi durumlarda deney, Madde D.2.h 1’e gbre yapilabilir;
2) Kaymali kenetleme tertibati:
a) Beyan yukinin Cizelge-1.1’e (Madde 8.2.1) uygun oldugu durumlarda kabin %125 beyan yuku
ile yuklenmelidir;
b) Beyan yikinin Cizelge-1.1’deki degerden kigik oldugu durumlarda, %125 beyan yuki ile
yuklenmelidir.
Deneye ek olarak Madde 8.2.2.3'teki sartlarin yerine getirildigi hesapla gosterilmelidir.

Deneyden sonra, asansorin normal c¢alismasini engelleyebilecek higbir bozulmanin olmadigi
arastirimalidir. Gézle muayene yeterli kabul edilir;
Kabindeki veya dengeleme agirligindaki glvenlik tertibatinin, aski tertibatinin kopmasi (Madde 9.10.3)
veya bir guivenlik halatiyla (Madde 9.10.4) ¢alistiriimasi:
Duzgin cahlstigi kontrol edilmelidir;
Kabindeki guvenlik tertibatinin (veya kenetleme tertibatinin) bir kol ile (Madde 9.10.5.2) calistiriimasi:
Kolun batin sabit durdurucularla kenetlendigi ve hareket halindeyken kol ile sabit durdurucular
arasindaki mesafe g6zle muayene edilmelidir;
Oturma tertibati (Madde 9.11):
1) Dinamik Deney:
Deney, esit dagitiimis yikle asansor kabini asadi yonde hareket ederken, oturma tertibati ve (varsa)
enerjiyi harcayan tipteki tampon (Madde 9.11.7) tzerindeki kontaklar, asagi yon valfinin kapanmasini
engellemek icin kdprilenerek yapilmalidir.

Kabin %125 beyan yuku ile yiklenmeli ve oturma tertibatiyla her durakta hareketsiz tutulabilmelidir.

Deneyden sonra, asansorin normal c¢alismasini engelleyebilecek hicbir bozulmanin olmadigi
aragtiriimalidir. Gézle muayene yeterli kabul edilir;

2) Mesnet veya mesnetlerin butiin sabit durdurucularla kenetlendidi ve hareket halindeyken mesnet
veya mesnetler ile sabit durdurucular arasindaki mesafe gbézle muayene edilmelidir;

3) Tamponlarin stroklari kontrol edilmelidir;

Tamponlar (Madde 10.3, Madde 10.4):
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o)
P)
q)
r)

s)

u)

Deneyler asagidaki sekilde yapilmalidir:
1) Enerjiyi depolayan tipte tamponlar:
Beyan yuku ile yuklu kabin, tampon veya tamponlarin Ustine oturtulmal ve halatlar gevsetilerek,
tampon strokunun Ek C.3 ve Ek C.5‘e gore hazirlanan teknik belge dosyasindaki bilgilere uygun
olup olmadigi arastiriimalidir.
2) Geri donus hareketi tamponlanmis enerji depolayan veya enerji harcayan tipte tamponlar:
Beyan yiku ile yikli kabin beyan hizi ile tampona carptirilir.
Deneyden sonra, asansoérin normal calismasini engelleyebilecek higbir bozulmanin olmadigdi
arasgtinimalidir. Gézle muayene yeterli kabul edilir;
Piston strokunun sinirlanmasi (Madde 12.2.3):
Pistonun tampon etkisiyle durduruldugu muayene edilmelidir.
Tam ylk basinci:
Tam yukteki basing dlgulmelidir.
Basing sinirlama valfi (Madde 12.5.3):
Dogru ayarlandigi muayene edilmelidir.
Boru kirllma valfi (Madde 12.5.5):
Asansér kabini esit dagitiimis yikle asagi yénde, valfin galismasi icin gerekli bir asiri hizla (Madde
12.5.5.7) hareket ederken bir sistem deneyi yapiimalidir. Devreye girme hizinin dogru ayarlandigi,
mesela imalat¢inin ayar diyagramlariyla (Ek C.5) kiyaslama yapilarak kontrol edilebilir.

Birden fazla boru kirilma valfinin birbiri ile bagdlantili oldugu asansérlerde, valflarin ayni anda kapandigu,
kabin désemesinin egilmesi (Madde 12.5.5.4) él¢llerek kontrol edilmelidir;

Debi sinirlama valfi veya tek yodnlu debi sinirlama valfi (Madde 12.5.6):

En biylk hiz vp,,'in, vg+ 0,3 m/s dederini agsmadigi:

- Olculerek veya

- asagidaki formilden hesaplanarak kontrol edilmelidir:

p
D~ Dy

Vmax = V¢*

burada:

p = Tam yuk basinci (Mpa);

pt = Beyan yiUki ile yUkli kabinin asagr yondeki hareketinde olgilen basing (Mpa).
Gerekirse sirtiinmenin neden oldugu basing kayiplari hesapta gz éniine alinmalidir;

Vmax = Hidrolik sistemde bir kirlima oldugu zaman meydana gelen en biyik hiz (m/s);

vi = Beyan yiku ile yUkli kabinin asagi yondeki hareketinde o6lgllen hiz (m/s)

dir.

Basing deneyi:

Geri donlssuz valftan kaldiriciya kadar (kaldirici dahil) olan hidrolik sisteme, tam yik basincinin %200’0
uygulanmalidir. Bundan sonra 5 dakika sure ile sistemde basing dismesi ve hidrolik kagagi olup
olmadigi gézlenir. (Muhtemel sicaklik degisimlerinin hidrolik sivisi Uzerine etkisi géz 6éntne alinmalidir).

Bu deneyden sonra, gézle muayene edilerek hidrolik sistemin kusursuz durumda oldugu tespit
edilmelidir.

Not - Bu deney, serbest dismeye karsi tertibatin (Madde 9.5) denenmesinden sonra yapilmalidir.

Kayma deneyi:

Beyan yuku ile yUkli ve en Ust durakta duran kabinin 10 dakika icinde asagi dogru 10 mm’den fazla
kaymadigi kontrol edilmelidir. (Muhtemel sicaklik degisimlerinin hidrolik sivisi Uzerine etkisi g6z 6nlne
alinmalidir);

Asagdi yonde 6zel durum galismasi (Madde 12.9.1.5) (endirekt tahrikli asansorlerde):

Kabin el ile bir mesnede oturtulur (veya guvenlik veya kenetleme tertibati ¢calistirilir). Bu durumda halat
veya zincirlerde bir gevseme olmadigi gdzlenmelidir;

Motor devrede kalma siresinin denetleme tertibati (Madde 12.12.1):

Makina ¢calismasinin taklit edilmesiyle zaman ayari kontrol edilmelidir;

Sicaklik detektorii (Madde 12.14):

Sicaklik ayari kontrol edilmelidir;

Elektrikli kayma diizeltme sistemi (Madde 14.2.1.5):

Kabin beyan yiiku ile yUkli iken sistemin ¢alismasi kontrol edilmelidir;

Alarm tertibati (Madde 14.2.3):

Alarm tertibatinin ¢galismasi kontrol edilmelidir.
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Ek E
(Bilgi igin)

Periyodik muayene ve deneyler. Onemli bir degisiklik veya bir kazadan
sonra yapilmasi gereken muayene ve deneyler

E.1 Periyodik muayene ve deneyler
Periyodik olarak yapilan muayene ve deneyler, asansor hizmete alinmadan énce yapilan muayene ve
deneylerden daha kapsamli olmamalidir.

Bu periyodik deneyler, tekrarlamadan kaynaklanan asiri yipranma veya asansorin glvenligini azaltacak
gerilimlere sebep olmamalidir. Bu durum &zellikle guvenlik tertibati ve tamponlar gibi elemanlar igin
gecerlidir. Bu elemanlarla deney yapllirsa, deney kabin bosken ve dusik hizlarda yapilmalidir.

Bu elemanlarin (bu elemanlar normal isletmede devreye girmemektedir) periyodik deneylerini uygulamakia
gorevli kisi bunlarin hala galisabilir durumda olduklarindan emin olmalidir.

Raporun bir kopyasi asansor teknik belge dosyasinda Madde 16.2 ile ilgili bolime konulmalidir.

E.2 Onemli bir degisiklik veya bir kazadan sonra yapilmasi gereken

muayene ve deneyler
Onemli degisiklik ve kazalar, asansor teknik belge dosyasinda Madde 16.2 ile ilgili bélime kaydedilmelidir.

Ozellikle asagidaki hususlar 6nemli degisiklik olarak miitalaa edilirler:
a) Asagida belirtilenlerin degistiriimesi:
- Beyan hizi;
- Beyan yukd;
- Kabin kutlesi;
- Seyir mesafesi;
b) Asagida belirtilenlerin degistiriimesi veya yerine yenisinin monte edilmesi:
- Durak kapilarinin kilitteme tertibati (kilitleme tertibatinin ayni cins bir kilitleme tertibatiyla
degistiriimesi 6nemli bir degisiklik olarak mtalaa edilmez);
- Kumanda sistemi;
- Kilavuz ray veya kilavuz ray tipi;
- Kapi tipi (veya bir ya da birden fazla sayida durak veya kabin kapisinin ilave edilmesi);
- Makina;
- Hiz regulatord;
- Tamponlar;
- Guvenlik tertibati.
- Kenetleme tertibati;
- Oturma tertibati;
- Kaldirici,
- Basing sinirlama valfi;
- Boru kirilma valfi;
- Debi sinirlama valfi / tek yonli debi sinirlama valfi.

Onemli degisiklik ve kazadan sonra yapilacak muayene ve deneyler icin, degisikliklere iliskin belgeler ve
gerekli bilgiler s6z konusu muayene ve deneyden sorumlu bilirkisi veya kurulusa verilmelidir.

Bu bilirkisi veya kurulug, yapilan degisiklik veya dedistirilen parcaya deney uygulamanin gerekli olup
olmadigina karar verecektir.

Bu deneyler en cok, asansor hizmete alinmadan 6nce orijinal parcalara uygulanan deneyler kapsaminda
olmaldir.
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Ek F

Guvenlik elemanlari, uyumlulugun dogrulanmasi igin deney iglemleri

F.0 Giris
F.0.1 Genel kurallar

F.0.1.1 Bu standard gergevesinde deney laboratuvarinin hem deney uygulamasini, hem de belgelendirme
islemini yetkili bir kurulus olarak Ustlendigi kabul edilmektedir. Yetkili kurulus olarak, bir imalat¢inin
onaylanmis toplam kalite glvence sistemine sahip kurulusu da gegerlidir. Belli durumlarda deney
I&boratuvari ve belgelendirme islemi igin yetkili kurulusglar ayri olabilir. Bu durumlarda idari prosedir bu ekte
belirtilenden farkli olabilir.

F.0.1.2 Tip kontroll ile ilgili muracaat, bu pargayi imal eden firma veya yetkili temsilcisi tarafindan yetkili
deney laboratuvarlarina yapilmalidir.

Not - Deney laboratuvar gerekli, dokiimanlari G¢ nusha olarak isteyebilir. Laboratuvar ayrica, inceleme ve
deneyler icin gerekli oldugu durumlarda tamamlayici bilgiler isteme yetkisine sahiptir.

F.0.1.3 Kontrol igin gerekli numunelerin génderilmesi, laboratuvar ile miiracaat eden firma arasinda yapilan
anlasma dogrultusunda yapilir.

F.0.1.4 Mdiracaatta bulunan firma yetkilisi deneylerde hazir bulunabilir.

F.0.1.5 Tip kontrol belgesi ile ilgili pargalardan birinin tim kontrollerinin yapilmasi ile goéreviendirilmis
laboratuvarin elinde, bazi deney veya kontroller i¢in uygun araglar bulunmamasi durumunda, laboratuvar bu
kontrolleri kendi sorumlulugu altinda bagka bir I&boratuvara yaptirabilir.

F.0.1.6 Olgl cihazlarinin dogrulugu, 6zel bir deger belirtiimedikge asa@idaki toleranslar dahilinde
Olcimlerin yapilmasina izin vermelidir:

a) = %1 Kutleler, kuvvetler, mesafeler, hizlar;

b) + %2 Hizlanma ve yavaglama ivmeleri;

c) = %5 Gerilimler, akimlar;

d) = %5 Sicakliklar C°;

e) Kaydedici cihazlar, 0,01 saniye slresinde degisen sinyalleri algilayabilmelidir;

f) +%2,5 Debi;

g) = %1 Basing p <200 kPa;

h) £ %5 Basin¢ p > 200 kPa.

F.0.2 Tip kontrol belgesi formu ornegi
Tip kontrol belgesi érnek formdaki bilgileri icermelidir.
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Tip kontrol belgesi formu ornegi

YetKill KUTUIUSUN @ ... e e e e ee s

BT e a1 1o (U aTu ] oI a1 4= Tir= T PP
1. Sinifi, tipi ve fabrika veya ticarm Markasi: ..o
2. Imalatgl firmanin adi V& @dreSi: ..o et e e e e e e e e eeaaaaens

4. Numunenin tip kontroll icin verildigi tarin: ............ouiiiiiee e e
5. Bu belge asagidaki kurallara dayanilarak verilmiStir: ... e
OB =TTy =1 o o] £ (1 1Y | PR SRRP
7. Laboratuvar deney raporunun tarin V& NUMAIESI: ........coouiuiiiiiiiiiieiei ettt e e s eeee e e s e e e enneee s
8.Tip kontrolinln yapHdiGn TArIN: ... e e e e e e b e e e e e e e e e ennee
9. Yukarida verilen tip kontrol numarasini tagiyan agagidaki belgeler bu forma eklidir: ............cccccooiiiieiens

DUZENIENIGi YOI ..o e e
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F.1  Durak kapisi kilitleme tertibati
F.1.1 Genel kurallar

F.1.1.1 Uygulama alani

Bu deney yéntemleri, asansor durak kapilari kilitteme tertibati (asagida "kapi kilidi" olarak anilacak) igin
gecerlidir. Burada, durak kapisinin kilittenmesine katkisi olan ve kilittenmeyi denetleyen tim pargalarin “kapi
kilidi” nin bir kismini olusturdugu anlasilir.

F.1.1.2 Deneyin amag ve kapsami
Kapi kilidi, yapim ve calismasi yoninden bu standardda belirtilen kurallara uygunlugunu dogrulayacak bir
deneye tabi tutulmalidir.

Kapi kilidinin elektrik ve mekanik elemanlarinin yeterli élgiide boyutlandirildiyi ve zaman iginde &zellikle
asinma nedeniyle etkisini kaybetmeyecegi 6zellikle kontrol edilmelidir.

Kapi kilidinin 6zel kurallara (su gegirmez, toz gegirmez veya patlamaya karsi givenli yapim gibi) uygun
olmasi gerektiginde, miracaatta bulunan kisi bunu belirterek, ilgili ilAve muayene ve/ veya deneylerin
yapilabilmesini saglamalidir.

F.1.1.3 Verilmesi gereken dokiimanlar
Tip kontroll i¢in yapilan basvuruya asagidaki dokimanlar eklenmelidir:

F.1.1.3.1 Sematik diizen ¢izimi ile galigma seklinin agiklamasi

Bu c¢izim kapi kilidinin calismasi ve guvenligine iliskin ayrintilari gostermelidir. Bu ayrintilar asagida

belirtilenleri de kapsamalidir:

a) Kilidin normal isletmede c¢alismasi ile beraber kilitleme elemanlarinin etkili oldugu ve guvenlik
kontaginin devreye girdigi konum;

b) Kilitteme durumunu mekanik olarak denetleyen bir tertibat varsa, bunun galismasi (ikinci guvenlik
tertibati);

c) Acil durum kilit agma tertibatinin kumanda ve ¢alisma sekli;

d) Tip (dogru ve/veya alternatif akim) ve beyan gerilimi ve beyan akimi.

F.1.1.3.2 Montaj ¢izimi ve agiklamasi

Bu cizim, kapi kilidinin ¢calismasi i¢cin 6nemli batin parcalari, 6zellikle bu standardin kurallarina uymak icin
gerekli olanlari gostermelidir. Bir agiklama ile ana pargalarin, kullanilan malzeme tiplerinin ve baglanti
elemanlarinin dzellikleri belirtiimelidir.

F.1.1.4 Deney numuneleri
Laboratuvara bir adet kapi kilidi numunesi verilmelidir.

Deneyin bir prototip Uzerinde yapilmasi durumunda, daha sonra seri Uretim modeli Gzerinde bir deney daha
yapilmahdir.

Kapi kilidinin deneyleri ancak bu tertibat ilgili kapi Gzerine (mesela: birden fazla paneli olan sirmeli kapilar
veya birden fazla kanadi olan menteseli kapilarda) monte edilmis durumda iken yapilabiliyorsa, kilit calisir
durumda komple bir kapi Gzerine monte edilmelidir. Bununla beraber kapi boyutlari, deney sonuglarini yanlis
¢ikartmamak sartiyla bir seri Gretim modeline kiyasla disurulebilir.

F.1.2 Muayene ve deneyler

F.1.2.1 Calismanin kontroli

Bu kontroliin amaci; kapi kilidinin hatasiz ¢alistigini ve tim mekanik ve elektrikli kisimlarin gtvenli ve bu

standard kurallarina ve kilidin miracaat belgesinde verilen 6zelliklere uygun oldugunu dogrulamaktir.

Ozellikle agagidaki hususlar kontrol edilmelidir:

a) Elektrik glvenlik tertibati devreye girmeden Once kilitleme elemani az 7 mm igeri girmis olmalidir.
Ornekler Madde 7.7.3.1.1‘de gosterilmigtir.

b) insanlarin normal olarak girebilecegi yerlerden, normal isletme sartlarina uymayan tek bir miidahale ile
durak kapisi agik veya kilitli olmayan asansoriin ¢alistirlmasi mimkin olmamalidir (Madde 7.7.5.1).
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F.1.2.2 Mekanik deneyler
Bu deneylerin amaci kapi kilidinin mekanik parcalarinin ve elektrik aksaminin dayanikhiligini dogrulamaktir.

Kap! kilidinin deney numunesine g¢alisma konumunda ve normal olarak onu calistirmak icin kullanilan
elemanlarla kumanda edilir.

Kapi kilidini imal eden firmanin talimatina uygun olarak numune yaglanmalidir.

Birden fazla ¢alisma konumu ve kumanda tertibati olmasi durumunda dayaniklilik deneyi, parcalar Gzerine
uygulanan kuvvetler agisindan en elverissiz gériinen diizende yapilmalidir.

Komple ¢evrim sayisi ve kilitleme elemaninin hareket yolu mekanik veya elektrikli sayicilarla kaydedilmelidir.

F.1.2.2.1 Dayaniklilik deneyi

F.1.2.2.1.1 Kapi kilitlerine bir milyon tam ¢evrim (£ % 1) uygulanmalidir. Bir tam ¢evrimden, her iki ydénde
mimkuan olan seyir mesafesi Gzerinden bir ileri ve geri hareket anlagiimalidir.

Kapi kilidinin ¢alistiriimasi yumusak, darbesiz ve dakikada 60 ¢evrim (£ % 10) diizeyinde olmalidir.

Dayaniklilik deneyi sirasinda kapi kilidinin elektrik kontagi beyan geriliminde ve beyan akiminin iki kati
akimda omik yUklu bir devreyi kapamalidir.

F.1.2.2.1.2 Kapi kilidinde kilitteme pimi veya kilitteme elemaninin konum icin bir mekanik kontrol tertibati
bulunmasi durumunda (ikinci guvenlik tertibati), bu tertibata 100.000 c¢evrimlik (x % 10) bir dayaniklilhk
deneyi uygulanmalidir.

Tertibatin ¢alistinimasi yumusak, darbesiz ve dakikada 60 ¢evrim (+ % 10) dizeyinde olmalidir.

F.1.2.2.2 Statik deney
Menteseli kapilar icin olan kapi kilitlerine, 300 saniyelik bir sure icin 3000 N degerine kadar kesintisiz
yukseltilen bir statik kuvvet uygulanmalidir.

Bu kuvvet, kapinin agilma yoéninde ve bir kisinin kapiyr agmak igin kuvvet uyguladigi yere mimkin oldugu
kadar yakin bir konumda tatbik edilmelidir. Stirmeli durak kapilari igin olan kilitlere uygulanacak kuvvet 1000
N olmahdir.

F.1.2.2.3 Dinamik deney
Kapi kilidi kilittenmis durumda kapinin acilma yénunde bir darbe deneyine tabi tutulmahdir.

Darbe kuvveti, 0,5 m yikseklikten serbest sekilde diisen 4 kg'lik rijit bir kitlenin yaptigi etkiye esit olmalidir.

F.1.2.3 Mekanik deneylere iligkin kriterler

Dayaniklilik deneyi (Madde F.1.2.2.1), statk deney (Madde F.1.2.2.2) ve dinamik deneylerden
(Madde F.1.2.2.3) sonra, guvenligi olumsuz yénde etkileyecek herhangi bir yipranma, bi¢im degistirme veya
kiriima olmamalidir.

F.1.2.4 Elektrik deneyleri

F.1.2.4.1 Kontaklarin dayaniklilik deneyi
Bu deney, F.1.2.2.1.1’de belirtilen dayaniklilik deneyi kapsamindadir.

F.1.2.4.2 Devreyi kesme yetenegi deneyi

Bu deney dayaniklilik deneyinden sonra yapilmalidir. Burada, beyan yukinde akim kesme yeteneginin
yeterli oldugu dogrulanmalidir. Bu deney EN 60947-4-1 ve EN 60947-5-1 standardlarinda belirtilen yénteme
uygun olarak yapilmalidir. Deneylere esas alinacak beyan akim ve beyan gerilim degerleri tertibati imal eden
firma tarafindan belirtilen degerlerde olmalidir.

Bir deger belirtimemesi durumunda beyan degerleri asagidaki gibi olmalidir:
a) Alternatif akim: 230 V, 2 A;
b) Dogru akim: 200V, 2 A.
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Aksi belirtiimedigi takdirde devreyi kesme kapasitesi alternatif ve dogru akim i¢in incelenmelidir.

Deneyler kapi kilidinin galisma konumunda yapilmalhdir. Birden fazla ¢alisma konumunun olmasi
durumunda, I&boratuvar yetkililerinin en elverigsiz kabul ettigi konumda deney yapilmalidir.

Deney numunesinde, normal ¢alismada kullanilan kapak ve elektrik baglanti kablolari bulunmalidir.

F.1.2.4.2.1 Alternatif akim kontaklari ile donatilmis kapi kilitlerinde normal hizla ve 5’ten 10 saniyeden kadar
aralarla, % 110 beyan gerilimindeki bir elektrik devresi 50 defa ac¢ilip kapanmalidir. Kontak en az 0,5 s kapall
kalmaldir.

Bu elektrik devresinde, seri bagli bir endiktans ile bir direng bulunmalidir. Devrenin gig faktérd 0,7 (£ 0,05 )
ve deney akimi kilidin imalatg¢isi tarafindan verilen beyan akimi degerinin 11 kati olmalidir.

F.1.2.4.2.2 Dogru akim kontaklari ile donatiimis kapi kilitlerinde normal hizla ve 5 saniyeden 10 saniyeye
kadar aralarla, %110 beyan gerilimindeki bir elektrik devresi 20 defa acilip kapanmalidir. Kontak en az 0,5 s
kapali kalmalidir.

Bu elektrik devresinde seri bagl bir endiktans ile bir direng bulunmalidir. Bunlarin degerleri, devre akiminin
kararli akim siddetinin % 95’ine 300 ms’lik bir slirede ulasacagi sekilde segilmelidir.

Deney akimi kilidin imalatgisi tarafindan verilen beyan akimi degerinin % 110’una esit olmalidir.

F.1.2.4.2.3 Deneyler guvenligi olumsuz yénde etkileyecek yipranma olmamasi, bir atlama veya ark meydana
gelmemesi durumunda tatminkar olarak matalaa edilir.

F.1.2.4.3 Yuzeysel kagak akimlara diren¢ deneyi
Bu deney CENELEC HD 214 S2'de (IEC 112) belirtilen ydnteme uygun olarak yapilmalidir. Elektrotlar 175 V
50 HZz'lik sinus seklinde gerilim Ureten bir kaynada baglanmalidir.

F.1.2.4.4 Yuzeysel kagak yolu uzunlugu ve hava araliklarinin kontrolii
Yuzeysel kagak yolu uzunlugu ve hava araliklari Madde 14.1.2.2.3‘e uygun olmaldir.

F.1.2.4.5 Giivenlik kontaklari ve bunlarin erisilebilirligi ile ilgili kurallarin kontrolii (Madde

14.1.2.2)
Bu kontrol kapi kilidinin montaj konumu ve dlizeni géz 6nline alinarak yapiimalidir.

F.1.3 Belirli kapi kilidi tipleri i¢cin 6zel deneyler

F.1.3.1 Birden fazla paneli olan, yatay veya diigsey hareketli siirmeli durak kapilar igin
kilitler

Paneller arasindaki Madde 7.7.6.1’e uygun dogrudan mekanik baglanti parcalari ve Madde 7.7.6.2’ye uygun
dolayli mekanik baglanti parcalarinin, kapi kilidinin bir kismini olusturdugu kabul edilmelidir.

Bu parcgalar, Madde F.1.2‘deki deneylere makul bir élglide tabi tutulmahdir. Bu dayanikhlik deneylerinde
dakikadaki ¢cevrim sayisi, pargcanin biyukltigine gére ayarlanmalidir.

F.1.3.2 Menteseli tip kapilar icin klapeli kilit

F.1.3.2.1 Kanadin muhtemel bicim degistirmelerini denetlemek icin bir elektrik gavenlik tertibatinin olmasi ve
Madde F.1.2.2.2'de belirtilen statik deneyden sonra, kapi kilidinin dayaniklihdi konusunda herhangi bir siphe
olmasi durumunda, klapenin bicim degistirmesinden sonra elektrik glivenlik tertibati agmaya baslayincaya
kadar yuk giderek arttirimalidir. Kapi kilidinin veya durak kapisinin diger pargalari, uygulanan bu yukin
etkisiyle kalici bir sekilde bi¢gim degistirmemeli ve hasara ugramamalidir.

F.1.3.2.2 Statik deneyden sonra kapi kilidinin dayaniklihgi konusunda O&lguler ve yapim sekli nedeniyle
herhangi bir siphe uyanmamasi durumunda klape Gzerinde dayaniklilik deneyi uygulamaya gerek yoktur.
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F.1.4 Tip kontrol belgesi

F.1.4.1 Bu belge basvuru sahibi icin iki nisha, laboratuvar ic¢in bir nisha olmak lGzere 3 nisha olarak
dizenlenmelidir.

F.1.4.2 Bu belgede asagidaki hususlar belirtiimelidir:

a) Madde F.0.2’de éngoérilen bilgiler;

b) Kilitteme tertibatinin tipi ve uygulama alani;

c) Beyan gerilimi ve beyan akiminin cinsi (alternatif akim/ dogru akim) ve degerleri;

d) Klapeli tip kapi kilitlerinde: kanadin muhtemel bigim degistirmelerini denetleyen elektrik givenlik
tertibatini calistirmak igin gerekli kuvvet.

F.2 Bos birakilmistir.

F.3 Guvenlik tertibati

F.3.1 Genel kurallar

Basvuruda bulunan kisi 6ngérilen kullanim alanini belirtmelidir. Mesela:
— Enkuglk ve en blylk kitle;

— En buyuk beyan hizi ve en biyik devreye girdigi hiz.

Ayrica kullanilan malzeme, kilavuz raylarin cinsi ve yuzey 6zellikleri (cekilmis, frezelenmig, taslanmis) ile ilgili
ayrintili bilgiler verilmelidir.

Basvuru formuna asagidaki dokimanlar eklenmelidir:
a) Yapi, calisma sekli, kullanilan malzeme ile ilgili bilgilerin bulundugu, pargalarin Olgl ve toleranslarini

goOsteren detay ve montaj gizimleri;
b) Kaymali glivenlik tertibatinda bunlara ek olarak, yaylanan pargalarin yik diyagramlari.

F.3.2 Ani frenlemeli guivenlik tertibati

F.3.2.1 Deney numuneleri

Laboratuvara, ilgili kavrama elemanlari veya makaralariyla birlikte 2 adet glivenlik tertibati govdesi ve 2 adet
kilavuz ray parcasi verilmelidir.

Laboratuvar kullanacagi deney cihazlarina gére, numunenin diizen ve tespit detaylarini belirlemelidir.

Ayni glvenlik tertibatinin farkh kilavuz raylarda kullanilabilmesi durumunda, sayet kilavuz raylarin ylzey

Ozelligi, ray basi kalinhgi ve guvenlik tertibatinin kullandigi yuzey genisligi ayni ise, yeni bir deneye gerek
yoktur.

F.3.2.2 Deney

F.3.2.2.1 Deney kapsami

Deney bir pres veya ani hiz degisikligi olmadan hareket eden benzeri bir techizat kullanilmak suretiyle
yapilmahdir.

Asagidaki hususlar él¢iimelidir:

a) Kuvvetin fonksiyonu olarak kat edilen mesafe;

b) Kuvvet veya kat edilen mesafenin fonksiyonu olarak giivenlik tertibati gévdesinin deformasyonu.

F.3.2.2.2 Deney islemi
Kilavuz ray, glvenlik tertibati arasindan hareket ettirilir.

Guvenlik tertibati gévdesi deformasyonun dlgllebilmesi igin isaretlenmelidir.

Kat edilen mesafe kuvvetin fonksiyonu olarak kaydedilmelidir.
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Deneyden sonra:

a) Govdenin ve kavrama elemanlarinin sertligi, basvuruda bulunan kisinin verdigi orijinal degerlerle
karsilastiriimalidir. Ozel durumlarda bagka analizler de yapilabilir;

b) Kirlma olmadigi takdirde, deformasyon ve diger degisiklikler kontrol edilmelidir. (mesela: c¢atlaklar,
cenelerdeki deformasyon veya asinma, yakalama ylzeylerinin gérinima);

c) Gerektiginde deformasyon ve kirilma yerlerinin tespiti igin glvenlik tertibati gévdesinin, ¢enelerin ve
kilavuz raylarin fotograflari ¢ekilmelidir.

F.3.2.3 Dokilimanlar

F.3.2.3.1 iki adet diyagram cizilmelidir:

a) Birincisi kuvvetin fonksiyonu olarak kat edilen mesafeyi;

b) Digeri ise gévdenin deformasyonunu gostermelidir. Bu diyagram, birinci diyagramla ilgi kurulabilecek bir
sekilde dizenlenmelidir.

F.3.2.3.2 Guvenlik tertibatinin kapasitesi kuvvet-yol diyagramindaki alanin integrasyonuyla bulunmalidir.
G0z dnune alinmasi gereken diyagram alanlari:
a) Kalici bir deformasyon meydana gelmediyse, alanin tim;
b) Kalici bir deformasyon ve kirilma meydana geldiyse:
1) Esneklik sinirina kadar olan alan veya
2) En buyuk kuvvete kadar olan alandr.

F.3.2.4 izin verilebilir toplam kiitlenin hesaplanmasi

F.3.2.4.1 Giivenlik tertibatinca absorbe edilebilen enerji
Serbest dugme yuksekligi, Madde 9.10.2.1‘e gbre hesaplanan hiz regulatérinin en blylk devreye girme
hizindan asagidaki sekilde hesaplanir:

2

h=-—Y_101+0,03

22, (m)
Burada;
vy = hiz regulatoriniin devreye girme hizi (m/s);
On = standard yergekimi ivmesi (m/s?);

0,10 m : devreye girme gecikmesi sirasinda kat edilen yola tekabdl eder;
0,03 m : kavrama elemanlariyla kilavuz ray arasindaki acikligin kapanmasi sirasinda kat edilen yola tekabdl
eder.

Guvenlik tertibatinca absorbe edilebilen toplam eneriji:
2K=(P+Q)l gn h

ve buradan:
2K
(P+Q), = P
En ' pulunur.
Burada:

(P+Q); : izin verilen kitle (kg);

P : Bos kabin ve kabine asili pargalarin, mesela: kabin bikllgen kablosunun kabin tarafindan
tasinan kismi ve varsa dengeleme halatlari/ zincirlerinin vb. kitlelerinin toplami (kg);

Q : Beyan yiiki (kg);

K, K;, K, : Guvenlik tertibat blogu tarafindan absorbe edilebilen eneriji (J) (Diyagramdan hesaplanan).

dir.

F.3.2.4.2 izin verilebilir toplam kiitle
a) Esneklik sinirinin agiimamasi durumunda:

K, Madde F.3.2.3.2 a'da tarif edilen alanin integrasyonu ile bulunur;

Givenlik katsayisi olarak 2 kabul edilir. Bdylece izin verilebilir toplam kdtle bulunur:
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K
(P+Q), =———
g, h
b) Esneklik sinirinin asilmasi durumunda:
iki hesaplama yapilir ve miiracaatta bulunan kisi agisindan en uygun hesap segilir:
1) Kj, Madde F.3.2.3.2 b 1‘de tanimlanan alanin integrasyonu ile hesaplanir;
Guvenlik katsayisi olarak 2 kabul edilir ve izin verilebilir toplam katle (kg) bulunur:
K
(P+0), = 1
g, h
2) K, Madde F.3.2.3.2 b 2'de tanimlanan alanin integrasyonu ile hesaplanir.
Guvenlik katsayisi olarak 3,5 kabul edilir ve izin verilebilir toplam kditle ( kg ) bulunur:

2-K
(P+O) =355

F.3.2.5 Govde ve kilavuz raydaki deformasyonun kontrolii

Govde igindeki kavrama elemanlari veya kilavuz raylardaki deformasyonun ¢ok blylk olmasi nedeniyle,
glvenlik tertibatinin calisma durumundan kurtariimasi zorluk c¢ikariyorsa, izin verilebilir toplam kutle
azaltilmahdir.

F.3.3 Kaymali glivenlik tertibati

F.3.3.1 Basvuru ve deney numunesi

F.3.3.1.1 Basvuruda bulunan kisi, deneyin hangi kitle (kg) ve hangi regulatoér devreye girme hizinda (m/s)
yapilacagini belirtmelidir. Guvenlik tertibatina cesitli kitlelerde kullaniimak Uzere izin isteniyorsa, bunlar
belirtiimeli ve ayarin kademeli veya kademesiz olarak yapildigi bildirilmelidir.

Not - Basvuruda bulunan kisi, ortalama 0,6 g, dizeyinde bir ortalama frenleme ivmesini elde etmek igin
ongorilen frenleme kuvvetini 16’ya bdlerek asilan kitleyi (kg) segmelidir.

F.3.3.1.2 Deney laboratuvarina, boyutlari laboratuvarca tayin edilen bir traverse monte edilmis komple bir
guvenlik tertibati verilmelidir. Butin deneyler icin gerekli sayida fren geneleri de birlikte verilmelidir. Ayrica,
kullanilacak tipteki kilavuz raylar da laboratuvarin belirleyecegdi boyda temin edilmelidir.

F.3.3.2 Deney

F.3.3.2.1 Deney kapsami

Deney serbest disme durumunda yapilir. Asagidaki hususlar dogrudan veya dolayl olarak dlgtimelidir:
a) Toplam serbest diisme yuksekligi;

b) Kilavuz raylar tzerindeki frenleme mesafesi;

c) Regulator halati veya bunun yerine kullanilan tertibatin kayma mesafesi;

d) Yaylanma elemanlarinin toplam hareket mesafesi;

a ve b’deki dlgtimler zamanin fonksiyonu olarak kaydedilmelidir.
Asagidaki hususlar tespit edilmelidir:

1) Ortalama frenleme kuvveti;

2) Kisa bir stire igin meydana gelen en blyuk frenleme kuvveti;
3) Kisa bir stre i¢in meydana gelen en kuguk frenleme kuvveti.

F.3.3.2.2 Deney iglemi

F.3.3.2.2.1 Tek bir toplam kiitle i¢in belgelendirilen giivenlik tertibati

Laboratuvar, toplam kutle (P+Q), ile dort deney yapmalidir. Her deneyin arasinda, surtinen kisimlarin
normal sicakliklarina dénmesine imkan taninmalidir.

Deneyler sirasinda birden fazla strtinme pargasi takimlari kullanilabilir.

Bununla beraber her takim asagidaki sayida deney yapilmasina imkén vermelidir:
a) 4 m/s’yi asmayan beyan hizlarinda (i¢ deney;
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b) 4 m/s’yi asan beyan hizlarinda iki deney.

Serbest diisme yiksekligi, glvenlik tertibati icin kullanilabilecek hiz regulatérinin en biylk devreye girme
hizina goére belirlenmelidir.

Guvenlik tertibatinin galistirilmasi, devreye giris hizinin hassasiyetle ayarlanabildigi bir cihaz tarafindan
saglanir.

Not - Mesela: boslugu dikkatli olarak hesaplanan bir halat, baska bir halat Gzerinde sabit bir strtinme
kuvveti ile kayabilen bir kovana baglanabilir. Surtinme kuvveti, deneyi yapilan guvenlik tertibatini
calistirmak icin dngdrulen regulatérin kanal ile regulatér halati arasindaki surtinme kuvvetine esit
olmalidir.

F.3.3.2.2.2 Degisik toplam kiitleler i¢in belgelendirilen giivenlik tertibat
Kademeli veya kademesiz ayar.

iki dizi deney yapiimahdir:
a) Basvuruda belirtilen en blytik deger igin bir dizi deney ve
b) Basvuruda belirtilen en kiglik deder igin bir dizi deney.

Basvuruda bulunan kisi frenleme kuvvetinin belirli bir parametre ile degisimini gdésteren bir formil veya
diyagram vermelidir.

Laboratuvar uygun araglarla, (daha iyi bir aracin olmamasi durumunda, gerekirse ara degerlerin elde
edilmesi icin Gglincu bir dizi deney ile) 6nerilen formUlin uygulanabilirligini tespit etmelidir.

F.3.3.2.3 Giivenlik tertibatinin frenleme kuvvetinin belirlenmesi

F.3.3.2.3.1 Tek bir toplam kiitle i¢in belgelendirilen giivenlik tertibati

Guvenlik tertibatinin frenleme kuvveti, verilen bir ayar ve bir kilavuz ray cinsi icin deneyler sirasinda dlgilen
ortalama frenleme kuvvetlerinin ortalamasina esit olarak alinir. Her deney, kilavuz rayin kullaniimayan bir
boliminde yapilmalidir.

Deneyler sirasinda olglilen ortalama frenleme kuvvetlerinin, yukarida tarif edilen glivenlik tertibatinin
frenleme kuvvetinden en fazla + % 25 saptigi kontrol edilmelidir.

Not - Ydizeyi islenmis kilavuz raylarin ayni noktasinda yapilan deneylerde, surtinme katsayisinin énemli
Olclide azalabildigini yapilan deneyler goéstermistir. Bu husus, arka arkaya yapilan givenlik tertibati
calismasinin kilavuz ray yuzeyinde yaptigi degisiklige baglanir.

Kurulu bir asansodrde, rasgele calisan bir guvenlik tertibatinin, kilavuz rayin kullanilmamis bir
bdliminde devreye girecegi kabul edilir.

Tesaduf eseri bu durum meydana gelmezse, kullanilmayan kilavuz ray bélimine erigilinceye kadar
daha dusuk degerde bir frenleme kuvveti géz 6nine alinmalidir. Bu da normalden daha uzun bir
kayma demektir.

Bu da, baslangigta ¢ok kiglik bir frenleme ivmesine sebep olacak bir ayara izin vermemek igin bir
baska nedendir.

F.3.3.2.3.2 Degisik toplam kitleler i¢in belgelendirilen guivenlik tertibati
Kademeli veya kademesiz ayar.

Basvuruda belirtilen en buylk ve en kiigik degerler igcin frenleme kuvveti Madde F.3.3.2.3.1‘e goére
hesaplanir.

F.3.3.2.4 Deneylerden sonra yapilan kontrol

a) Govdenin ve kavrama elemanlarinin sertligi basvuruda bulunan kisinin verdigi orijinal degerlerle
kargilastirimalidir. Ozel durumlarda bagka analizler de yapilabilir;

b) Deformasyon ve diger degisiklikler kontrol edilmelidir (mesela: catlaklar, ¢enelerdeki deformasyon ve
asinma, yakalama ytzeylerinin gérinimu);
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c) Gerektiginde, deformasyon ve kirilma yerlerinin tespiti icin glivenlik tertibati gévdesinin, ¢enelerin ve
kilavuz raylarin fotograflari ¢ekilmelidir.

F.3.3.3 lzin verilebilir toplam kiitlenin hesaplanmasi

F.3.3.3.1 Tek bir toplam kiitle i¢in belgelendirilen giivenlik tertibati
izin verilebilir toplam kiitle:

Frenleme kuvveti

P+Q) =

(P+0), T

Burada:

(P+Q); izin verilen toplam kiitle (kg);

P : Bos kabin ve kabine asili pargalarin, mesela: kabin bukulgen kablosunun kabin
tarafindan tasinan kismi ve varsa dengeleme halatlarinin/ zincirlerinin vb. kitlelerinin
toplami (kg);

Q : Beyan yiiki (kg);

Frenleme kuvveti : Madde F.3.3.2.3’e gdre belirlenen kuvvet (N).

F.3.3.3.2 Degisik toplam kiitleler igin belgelendirilen glivenlik tertibati

F.3.3.3.2.1 Kademeli ayar
Her ayar kademesi icin izin verilebilir toplam kitle Madde F.3.3.3.1‘e gore hesaplanmalidir.

F.3.3.3.2.2 Kademesiz ayar
Basvuruda belirtilen en buyuk ve en kiguk degerler icin izin verilebilir toplam kitle Madde F.3.3.3.1‘e gbre ve
ara ayarlar igin verilen formale uygun olarak hesaplanmalidir .

F.3.3.4 Ayarlarda yapilmasi miimkiin olan degisiklikler

Deneyler sirasinda bulunan degerlerin, basvuru sahibi tarafindan beklenen degerlerden % 20’den fazla farkl
¢ikmasi durumunda; basvuru sahibinin onayi alinarak, gerekliyse ayarlar degistirildikten sonra baska
deneyler yapilabilir.

Not - Frenleme kuvveti, basvuru sahibi tarafindan beklenenin acgik bir sekilde Ustiindeyse, deneyler
sirasinda asilan toplam kitle, Madde F.3.3.3.1'e gdre hesaplanip onaylanacak olan toplam kitleden
acik bir sekilde kiglik secilmistir. Bunun sonucunda, yapilan deneyden hesaplama ile elde edilen
toplam kutle ile yuklenen guvenlik tertibatinin, gereken enerjiyi absorbe edip edemeyecegi
anlasilamaz.

F.3.4 Yorumlar

a) 1) Belli bir asansére uygulandiginda, asansdru imal eden tarafindan bildirilen toplam kdtle, givenlik
tertibati icin (ani frenlemeli veya ani frenlemeli tampon etkili givenlik tertibatinda) yapilan ayarla
ilgili izin verilebilir toplam kitleden fazla olmamalidir;

2) Kaymal giivenlik tertibatinda bildirilen toplam kiitle, Madde F.3.3.3’e gore izin verilen toplam
kitleden £ % 7,5 farkh olabilir. Bu durumda, kilavuz ray kalinligindaki normal toleranslara ve
kilavuz ray yiizeyinin durumuna bakilmaksizin Madde 9.8.4’teki kurallara uyuldugu kabul edilir;

b) Kaynakli pargalarin saglamhgini degerlendirmek igin ilgili standardlara basvurulmalidir;

c) Kavrama elemanlarinin mimkin olan hareket yolunun en elverigsiz sartlarda dahi (imalat
toleranslarinin toplu etkisi) yeterli oldugu kontrol edilmelidir;

d) Sirtlinme pargalari, galisma sirasinda kaybolmalarinin édnlenmesi igin uygun bir sekilde korunmalidir;

e) Kaymali guvenlik tertibatinda yaylarin mevcut yaylanma mesafesinin yeterli olup olmadigi kontrol
edilmelidir.

F.3.5 Tip kontrol belgesi

F.3.5.1 Bu belge; basvuru sahibi i¢in iki nisha, I&boratuvar igin bir nisha olmak Utzere 3 nisha olarak
dizenlenmelidir.

F.3.5.2 Bu belgede su hususlar belirtiimelidir:
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a) Madde F.0.2'ye gore bilgiler;

b) Givenlik tertibatinin tipi ve uygulama alani;

c) lzin verilen toplam kiitlenin sinirlari (Madde F.3.4 a);
d) Hiz regulatérinin devreye girme hizi;

e) Kilavuz ray tipi;

f)  Kilavuz ray basinin izin verilen kalinhgr;

g) Kavramayi yapan ylzeyin en az genisligi;

ve kaymali givenlik tertibati i¢in ayrica:
h) Kilavuz raylarin yizey durumu (¢ekilmig, frezelenmis, taslanmis);
i) Kilavuz raylarin yaglanma durumu. Bunlar yaglanmis ise, kullanilan yagdin kalitesi ve 6zellikleri.

F.4 Hiz regulatorleri

F.41 Genel kurallar

Basvuruda bulunan kisi asagidaki hususlari laboratuvara bildirmelidir:

a) Hiz regulatéruyle calistirilacak olan givenlik tertibatinin tipi veya tipleri;

b) Hiz regllatérinin kullanilacagi asansdrlerin en blylk ve en kiguk beyan hizlar;

c) Devreye girdiginde, hiz regulatéri tarafindan regulatér halatinda olusturulmasi éngérilen gekme kuvveti.

Basvuru formuna asagidaki dokimanlar eklenmelidir:
Yapi, calisma sekli, kullanilan malzeme ile ilgili bilgilerin bulundugu, parcalarin 6lci ve toleranslarini
gOsteren detay ve montaj gizimleri.

F.4.2 Hiz regllatérinun karakteristiklerinin kontrolii

F.4.2.1 Deney numuneleri

Laboratuvara su malzemeler verilmelidir.

a) Bir hiz regulatord;

b) Regilatérde kullanilacak cinste ve tesiste kullanilacagi normal sartlarda halat. Halat uzunlugunu
l&boratuvar belirler;

c) Hiz regllatériine uygun komple bir gergi makarasi ve agirligi.

F.4.2.2 Deneyler

F.4.2.2.1 Deney kapsami

Asagidaki hususlar kontrol edilmelidir:

a) Devreye girme hizi;

b) Hiz regllatéri Ustiine monte edildigi takdirde, Madde 9.10.2.10.1‘de belirtilen, makinayi durduran
elektrik guvenlik tertibatinin galismasi;

c) Madde 9.10.2.10.2'de belirtilen, hiz regilatoéru devreye girdigi zaman asansorin hareketini engelleyen
elektrik guvenlik tertibatinin galismasi;

d) Hiz regllatoérinin devreye girmesiyle, regulatér halatinda meydana gelen gekme kuvveti.

F.4.2.2.2 Deney iglemi

Madde F.4.1 b'de belirtilen asansor beyan hizlari sahasina tekabll eden hiz regilatéri devreye girme
hizlarinda en az 20 deney yapilmalidir.

Not 1 - Deneyler, laboratuvarca regulatori imal eden firmanin imalathanesinde yapilabilir.

Not 2 - Deneylerin blylk bir kismi hiz sahasinin sinir degerlerinde yapilmahdir.

Not 3 - Hiz regulatérinin devreye girme hizina ulagmasi i¢in gerekli ivme, atalet etkilerini ortadan
kaldirmak amaciyla mimkun oldugu kadar dusuk tutulmalidir.

F.4.2.2.3 Deney sonuglarinin yorumlanmasi

F.4.2.2.3.1 Devreye girme hizlari, 20 adet deney slresince Madde 9.10.2.1‘de belirtilen sinirlar iginde
kalmaldir.
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NOT - Ongoériilen sinirlarin asilmasi durumunda, imalatgi regiilatérii yeniden ayarlayabilir. Bundan sonra
yeniden 20 adet deney yapilimalidir.

F.4.2.2.3.2 20 adet deney suresince Madde F.4.2.2.1 b ve Madde F.4.2.2.1 c'ye gbre deneye tabi tutulmasi
gereken techizat, Madde 9.10.2.10.1 ve Madde 9.10.2.10.2'de belirtilen sinirlar icinde galigmalidir.

F.4.2.2.3.3 Hiz regulatérl tarafindan devreye girme sirasinda reguilatoér halatinda olusturulan ¢ekme kuvveti
en az 300 N veya basvuruda bulunan kiginin belirtecedi daha ylksek bir degerde olmalidir.

Not1- Iimalatgl firma tarafindan baska bir deder verilmedikge ve bu deger deney protokoliinde
belirtimedikge, halat sarilma agisi 180° olmalidir.

Not 2 - Halati kavramak suretiyle calisan bir tertibatin mevcut olmasi durumunda, halatta kalici bir
deformasyon olup olmadigi gdzlenmelidir.

F.4.3 Tip kontrol belgesi

F.4.3.1 Bu belge; bagvuru sahibi i¢in iki nisha, I&boratuvar igin bir nisha olmak tzere 3 nisha olarak
dizenlenmelidir

F.4.3.2 Bu belgede asagidaki hususlar belirtiimelidir:

a) Madde F.0.2'de belirtilen bilgiler;

b) Hiz regulatérindn tipi ve uygulama alani;

c) Hiz regulatorinin kullanilabilecegi asansorlerin en buyik ve en kiguk beyan hizlari;

d) Kullanilan halatin yapisi ve ¢api;

e) Suartinme ile tahrik kasnagi bulunan hiz regulatérlerinde, en kiguk gergi kuvveti;

f) Devreye girdiginde hiz regulatort tarafindan reguilatér halatinda olusturulan gekme kuvveti.

F.5 Tamponlar

F.5.1 Genel kurallar

Basvuruda bulunan kisi 6ngoértlen kullanim alanini bildirmelidir (en blyik ¢arpma hizi, en blyik ve en kiiglik

toplam kutle). Asagidaki dokiimanlar de basvuru yazisina eklenmelidir:

a) Yapi, calisma sekli, kullanilan malzeme ile ilgili bilgilerin bulundugu, parcalarin élcii ve toleranslarini
gOsteren detay ve montaj gizimleri.

Hidrolik tamponlarda, 6zellikle tampon strokunun fonksiyonu olarak hidrolik gegis deliklerinin alani
gosterilmelidir;

b) Kullanilan sivi ile ilgili teknik 6zellikler.

F.5.2 Deney numuneleri

Laboratuvara su pargalar verilmelidir:

a) Bir adet tampon;

b) Hidrolik tamponlarda, gerekli sivi ayri olarak génderilmelidir.

F.5.3 Deney
F.5.3.1 Geri doniis hareketi tamponlanmig enerji depolayan tamponlar
F.5.3.1.1 Deney iglemi

F.5.3.1.1.1 Yay! tam olarak kapamak icin gerekli kitle, mesela, tampon Ustine agirliklar koymak suretiyle
belirlenebilir.

Tampon yalniz asagidaki degerlerde kullanilabilir:

a) Asagidaki asagi yon beyan hizlari igin:
1) Debi sinirlama valfi veya tek yonli debi sinirlama valfi olan asansérlerde:
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Vd S FL _073
\ 0,102 (Madde 10.4.1.1.1 a);

Burada;
F_ : Toplam yaylanma yolu (m);

2) Diger bitin asansorlerde:

V4 < FL _033
\ 0,135 (Madde 10.4.1.1.1 b);

dur.

b) Asagidaki degerler arasindaki toplam kdtle:

CI”
1) enbiyik 2
G,
2) enkigik 4
Burada;
C, : Tampon yayinin tam olarak kapanmasi igin gerekli kutle (kg)
dir.

F.5.3.1.1.2 Tampon, lzerine 0,5-F, = 0,067-v* yukseklikten serbest disen en kigcik ve en blylk toplam
kitlelere tekabil eden agirliklar yardimiyla denenmelidir.

Hiz, tampon Gzerine ¢arpma anindan itibaren tim deney boyunca kaydedilmelidir.
Agirliklarin geri donUs sirasinda yukari yondeki hizi higbir zaman 1 m/s’yi agmamalidir.

F.5.3.1.2 Deney cihazlari
Kullanilacak teghizat asagidaki sartlara uygun olmalidir:

F.5.3.1.2.1 Serbest diigen agirhiklar
Agirhiklar Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla en kiguk ve en buyuk kitlelere tekabil etmelidir. Bunlar
mumkun olan en az surtinme ile digey olarak kilavuzlanmalidir.

F.5.3.1.2.2 Kaydedici cihazlar
Kaydedici cihazlar, Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla sinyalleri algilayabilmelidir.

F.5.3.1.2.3 Hiz dl¢iimii
Hiz, Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla kaydedilmelidir.
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F.5.3.1.3 Ortam sicakhgi
Ortam sicakhigi, +15 °C ile +25 °C arasinda olmalidir.

F.5.3.1.4 Tamponun montaji
Tampon normal kullanildigi konumda monte edilmelidir.

F.5.3.1.5 Deneylerden sonra tampon durumunun kontroli
En blylk kitle ile yapilan iki deneyden sonra tampon, kalici bir deformasyona ugramamali ve hasar
goérmemelidir. Tampon, normal ¢alismayi garanti eder bir durumda olmalidir.

F.5.3.2 Enerjiyi harcayan tipte tamponlar

F.5.3.2.1 Deney iglemi
Tampon, uzerine serbest dusen en kiguk ve en buylk kutlelere tekabll eden agirliklar yardimiyla deneye
tabi tutulmahdir. Tampona ¢arpma esnasinda 6ngoérilen en buyudk hiza erigilmis olmalidir.

Hiz en azindan agirigin carpmasi aninda kaydedilmelidir. Pozitif ve negatif ivme, agirhgin tim hareketi
boyunca zamanin bir fonksiyonu olarak belirlenmelidir.

Not - Bu yontem, hidrolik tamponlarla ilgilidir. Diger tipler benzeri yéntemlerle deneye tabi tutulur.

F.5.3.2.2 Deney cihazlari
Kullanilacak techizat asagidaki sartlara uygun olmalidir:

F.5.3.2.2.1 Serbest diigsen agirliklar
Agirhklar Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla en kiguk ve en buyuk kutlelere tekabil etmelidir. Bunlar
mumkun olan en az surtinme ile disey olarak kilavuzlanmalidir.

F.5.3.2.2.2 Kaydedici cihazlar

Kaydedici cihazlar, Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla sinyalleri algilayabilmelidir. Zamanin fonksiyonu
olarak olgulen degerlerin kaydini yapan cihazi da igeren 6lgiim zinciri, en az 1000 Hz'lik bir sistem frekansi
icin tasarimlanmig olmalidir.

F.5.3.2.2.3 Hiz 6lgiimii
Hiz, Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla agirhgin tampon Uzerine ¢arpmasindan itibaren veya agirhdin tim
hareketi boyunca kaydedilmelidir.

F.5.3.2.2.4 Frenleme ivmesinin 6l¢giimii
Frenleme ivmesinin 6lgimi yapiliyorsa (Madde F.5.3.2.1), 6l¢i cihazi tampon eksenine mimkin oldugu
kadar yakin konumlandiriimali ve Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla dlgiim yapabilecek durumda olmalidir.

F.5.3.2.2.5 Zaman ol¢imii
0,01 saniye sureli impulslar kaydedilmeli ve Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla él¢tlmelidir.

F.5.3.2.3 Ortam sicakhgi
Ortam sicakhgi +15 °C ile +25 °C arasinda olmalidir.

Sivi sicakligi Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla élgtlmelidir.

F.5.3.2.4 Tamponun montaji
Tampon normal kullanildid1 konumda monte edilmelidir.

F.5.3.2.5 Tamponun doldurulmasi
Tampon, imalat¢inin talimati dogrultusunda isaret gizgisine kadar doldurulmalidir.
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F.5.3.2.6 Kontroller

F.5.3.2.6.1 Frenleme ivmesinin kontrolu
Agirliklarin serbest disme ylkseklikleri, carpma anindaki hizin, bagvuru belgesinde belirtilen en biylk
¢arpma hizina tekabul edecegi sekilde segilmelidir.

Frenleme ivmesi Madde 10.4.3.2’deki kurallara uygun olmalidir.

ilk deney en biiyiik kiitle ile frenleme ivmesi kontrol edilerek yapilir.

ikinci bir deneyde, en kiiciik kiitle ile frenleme ivmesi kontrol edilir.

F.5.3.2.6.2 Tamponun normal konuma doénisiiniin kontrolii

Her deneyden sonra tampon 5 dakika tam kapanmis durumda tutulmalidir. Tampon bundan sonra normal
aclk konumuna dénmek Uzere serbest birakilmalidir.

Tamponun yay veya agirlikla geri dénen tipten olmasi durumunda, tam geri dénis en fazla 120 s sturmelidir.

Her yeni frenleme deneyinden 6nce sivinin tanka geri akmasi ve hava kabarciklarinin kagmasina imkan
vermek i¢in 30 dakika beklenmelidir.

F.5.3.2.6.3 Sivi kayiplarinin kontrolii
Madde F.5.3.2.6.1'de 6ngorilen iki frenleme deneyinden sonra sivi seviyesi kontrol edilmeli ve 30 dakikalik
bir aradan sonra sivi seviyesi tamponun ¢alismasina imkan verecek yeterli yikseklikte olmalidir.

F.5.3.2.6.4 Deneylerden sonra tampon durumunun kontroli
Madde F.5.3.2.6.1'de 6ngorilen iki frenleme deneyinden sonra tampon kalici bir deformasyona ugramamali
ve hasar gérmemelidir. Tampon, normal ¢alismayi garanti eder bir durumda olmalidir.

F.5.3.2.7 Deney sartlarinin saglanamamasi durumunda uygulamasi gereken yéontem
Bagvuru belgesinde belirtilen en buylk ve en kiguk kutleler ile deney sonuglarinin tatmin edici olmamasi
durumunda, bagvuru sahibinin onayi ile I&boratuvar kabul edilebilir sinir degerleri belirleyebilir.

F.5.3.3 Dogrusal olmayan karakteristikli tamponlar

F.5.3.3.1 Deney islemi

F.5.3.3.1.1 Tampon, carpma esnasinda 6ngorilen en buyuk hiza erigilecek bir yikseklikten Uzerine serbest
dusen agirliklar yardimiyla deneye tabi tutulmalidir. Ancak bu hiz 0,8 m/s’den az olmamalidir.

Dusme mesafesi, hiz, pozitif ve negatif ivme agirhigin serbest birakiimasindan baslayarak tam durma anina

kadar kaydedilmelidir.

F.5.3.3.1.2 Kutleler, 6ngdrilen en kiguk ve en buyuk kutlelere tekabdil etmelidir. Bunlar, garpma aninda en
az 0,9 g, ivmeye ulasacak sekilde mimkiin olan en az surtinme ile disey olarak kilavuzlanmalidir.

F.5.3.3.2 Deney cihazlari
Kullanilacak techizat Madde F.5.3.2.2.2, Madde F.5.3.2.2.3 ve Madde F.5.3.2.2.4 ‘e uygun olmalidir.

F.5.3.3.3 Ortam sicakhigi
Ortam sicakhgi +15 °C ile +25 °C arasinda olmalidir.
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F.5.3.3.4 Tamponun montaji

F.5.3.3.5 Deney sayisi

Uger deney:

a) Ongoriilen en biiyiik kiitle ve
b) Ongérilen en kigik kiitle ile
yapilmahdir.

Birbirini takip eden iki deney arasindaki sure 5 ile 30 dakika arasinda olmalidir.

En bulylk kitle ile yapilan i¢ deneyde, basvuruda bulunan tarafindan belirtilen, gergek tampon ytksekliginin
% 50’sindeki tampon kuvvetinin referans degerinden % 5’ten fazla sapma olmamalidir. En kiguk kutle ile
yapilan deneylerde benzer sekilde hareket edilir.

F.5.3.3.6 Kontroller

F.5.3.3.6.1 Frenleme ivmesinin kontrolii

Frenleme ivmesi “a@” asagidaki kurallara uygun olmalidir:

a) Cizelge 1.1’e gore bir ylkle yukli kabinin, beyan hizinin % 115 ’ine esit bir hizdan serbest diigsmesi
durumundaki ortalama frenleme ivmesi 1 g, ‘den fazla olmamalidir. Ortalama frenleme ivmesi, frenleme
ivmesinin iki mutlak en klg¢uk degeri arasindaki siire hesaba katilarak degerlendirilmelidir (Sekil F.1).

b) Frenleme ivmesinin 2,5 g, ‘den fazla olan tepe degerleri 0,04 s’den uzun sirmemelidir.

a+ton
On t<0,04s

, \ 2,59,

o/ \

1/ \L
/

to t'l t (5_ )

to : tampona ¢arpildigi an (birinci mutlak en kiguk)
t : ikinci mutlak en kiguk

Sekil F.1 - Frenleme grafidi
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F.5.3.3.6.2 Deneylerden sonra tampon durumunun kontrolii
Deneylerden sonra tampon, kalici bir deformasyona ugramamali ve hasar gérmemelidir. Tampon, normal
calismayi garanti eder bir durumda olmalidir.

F.5.3.3.7 Deney sartlarinin saglanamamasi durumunda uygulanmasi gereken yontem
Basvuru belgesinde belirtilen en biylk ve en kiguk kutleler ile deney sonuglarinin tatmin edici olmamasi
durumunda, bagvuru sahibinin onayi ile I&boratuvar kabul edilebilir sinir degerleri belirleyebilir.

F.5.4 Tip kontrol belgesi

F.5.4.1 Bu belge; basvuru sahibi igin iki nisha, laboratuvar igin bir nisha olmak Uzere 3 nisha halinde
dizenlenmelidir.

F.5.4.2 Bu belgede su hususlar belirtiimelidir:

a) Madde F.0.2'de ongorilen bilgiler;

b) Tamponun tipi ve kullanim alani;

c) En blylk carpma hizi;

d) En buyuk kutle;

e) En kiguk kutle;

f)  Hidrolik tamponlarda kullanilan sivi ile ilgili teknik 6zellikler;

g) Dogrusal olmayan karakteristikli tamponlarin kullanimi icin ¢evre sartlari (sicakhk, nem, kirlilik vb.).

F.6 Elektronik elemanlar igeren elektrik glivenlik devreleri
Elektronik elemanlar igeren elektrik givenlik devreleri igin l1aboratuvar deneyleri gereklidir. Cunkl kontroll
yapan kigiler tarafindan santiyede pratik deneylerin yapilmasi imkansizdir.

Asagida baskili devre plakalarindan bahsedilmektedir. Glvenlik devresi bu sekilde yapilmamissa, esdeger
bir yapim kabul edilir.

F.6.1 Genel kurallar

Basvuruda bulunan laboratuvara asagidaki hususlari belirtiimelidir:

a) Baskili devre plakasi tanitim isareti;

b) Calisma sartlari;

c) Kullanilan elemanlarin listesi;

d) Baskili devre plakasinin plani;

e) Hibrit devrelerin plani ve glvenlik devresinde kullanilan hatlarin isaretleri;

f)  Calismanin agiklamasi;

g) Uygulanabilir ise baglanti diyagrami dabhil, elektrik verileri ve plakanin giris ¢ikis tanimlari.

F.6.2 Deney numuneleri

Laboratuvara:

a) Bir baskili devre plakasi;

b) Ciplak bir baskili devre plakasi (elemanlar monte edilmemis)
verilmelidir.

F.6.3 Deneyler

F.6.3.1 Mekanik deneyler
Mekanik deneylerde, deney uygulanan baskili devre cgaligir durumda olmalidir. Deneyler sirasinda ve
deneylerden sonra baskili devrede glivenlige aykiri bir calisma ve durum gézlenmemelidir.

F.6.3.1.1 Titresim
Elektrik guvenlik devrelerinin verici elemanlari agagidaki kurallara uygun olmalidir:
a) EN 60068-2-6, Frekans ¢evrimleri ile dayaniklilik deneyi; Cizelge C.2;
Her eksende 20 frekans g¢evrimi:
— 0,35 mm genlikte veya 5 g, degerinde ve
— 10 - 55 Hz frekans araliyinda;
ayni zamanda:
b) EN 60068-2-27, ivme ve darbe siiresi: Cizelge 1:
Asagdida belirtilenlerin birlesimi:
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tepe ivme degeri 294 m/s’ veya 30 g, ;
ilgili darbe suresi 11 ms ve
— yarim sinus periyodundaki ilgili hiz degisimi 2,1 m/s.

Not - Verici elemanlar igin darbe emiciler kullaniimigsa, bunlar verici elemanlarin bir pargcasi olarak
g6z 6nlne alinir.

Deneylerden sonra hava araliklari ve yuzeysel kacak yolu uzunluklari, kabul edilebilir bir en kic¢lik degerin
altina inmis olmamalidir.

F.6.3.1.2 Carpma (EN 60068-2-29)
Carpma deneyleri, baskili devrenin dismesine ve bununla baglantili olarak glvenli olmayan durumlara ve
elemanlarin kopmasi riskine benzer durum elde etmek igin yapilir.

Deneyler agagidaki kisimlara ayrihr:
a) Darbe deneyleri;
b) Sarsma deneyleri.

Deneye tabi tutulan eleman asagidaki asgari sartlari saglamalidir:

F.6.3.1.2.1 Darbe deneyleri

1) Darbe sekli: yarim sinus;
2) Ivmenin genligi: 15g;
3) Darbe siresi: 11 ms.

F.6.3.1.2.2 Sarsma deneyleri

1) Ivmenin genligi: 10 g;

2) Darbe siresi: 16 ms.

3) a) Darbelerin sayisi 1000 £ 10;
b) Darbe frekansi 2/s.

F.6.3.2 Sicaklk deneyleri (HD 323.2.14 S2)

Ortam sicakliginin sapma sinirlari: 0 C° ve +65 C° (guvenlik tertibatinin ortam sicakligi kastedilmektedir).

Deney sartlari:

— Baskili devre plakasi normal isletme konumunda olmalidir;

— Baskili devre plékasi beyan gerilimi ile beslenmelidir;

— Guvenlik tertibati deney sirasinda ve deneyden sonra calisir durumda olmalidir. Baskili devre
plakasinda, glvenlik devresi disinda baska elemanlar da varsa, bunlar da calisir durumda olmahdir
(ancak bunlarin arizalari géz 6éniine alinmaz);

— Deneyler en dislk ve en yiiksek sicakliklarda (0 C° ve +65 C°) yapilmali ve en az 4 saat sirmelidir;

— Baskili devre plakasi daha genis sicaklik sinirlarinda ¢alismak igin tasarimlandiysa, bu degerler igin
deney uygulanmalidir.

98



ICS 91.140.90 TURK STANDARDI TS EN 81-2/Mart 2002

F.6.4 Tip kontrol belgesi
F.6.4.1 Bu belge 3 nisha halinde diizenlenmelidir; basvuru sahibi igin iki niisha, l&boratuvar igin bir niisha.

F.6.4.2 Bu belgede su hususlar belirtiimelidir:

a) Madde F.0.2'de dngdrulen bilgiler;

b) Devrenin tipi ve kumanda sisteminde kullanim alani;

c) |EC 60664-1’e gore tasarimda dngorilen kirlilik derecesi;

d) Calisma gerilimi;

e) Plaka Gzerindeki glvenlik devreleri ile kalan diger devreler arasindaki mesafeler;

Not - Nem deneyleri, iklimsel sok deneyleri gibi diger deneyler, asansdrlerin normal ortam sartlari
nedeniyle guvenlik devreleri icin gerekli degildir.

F.7  Boru kirilma valfi /tek yonlu debi sinirlama valfi
Asagidaki maddelerde “Boru kirilma valfi” deyimi, boru kirilma valfi ve mekanik hareketli parcalari olan tek
yonll debi sinirlama valfi igin kullaniimigtir.

F.7.1 Genel kurallar

Basvuruda bulunan tip kontroli yapilacak olan boru kirilma valfi igin éngoérulen:
a) Debi araligini;

b) Basing alanini;

c) Viskozite araligini;

d) Ortam sicakhgi araligini;

e) Montaj seklini

belirtiimelidir.

Basvuruya asagida belirtilenler eklenmelidir:
Boru kirilma valfinin ve baglanti tertibatinin, yapi, calisma sekli, ayar, malzeme, boyutlar ve toleranslarini
gOsteren detay ve montaj gizimleri.

F.7.2 Deney numuneleri

Laboratuvara:

a) Bir boru kiriima valfi,

b) Boru kirilma valfi ile kullanilabilecek sivilarin bir listesi veya yeterli miktarda kullanilacak 6zel sivi;
c) Gerekli ise Iaboratuvarin deney diizenine baglanti icin tertibat

verilmelidir.

F.7.3 Deney

F.7.3.1 Deney kapsami

Deney, 6ngorilen konumda monte edilmis boru kirilma valfi ile bir hidrolik sistemde yapilir. Burada:

a) Gerekli deney basinci bir kiitle tarafindan saglanir;

b) Debi, ayarlanabilir valflarla kontrol edilir;

c) Basing, boru kirilma valfindan énce 9 ve sonra kaydedilmelidir;

d) Boru kirilma valfinin ortam sicakligini ve hidrolik sivinin viskozitesini degistirmek igin tertibat bulunmalidir.
Sistem, debiyi zamana bagli olarak kaydedebilmelidir. Debinin tespiti i¢in, debinin hesaplanabilecedi baska
bir buyuklugun dlgilmesine de izin verilir (mesela, pistonun hizi).

F.7.3.2 Olgii cihazlan
Olgli cihazlari, Madde F.0.1.6’ya uygun bir dogruluga sahip olmahdir (ISO 6403).

9) “Boru kirilma valfindan 6nce” ile silindir ve boru kirilma valfinin arasi kastedilmektedir.
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F.7.4 Deney islemi

Deney:

a) Kabin hizi sifir oldugu anda eksiksiz bir boru arizasinin meydana gelmesi durumunu taklit edebilmeli,
b) Boru kirilma valfinin agiri basinca kargi dayanikhhdini gosterebilmelidir.

F.7.4.1 Eksiksiz bir boru arizasinin taklit edilmesi
Eksiksiz bir boru arizasi, statik bir durumda bir valfin agiimasiyla baslatilan akisin boru kirilma valfindan
Onceki statik basincin %10°’dan asagiya dismesiyle taklit edilir.

Asagida belirtilenler géz 6niine alinmalidir;

a) Kapama degeri toleransinin belirtilen debi alani icinde oldugu,

b) Kapama degeri toleransinin belirtilen viskozite alani iginde oldugu,

c) Kapama degeri toleransinin belirtilen basing alani i¢cinde oldugu,

d) Kapama degeri toleransinin belirtilen ortam sicakligi alani iginde oldugu.

Bu asagida belirtilen sartlardaki iki deney serisi ile elde edilebilir:
a) En blyuk basing, en ylksek ortam sicakhdi, en kiiglk ayarlanabilir debi ve en ki¢ik viskozite,
b) En kiguk basing, en diisiik ortam sicaklidi, en biyik ayarlanabilir debi ve en buyik viskozite.

Her deney serisinde, bu sartlar altinda boru kirilma valfinin galisma toleranslarini elde etmek igin en az 10
deney yapilmalidir.

Deneyler sirasinda zaman ile

a) Debinin ve

b) Boru kirllma valfindan énceki ve sonraki basincin
bagintisi kaydedilmelidir.

Bu egrilerin tipik 6zellikleri Sekil F.2'de gosterilmistir.

F.7.4.2 Basinca karsi dayanikhhk
Boru kirilma valfinin basinca karsi dayanikhligini géstermek igin, beyan basincinin 5 kati basingla 2 dakika
sureli bir basing deneyi uygulanir.

F.7.5 Deney sonuglarinin degerlendirilmesi

F.7.5.1 Kapama calismasi

Boru kirllma valfinin standardin sartlarini yerine getirmis oldugu, Madde F.7.4.1’e gore kaydedilen edrilerin

asagida belirtilenleri saglamasi durumunda kabul edilir:

a) Beyan debisi (%100 debi) ile en blyik debi Qe, piu arasinda gegen sure fp, 0,16 saniyeden fazla
degilse;

b) Debinin dismesi i¢in gegen sire {; :

Qen biiyiik < td < Qen biiyiik
6.A.9,81 6.A.1,96 g
Burada:
Qen bayik = Hidrolik sivisinin en biyik debisi (litre/dakika),
ty = Frenleme siresi (saniye),
A = Basincin etki yaptigi piston kesit alani (cm?)
dir.

c) 3,5-P; ‘den buyik basing 0,04 saniyeden fazla siirmiyorsa;
d) Boru kirilma valfi, beyan hizi + 0,3 m/s ‘ye esit bir hizdan daha énce devreye giriyorsa.
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F.7.5.2 Basinca karsi dayanikhhk
Boru kiriima valfinin standardin sartlarini yerine getirmis oldugu, Madde F.7.4.2’ye gore basing deneyi kalici
bir hasar meydana getirmemis ise kabul edilir.

F.7.5.3 Tekrar ayarlama
Debi azalmasi veya basing tepe deg@erlerinin sinirlarinin asilmasi durumunda, imalatgi boru kirilma valfinin
ayarlarini degistirebilir. Bundan sonra yeni bir seri deney yapilmalidir.

F.7.6 Tip kontrol belgesi
F.7.6.1 Bu belge 3 nusha halinde diizenlenmelidir; basvuru sahibi igin iki niisha, |&boratuvar igin bir niisha.

F.7.6.2 Bu belgede su hususlar belirtiimelidir:

a) Madde F.0.2'de dngorilen bilgiler,

b) Boru kirilma valfinin tipi ve kullanim aralidi,
c) Boru kiriima valfinin debi araligi,

d) Boru kiriima valfinin basing araligy;

e) Kullanilacak hidrolik sivisinin viskozite araligi,
f)  Boru kirilma valfinin ortam sicakligi arahgi.

Belgede Sekil F.2 ‘'ye gbre, Q. cox VE ty ‘Nin elde edilebilecegi, hidrolik sivisinin debisi ile basing arasindaki
bagintiy1 gésteren egri bulunmalidir.
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Basing tepe degeri
Statik basing
Zaman

S

Boru kirilma valfindan sonraki basing
Hidrolik sivi debisi
Boru kirilma valfindan dnceki basing

Boru kirilma valfi, beyan hizi+0,3 m/s ‘ye esit bir hizdan daha dnce devreye girmelidir.

Sekil F.2 - Boru kirilma valfindan dnceki ve sonraki basing ile hidrolik sivisinin debisi
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Ek G
(Bilgi igin)
Kilavuz raylarin hesaplanmasi

G.1 Genel '?

G.1.1 Madde 10.1.71’in kurallarini yerine getirmek icin, 6zel bir yik dagihminin 6ngérilmedigi durumlarda
kilavuz raylar igin asagidaki belirtilenleri temel alan bir hesaplama yeterlidir.

G.1.1.1 Beyan yiki -Q -, Madde G.2.2'ye gore kabin alanina esit olmayan bir sekilde dagiimis kabul edilir.

G.1.1.2 Guvenlik tertibatinin kilavuz raylari ayni anda etkiledigi ve frenleme kuvvetinin esit olarak dagildigi
kabul edilir.

G.2 Yukler ve kuvvetler

G.21 Bos kabin ve kabin tarafindan tasinan piston, kabin bikilgen kablosunu bir kismi ve (varsa)
dengeleme halatlari/ zincirleri gibi elemanlarin kitlelerinin - P - etki ettigi noktanin kabinin agirlik merkezi
oldugu kabul edilir.

G.2.2 “Normal kullanma” ve “glvenlik tertibatinin ¢alismasi” gibi yuk durumlarinda (Madde 8.2) beyan
yukl - Q - Madde G.7’deki érneklere goére kilavuz raylar agisindan en elverigsiz sekilde kabin alaninin dértte
uclne esit olarak dagiimig kabul edilir.

Farkh yuk dagihm sartlan kararlastirimissa (Madde 0.2.5), hesaplamalar bu sartlar temel alinarak
yapiimahdir.

G.2.3 Bakllme kuvveti - Fy - asagidaki formul kullanilarak hesaplanir;
L ==+ =
n

Burada;

k; : GCizelge G.2'ye gore darbe katsayisi;

g» : Standard yercekimi ivmesi (9,81 m/s?);

P . Bos kabin ve kabine asili pargalarin, mesela: kabin bukulgen kablosunun kabin tarafindan tasinan
kismi ve varsa dengeleme halatlari/zincirlerinin vb. ktlelerinin toplami (kg);

Q : Beyan yiki (kg);

n : Kilavuz ray sayisi

dir.

G.24 Guvenlik tertibati olan karsi agirhk veya dengeleme agirhdinin bikilme kuvveti asagidaki formdl
kullanilarak hesaplanir:

n veya ‘ n

F

c

Burada;

k; :  Cizelge G.2'ye gore darbe katsayisi;

gn . Standard yergekimi ivmesi (9,81 m/s2);

P : Bos kabin ve kabine asili pargalarin, mesela: kabin kumanda kablosunun kabin tarafindan tasinan
kismi ve varsa dengeleme halatlari/zincirlerinin vb. kutlelerinin toplami (kg);

Q : Beyan ylki (kg);

g : Beyan yukunan kargi agilikla dengelenmesi veya kabin kutlesinin dengeleme agirligi ile dengelenmesi
oranini gdsteren dengeleme katsayisi;
n : Kilavuz ray sayisl.

10) Bu ek, EN 81 standardinin B6lim 1 ve Bolim 2’si igin gegerlidir.
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G.2.5 Kabinin yiklenmesi veya bosaltilmasi sirasinda, bir kabin girisinde esigin orta noktasinda etki eden
bir esik kuvveti - F¢ - gbz 6nune alinmalidir.

Esik kuvvetinin bayukligu asagida belirtildigi gibi alinmalidir:

F,=04-g,-0 Konut, biro, otel, hastane vb. binalardaki, beyan yiiki 2500 kg'dan kiigiik asansorler
icin;

F,=06-g,-0 Beyan yuki 2500 kg veya daha blyuk olan asansorler igin;

F,=085-8,"0 1 Eoriftile yikleme durumunda beyan yiikii 2500 kg veya daha bilyiik olan

asansorler igin;

Eside kuvvet uygulanirken kabinin bos oldugu kabul edilir. Birden fazla girisi olan kabinlerde, yalniz en
elverissiz giriste esige kuvvet uygulandigi g6z énine alinir.

G.2.6 Karsi agirlik veya dengeleme agirhginin kilavuzlanma kuvveti -G - asagida belirtilenler hesaba
katilarak belirlenir:

— Kdtlenin etki noktasi;

— Aski tertibati ve

— Varsa, gergi tertibath veya gergi tertibatsiz, dengeleme halat/ zincirlerinden kaynaklanan kuvvetler.

Merkezden kilavuzlanan ve asilan bir karsi agirlik veya dengeleme agirliginda, kitlenin etki noktasinin
agirhik veya dengeleme agirliginin yatay kesit alaninin agirlik merkezinden kagikhgi, genisligin en az % 5'’i ve
derinligin % 10’u olarak g6z 6nlne alinmaldir.

G.2.7 Hiz regllatérd ve bununla ilgili parcalar ile anahtarlar (salterler) veya kabinin konumlandirilmasi igin
cihazlar haricinde, kilavuz raylara tespit edilmis yardimci cihazlardan kaynaklanan kuvvetler - M - g6z 6nline
alinmalidir.

G.2.8 Ruzgér yukleri - WL -, yalniz bina disindaki kismen kapali kuyularda calisan asansérlerde g6z
Onidine alinmali ve binanin yapimcisi ile musterek olarak belirlenmelidir (Madde 0.2.5).

G.3 Yuk durumlan

G.3.1 Go6z 6nline alinacak yukler, kuvvetler ve yuk durumlar Cizelge G.1‘de gosterilmistir:

Cizelge G.1 - Farkli yik durumlarinda géz 6nline alinacak yukler ve kuvvetler

YUk durumlari Yikler ve kuvvetler Pl Q G Fs F veya F, M | WL
Normal kullanma H?reket Sl B + - - + +
Yukleme ve bosaltma + - - + + +
Guvenlik tertibatinin | Glvenlik tertibati veya benzeri | + | + + - + + -
caligmasi Boru kirllma vanasi + + - - - T N

G.3.2 Muayene ve deneyler icin gerekli belgelerde, hesabin en elverissiz yik durumuna gére yapiimasi
yeterlidir.

G.4 Darbe katsayilari

G.4.1 Giivenlik tertibatinin galigmasi
Guvenlik tertibatinin calismasi ile ilgili darbe katsayisi k; , glvenlik tertibatinin tipine bagldir.

11) 0,85 degeri, 0,6-Q ve forklift agirhginin yarisina esit bir yik kabuliine dayanir. Tecriibelere gére (ANSI
C2 sinifi yikleme), forklift agirhgi beyan yikinin yarisindan biyik degildir. (0,6 + 0,5 - 0,5)= 0,85.
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G.4.2 Kabin

“Normal kullanma- hareket” yik durumunda kabinin diisey hareket eden kitleleri (P+Q), elektrik glvenlik
tertibatindan veya elektrigin rasgele kesilmesinden kaynaklanan sert frenlemeyi g6z 6niine almak i¢in darbe
katsayisi k; ile carpiimahdir.

G.4.3 Karsi agirlik veya dengeleme agirhigi

Madde G.2.6’da belirtildigi gibi karsi agirlik veya dengeleme agirliginin kilavuz raylarina uygulanan kuvvetler,
kabin 1 g, ‘den buyuk bir frenleme ivmesi ile durdugunda karsi agirlik veya dengeleme agirhiginin muhtemel
ziplamasini g6z 6niine almak igin darbe katsayisi k3 ile garpilmalidir.

G.4.4 Darbe katsayisinin degerleri

Darbe katsayisinin degerleri Cizelge G.2°de verilmistir.

Cizelge G.2 - Darbe Katsayilari

Darbe Darbe Deger
katsayisi
Ani frenlemeli glvenlik tertibati 5
veya ani frenlemeli kenetleme tertibatinin (makarali tip hari¢) calismasiyla
meydana gelen

Ani frenlemeli makarali glvenlik tertibati 3
veya ani frenlemeli makarali kenetleme tertibatinin ¢calismasiyla
veya enerjiyi depolayan tipteki oturma tertibatinda

veya enerjiyi depolayan tipteki tamponda

meydana gelen ki
Kaymali glvenlik tertibati 2
veya kaymali kenetleme tertibatinin ¢calismasiyla
veya enerjiyi harcayan tipteki oturma tertibatinda
veya enerjiyi harcayan tipteki tamponda
meydana gelen

Boru kirilma valfinin galismasiyla meydana gelen 2
Hareket ederken meydana gelen ko 1,2
Yardimci donanimda meydana gelen ks (.)"

1) Tesisin sartlarina gore imalatgi tarafindan belirlenmelidir.

G.5 Hesaplamalar

G.5.1 Hesaplamanin kapsami
Kilavuz raylar, egilme gerilmesi hesaba katilarak boyutlandiriimahdir.

Kilavuz raylarin Uzerine guvenlik tertibatinin etki ettigi durumlarda, egilme ve bikilme gerilmeleri hesaba
katilarak boyutlandiriimalidir.

Asili kilavuz raylarda (kuyu ustinde tespit edilmis), bukilme yerine gekme gerilmesi hesaba katiimalidir.
G.5.2 Egilme gerilmesi

G.5.2.1 Asagida belirtilenlere bagli olarak kilavuz patenlerdeki kuvvetler - F, - , kilavuz raylarda egilme
gerilmesi meydana getirir:

— Kabin, kargl agirlik veya dengeleme agirhginin asilma sekli;

— Kabin, karsi agirlik veya dengeleme agirliginin kilavuz raylarinin konumu;

— Kabin igindeki yuk ve yik dagilimi.

G.5.2.2 Kilavuz rayin farkli eksenlerindeki (Sekil G.1) egilme gerilmesinin hesaplanmasinda asagida

belirtilen kabuller yapilabilir:
— Kilavuz ray, birbirinden / uzaklikta mafsallari bulunan bir mitemadi kiristir;
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— Egilme gerilmesine neden olan kuvvetlerin bileskesi birbirine komsu iki tespit noktasinin ortasina etki
eder;
— Egilme momentleri kilavuz ray profilinin nétr eksenine etki eder.

Profilin eksenlerine dik olarak etki eden kuvvetlerden - o;, - egilme gerilmesinin hesaplanmasinda asagidaki
formdl kullanilir:

Mm
O-m =
w
ve
M = 3-F, -l
" 16
Burada;

om : Egilme gerilmesi (N/mm?);

My, : Edilme momenti (Nmm);

W : Mukavemet momenti (mm3);

F» : Farkl yok durumlarinda kilavuz raylara patenler tarafindan uygulanan kuvvet (N);
/ : Kilavuz ray konsollari arasindaki en uzun mesafe (mm)

dir.

Bu, kilavuz patenlerin, kilavuz ray tespit noktalarina gére konumlari hesaba katiliyorsa, yik durumu “normal
kullanma- yikleme” igin gecerli degildir.

G.5.2.3 Kilavuz rayin profil sekli géz 6nline alinarak, farkh eksenlerdeki egilme gerilmeleri birlestirilir.

W, ve W, icin cizelge degerleri (Wymin ve Wymin) kullanilir ve bunlarla izin verilen gerilmeler agilmazsa, bagka
hesaplama gerekli degildir. Aksi halde kilavuz ray profilinin hangi dis kenarinda en buyuk gerilmenin
meydana geldigi incelenmelidir.

G.5.2.4 Ikiden fazla kilavuz ray kullaniliyorsa ve kilavuz ray profilleri birbirinin ayni ise, kuvvetlerin kilavuz
raylar arasinda esit dagildig1 kabul edilebilir.

G.5.2.5 Madde 9.8.2.2’ye gbre birden fazla givenlik tertibati kullaniliyorsa, bitin frenleme kuvvetinin
glvenlik tertibatlari arasinda esit dagildigi kabul edilebilir.

G.5.2.5.1 ayni kilavuz ray Uzerine etki eden, birbiri Ustline disey olarak yerlestiriimis birden fazla guvenlik
tertibati kullanildiginda, frenleme kuvvetlerinin bir noktada etki ettigi kabul edilebilir.

G.5.2.5.2 Farkh kilavuz raylar Uzerine etki eden, birbiri yanina yatay olarak yerlestirilmis birden fazla givenlik
tertibati kullanildidinda, bir kilavuz raydaki frenleme kuvveti Madde G.2.3 veya Madde G.2.4’e gore
belirlenmelidir.

G.5.3 Biikiilme

Blkulme gerilmesinin hesaplanmasi icin “omega” metodu asagidaki formdallerle kullanilir:

_(Fk+k3'M)'a’ _(Fc+k3‘M)‘a)
¢ A veya ¢ A
Burada:
o« :Bukilme gerilmesi (N/mm?);

Fy : Bir kabin kilavuz rayindaki bikilme kuvveti (N) (Madde G.2.3);
F. : Bir kars1 agirlik veya dengeleme agirliginin kilavuz rayindaki bikidlme kuvveti (N) (Madde G.2.4);
k3 : Darbe katsayisi (Cizelge G.2);

M : Yardimci donanimin kilavuz raylarda meydana getirdigi kuvvet (N);
A : Kilavuz rayin kesit alani (mm?);
10} : Bukllme katsayisi.
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Omega degerleri Cizelge G.3 ve Cizelge G.4‘ten alinir veya asagida belirtilen polinomlardan asagidaki
formuller yardimiyla hesaplanabilir:

gl
I ve lk =l
Burada;

A Narinlik katsayisi;

I : Bukilme uzunlugu (mm);

i : Eylemsizlik yarigapi (mm)

/ : Kilavuz ray konsollari arasindaki en buyuk uzaklik (mm).

R, =370 N/mm? gekme dayanimli gelik igin:
1,89

20 <A< 60 = 0,00012920 - 2" + 1;

60 <A< 85 »=0,00004627 - 22" + 1;

85 <A< 115 »=0,00001711 - 22*° + 1,04;
115 < A< 250 »=0,00016887 - 12

R, =520 N/mm? ¢cekme dayanimli gelik igin:

20 <A< 50 = 0,00008240 - 2*% +1,021;
50 <A< 70 »=0,00001895 - 2**" + 1,05;
70 <A< 89 o =0,00002447 - 2**° + 1,03;
89 <A< 250 o =0,00025330 - 22%°

R = 370 N/mm? ile 520 N/mm? arasindaki gekme dayanimli gelikler icin “omega” degerleri asagidaki formal
kullanilarak hesaplanmalidir:

_ | Wsy ~ D350

a)R
520-370

’ (Rm - 370):| + a)370

Diger sert metalik malzemelerin “omega” degerleri imalatgilari tarafindan verilmelidir.

G.5.4 Birlesik egilme ve biikilme gerilmeleri
Birlesik egilme ve bukilme gerilmeleri asagidaki formuller kullanilarak hesaplanmalidir:
Egilme gerilmeleri:

c,=0,+0, <o,

Egilme ve basing gerilmeleri:

F +k,-M
o= Um +¥S O-zul
A veya
F +k-M
oc=0,+t+————=<o0,
A
Egilme ve bikilme gerilmeleri:
c.,=0,+09-0,<0_,
Burada;
o : Birlesik egilme ve basing gerilmeleri (N/mmz);
om : Egilme gerilmesi (N/mm?);
Oy : Xx- eksenindeki egilme gerilmesi (N/mm2);
oy : y- eksenindeki egilme gerilmesi (N/mm2);
o lzin verilen gerilme (N/mm2). Madde 10.1.2.1;
o« :Bukulme gerilmesi (N/mm?);

107



ICS 91.140.90 TURK STANDARDI TS EN 81-2/Mart 2002

Fy : Bir kabin kilavuz rayindaki bikilme kuvveti (N). Madde G.2.3;
Fc : Bir kars1 agirlik veya dengeleme agirliginin kilavuz rayindaki bikilme kuvveti (N). Madde G.2.4;
ks : Darbe katsayisi. Cizelge G.2;

M : Yardimci donanimin kilavuz raylarda meydana getirdigi kuvvet (N);
A :Kilavuz rayin kesit alani (mm?)
dir.

G.5.5 Ray boynundaki egilme
Baglama pabuglarindaki egilme hesaba katiimalidir. T-profil seklindeki kilavuz raylarda asagidaki formdil
kullaniimahdir:

GF = 1’85—2F;r = qul
c
Burada;
or :Ray boynundaki yerel egilme gerilmesi (N/mm?);
Fy : Kilavuz patenin Ray Boynundaki kuvveti (N);
c : Kilavuz ray profilinin ayagi ile basi arasindaki boyun genisligi, Sekil G.1;
o lzin verilen geriime (N/mmz)
dir.

Sekil G.1 - Kilavuz rayin eksenleri
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Cizelge G.3 - 370 N/mm? gekme dayanimli kilavuz ray i¢in A'nin fonksiyonu olarak “omega” degeri

A 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A
20 1,04 1,04 1,04 1,05 1,05 1,06 1,06 1,07 1,07 1,08 20
30 1,08 1,09 1,09 1,10 1,10 1,11 1,11 1,12 1,13 1,13 30
40 1,14 1,14 1,15 1,16 1,16 1,17 1,18 1,19 1,19 1,20 40
50 1,21 1,22 1,23 1,23 1,24 1,25 1,26 1,27 1,28 1,29 50
60 1,30 1,31 1,32 1,33 1,34 1,35 1,36 1,37 1,39 1,40 60
70 1,41 1,42 1,44 1,45 1,46 1,48 1,49 1,50 1,52 1,53 70
80 1,55 1,56 1,58 1,59 1,61 1,62 1,64 1,66 1,68 1,69 80
90 1,71 1,73 1,74 1,76 1,78 1,80 1,82 1,84 1,86 1,88 90

100 1,90 1,92 1,94 1,96 1,98 2,00 2,02 2,05 2,07 2,09 100

110 2,11 2,14 2,16 2,18 2,21 2,23 2,27 2,31 2,35 2,39 110

120 2,43 2,47 2,51 2,55 2,60 2,64 2,68 2,72 2,77 2,81 120

130 2,85 2,90 2,94 2,99 3,03 3,08 3,12 3,17 3,22 3,26 130

140 3,31 3,36 3,41 3,45 3,50 3,55 3,60 3,65 3,70 3,75 140

150 3,80 3,85 3,90 3,95 4,00 4,06 4,11 4,16 4,22 4,27 150

160 4,32 4,38 4,43 4,49 4,54 4,60 4,65 4,71 4,77 4,82 160

170 4,88 4,94 5,00 5,05 5,11 5,17 5,23 5,29 5,35 5,41 170

180 5,47 5,63 5,59 5,66 5,72 5,78 5,84 5,91 5,97 6,03 180

190 6,10 6,16 6,23 6,29 6,36 6,42 6,49 6,55 6,62 6,69 190

200 6,75 6,82 6,89 6,96 7,03 7,10 7,17 7,24 7,31 7,38 200

210 7,45 7,52 7,59 7,66 7,73 7,81 7,88 7,95 8,03 8,10 210

220 8,17 8,25 8,32 8,40 8,47 8,55 8,63 8,70 8,78 8,86 220

230 8,93 9,01 9,09 9,17 9,25 9,33 9,41 9,49 9,57 9,65 230

240 9,73 9,81 9,89 997 ] 10,05 10,14 | 10,22 | 10,30 | 10,39 [ 10,47 240

250 | 10,55
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Cizelge G.4 - 520 N/mm? gekme dayanimli kilavuz ray i¢in A'nin fonksiyonu olarak “omega” degeri

A 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A
20 1,06 1,06 1,07 1,07 1,08 1,08 1,09 1,09 1,10 1,11 20
30 1,11 1,12 1,12 1,13 1,14 1,15 1,15 1,16 1,17 1,18 30
40 1,19 1,19 1,20 1,21 1,22 1,23 1,24 1,25 1,26 1,27 40
50 1,28 1,30 1,31 1,32 1,33 1,35 1,36 1,37 1,39 1,40 50
60 1,41 1,43 1,44 1,46 1,48 1,49 1,51 1,53 1,54 1,56 60
70 1,58 1,60 1,62 1,64 1,66 1,68 1,70 1,72 1,74 1,77 70
80 1,79 1,81 1,83 1,86 1,88 1,91 1,93 1,95 1,98 2,01 80
90 2,05 2,10 2,14 2,19 2,24 2,29 2,33 2,38 2,43 2,48 90

100 2,53 2,58 2,64 2,69 2,74 2,79 2,85 2,90 2,95 3,01 100

110 3,06 3,12 3,18 3,23 3,29 3,35 3,41 3,47 3,53 3,59 110

120 3,65 3,71 3,77 3,83 3,89 3,96 4,02 4,09 4,15 4,22 120

130 4,28 4,35 4,41 4,48 4,55 4,62 4,69 4,75 4,82 4,89 130

140 4,96 5,04 511 5,18 5,25 5,33 5,40 5,47 5,65 5,62 140

150 5,70 5,78 5,85 5,93 6,01 6,09 6,16 6,24 6,32 6,40 150

160 6,48 6,57 6,65 6,73 6,81 6,90 6,98 7,06 7,15 7,23 160

170 7,32 7,41 7,49 7,58 7,67 7,76 7,85 7,94 8,03 8,12 170

180 8,21 8,30 8,39 8,48 8,58 8,67 8,76 8,86 8,95 9,05 180

190 9,14 9,24 9,34 9,44 9,53 9,63 9,73 9,83 9,93 | 10,03 190

200 ( 10,13 | 10,23 | 10,34 | 10,44 | 10,54 | 10,65 | 10,75 | 10,85 | 10,96 | 11,06 200

210 | 1117 | 11,28 ( 11,38 | 11,49 | 11,60 | 11,71 | 11,82 | 11,93 | 12,04 | 12,15 210

220 | 12,26 | 12,37 | 12,48 | 12,60 | 12,71 | 12,82 | 12,94 | 13,05 | 13,17 | 13,28 220

230 | 13,40 | 13,52 | 13,63 | 13,75 | 13,87 | 13,99 | 14,11 | 14,23 | 14,35 | 14,47 230

240 | 1459 | 14,71 | 14,83 | 1496 | 1508 | 15,20 | 1533 | 1545 1558 | 15,71 240

250 | 15,83
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G.5.6 Kilavuzlanma 6rnekleri, aski sekilleri ve kabinin yuk durumlari ve bunlarla ilgili formaller Madde
G.7’de verilmistir.

G.5.7 Egilme miktar (sehim)
Egilme miktari asagidaki formdller kullanilarak hesap edilmelidir:

F I
5, = 07 —~X——
48-E-1, y-y dizleminde
F.-r

x ’7 Ao T
48-E-1, x-x dlizleminde

Burada;

6 : x- eksenindeki egilme miktari (mm),

o, Y- eksenindeki egilme miktari (mm),

F, :x- eksenindeki kilavuz kuvveti (N),

F, :y-eksenindeki kilavuz kuvveti (N),

/ : Kilavuz ray konsollari arasindaki en buyuk uzaklik (mm),
E : Esneklik moduli (N/mmz),

Iy :x-eksenindeki eylemsizlik momenti (mm4),

l, @y -eksenindeki eylemsizlik momenti (mm*)

G.6 izin verilen egilme miktarlari
T- profil seklindeki kilavuz raylarda izin verilen egilme miktarlari Madde 10.1.1’de belirtiimistir.

T- profil seklinde olmayan kilavuz raylardaki egilme miktarlari, Madde 10.1.1°deki kurallari saglayacak
sekilde sinirlanmalidir.

izin verilen egilme miktarlarinin kilavuz ray baglanti yerlerindeki egilme miktarlariyla birlesimi, kilavuz
patenlerdeki bosluk ve kilavuz raylarin dogrulugu Madde 10.1.1’deki kurallari etkilememelidir.

G.7 Hesaplama metodu igin ornekler
Asagidaki 6rnekler kilavuz raylarin hesaplanmasini agiklamak igin verilmigtir.

Bir bilgisayar algoritmasinda kullaniimak Gzere, mimkin olan bitin geometrik durumlar icin kartezyen
koordinat sisteminde asagidaki semboller verilmigtir.

Asagidaki semboller asansoérdeki boyutlar igin kullaniimistir:

D, : Xx- yonundeki kabin boyutu, kabin derinligi,

D, : y- yonundeki kabin boyutu, kabin genisligi,

Xc, Yo :Kabin merkezinin (C), kilavuz ray sisteminin ilgili eksenlerine olan mesafeleri,

Xs,Ys :Askinoktasinin (S), kilavuz ray sisteminin ilgili eksenlerine olan mesafeleri,

Xp, yp :Bosg kabinin agirlik merkezinin kilavuz ray sisteminin ilgili eksenlerine olan mesafeleri,
Xcp, Yop : Bos kabinin agirlik merkezinin, x ve y eksenlerinde kabin merkezine olan mesafeleri,

S : Kabin aski noktasi,

C : Kabinin geometrik merkezi,

P : Bos kabinin agirlik merkezi,

Q : Beyan yikindn agirlik merkezi,

- : Yukleme yonda,

1,2,3,4 :1,2,3 veya 4 nolu kabin kapilarinin merkezi,

Xi, Vi - llgili kabin kapisinin, kilavuz ray sisteminin ilgili eksenlerine olan mesafeleri, i = 1,2,3 veya 4,
n : Kilavuz raylarin sayisi,

h : Kabin kilavuz patenleri arasindaki mesafe,

Xq, Yo :Beyan ylki agirhk merkezinin kilavuz ray sisteminin ilgili eksenlerine olan mesafeleri,
Xca, Ycq | X ve y eksenlerine gore kabin merkezi ile beyan yuku agirlik merkezi arasindaki mesafe.
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Kabindeki boyutlar

4 Ds
i <
!
I 4
Y |
i \l
! g
| Q ~
ﬁ‘4T 4
I —f -— 1 -
I 13 C y S Q
H S A 4 )
JL<_._._!._ JEIY I g do—d N4 (DR R E P - —— Y _ >
A | A A
-X a X
! >
1 ! 2 A
| 2]
>‘ N
v },
Xs
X2
Xp Xcp I
> < I
Xc Xcq i !
N < A |
2 T 1
Xq |
-y - < |
\ !
v 11L 1
LB L !
|
_v 7 |
!
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G.7.1 Genel diuzen
G.7.1.1 Giivenlik tertibati caligmasi

G.7.1.1.1 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

kl-gn-(Q-xQ-i-P-xP) 3-F -1 o _M,
F, = M, =2 V=
} n-h 16 | v

b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
kg, {0y, +P-»,)

1
Fy - n h M 3 Fy l o = Mx
2 , 16 o,
Yik Dagilimi
Durum 1: x- ekseni
D
Y , D/,
yl ,
! \L{ A
Xop =Xc =
| 8
Fo=V
0~ AC N
i Cx Q
| S v o
P Q >
7}{* _!__ - _/"__ ______ __>:A___]i__'__>
x ! , X
1l I
!
\ 4
Xp
Xc
> XQ »
Durum 2: y- ekseni
A D,
Xy =X i [ >
|
v i
Yo =Yet— :
8
7&4-!- Q y
N i
| P
JL<_I v
ot it e e B Y DR
-X ! X
|
S Y[ & g g
v Q
Xp
XqQ= Xc
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G.7.1.1.2 Biikiilme
Fk=k1.g”.(P+Q) o (Fk+k3'M)'a)

n k A

G.7.1.1.3 Birlesik gerilme

c,=0,+0, <O
F,+k,-M
=0, + —
A so-zul
Gc = Gk + 0’9 ’ Gm gazul

G.7.1.1.4 Ray boynu egilmesi
_185-F,
F cz SG

G.7.1.1.5 Egilme miktarlari "9

3
5 07l
48-E~Iy g5zuz
3
PV
7 48-E-1x <§zu,

G.7.1.2 Normal kullanma, hareket

G.7.1.2.1 Egilme gerilmesi

a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

kz'g,,'lQ‘(xQ_xS)+P’(xP_xS)J Yy 3l ay=&
n-h , ' 16 W,

b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

k,-g, '[Q'(yQ _ys)+P'(yP _yS)J
n .
Zoh M = o,.=
2 , g 16 W,
Yuk dagilimi: Durum 1: x- ekseni (Madde G.7.1.1.1)
Durum 2: y- ekseni (Madde G.7.1.1.1)

F =

’

F, =

_

G.7.1.2.2 Biikiilme
“Normal kullanma- Hareket” yiik durumunda bukilme meydana gelmez.

G.7.1.2.3 Birlesik gerilme
c,=0, % O'y <o
ky-M

A S O-zul

zul

oc=0,+

12) Bu hesaplar Madde G.7.1.1.1°e gOre yuk durumu 1 ve 2 igin yapilmalidir. o,y < o, ise, en kiglk ray
boyutlar elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.

13) Bu hesaplar Madde G.7.1.1.1’e gore yuk durumu 1 ve 2 i¢in yapiimahdir.
14) Bu hesaplar Madde G.7.1.1.1’e gore yuk durumu 1 ve 2 igin yapiimahdir.

15) Bu hesaplar Madde G.7.1.2.1°e gdre yuk durumu 1 ve 2 igin yapilmalidir. o,y < o, ise, en kiiglk ray
boyutlari elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.
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G.7.1.2.4 Ray boynu egilmesi '®
185 F,
r c’ <0

zul

G.7.1.2.5 Egilme miktarlari "

3
5 07 Bl
48-E-1, <O
F -
5 =07 —
g 48-FE -1, <O

G.7.1.3 Normal kullanma- yiikleme

4 J D,
y! A
|
i 4
A | | NS S—
|
| 1
|
|
Q i C '
|
| S A 4 %) &)
=~
| P N >
¢.)z S SR IS [ S NS S _“_._._“_._.4_._.)(_,
- i N
i >
h 4 |
| 2
|
4
Xs
X2
Xp <« XcP
Xc
-y
v

16) Bu hesaplar Madde G.7.1.1.1’e gore yik durumu 1 ve 2 igin yapiimahdir.

17) Bu hesaplar Madde G.7.1.1.1’e gore yik durumu 1 ve 2 igin yapiimahdir.
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G.7.1.3.1 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

F :gn'P'(xP_xS)Jros'(xi_xS) M :3Frl Uy=My
* n-h g 16 W,

b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuv’vetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
r_ 8 P =yt F (=)
y

n 3.F -1 M,
*h M = L O-x_
2 , g 16 W,

G.7.1.3.2 Biikiilme
“Normal kullanma- Yikleme” yik durumunda bikilme meydana gelmez.
G.7.1.3.3 Birlesik gerilme ®
c,=0,+0,<0,,
ky-M

A <o

oc=0,+

G.7.1.3.4 Ray boynu egilmesi
185 F,

(o}
F
C 2 < Ou

G.7.1.3.5 Egilme miktarlan

3
5x=0,7.L
48-E-1, 5,
F -’
5, =07 —r——
: 48-E-1. 6.,

G.7.2 Merkezden kilavuzlanmig ve asili kabin
G.7.2.1 Giivenlik tertibati caligmasi

G.7.2.1.1 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
kl-gn-(Q-xQ+P-xP) M =3-Fx-l - _M,

nh " 16 oW,

’ ’

b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
r ks {0y +P-y,)

F =

18) o.u < on ise, en kuglk ray boyutlari elde etmek icin hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.
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Yik Dagilimi
Durum 1: x- ekseni

P ve Q’nun ayni tarafta olmasi en uygun olmayan yiik durumudur. Bu nedenle Q, x- ekseni tizerindedir.

+
Y
D,
_ s T
TR i
[
Yo| = i
C;S
S S NN 1 .y
! P Ye
[
i !
|
4
| Xq
>
! Xp
l<——1 x4
I%
Durum 2: y- ekseni
'y
v
x, =0 L {Dx
¢ T
[
Yol = ! Ya
19 |
D, | |- —— — k. ... _. J4_Y_ _
v C*S P T X
| ]
!
|
-+
! Xp
<>
X1
i
G.7.2.1.2 Bukilme
F:kl'gn'(P+Q) o :(Fk+k3'M)_a)
k 2 ’ k 4
G.7.2.1.3 Birlesik gerilme "
O-m = O-x + O-y S O-zul
Fo+k,-M
o=0, +——>——
" A < O-zul
o,=0,+09-0, <o,

19) Bu hesaplar Madde G.7.2.1.1’e gore yik durumu 1 ve 2 icin yapiimahdir.
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G.7.2.1.4 Ray boynu egilmesi 2*
o o I85-F,
r c’ <0

zul

G.7.2.1.5 Egilme miktarlari 2"

3
5 —07. Pl
48-E-1, <O
3
VLAl
Y 48-E -1, <O

G.7.2.2 Normal kullanma- hareket

G.7.2.2.1 Egilme gerilmesi

a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

k,-g,-(0-x,+P-x,) 3-F -1 o =2y
My:— Yy W
n-h 16

Fo=

b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

kz-gn'(Q-yQ+P-yp)

Fy = n h M 3EV I o = Mx
2 , 16 W,
Yuk dagihimi: Durum 1: x- ekseni (Madde G.7.2.1.1)

Durum 2: y- ekseni (Madde G.7.2.1.1)

G.7.2.2.2 Bikilme
“Normal kullanma- Hareket” yiik durumunda bukilme meydana gelmez.

G.7.2.2.3 Birlesik gerilme ??
c,=0,+t0, <o
ky-M

A S Uzul

zul

=0, +

G.7.2.2.4 Ray boynu egilmesi %
o _185-F,
r c? <0

zul

G.7.2.2.5 Egilme miktarlar 24
F.-r
48-E-1, 0

zul

5. =07

20) Bu hesaplar Madde G.7.2.1.1°e gbre yuk durumu 1 ve 2 i¢in yapilmahdir.
21) Bu hesaplar Madde G.7.2.1.1’e g6re yuk durumu 1 ve 2 igin yapiimahdir.

22) Bu hesaplar Madde G.7.2.1.1°e gbre yuk durumu 1 ve 2 i¢in yapilmaldir. o, < o, ise, en kuglk ray

boyutlar elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.
23) Bu hesaplar Madde G.7.2.1.1’e gore yik durumu 1 ve 2 igin yapiimahdir.
24) Bu hesaplar Madde G.7.2.1.1’e gore yuk durumu 1 ve 2 igin yapiimahdir.
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F, -l
5, =07 —>
48E[)x <5zul

G.7.2.3 Normal kullanma, yiikleme

G.7.2.3.1 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

gn.P.xP—I—Ev.xl M 3Fvl O :My
= = y
; 2-h , ETI w,
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
F :gn'P.yP-i_F's.yl M :3F)l zeMx
’ h 16 S

G.7.2.3.2 Biikulme
“Normal kullanma- Yikleme” yiik durumunda bikilme meydana gelmez.

G.7.2.3.3 Birlesik gerilme *®

o, =Gx+0y SO'ZMI

k- M
A < o-zul

c=0,+

G.7.2.3.4 Ray boynu egilmesi
o = 1,85 F.
d c’ <0

zul

G.7.2.3.5 Egilme miktarlan

3
5 o7 Pl
48-E-1, g5zu1
F I
5":0’7.}—
’ 48E1x <§zul

G.7.3 Merkezden kagik olarak kilavuzlanmig ve asili kabin
G.7.3.1 Giivenlik tertibati caligmasi

G.7.3.1.1 Egilme gerilmesi

a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

kl.gn.(Q.xQ+P.x,,) Iy _3-F.l o M

F =
x n-h Y16 w,

b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

kl'gn'(Q'yQ"'P'yP)

;. .
*h M = O-x:
2 . 16 W,

F,=

25) o, < on ise, en kiguk ray boyutlar elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.
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Yik Dagilimi
Durum 1: x- ekseni

1
de— >
Ji%
1 X
G.7.3.1.2 Biikulme
ﬂ:kl'gn'(P+Q) o :(Fk+k3'M)'a)

2 k A

G.7.3.1.3 Birlesik gerilme %

c,=0,+t0, <o,
F +k,-M
c=0,+———— _
A _O-zul
o,=0,+09-0, <o,

26) Bu hesaplar Madde G.7.3.1.1°e gbre yuk durumu 1 ve 2 i¢in yapilmaldir. o, < o, ise, en kuglk ray

boyutlari elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.
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G.7.3.1.4 Ray boynu egilmesi %"
o o 185-F,

zul

G.7.3.1.5 Egilme miktarlari 2®
F.-r
48-E-1, &

zul

5 =07

F -l
=07 ———
g 48-FE -1 <0

zul

G.7.3.2 Normal kullanma- hareket

G.7.3.2.1 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

F:kz'gn'lQ'(xQ_xS)+P'(xP_xs)J v :3.1:;_.1 Gszy
; n-h , T w,
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
F = k,-g, '[Q'(yQ _ys)+P'(yP _ys)J
vy n 3.F -1 _ Mx
Zoh M = Y o, =
2 , g 16 W,
Yuk dagihimi: Durum 1: x- ekseni (Madde G.7.3.1.1)

Durum 2: y- ekseni (Madde G.7.3.1.1)

G.7.3.2.2 Bikilme
“Normal kullanma- Hareket” yiik durumunda bukilme meydana gelmez.
G.7.3.2.3 Birlesik gerilme
Gm = Gx + Gy < Uzul
ky-M

A <o

o=0,+
zul
G.7.3.2.4 Ray boynu egilmesi
o _185-F,

r c? _

zul

G.7.3.2.5 Egilme miktarlari *"
F..r
48-E-1, 5

zul

5,=0,7-

27) Bu hesaplar Madde G.7.3.1.1’e g6re yuk durumu 1 ve 2 igin yapiimahdir.
28) Bu hesaplar Madde G.7.3.1.1°e gbre yuk durumu 1 ve 2 igin yapilmahdir.

29) Bu hesaplar Madde G.7.3.1.1°e gbre yuk durumu 1 ve 2 i¢in yapilmaldir. o, < o, ise, en kuguk ray
boyutlar elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.

30) Bu hesaplar Madde G.7.3.1.1’e gore yik durumu 1 ve 2 igin yapiimahdir.
31) Bu hesaplar Madde G.7.3.1.1’e gore yik durumu 1 ve 2 igin yapiimahdir.
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F I’
=07 —2
Y 48-E-1, O

zul

G.7.3.3 Normal Kullanma- Yiukleme

A
T Dy R

T
! Esik
i
| S“PC

—_ .._.i_..u..n. ......... 4 — -—

. X
! \
' F
| S

*e
[«
L%
| X1

G.7.3.3.1 Egilme gerilmesi

a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

3.F,-1

P'(xp_xs)"'Fs'(xl_xs)
n-h

F =% M, =

16

b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

F, =0

G.7.3.3.2 Biikulme

“Normal kullanma- Yikleme” yiik durumunda bikilme meydana gelmez.

G.7.3.3.3 Birlesik gerilme *?
c,=0, <o
ky-M

A < o-zul

c=0,+

G.7.3.3.4 Ray boynu egilmesi
1,85 F.
F = —2 J
c <

zul

G.7.3.3.5 Egilme miktarlan
F.-r
48-E-1, <0

zul

5 =07

0, =0

y

32) o, <on ise, en kiglk ray boyutlari elde etmek igin hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.
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G.7.4 Yandan kilavuzlanmig ve asili kabin
G.7.4.1 Giivenlik tertibati caligmasi

G.7.4.1.1 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

kg, (Qx,+Px,) vy 3 Fl o =2
j=et
n-h , 16 | v

b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
k-g,(0 v+ P y,)

F,=

Fy = - 3-Fy N, B Mx
*h Mx = O-x -
2 , 16 | W,
Yik Dagilimi
Durum 1: x- ekseni
A
y I: C
|
xp >0
15
X,=Cc+—-|
Q -1
Yo :Q!
i X
!
| Xp
! Xa
ld—b
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Durum 2: y- ekseni

x,>0 y,=0 y i

D
Xp=c+ 2" Yo=='D i D

G.7.4.1.2 Biikiilme
Rohn (0] (ko)
n ’

G.7.4.1.3 Birlesik gerilme *
O-m = O-x + O-y S o-zul

Fo+k,-M
c=0,+——— _
A —O-zul
o,=0,+09-0, <o,

G.7.4.1.4 Ray boynu egilmesi **

_185-F,
r Cz So-zul
G.7.4.1.5 Egilme miktarlar
3
5 =071l
48-E-1, 0.,
3
F, -1

g
g 48-E-1. O

33) Bu hesaplar Madde G.7.4.1.1°e gbre yuk durumu 1 ve 2 i¢in yapilmaldir. o, < o, ise, en kuguk ray

boyutlar elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.

34) Bu hesaplar Madde G.7.4.1.1’e gore yuk durumu 1 ve 2 igin yapiimahdir.
35) Bu hesaplar Madde G.7.4.1.1’e gore yik durumu 1 ve 2 igin yapiimahdir.
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G.7.4.2 Normal kullanma, hareket

G.7.4.2.1 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

kz-gn-[Q-(xQ—xS)—i-P-(xP—xS)J % :3~Fx-l 0y=M'V
n-h g

, 16 W,
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
k,-g, 'lQ'(yQ _ys)+P'(YP _J’S)J

F,=

F =
Y Eh M:3Fyl zeMx
2 , 16 W,
Yik dagilimi: Durum 1: x- ekseni (Madde G.7.4.1.1)

Durum 2: y- ekseni (Madde G.7.4.1.1)

G.7.4.2.2 Biikiilme

“Normal kullanma- Hareket” ylik durumunda bikilme meydana gelmez.
G.7.4.2.3 Birlesik gerilme *

c,=0,+0, <o,

ky-M
oc=0,+

<o

zul

G.7.4.2.4 Ray boynu egilmesi *"
1,85-F,
F =—2 O—
C <

zul

G.7.4.2.5 Egilme miktarlari *®
F.-r
48-E-1, 5

zul

5 =07

F -’
=07 —LX
Y 48-E-1., S

zul

36) Bu hesaplar Madde G.7.4.1.1°e gbre yuk durumu 1 ve 2 i¢in yapilmaldir. o, < o, ise, en kuguk ray
boyutlar elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.

37) Bu hesaplar Madde G.7.4.1.1’e gore yik durumu 1 ve 2 igin yapiimahdir.
38) Bu hesaplar Madde G.7.4.1.1’e gore yuk durumu 1 ve 2 igin yapiimahdir.
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G.7.4.3 Normal kullanma, yiikleme

v
e € s 0
T x »
xp>0 yp=0
——__y
x>0 == D,
S A N R
|
r Y1
; Fs
! A 4
! Xp | I’I
! X
i"_'l__,
v
l«C ) .
| Dy .
xp >0 yp=0
S ot ey
2 |D
T y
Sl AR L S R
i 1
i
| Xp
!A X2
« N

G.7.4.3.1 Egilme gerilmesi

a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

. P . + F - X. 3 . F .l _ y

szgn Xp s X My= X Uy— W

n-h , 16 | ¥

b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
FS )i

== 3.F, .1 M,
—h M = 4 o, =

2 Y16 W,
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G.7.4.3.2 Bikiilme
“Normal kullanma- Yikleme” yiik durumunda biikiilme meydana gelmez.

G.7.4.3.3 Birlesik gerilme **
c,=0,+t0, <o
ky-M

zul

=0, + <o

zul

G.7.4.3.4 Ray boynu egilmesi
o = 1,85-F,
d c’ <0

zul

G.7.4.3.5 Egilme miktarlan

3
5 o7 Fol
48-E-1, Sé'zul
F .l
5 :()’7.)—
g 48E1x <5zul

G.7.5 Panorama asansorleri, genel diizen
Asagidaki 6rneklerde merkezden kagik kilavuzlu ve askili panorama asansoérleri temel alinmistir.

G.7.5.1 Giivenlik tertibati caligmasi

G.7.5.1.1 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

kl‘gn'(Q‘xQJfP'xP) Y _3-F.-1 o =4
y T s /4
n-h , 16 | v

b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
kg, (0 v+ P y,)

F =

F =
’ Ly m, =25 o, =
2 , . 16 W,
Yik dagilimi

Durum 1: x- ekseni
y .

A
| Dx
f I
Yo = Kuvvet kolu X -.-!'ka \Qlammn %’'lne :
esit olan isaretli alanf | imx :
uzakhgidir. | S|P CAQ \ |
Yo =0 I '“'*"'“]}‘m;"‘x* i
f R / N I
+ VA |
i I
e Xg
PRGN
I Xc
P
I X
-y Q
|<—>
v

39) o <on ise, en kiiglk ray boyutlari elde etmek igin hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.
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Durum 2: y- ekseni

A
| Dx
|
xQ = + I\
Yo = . .Q
P. C (]
Kuvvet kolu XQ_\;ga‘wt I—'*-'H_ﬁ'-——— mm=— 1T~ %™
¥'line esit olan igargl et ~Serr ferkezinin &
uzakliklaridir. - ? i
o ! =
| T
X
X,
I Xc
P
Y. X
I‘—P
\J
G.7.5.1.2 Biikiilme
F_kl'gn'(P+Q) o _(Fk+k3'M)'w
e n e A

G.7.5.1.3 Birlesik gerilme %
c,=0,+0, <o,
Fo+k-M
+—
" A S O-zul
c,=0,+09-0,

O=0

IA

zul

G.7.5.1.4 Ray boynu egilmesi *"
o o 185-F,
F Cz So—

zul

G.7.5.1.5 Egilme miktarlari *?
F..r

5, =07 ——
48-E-1, S

zul

F -’
= ’7.}—
Y 48-E-1I, S

zul

40) Bu hesaplar Madde G.7.5.1.1°e g6re yuk durumu 1 ve 2 igin yapilmalidir. o, < o, ise, en kiiglk ray

boyutlar elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.
41) Bu hesaplar Madde G.7.5.1.1’e gore yuk durumu 1 ve 2 i¢in yapiimahdir.
42) Bu hesaplar Madde G.7.5.1.1’e gore yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimahdir.
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G.7.5.2 Normal kullanma, hareket

G.7.5.2.1 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

kz-gn-[Q-(xQ—xS)—i-P-(xP—xS)J Y, :3~Fx-l Gy=M'V
n-h g

, 16 W,
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
k,-g, 'lQ‘(J’Q _ys)+P'(yP _ys)J

F,.=

F,= p 3 F u,
*h M = 2 Gx -
2 , * 16 W,
Yik dagilimi: Durum 1: x- ekseni (Madde G.7.5.1.1)

Durum 2: y- ekseni (Madde G.7.5.1.1)

G.7.5.2.2 Biikiilme
“Normal kullanma- Hareket” ylik durumunda bikilme meydana gelmez.
G.7.5.2.3 Birlesik gerilme *

c,=0,+0, <o

ky-M
oc=0,+

G.7.5.2.4 Ray boynu egilmesi Y
1,85-F,
F =—2 O—
c <

G.7.5.2.5 Egilme miktarlari **
F.-I’
48-E-1, S

zul

5,=0,7-
3
= 7.L
Y7 48-E-I, S

zul

43) Bu hesaplar Madde G.7.5.1.1°e gdre yuk durumu 1 ve 2 igin yapilmalidir. o,y < o, ise, en kiiglk ray
boyutlar elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.

44) Bu hesaplar Madde G.7.5.1.1’e gore yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimahdir.
45) Bu hesaplar Madde G.7.5.1.1’e gore yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimahdir.
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G.7.5.3 Normal kullanma, yiikleme
T
N
i A
0 T i\
Vi FE | i
s P \
g T ——TaoaT - 17>
3 ! N ) > x| X
| ! t
+l s e
X3 Xs J r
™
Xk

G.7.5.3.1 Egilme gerilmesi

a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

P'(XP_XS)"'Fs '(xi"'xs)

F‘C :gn.
’ n-h

b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

F, =0

G.7.5.3.2 Biikulme

“Normal kullanma- Yiikleme” yiik durumunda biikiilme meydana gelmez.

G.7.5.3.3 Birlesik gerilme
c,=0, <o
ky-M

zul

c=0,+

<o

zul

G.7.5.3.4 Ray boynu egilmesi *°

o - 1,85 F,

r Cz so-zul

G.7.5.3.5 Egilme miktarlan
F.-r

48-E-1, 5

zul

5 =07

Yy 3 F

g 16

46) oy < on ise, en kiglk ray boyutlari elde etmek icin hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.

131



ICS 91.140.90 TURK STANDARDI TS EN 81-2/Mart 2002

Ek H

Elektronik devre elemanlari - Goz onune alinmayacak arizalar

Asansorin elektrik tesisatinda géz 6niine alinmasi gereken arizalar Madde 14.1.1.1°de belirtilmistir.

Madde 14.1.1°de belirli arizalarin belirtilen kosullarda géz éntne alinmayabilecegi belirtiimistir.

Arizalarin g6z 6nlne alinmamasi ancak devre elemanlarinin, deger, sicaklik, nem, gerilim ve titresim gibi
Ozelliklerinin en kotu sinirlarinda kullaniimasi durumunda mimkundur.

Asagidaki Cizelge H.1, Madde 14.1.1.1 e’de belirtilen arizalarin géz Online alinmamasinin sartlarini
belirtmektedir.

Cizelgede;
— Bir hiicredeki “HAYIR”: arizanin g6z 6éniine alinmamasinin mimkin olmadigini;
— Bir hiicrenin bos olmasi: ariza tipinin ilgisinin olmadigini gésterir.

Not - Tasarim kurallari

Bazi tehlikeli durumlar, bir veya birden fazla guvenlik kontaginin kisa devre nedeniyle kdprilenmesi
veya bir veya birden fazla baska ariza ile birlikte ortak iletkenin (toprak) yerel olarak kopmasi ihtimali ile
meydana gelir. Glvenlik zincirinden, kumanda, uzaktan kumanda, alarm kumandasi vb. amaglarla bilgi
aliniyorsa, teknigin kabul gérmus kurallarina goére asagidaki tavsiyelere uymak gerekir:

132

Baskili devre plakalarindaki ve devrelerdeki mesafeler Cizelge H.1’'in 3.1 ve 3.6‘sinda belirtilen
Ozelliklere uygun olarak tasarimlanmalidir;

Baskili devre plakalarindaki, guvenlik zincirine baglantilar ile ilgili ortak iletken kesilerek devreyi
ayirdiginda, Madde 14.1.2.4’te belirtilen kontaktér ve yardimci kontaktorin ortak iletkeni de
kesilmelidir;

Madde 14.1.2.3'e gore givenlik devreleri icin daima EN 1050’ye uygun bir risk analizi yapiimalidir.
Asansor kurulduktan sonra tesise eklemeler ve degisiklikler yapilirsa, yeni cihazlar ve eski cihazlar
icin yeniden bir risk analizi yapilmaldir;

Giris elemanlarinin korunmasi igin daima harici direngler kullaniimahdir. Cihazin igindeki direngler
guvenli olarak kabul edilmezler;

Devre elemanlari yalniz imalatgi tarafindan belirtilen sinirlar iginde kullaniimalidir.

Elektronik elemanlardan gelen ters gerilimler géz 6nine alinmalidir. Galvanik olarak ayriimig
devrelerin kullanilmasi bazi durumlarda sorunlari ¢ézebilir;

Koruma iletkeninin tesisi HD 384.5 54 S1’e uygun olmalidir. Bu durumda kumanda panosunun
toprak barasi ile binanin ana tablosu arasindaki koruma iletkeninin kesilmesi de g6z &6nine
alinmayabilir.



ICS 91.140.90

TURK STANDARDI

TS EN 81-2/Mart 2002

Cizelge H.1 - Arizalarin g6z 6niine alinmamasi

Devre elemani

GOz online alinmamasi mimkiin olan arizalar

Sartlar

Aciklamalar

Acik Kisa Yuksek Alcak Fonksiyonun
devre | devre | degerde | degerde degismesi
degisme | degisme
1 Pasif devre elemanlan
1.1 Sabit direngler HAYIR (a) HAYIR (a) (a) Yalniz verniklenmis veya kapali ve
ilgili IEC standardlarina gore eksenel
baglanti film direncleri ve tek tabakall,
emaye ile korunmus veya kapal tel
sargili direncler igin
1.2 Degisken direncler HAYIR | HAYIR HAYIR HAYIR
1.3 Dogrusal olmayan direncgler, | HAYIR | HAYIR HAYIR HAYIR
NTC, PTC, VDR, IDR
1.4 Kondansator HAYIR | HAYIR HAYIR HAYIR
1.5 Enduktif devre elemanlart, HAYIR | HAYIR HAYIR
bobinler, sok bobinleri
2  Yariiletkenler
2.1 Diyot, LED HAYIR | HAYIR HAYIR Fonksiyonun degismesi,
ters akim degderinin
degdismesi anlamina
gelir.
2.2 Zener diyodu HAYIR | HAYIR HAYIR HAYIR Alcak degerde degisme

zener geriliminin
degismesi, fonksiyonun
degismesi ters akim
degerinin degismesi
anlamina gelir.
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Cizelge H.1’in devami

Devre elemani

GOz online alinmamasi1 miumkiin olan arizalar

Sartlar

Aciklamalar

Acik Kisa Yuksek Algak Fonksiyonun
devre | devre | degerde | degerde degismesi
degisme | degisme

2 Yarniletkenler (devami)

2.3 Tristor, Triak, GTO HAYIR | HAYIR HAYIR Fonksiyonun degismesi
kendiliginden tetiklenme
veya elemanlarin
kilittenmesi anlamina
gelir.

2.4 Optik baglayici HAYIR (a) HAYIR (a) Optik baglayicinin IEC 60747-5’e Acik devre, iki temel

uygun olmasi ve yalitim geriliminin en
az asagida verilen degerlere (IEC
60664-1, Cizelge 1) uygun olmasi
durumunda ariza g6z énune

alinmayabilir.

Beyan sistem
gerilimine goére
faz-toprak
gerilimine kadar
ve dahil olmak
Uzere efektif ve
dogru akim (V)
50
100
150
300
600
1000

Darbe dayanim
geriliminin tesisler
icin tercih edilen
serisi (V)

Sinif

800
1500
2500
4000
6 000
8 000

elemandan birinde (LED
veya foto transistdr) acik
devre meydana gelmesi
anlamina gelir.

Kisa devre bu iki
elemanin arasinda kisa
devre meydana gelmesi
anlamina gelir.
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Cizelge H.1’in devami

Devre elemani

GOz online alinmamasi mimkiin olan arnizalar

Acik
devre

Kisa
devre

Yuksek
degerde
degisme

Alcak
degerde
degisme

Fonksiyonun
degismesi

Sartlar

Aciklamalar

2

Yari iletkenler (devami)

2.5 Hibrit devreler

HAYIR

HAYIR

HAYIR

HAYIR

HAYIR

2.6 Entegre devreler

HAYIR

HAYIR

HAYIR

HAYIR

HAYIR

Fonksiyonun
degismesi, salinima
baslama, “VE”
kapisinin “VEYA”
kapisina dénismesi
vb. anlamina gelir.

3

Diger devre elemanlari

3.1 Baglanti elemanlari
Konnektorler, klemensler

HAYIR

(@)

(a) Baglanti elemanlarinda kisa devre
meydana gelmesi, en kiguk degerlerin
IEC 60664-1'deki gizelgelerden alinmasi
ve asagidaki kriterlere uygun olmasi
durumunda g6z dnlne alinmayabilir:

- Kirlilik derecesi lll;

- Malzeme grubu llI;

- Homojen olmayan alan;

- Cizelge 4’teki “Baskili devreler igin

malzeme” sttununun kullaniilmamasi.

Bunlar teorik degerler veya pin araligi
degerleri olmayip baglanmis eleman
Ustindeki mutlak en kiguk degerlerdir.
Konnektérin koruma derecesi IP 5X
veya daha iyi ise, yuzeysel kacak yolu
uzunluklari, hava aralid1 degerlerine
dusurdlebilir. Mesela: 250 V efektif
gerilim degeri icin 3 mm.

3.2 Neon lamba

HAYIR

HAYIR
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Cizelge H.1’in devami

Devre elemani

GOz online alinmamasi1 miumkiin olan arizalar

Sartlar

Aciklamalar

Acik Kisa Yuksek Algak Fonksiyonun
devre | devre | degerde | degerde degismesi
degisme | degisme
3 Diger devre elemanlari
(devami)
3.3 Transformator HAYIR (a) (b) (b) (a) (b) Sargi ile niive arasindaki Kisa devreler, primer
yalitma gerilimi EN 60742, Madde 17.2 | veya sekonder sarg|
ve Madde 17.3’e uygunsa ve isletme kisa devreleri ile primer
gerilimi, Cizelge 6’daki en buyuk ve sekonder sargilar
iletken-toprak gerilimine esitse g6z arasindaki kisa devreleri
onlne alinmayabilir. kapsar.
Degerdeki dedismeden,
bir sargidaki kismi kisa
devre nedeniyle gerilim
doénUsim oranindaki
degisme kastedilir.
3.4 Sigorta (a) (a) Sigorta, ilgili IEC standardlarina Kisa devre, atik
gore imal edilmis ve dogru secilmis ise | sigortadaki kisa devre
g6z 6nlne alinmayabilir. anlamina gelir.
3.5 Role HAYIR (a) (a) Kontaklar arasindaki ve kontaklar

ile bobin arasindaki kisa devre, réle
Madde 13.2.2.3’teki (Madde
14.1.2.2.3) kurallara uygunsa g6z
Ondne alinmayabilir.

(b) Kontaklarin kaynamasinin g6z
onlne alinmamasi mumkun degildir.
Ancak role, EN 60947-5-1'e uygun ve
zorlayici mekanik etki ile calisan
kontaklara sahipse, Madde 13.2.1.3
‘teki varsayimlar uygulanir.
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Cizelge H.1’in devami

Devre elemani

GOz online alinmamasi mimkiin olan arnizalar

Sartlar

Aciklamalar

Acik Kisa Yuksek Alcak Fonksiyonun
devre | devre | degerde | degerde degismesi
degisme | degisme
3 Diger devre elemanlari
(devami)
3.6 Baskili devre plakasi (PCB) | HAYIR (a) (a) Kisa devre meydana gelmesi,

- PCB’nin genel karakteristikleri EN 62326-1’e
uygunsa;
- temel malzeme EN 60249-2-3 ve/ veya EN
60249-2-2’nin kurallarina uygunsa;
- PCB yukaridaki kurallara ve IEC 60664-
1’deki gizelgelerden alinan en kiguk degerlere
ve asagidaki kriterlere uygun olarak
tasarimlanmigsa g6z 6nune alinmayabilir:

- Kirlilik derecesi lll;

- Malzeme grubu llI;

- Homojen olmayan alan;

- Cizelge 4’teki “Baskili devreler i¢in

malzeme” sutununun kullaniimamasi.
Bu, 250 V efektif gerilimde ylzeysel kagak yolu
uzunluklarinin 4 mm ve hava araliklarinin 3
mm olmasi anlamina gelir.
Diger gerilimler icin IEC 60664-1’e bakiniz.
PCB’nin koruma derecesi IP 5X veya daha iyi
veya malzeme daha yUksek kalitede ise,
yuzeysel kagak yolu uzunluklari, hava arahgi
degerlerine dusdrilebilir. Mesela: 250 V efektif
gerilim degeri igin 3 mm.
En az 3 birlestirici folyo iceren ¢ok katmanl
plakalarda veya diger ince yalitim
katmanlarinda kisa devre g6z 6nline
alinmayabilir (EN 60950).
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Cizelge H.1’in devami

Devre elemani

GOz online alinmamasi mimkiin olan arnizalar

Sartlar

Aciklamalar

Acik Kisa Yuksek Algak Fonksiyonun
devre | devre | degerde | degerde degismesi
degisme | degisme
4 Baskili devre plakalarina HAYIR (a) (@) Devre elemanlarinin kendilerinde kisa

(PCB), devre elemanlarinin
montaji

devre meydana gelmesinin g6z Onlne
alinmayabildigi durumlarda ve ylzeysel kagak
yolu uzunluklari ve hava araliklari hem montaj
teknigi ve hem de PCB’nin kendi 6zellikleri
nedeniyle bu Cizelgenin 3.1 ve 3.6.
bdélumlerinde belirtilen kabul edilebilir en kigik
degerlerin altina dismuiyorsa kisa devre
meydana gelmesi g6z 6nune alinmayabilir.
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Ek J

Sarka¢ ¢carpma deneyleri

J.1 Genel

Su anda camlara uygulanacak sarkag carpma deneyleri igin (CEN/ TC 129) bir Avrupa standardi
bulunmadigindan, asagida belirtilen deneyler, Madde 7.2.3.1, Madde 8.3.2.1 ve Madde 8.6.7.1‘deki
kurallarin yerine getirildigini belirlemek icin yapiimalidir.

J.2 Deney donanimi

J.2.1 Sert carpma ic¢in cihaz

Sert carpma igin cihaz Sekil J.1°'de gdsterilmistir. Bu cihaz, EN 10025’e gore S 235 JR celikten mamul bir
carpma halkasi ve EN 10025’e gére E 295 celikten mamul gbévdeye sahip olmalidir. Bu gévdenin toplam
katlesi, 3,5 mm + 0,25 mm c¢apindaki kursun bilyeler doldurularak 10 kg + 0,01 kg’a getirilir.

J.2.2 Yumusak ¢carpma igin cihaz
Yumusak garpma igin cihaz Sekil J.2'de gosterilmistir. Deriden yapilan bu cihazin toplam kitlesi, 3,5 mm + 1
mm c¢apindaki kursun bilyeler doldurularak 45 kg + 0,5 kg'a getirilir.

J.2.3 Carpma i¢in cihazin asilmasi

Carpma cihazi, yaklasik 3 mm ¢apindaki bir ¢elik halatla asilmalidir. Aski noktasi, serbest sekilde asili duran
carpma cihazinin dig kenari ile deney uygulanacak cam panel arasindaki mesafe 15 mm’yi agsmayacak bir
sekilde secilmelidir.

Sarkacin boyu (aski kancasinin alti ile garpma cihazinin referans noktasi arasindaki mesafe) en az 1,5 m
olmaldir.

J.2.4 Cekme ve serbest birakma tertibati

Asili durumdaki ¢arpma cihazi, bir gekme ve serbest birakma tertibati ile Madde J.4.2 ve Madde J.4.3'te
belirtilen diisme yiksekligine getirilir. Serbest birakma tertibati, birakma aninda ¢arpma cihazinda ek bir itme
kuvvetine neden olmamalidir.

J.3 Deney numuneleri
Kapi kanatlarinda, kilavuzlariyla birlikte komple bir kapi kanadi; duvar elemanlarinda ise 6ngdrulen boyutta
bir panel, bir cerceveye deney sirasinda tespit noktalarinda esneme meydana gelmeyecek bir sekilde tespit
edilmelidir (sert dayanma ylzeyleri).

Cam paneller, kullanilacagi sekilde islenmis olarak (taslanmis kenarlar, delikler, vb. ) deneye tabi
tutulmalidir.

J.4 Deney islemi

J.4.1 Deneyler 23 C° + 2 C° ortam sicakhidinda yapilmalidir. Paneller, deneyden hemen énce en az 4
saat bu sicaklikta bekletiimelidir.

J.4.2 Sert carpma deneyi Madde J.2.1’ye uygun bir cihazla, 500 mm disme yUksekliginden
uygulanmahdir (Sekil J.3).

J.4.3 Yumusak carpma deneyi Madde J.2.2’ye uygun bir cihazla, 700 mm disme ylksekliginden
uygulanmalidir (Sekil J.3).

J.4.4 Carpma cihazi gerekli disme yulksekligine kadar ¢ekilmeli ve birakiimalidir. Cihaz panele, panel
genisliginin ortasinda ve panelle ilgili zemin seviyesinden 1,0 m + 0,05 m ylkseklikte carpmalidir.

Dusme yuksekligi referans noktalari arasindaki dusey mesafedir (Sekil J.3).
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J.4.5 Her deney numunesi ile Madde J.2.1 ve Madde J.2.2‘de belirtilen her cihaz igin yalniz bir deney
yapilmahdir. Ayni panel Uzerinde iki deney yapilabilir.

J.5 Deney sonuglarinin yorumlanmasi

Deney numunesinin standarda uygunlugu asagida belirtilen durumlarda kabul edilir. Deneylerden sonra:

a) Panel tamamen tahrip olmamalidir,

b) Panelde gatlaklar meydana gelmemelidir,

c) Panelde delikler meydana gelmemelidir,

d) Panel kilavuzlarindan ¢ikmamalidir,

e) Kilavuz elemanlarda kalici bigim degistirme olmamalidir,

f)  Sert garpma deneyinden sonra, ¢garpma noktasindaki ¢atlaksiz en fazla 2 mm ¢apindaki bir iz haricinde
ve yumusak ¢arpma deneyinden sonra camin ylzeyinde hig bir tahribat olmamaldir.

J.6  Deney raporu®

Deney raporunda en az asagida belirtilen bilgiler bulunmalidir:
a) Deneyleri yapan laboratuvarin adi ve adresi,

b) Deneylerin tarihi,

c) Deney numunesinin Olgileri ve yapisi,

d) Panelin tespit sekli,

e) Deneylerdeki digsme ylksekligi,

f)  Yapilan deneylerin sayisi,

g) Deneylerden sorumlu kisinin imzasi.

J.7  Deney yapilmasi gerekmeyen durumiar

Standardin kurallarini sagladigi bilindiginden 6tart, Cizelge J.1 ve Cizelge J.2°'ye uygun paneller
kullanildidinda deneylerin yapilmasina gerek yoktur.

Yapilarla ilgili millT ydnetmeliklerin daha agir kurallar 6ne surebilecedi hususuna dikkat edilmelidir.

Cizelge J.1 - Kabin duvarlarinda kullanilacak diz cam paneller

Panel igine sigabilecek dairenin ¢api
Cam tipi Enfazla1m Enfazla2 m
En kigik kalinlik (mm) En kigik kalinlik (mm)
Termik 6n gerilmeli camlardan 8 10
mamul [Amine cam (4+4+0,76) (5+5+0,76)
Lamine cam 10 12
(5+5+0,76) (6 +6+0,76)

Cizelge J.2 - Yatay hareket eden surmeli kapilarda kullanilacak diiz cam paneller

Cam tipi En kiguk Genislik Serbest kapi Cam panellerin tespit
kalinlik (mm) (mm) yuksekligi (m) sekli
Termik 6n gerilmeli camlardan 16 360 - 720 en ¢ok 2,1 2 tespit yeri
mamul lamine cam (8+8+0,76) altta ve Ustte
16 300 -720 en ¢ok 2,1 3 tespit yeri
Lamine cam (8+8+0,76) altta, Ustte ve bir
yanda
10 300 - 870 en ¢ok 2,1 bUtln kenarlarda
(6+4+0,76)
(5+5+0,76)
Cizelgedeki degerler 3 ve 4 yerden tespitte tespit profillerinin birbirine sabit olarak baglanmasi durumunda
gecerlidir.

*) TSE NOTU: Deney raporu, burada istenilen bilgilere ilaveten, TS EN ISO/IEC 17025’de verilen bilgileri de
ihtiva edecek sekilde diizenlenebilir.
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200

30

100

@ 240

Olciiler mm'dir.

1: Carpma halkasi
2: Dusme yuksekliginin élgtilmesi igin referans noktasi
3: Serbest birakma tertibatinin baglanti yeri

Sekil J.1 - Sert carpma igin cihaz
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Olgiiler mm'dir.

L0 * 25

330 £ 15

¢ 240 £10

1: Dis agilmis gubuk

2: En blylk ¢ap duzleminde dusme yuksekliginin dlgtimesi icin referans noktasi
3: Deri torba

4: Celik disk
5 : Serbest birakma tertibatinin baglanti yeri

Sekil J.2 - Yumusak ¢arpma igin cihaz
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: Deney numunesi cam

: Carpma cihazi

: Deney numunesi cam panel ile ilgili zemin seviyesi
: Disme yuksekligi

: Cergeve

Sekil J.3 - Deney donanimi, disme yuksekligi
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Ek K
Kaldiricilarin, silindirlerin, rijit borularin ve baglanti elemanlarinin hesabi

K.1 Asin basinca kargi dayanim hesaplari

K.1.1 Piston, silindir, rijit borular ve baglanti elemanlarinin et kalinliklarinin
hesaplanmasi

Olgller mm ‘dir

23:1,7-p D
. €cyl 2 R P ?"'30
i 0,2
A
€o = Silindir geperleri ve tabanlari ve silindir
ile (varsa) boru kirilma valfi arasindaki rijit
. Qa borularda 1,0 mm

= Piston ve diger rijit borularda 0,5 mm

2,3 = Sdrtinme kayiplari (1,15) ve basing
darbeleri (2) igin katsayi

1,7 = Esneklik sinirina goére givenlik katsayisi
Sekil K1

K.1.2 Silindir taban kalinhiginin hesaplanmasi (6rnekler)
Verilen drnekler mumkuin olan baska yapim sekillerine engel olusturmaz.

K.1.2.1 Gerilim azaltici oyuklu diiz silindir tabanlari

€l > 0,4'Dl~ . —2,31,7]7 +eé€y
Rpo2

Olgliler mm ‘dir

AN GAILLLLIVI I LRI IT 0.

Kaynak dikisinin gerilimini azaltma sartlart:
rn=>02sy ve ry=25mm
u £ 1,5'81
h1 U+ n

Sekil K.2
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K.1.2.2 Bombeli silindir tabanlar

Olgiiler mm ‘dir

23:1,7-p D
e > —p~—+€o
RPO’Z 2
Sartlar:
Jeq . hy>3,0-6,
l ry 2 0,15:D
R
Sekil K.3 P~ -
K.1.2.3 Kaynak flangh diiz silindir tabanlar
Olgiiler mm ‘dir 7317
e3204-D;- [——— P +ep
Rpo
Sartlar:
Us> €3+ r3
e
r > cyl
3 ve rz>8mm

Sekil K.4

K.2 Pistonun bukilmeye karsi hesaplanmasi
Verilen érnekler mimkin olan baska yapim sekillerine engel olusturmaz.

Bukulme hesabl, bukilmeye karsi direncin en az oldugu kisim tzerinde yapilmistir.
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K.2.1 Tekli kaldiricilar

 ——

. - W

Sh

l g&x%\\\\&\\\k\\\\\&\\\\\\\\ 5
. INT- e ¢ o2 mc= = o am e memee .

AR

SN S N NN N SN N

N

Sekil K.5

An =100 igin:

72'2-E~Jn

Fs <
2.12

An< 100 igin:

2
A A
Fe<2.R —(R,—210)| 2
5 B m ( m )(IOOJ

Fs=14.2,. [cw.(P.0Q) +0,64.P,+ Py

47) Yukari dogru agilan pistonlar igin gecerli.
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K.2.2 Dis kilavuzu olmayan teleskopik kaldiricilar, piston hesabi

\_\_‘/__' ST

P
¢
i
]
i
.

=
q
[ 1 .
‘ »
Y L + Le = 100 igin:
A 2/2 2 22 4 ,
12 % % Fs <TEJy
' |20 217
é %
§g %;@ 22 Le < 100 igin:
\ : A A
1 Fs <7"-[Rm—(Rm—210)-(ﬁj ]
| e Fs=14.2, [cn.(P.0)+0,64.P,+Py+P,J"
| B ’
7
e |
bR

Sekil K.6

I=/1+/2+I3
/1:/2:I3

Jl
V= /—
2 (J3= do> Jy)

(Basit hesaplama icin varsayim: 3 kademeli kaldirici igin J3= J; )

2 kademeli kaldirici igin:

¢ =125-v-0,25

3 kademeli kaldirici igin:

p=15-v-0,2 0,22 < v< 0,65 igin
¢ =0,65-v+0,35 0,65< v< 1 igin

e burada:

48) Yukari dogru agilan pistonlar igin gecerli.
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P~

K.2.3 Dis kilavuzu olan teleskopik kaldiricilar

T

70 ////M \

TN \
N\ \
#////////////yf/////////////y/ﬁ//y///é,/%

.
§ I \\\\\\\\
Do \\\ Z \

7
AT
Y

N\
7

WAROARRRTRRRERRNNRNRNRNRNNENNNNNNANN

Sekil K.7

An 2100 igin:

72 E-J,
2.1

Fs <

)

/17/1
100
Fs=14.2,. [cn.(P.0Q)+0,64.P,+ Py +PJ*

-{Rm—(Rm—zlo)-[

An< 100 igin:
< Ay
2

Fs

Yukari dogru acilan pistonlar igin gegerli.

49)
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Semboller
A, = Hesaplanacak pistonun malzeme kesit alani (mm?) (n=1, 2, 3)
Cm = Aski katsayisi
dn = Birteleskopik kaldiricinin en buytk pistonunun dis ¢capi (mm)
dni = Birteleskopik kaldiricinin en biyik pistonunun i¢ ¢api (mm)
E = Esneklik modiilii (N/mm?) (Celik icin E=2,1-10° N/mm?)
€0 = Et kalinhigi glvenlik payi (mm)
Fs = Mevcut bikilme kuvveti (N)
g = Standard yercekimi ivmesi (m/s?)
I =  Teleskopik kaldiricinin esdeger eylemsizlik yaricapi (mm)
In = Hesaplanacak pistonun eylemsizlik yaricapi (mm) (n=1, 2, 3)
JIn = Hesaplanacak pistonun eylemsizlik momenti (mm®) (n=1,2,3)
/ =  Bukdlmeye maruz kalan en blyik piston uzunlugu (mm)
p = Tam yuk basinci (MPa)
P =  Bos kabin ve kabin biikiilgen kablosunun kabin tarafindan tasinan kisminin kitlesi (kg)
P, = Hesaplanacak pistonun kiitlesi (kg)
Py = Piston basi donaniminin kitlesi (varsa) (kg)
P: = Hesaplanacak pistona etki eden pistonlarin (teleskopik kaldiricilarda) kitlesi (kg)
Q = Kabin beyan yiiki (kitle) (kg)
Rn = Malzemenin gekme dayanimi (N/mm2)
Rpo2 = Malzemenin esneklik siniri (N/mmz)
le Teleskopik kaldiricinin esdeger narinlik derecesi
o= Lo
'n Hesaplanacak pistonun narinlik derecesi (n=1, 2, 3)
v, = Deneyle tespit edilmis egrilerden yaklasik degerlerin tasarlanmasi igin katsayilar
1,4 = Asiri basing katsayisi
2 =  Buikillmeye kargi glvenlik katsayisi
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Ek ZA
(Bilgi igin)
Avrupa birligi direktiflerinin temel kurallarina veya diger sartlarina dair
standard maddeleri

Bu standard Avrupa komisyonu ve Avrupa Serbest Ticaret Birligi tarafindan CEN’e iletilen talimat
dogrultusunda hazirlanmis olup, asansdrlerle ilgili Direktifin (95/16/EC) temel kurallarini destekler.

Belirli uygulamalari kapsayan standardlar hazirlik safhasindadir (Mesela: Engellilerin faydalanabilmesi, koti
amagch kullanim, yogun kullanim).

UYARI: Diger sartlar ve diger Avrupa Birligi Direktifleri bu standardin uygulama kapsami igindeki
iiriinlere uygulanabilir.

Bu standardin maddeleri asansdrle ilgili direktifin kurallarina uygun bir sekilde destek verir.

Bu standardin maddelerine uygunluk, ilgili direktifin belirli temel kurallarina ve ilgili EFTA mevzuatina
uymanin bir yoludur.

Not1 - Madde 6.2, Madde 6.3 ve Madde 6.4‘U dikkate alarak Madde 0.2.2°ye bakiniz.

Not 2 - Madde 5.2.1.2'deki Not, kismen kapali asansor kuyusu olan asansérlerin kurulmasinin yetkili mill?
kuruluglarin iznine bagh olduguna isaret eder.
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