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— Buginku teknik ve uygulamaya dayanilarak hazirlanmis olan bu standardin, zamanla ortaya ¢ikacak
gelisme ve degisikliklere uydurulmasi mimkun oldugundan ilgililerin yayinlari izlemelerini ve standardin
uygulanmasinda karsilastiklari aksakliklari Enstitimize iletmelerini rica ederiz.

— Bu standardi olusturan Ihtisas Grubu lyesi degerli uzmanlarin emeklerini; tasarilar tizerinde goérisglerini
bildirmek suretiyle yardimci olan bilim, kamu ve 6zel sektdr kuruluslari ile kigilerin degerli katkilarini
sukranla anariz.

Kalite Sistem Belgesi
Imalat ve hizmet sektorlerinde faaliyet gdsteren kuruluglarin sistemlerini TS EN 1SO 9000 Kalite
Standardlarina uygun olarak kurmalari durumunda TSE tarafindan verilen belgedir.

Tirk Standardlarina Uygunluk Markasi (TSE Markasi)

TSE Markasi, Uzerine veya ambalgjina konuldugu mallarin veya hizmetin ilgili Tirk Standardina uygun
oldugunu ve mamulle veya hizmetle ilgili bir problem ortaya ¢iktiginda Tirk Standardlari Enstitlisi’nin
garantisi altinda oldugunu ifade eder.

TSEK

Kritere Uygunluk Belgesi (TSEK Markasi Kullanma Hakki)

Kritere Uygunluk Belgesi; Turk Standardlari bulunmayan konularda firmalarin GrGnlerinin ilgili uluslararasi
standardlar, benzeri Tirk Standardlari, diger Ulkelerin milli standardlari, teknik literatlir esas alinarak Turk
Standardlar Enstitist tarafindan kabul edilen Kalite Faktér ve Degerlerine uygunlugunu belirten ve
akdedilen sozlesme ile TSEK Markasi kullanma hakki verilen firma adina dizenlenen ve Uzerinde TSEK
Markasi kullanilacak urdnlerin ticari Markasi, cinsi, sinifi, tipi ve tarind belirten gegerlilik suresi bir yil olan
belgedir.

DIKKAT!

TS isareti ve yaninda yer alan say! tek basina iken (TS 4600 gibi), mamulin Tirk Standardina uygun
uretildigine dair dreticinin beyanini ifade eder. Turk Standardlar Enstitiisii tarafindan herhangi bir
garanti s6z konusu degildir.

Standardlar ve standardizasyon konusunda daha genis bilgi Enstitiimiizden saglanabilir.

TURK STANDARDLARININ YAYIN HAKLARI SAKLIDIR.
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On s6z
— Bu standard, CEN tarf_:\fmdan kabul edilen EN 81-1:1998 + A3:2009 standardi esas alinarak TSE
Muhendislik Hizmetleri lhtisas Grubu'nca TS 10922 EN 81-1 (2001)’in revizyonu olarak hazirlanmis ve
TSE Teknik Kurulu'nun 29 Mart 2011 tarihli toplantisinda Tirk Standardi olarak kabul edilerek yayimina
karar verilmistir.
— Bu standardin daha 6nce yayimlanmis baskilari gegersizdir.

— Tadil edilen ve yeni eklenen kisimlar, baglangiglarina [A7, 2, ve bitislerine , , isaretleri
konularak gosterilmistir.

— AC:1999 ile yapilan degisiklikler metin icerisinde = isaretleri konularak gosterilmistir.

Bu standardda kullanilan bazi kelime ve/veya ifadeler patent haklarina konu olabilir. Boyle bir patent
hakkinin belirlenmesi durumunda TSE sorumlu tutulamaz.
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Asansorler - Yapim ve montaj i¢in guvenlik kurallar -
Bolum 1: elektrikli asansorler

0 Giris
0.1 Genel

0.1.1 Bu standardin amaci, insan ve ylk asansoérlerinin galismasi, bakimi ve acil durumlar sirasinda
muhtemel kaza risklerine kargi insan ve esyalari korumak maksadiyla ilgili guvenlik kurallarini
tanimlamaktir.’

0.1.2 Asansorlerde olmasi muhtemel cesitli kazalarla ilgili olarak asagidaki konularda bir inceleme
yapilmistir.

0.1.2.1 Asagida belirtilenlerin neden oldugu muhtemel riskler:
a) Koparma,
b) Ezme,
c) Disme,
d) Darbe,
e) Mahsur kalma,
f) Yangin gikmasi,
g) Elektrik garpmasi,
h) Asagidaki nedenlerden malzemelerin hasara ugramasi:
1) Mekanik hasar,
2) Asinma,
3) Paslanma.

0.1.2.2 Giivenligi saglanacak kisiler:

a) Kullanicilar,

b) Servis ve bakim personeli,

c) Asansor kuyusu, makina dairesi ve varsa makara dairesi digindaki kisiler.

0.1.2.3 Glivenligi saglanacak maddeler:
a) Kabindeki yukler,

b) Asansérin pargalari,

c) Asansdrin monte edildigi bina.

0.2 Prensipler
Standardin hazirlanmasinda asagidaki hususlar g6z 6éniine alinmigtir:

0.2.1 Bu standard, tim elektriksel, mekanik veya bina elemanlarinin yangina karsi korunmasi dahil.bina
yapilisinda uygulanabilen tim genel teknik kurallari tekrar etmez.

Gerek asansor imalatina 6zgi olmasi ve gerekse asansor kullaniminin diger baska konularda oldugundan
¢cok daha énemli olmasi nedeniyle, saglikli bir yapim icin belli kurallari tespit etmek gerekli gérulmustar.

0.2.2 Bu standard, sadece Asansor Direktifinin temel glivenlik kurallarini géz 6niine almaz, bunlara ek
olarak bina ve ingaatlarda asansoér yapimi ile ilgili asgari kurallari da belirtir.

Bazi Ulkelerde bina yapimi ile ilgili gdzardi edilemeyecek yonetmelikler vardir. Bunlardan tipik olarak
etkilenen, makina ve makara dairelerinin en az yukseklikleriyle ve bunlarin giris kapilarinin boyutlariyla ilgili
bolumlerdir.

0.2.3 Asansor parcgalarinin agirliklari, boyut ve/veya sekilleri, elle hareket ettirilmelerine engel oluyorsa,
bunlar;

' Bu standardin gesitli maddelerinin anlamlarina gerektiginde aciklik getirmek icin bir yorum komitesi

kurulmustur. Yayinlanan yorumlar milli standardizasyon kurulusglarindan temin edilebilir.
1
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a) Kaldirma ekipmanini baglamak igin tertibatla donatiimali, veya
b) Bodyle bir tertibatin monte edilebilecegi bir sekilde tasarimlanmali (mesela: dis ¢ekilmis delikler gibi), veya
c) Kaldirma ekipmaninin rahatga baglanabilecegi sekilde yapiimalidir.

0.2.4 Bu standard miimkiin oldugu kadar sadece, asansoriin giivenli isletiimesi agisindan malzeme ve
cihazlarla ilgili uyulmasi gerekli kurallari belirler.

0.2.5 Mdsteri ile asansor firmasi arasinda asagidaki konularda goériismeler yapilmistir:
a) Asansorin kurallara uygun olarak kullaniimasi,

b) Cevre kosullari,

c) Ingaatla ilgili problemler,

d) Asansorin kuruldugu yerle ilgili diger konular.

0.2.6 EN 61508 standardlar serisinde yer alan metotlar géz 6niine alinarak risk analizi, terminoloji ve
teknik cozUmler ele alinmistir. Boylece PESSRAL'a uygulanabilecek guvenlik fonksiyonlarinin

siniflandirilmasi mimkudn olmustur. G

0.3 Kabuller
Komple asansor tesisinde kullanilan her parga icin mimkun olan riskler dikkate alinmistir.

Kurallar bunlara gore belirlenmistir.

0.3.1 Bu parcalar:

a) Muahendisligin genel uygulamalarina ve hesap metotlarina gore, bitin hata gesitleri géz éniine alinarak
tasarimlanmis,

b) Mekanik ve elektrik olarak iyi dizenlenmis

c) Yeterli dayaniklihkta ve uygun kalitede imal edilmis,

d) Kusursuz malzemeden mamul olmalidir.

Asbest gibi zararli maddeler kullaniimamalidir.

0.3.2 Asansor pargalari iyi bakim gormls ve iyi calisir durumda, o6zellikle, yipranmis bile olsa gerekli
Ol¢ulerini muhafaza etmis olmalidir.

0.3.3 Asansor pargalari, 6nceden tahmin edilebilir cevre etkileri ve 6zel calisma sartlari asansoérin glivenli
calismasini etkilemeyecek sekilde secilmeli ve yerlestiriimelidir.

0.3.4 Yiik taslyan pargalarin tasarimlanmasi ile beyan yUkinin % 0 ile % 100’G arasindaki bitin yikler
icin asansOrun guvenli galismasi saglanmalidir.

Ay

0.3.5 Bu standardin elektrik givenlik tertibati ile ilgili kurallari, bu standarddaki tim kurallari saglayan bir
elektrik givenlik tertibatinda ariza meydana gelme olasiigi (Madde 14.1.2.1.1. b)) hesaba katiimasi
gerekmeyecek sekilde dizenlenmigtir.

fa

0.3.6 Kullanicilar, asansorlerin kurallara uygun kullanimi sirasinda, kendi inmallerinden ve kasitli olmayan
ancak dikkatsizce hareketlerinden zarar gérmeyecek sekilde korunmalidir.

0.3.7 Bir kullanici bazi durumlarda dikkatsiz bir hareket yapabilir. Ayni anda iki dikkatsiz hareket ve/veya
asansorin kullanma talimatinin ihlali ihtimali g6z éniine alinmamistir.

0.3.8 Bakim calismalar sirasinda, normal olarak kullanicilarin erisemeyecegi bir glivenlik tertibati bilingli
olarak devre digi birakiliyorsa, asansorin givenli galismasi garanti edilemez. Ancak kullanicilarin gavenligini
saglamak icin bakim talimatina uygun olarak tamamlayici tedbirler alinmalidir.
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Bakim personelinin bakim talimatina uygun davranacagi ve bu konuda egitildigi kabul edilmektedir.
0.3.9 Bir sahsin uygulayabilecegdi yatay kuvvetler olarak asagida belirtilen degerler géz éniine alinmistir:

a) Statik kuvvet : 300N,
b) Carpma kuvveti : 1000 N.

0.3.10 Asagida belirtilen durumlarin diginda, teknigin genel kurallarina ve bu standardin kurallarina uygun

olarak imal edilmis bir mekanik cihaz, fark edilmesi imkani olmadan tehlike yaratacak bir duruma gelemez.

Asagidaki mekanik arizalar g6z 6nune alinmigtir:

a) Aski halatlarinin kopmasi,

b) Halatlarin tahrik kasnagi tzerinden kontrolsuz olarak kaymasi,

¢) Yardimci halat, zincir ve kayis ile bagdlantilarin timinin kopmasi veya gevsemesi,

d) Elektromekanik frenin, tambur veya disk Gzerinde frenleme etkisi uygulayan mekanik elemanlarindan
birinin arizalanmasi,

e) Tahrik kasnagi ve ana tahrik elemanlari ile ilgili bir parganin arizalanmasi.

0.3.11 Kabinin en alt durak seviyesinden serbest diiserek, glivenlik tertibati galismadan 6nce tamponlar
Uzerine ¢carpmasi kabul edilebilir olarak géz énune alinmigtir.

0.3.12 Kabinin hizi mekanik freninin etki etmesine kadar elektrik sebekesinin frekansina bagl ise, beyan
hizinin % 115’ini veya buna esdeger kesrini asmadigi varsayilimistir.

0.3.13 Asansoérin kuruldugu bina igindeki organizasyon, bir imdat gagrisi yapildiginda fazla bir gecikme
olmadan duruma mudahale edebilmeyi saglamalidir (bkz Madde 0.2.5).

0.3.14 Agir pargalarin kaldiriimasi igin tedbirlerin alindi§i varsayilmistir (bkz Madde 0.2.5).

0.3.15 [*2'Makina mekaninda/mekanlarinda ortam sicakligin, makine mekaninda/mekanlarinda cihazlarin
dogru galismalarini saglamak icin, bu cihazlarin yaydigi i1siy1 hesaba katarak, +5 °C ile +40 °C arasinda

korundugu varsayiimistir.
12
0.3.16 Calisma alanlarina erigim yollari yeterince aydinlatiimaktadir (bkz Madde 0.2.5).

0.3.17 Yapi mevzuatinda istenen asgari gegcis yollari, bakim talimatlarina gore tespit edilen agik asansor
kapisi/kapagd! vel/veya asansOr kuyusu disindaki ¢alisma alanlarindaki herhangi bir koruma vasitasi ile
engellenmemektedir (bkz Madde 0.2.5).

0.3.18 Bir asansor lzerinde ayni anda birden fazla kisi calistiginda, kisilerin birbirleri ile haberlesmesi igin
yeterli iletisim araci saglanmigtir.

P2

0.3.19 Ozellikle mekanik, elektriksel veya baska diger tehlikelere karsi, genel servis ve bakim sirasinda
kaldiriimasi gereken fiziksel bir bariyerle koruma saglamak igin kullanilan koruyucularin kaide sistemi,
koruyucuya veya koruyucu kaldirildiginda donanima bagli kalir. 4

1 Kapsam

11 Bu standard , sabit olarak ve yeni monte edilmig, tahrik kasnakli, tamburlu veya zincirli tahrik dizeni
olan, belli duraklara hizmet eden, diiseyden 15°°den fazla egimli olmayan kilavuz raylar arasinda, halat veya
zincirle asili olarak hareket eden, insan ve/veya yuk tasimak ic¢in tasarimlanmis bir kabini olan elektrikli
asansorlerin yapim ve montaji icin glvenlik kurallarini kapsar.

1.2 Bu standardin kurallarina ek olarak 6zel durumlarda tamamlayici kurallar géz 6nidne alinmalidir
(patlama tehlikesi olan atmosfer, u¢ degerlerdeki iklim sartlari, sismik kosullar, tehlikeli yuklerin nakliyesi,
vb.).
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1.3  Bu standard;

a) Madde 1.1’de belirtilenlerden baska tahrik sistemi olan asansorleri,

b) Asansor yeri uygun olmayan kisimlarda, mevcut binalarda ki elektrikli asansorlerin? tesisini,

¢) Bu standard yururlige girmeden 6nce kurulan bir asansdrde yapilan énemli degisiklikleri (bkz Ek-E)

d) Paternoster, maden asansorleri, tiyatro asansoérleri, otomatik depolama asansorleri, kovali asansorler,
insaat asansorleri, gemi asansoérleri, deniz petrol arama ve sondaj platformlarindaki montaj ve bakim
asansorlerini,

e) Kilavuz raylarin diseyle yaptid1 aginin 15°yi gectigi tesisleri,

f) Asansorlerin nakliye, montaj, onarim ve sokium isleri sirasindaki glivenligi,

e

g) Beyan hizi < 0.15 m/s olan asansoérleri & |

kapsamaz.

Ancak, bu standard bu konularda da faydali bir temel olusturabilir.

Asanséran guvenli kullanimiyla bir ilgisi olmadigindan gurdltd ve titresimler, bu standardda s6z konusu
edilmemektedir.

14 Bu standard, asansorin yangin esnasinda kullaniimasi igin gerekli ek kurallari kapsamaz.

2 Atif yapilan standard ve/veya dokumanlar

Bu Avrupa standardi, tarih belirtilerek veya belirtiimeksizin diger yayinlardan kabuller ihtiva eder. Bu
standardla ilgili atiflar metin igindeki uygun yerlerde belirtiimis ve asagida liste halinde verilmigtir. Tarih
belirtilen atiflarda daha sonra yapilan tadil veya revizyonlar, atif yapan bu Avrupa standardinda da tadil veya
revizyon yapilmasi sarti ile uygulanir. Atif yapilan standardin tarihinin belirtimemesi halinde ilgili standardin
en son baskisi kullanilir.

EN, ISO, IEC Adi TSNo® Adi
vb. No: (ingilizce) (Tiirkge)

EN 294:1992  |Safety of machinery- Safety distances to TS EN Makinelerde guvenlik - El ve kollarin
prevent danger zones being reached by the 294:1995 tehlikeli bolgelere erismesine karsi
upper limbs ) glvenlik Mesafeleri

EN 1050 Safety of machinery- Principles for risk TS EN ISO Makinalarda giivenlik — Risk analizi —
assessment 14121-1 Bolim 1: Prensipler

EN 10025 Hot rolled products of non alloy structural TS EN 10025- |Sicak haddelenmis yapi cgelikleri —
steels- Technical delivery conditions 2 Bolim 2: Alasimsiz yapi celiklerinin

teknik teslim sartlari

EN 50214 Flexible cables for lifts TS EN 50214 |Kablolar - Polivinil klortr kilifi-Yassi,

bikilgen

EN 60068-2-6 |Environmental testing- Part 2: Tests - TS EN 60068- |Cevre deneyi - Bolim 2-6: Deneyler -
Test Fc : Vibration (sinusoidal) 2-6* Fc deneyleri: Titresim (sinus bigimli)

EN 60068-2-27 |Basic environmental testing procedures- TS 2155 Cevre Sartlarina Dayaniklilik Temel
Part 2:Tests - Test Ea and guidance: Shock |[EN 60068-2- [Deney Metotlari - Bélim 2: Deneyler -

27 Deney E, ve Kilavuz Mekanik Darbe
EN 60068-2-29 (Basic environmental testing procedures- TS 2184 Cevre Sartlarinda Temel Deney
Part 2: Tests - Test Eb and guidance: Bump |EN 60068-2- |Metotlari Bolim 2: Deneyler- Deney E,
29 ve Kilavuz: Carpma
EN 60249-2-2 |Base materials for printed circuits- Part 2:
Specifications- Specification N° 2: Phenolic
cellulose paper copper-clad laminated sheet
of defined flammability

2 Mevcut binalar, asansor yapimina karar veriimeden énce kullanilan veya kullanilmis olan bir yapidir. igi
tamamen yenilenen bir yapl, yeni bir yapi olarak kabul edilmelidir.

® TSE Notu: Atif yapilan standardlarin TS numarasi ve Tirkgce adi 3. ve 4. kolonda verilmistir.
olanlar bu standardin basildigi tarihte ingilizce metin olarak yayimlanmis olan Tiirk Standardlaridir.

* TSE Notu: TS EN 294:1995 iptal edilmis yerine TS EN ISO 13857:2009 gecmistir.

4

*

isaretli
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EN, ISO, IEC Adi TS No Adi
vb. No: (ingilizce) (Tiirkge)

EN 60249-2-3 |Base materials for printed circuits- Part 2:
Specifications- Specification N° 3: Epoxyde
cellule paper copper-clad laminated sheet of
defined flammability (vertical burning test)

EN 60742 Safety of power transformers, power supply |TS EN 61558-|Gul¢ Transformatoérlerinin, Gug Besleme
units and similar products - Part 2 -9: 2-9 Birimlerinin Ve Benzerlerinin Glvenligi —
Particular requirements for transformers for Bolim 2 - 9: Tungsten filamanh 1lI sinifi
class Il handlamps for tungsten filament el lambalarinda kullanilan
lamps transformatorler igin 6zel kurallar

EN 60947-4-1 |Low-voltage switchgear and controlgear - TS EN Algak gerilim anahtarlama dizeni ve
Part 4: Contactors and motor — starters - 60947-4-1 kontrol duizeni - Bolim 4-1: Kontaktorler
Section 1: Electromechanical contactors and ve motor yol vericileri - Elektromekanik
motor-starters kontaktorler ve motor yol vericileri

EN 60947-5-1 |Low-voltage switchgear and controlgear - TS EN Alcak gerilim anahtarlama ve kontrol
Part 5: Control circuit devices and switching {60947-5- dlzenleri- B6lim 5-1: Devre kontrol
elements- Section 1 : Electromechanical 1/A1* cihazlari ve anahtarlama elemanlari -
control circuit devices Elektromekanik devre kontrol cihazlari

EN 60950 Information technology equipment - Safety - (TS EN 60950- Bilgi teknolojisi cihazlari — Givenlik -
Part 1: General requirements 1 Bolim 1: Genel kurallar

EN 62326-1 Printed boards- Part 1: Generic specification TS EN 62326- |Baski Devreler-Bolim 1: Genel Ozellikler

1* Standardi

EN 12015:1998 |Electromagnetic compatibility - Product TS EN Elektromanyetik uyumluluk — Asansorler,
family standard for lifts, escalators and 12015:2003° |yiriiyen merdivenler ve yiiriiyen bantlar
passenger conveyors- Emission icin Urln ailesi standardi - Emisyon

EN 12016:1998 |Electromagnetic compatibility - Product TS EN Elektromanyetik uyumluluk - Asansorler,
family standard for lifts, escalators and 12016:2002° |yiirilyen merdivenler ve yiirliyen bantlar
passenger conveyors- Immunity igin Urln ailesi standardi - Bagisiklik

prEN 81 - Fire resistance tests of lift landing doors -

8:1997 Method of test and evaluation

) Functional safety of electrical/electronic/ TS EN Givenlikle ilgili elektrikli veya elektronik

EN 61508- programmable electronic safety — related 61508 - veya programlanabilir elektronik

1:2001 systems - Part 1: General requirements (IEC|1:2002’ sistemlerde fonksiyonel glivenlik —Bolim
61508-1:1998 + Corrigendum 1999). 1:Genel Kurallar

EN 61508-3: Functional safety of TS EN Givenlikle ilgili elektrikli veya elektronik

2001 electrical/electronic/programmable electronic|61508-3 veya programlanabilir elektronik
safety-related systems - Part 3: Software sistemlerde fonksiyonel givenlik — Bolim
requirements (IEC 61508-3:1998 + 3 Yazihm Kurallari
Corrigendum 1999).

EN 61508-2: Functional safety of electrical/electronic/ TS EN Guvenlikle ilgili elektrikli veya elektronik

2001 programmable electronic safety-related 61508 - veya programlanabilir elektronik
systems - Part 2: Requirements for 2:2002° sistemlerde fonksiyonel giivenlik - B6lim
electrical/electronic/ programmable 2: Guvenlikle ilgili elektrikli veya
electronic safety-related systems (IEC elektronik veya programlanabilir
61508-2:2000). elektronik sistemler icin kurallar

EN 61508-4: Functional safety of TS EN Givenlikle ilgili elektrikli veya elektronik

2001 electrical/electronic/programmable electronic|61508 - veya programlanabilir elektronik
safety-related systems - Part 4: Definitions  |4:2002° sistemlerde fonksiyonel giivenlik — Bolim

and abbreviations (IEC 61508-4:1998 +
Corrigendum 1999).

4 Tarifler ve Kisaltmalar

> TSE Notu: TS EN 12015:2003 iptal edilmis yerine TS EN 12015:2006 gecmistir.
® TSE Notu: TS EN 12016:2002 iptal edilmis yerine TS EN 12016:2005 gegmistir.

"TSE Notu: TS EN 61508 -1:2002 iptal edilmis yerine TS EN 61508 -1:2007 ge¢mistir. Daha sonra, TS EN
61508 - 1:2007 iptal edilmis yerine TS EN 61508 -1:2010 gegmistir.

8 TSE Notu: TS EN 61508-2:2002 iptal edilmis yerine TS EN 61508-2:2007 gegmistir. Daha sonra, TS EN
61508-2:2007 iptal edilmis yerine TS EN 61508-2:2010 gegmistir.
® TSE Notu: TS EN 61508-4:2002 iptal edilmis yerine TS EN 61508-4:2007 gecmistir. Daha sonra, TS EN
61508-4:2007 iptal edilmis yerine TS EN 61508-4:2010 gegmistir.
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EN, ISO, IEC Adi TS No Adi
vb. No: (ingilizce) (Tiirkge)

EN 61508-5: Functional safety of electrical/electronic/ TS EN Guvenlikle ilgili elektrikli veya elektronik

2001 programmable electronic safety-related 61508 - veya programlanabilir elektronik
systems - Part 5: Examples of methods for {5:2002"° sistemlerde fonksiyonel guvenlik — BOlim
the determination of safety integrity levels 5: Guvenlik bitlinlugl seviyelerinin
(IEC 61508-5:1998 + Corrigendum 1999). belirlenmesi icin drnek metotlar

EN 61508- Functional safety of electrical/electronic/ TS EN Givenlikle ilgili elektrikli veya elektronik

7:2001 programmable electronic safety-related 61508 - veya programlanabilir elektronik
systems - Part 7: Overview of techniques  [7:2002" sistemlerde fonksiyonel giivenlik — Bélim
and measures (IEC 61508—7:2000).{5' 7: Teknik ve tedbirlerin incelenmesi

IEC 60664-1 Insulation co-ordination for equipment within (TS EN 60664-|Yalitim koordinasyonu — Algak gerilim
low-voltage systems- Part 1: Principles, 1 sistemlerinde kullanilan donanimlar igin -
requirements and tests BolUm 1: ilkeler, kurallar ve deneyler

IEC 60747-5 Liquid crystal and solid-state display devices |TS EN 61747-|Sivi kristal ve kati hal gésterge devreleri -
-- Part 6: Measuring methods for liquid 6* Bolim 6: Sivi kristal moddiller igin 6lgme
crystal modules - Transmissive type metotlari - Génderme tip

HD 21.1 S3 Polyvinyl chloride insulated cables of rated TS 9756 Kablolar - Termoplastik yalitimli - Beyan
voltages up to and including 450/750 V- Part [HD 21.1 S4  |gerilimi en ¢ok 450 / 750 V olan - Bolim
1: General requirements 1: Genel 6zellikler

HD 21.3 S3 Polyvinyl chloride insulated cables of rated TS 9758 HD |Kablolar — Polivinil klortr yalitimli -
voltages up to and including 450/750 V - 21.3 S3 Beyan gerilimi en ¢cok 450/750 V olan -
Part 3: Non-sheathed cables for fixed wiring Bolim 3 : Sabit tesisat icin tek damarli

kilifsiz kablolar

HD 21.4 S2 Polyvinyl chloride insulated cables of rated |TS 9759 Kablolar - Polivinil Klortr Yaltimli-Anma
voltages up to and including 450/750 V - HD 21.4 S2 |Gerilimi En Cok 450/750 V Olan - Bolim
Part 4: Sheathed cables for fixed wiring 4 - Sabit Tesisat Igin Kilifli Kablolar

HD 21.5 S3 Polyvinyl chloride insulated cables of rated |TS 9760 HD |Kablolar - Polivinil Klorir Yalitimli -Beyan
voltages up to and including 450/750 V - 21.5 83 Gerilimi En Cok 450/750 V Olan-Bolim 5
Part 5: Flexible cables (cords) - Biikilgen Kablolar (Kordonlar)

HD 22.4 S3 Rubber insulated cables of rated voltages up|TS 9765 Kablolar — Capraz bagh yalitimli - Beyan
to and including 450/750V - Part 4: Cords HD 22.4 S4  |gerilimi en ¢cok 450 / 750 V olan Bolim 4:
and flexible cables Kordonlar ve buikiilgen kablolar

HD 214 S2 Method for determining the comparative and |[TS EN 60112 [Kati yalitim malzemeleri - Yiizeysel
the proof tracking indices of solid insulating kacaklar ile ilgili mukayese ve
materials under moist conditions dayaniklilik indislerinin belirlenmesi

metodu

HD 323.2.14 S2 |Basic environmental testing procedures- TS EN 60068- |Cevre sartlarina dayaniklilik deneyleri -
Part 2 : Tests - Test N: Change of 2-14* Bolim 2-1: Deneyler - Deney A: Soguk
temperature

HD 360 S2 Circular rubber insulated lift cables for
normal use )

HD 384.4.41 S2 |Electrical installations of buildings - Part 4: |TS HD 60364-|Algak gerilim elektrik tesisleri — Bélim 4 -
Protection for safety - Chapter 41: Protection|4-41 41: Guvenlik igin koruma — Elektrik
against electric shock carpmasina karsi koruma

HD 384.5.54 S1 |Electrical installations of buildings - Part 5:  |[TS HD 60364-|Algak gerilim elektrik tesisleri — Bolim 5-

(iptal yerine Selection and erection of electrical 5-54 54: Elektriksel techizatin segilmesi ve

HD 60364-5- equipment - Chapter 54: Earthing montaji — Topraklama dizenlemeleri,

54:2007) arrangements and protective conductors koruyucu iletkenler ve koruyucu

kusaklama iletkenleri

HD 384.6.61 S1 |Electrical installations of buildings - Part 6 :

(iptal yerine Verification -Chapter 61: Initial verification

HD 384.6.61 ) )

$2:2003)

ISO 7465 1997 |Passenger lifts and service lifts - Guide rails [TS 4789 I1SO |insan ve Yik Asansérleri - Kilavuz raylar,
for lifts and counterweights - T type 7465 asansor kabinleri ve karsi agirliklari igin -

T Tipi

9 TSE Notu: TS EN 61508-5:2002 iptal edilmis yerine TS EN 61508-5:2007 gecmistir. Daha sonra, TS EN
61508-5:2007 iptal edilmis yerine TS EN 61508-5:2010 gegmistir.

1 TSE Notu: TS EN 61508-7:2002 iptal edilmis yerine TS EN 61508-7:2007 gecmistir. Daha sonra, TS EN
61508-7:2007 iptal edilmis yerine TS EN 61508-7:2010 gegmistir.
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3

Tarifler

Bu standardin uygulamasi i¢in asagidaki tarifler gecerlidir:

Ani frenlemeli giivenlik tertibati (instantaneous safety gear) (parachute a prise instantanée)
(Sperrfangvorrichtung):
Kilavuz raylar tizerindeki frenleme hareketi ani olan bir givenlik tertibati.

Ani frenlemeli tampon etkili glivenlik tertibati (instantaneous safety gear with buffered effect) (parachute
a prise instantanée avec effet amorti) (Sperrfangvorrichtung mit Dampfung):

Kilavuz raylara etki ederek ¢ok kisa bir mesafede duran ve ancak kabin ve gerekiyorsa karsi agirlik veya
dengeleme agirhigindaki frenleme etkisini bir tampon sistemi yardimi ile yumusatan bir tertibat.

Asansor kuyusu (well) (gaine) (Schacht):
Kabin ve varsa karsi agirlik veya dengeleme agirhiginin igcinde hareket ettigi bosluk. Bu bosluk; genellikle
kuyu dibi, kuyu duvarlari ve kuyu tavani ile sinirlanmistir.

Asansorlerde guvenlikle ilgili uygulamalar icin programlanabilir elektronik sistem (PESSRAL)
(programmable electronic system in safety related applications for lifts -PESSRAL-) (systeme électronique
programmable dans les applications liées a la sécurité des ascenseurs -PESSRAL-)

(programmierbares elektronisches System in sicherheitstechnisch relevanten Anwendungen fiir Aufziige —
PESSRAL-):

Cizelge A.1 ve Cizelge A.2’de listelenen gulvenlige iliskin uygulamalarda kullanilan, gi¢ kaynaklari,
algilayacilar/diger veri giris cihazlari, veri yollari/ diger iletisim yollari ile tahrik ediciler ve ¢ikis cihazlari gibi
tim elemanlari dahil olmak Gzere bir veya daha fazla progralanabilir elektronik cihazdan olusan kumanda,

koruma veya denetleme sistemi. &l

Beyan hizi (rated speed) (vitesse nominale) (Nenngeschwindigkeit):
Asansoérin tasarimlandigi, metre/saniye olarak ifade edilen kabin hizi degeri.

Beyan yiikii (rated load) (charge nominale) (Nennlast):
Asansoérin tasarimlandigi yik degeri.

Dengeleme agirhi@: (balancing weight) (masse d’équillibrage) (Ausgleichsgewicht):
Kabin agiriginin timdnd veya bir kismini dengeleyerek enerji tasarrufu yapan kutle.

E'Durdurma hassasiyeti (stopping accuracy) (précision d'arrét) (Anhaltegenauigkeit):
Asansor kabininin gidecedi katta kumanda sistemi tarafindan durduruldugu ve kapilarin tamamen acgik

pozisyonda oldugu durumdaki kabin esigi ile durak esigi arasindaki diisey mesafe. &4

Elektrik glivenlik zinciri (electric safety chain) (chaine électrique des sécurités) (Elektrische
sicherheitskette):
Seri olarak bagli olan elektrik guvenlik cihazlarinin timu.

En kii¢iik halat kopma yiiki (minimum breaking load of a rope) (charce de rupture minimale d'un cable)
(Mindestbruchkraft eines Seiles):

Halat anma capinin karesi ile (mm? olarak), halat tellerinin anma dayanimi (N/mm? olarak) ve halat yapisina
bagh bir katsayinin gcarpimina esit.

Etek (Ayak koruyucu) (apron) (garde-pieds) (Schirze):
Kabin esigi veya durak kapisi esiginden asagi dogru disey dogrultuda uzanan diizgun bir kisim.

Guvenlik butinligu seviyesi (safety integrity level —SIL-) (niveau d’intégrité de sécurité)
(Sicherheits-Integritatslevel)
PESSRAL’a atanmis guvenlik fonksiyonlari igin tam glvenlik kurallarini belirten ayrik seviye.

Not - Bu standardda glvenlik bitinligu seviyesi 1 en disuk, guvenlik butlinligu seviyesi 3 en ylksek seviyeyi

belirtmektedir. &1

Guvenlik tertibati (safety gear) (parachute) (Fangvorrichtung):
Asagi dogru asir hiz kazanma veya aski tertibatinin kopmasi halinde devreye girerek kabin, karsi agirlik
veya dengeleme agirhgini frenleyerek sabit tutan, mekanik bir tertibat.
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— Hiz regiilatorii  (overspeed governor) (limiteur de vitesse) (Geschwindigkeitsbegrenzer):
Asansor belli bir hiza ulastiginda tahrik tertibatini devre disi birakan ve gerektiginde guvenlik tertibatini
calistiran bir dizen.

— iskelet (sling) (étrier) (Rahmen):
Kabin, kargi agirlik veya dengeleme agirligini tagiyan, aski halatlarina baglantili metal ¢cerceve. Bu iskelet
kabin duvarlarinin bir pargasi da olabilir.

- E'istem disi kabin hareketi (unintended car movement) (mouvement incontrélé de la cabine)
(unbeabsichtigte Bewegung des Fahrkorbs):
Kabinin yukleme/bosaltma isleminden dolayi meydana gelen hareketleri harig, duraga ulasmadan énceki

kapinin agilma alani igerisinde agik kapil kabinin komutsuz hareketi. &l

— Kabin (car) (cabine) (Fahrkorb):
Asansérin insan ve/veya yukleri tagiyan bir pargasi.

— Kabin seyir kablosu (travelling cable) (cable pendentif) (Hangekabel):
Kabin ile sabit bir baglanti noktasi arasindaki esnek bir kablo.

— Karsi agirhik (counterweight) (contrepoids) (Gegengewicht):
Sartiinme ile tahriki saglayan katle.

— Kaymal giivenlik tertibati (progressive safety gear) (parachute a prise amortie) (Bremsfangvorrichtung):
Kilavuz raylari etkileyerek frenleme etkisinin strtinme ile gerceklestigi, kabin, karsi agirlik veya dengeleme
agirhginda meydana gelen kuvvetlerin kabul edilebilir bir degerde sinirlandirilmasi icin 6zel 6nlemlerin
alindigi guvenlik tertibati.

— Kilavuz raylar (guide rails) (guides) (Fihrungsschienen):
Kabin, kargl agirlik veya dengeleme agirigina kilavuzluk eden asansor kisimlari.

— Kilit acgilma bolgesi (unlocking zone) (zone de déverrouillage) (Entriegelungszone):
Durak kapisi kilidinin agilmasina izin verilebilmesi icin, kabin tabaninin durak seviyesinin altinda ve ustinde
bulunmasi gereken bdlge.

— Kullanici (user) (usager) (Benutzer):
Asansorden yararlanan Kisi.

— Kullanilabilir kabin alani (available car area) (surface utile de la cabine) (Nutzflache des Fahrkorbes):
Désemeden 1 m yikseklikte élglilen (el pervazlari hari¢ olmak Uzere), asansorin ¢alismasi sirasinda yolcu
ve yuklerin yararlanabilecegi alan.

— Kuyu alt boslugu (pit) (cuvette) (Schachtgrube):
Kabinin gittigi en alt durak seviyesinin altindaki asansér kuyusu kismi.

—  Kuyu ust boslugu (head room) (partie supérieure de la gaine) (Schachtkopf):
Kabinin gittigi en Ust durak seviyesi ile kuyu tavani arasindaki asansér kuyusu kismi.

— Lamine cam (laminated glass) (verre feuilleté) (Verbundsicherheitsglas VSG):
2 veya daha fazla cam tabakasindan her birinin plastik bir madde ile birlestiriimesiyle meydana gelen
glvenlik cami.

— Makara dairesi (pulley room) (local des poulies) (Rollenraum):
Tahrik makinasinin bulunmadigi, ancak makaralarin bulundugu, hiz regilatéri ve elektrik tertibatinin
bulunabilecegi oda.

Makara mekani (Pulley space) (Emplacement de poulies) (Aufstellungsort von Seilrollen):
Asansor kuyusunun iginde veya disinda makaralarin yerlestirildigi alan/alanlar. &l

— Makina dairesi (machine room) (local des machines) (Triebwerksraum):
Makina veya makinalarin ve/veya ilgili donanimin bulundugu oda.
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B Makina mekani (Machinery space) (Emplacement de machinerie) (Aufstellungsort von Triebwerk und
Steuerung):

Asansoér kuyusu iginde veya disinda makinalarin timandn veya bir béliman yerlestirildigi alan/alanlar. (&

Makinalar (machinery) (machinerie) (Triebwerk und Steuerung):
Geleneksel olarak makina dairesine yerlestirilen donanim: Kumanda tablosu/tablolari, tahrik sistemi,

asansor tahrik makinasi, ana anahtar/anahtarlar ve acil durum galismasi igin vasitalar. 2

Otomatik seviyeleme (re-levelling) (isonivelage) (Nachstellung):
Asansoér durduktan sonra, yikleme ve bogaltma sirasinda gerekirse birbirini takip eden hareketlerle durma
seviyesinin ayarlanmasi.

Guvenlik halati (safety rope) (cable de sécurité) (Sicherheitsseil):
Aski tertibatinin kopmasi durumunda guvenlik tertibatini galistirmak icin kabin, karsi agirlik veya dengeleme
agirhgina baglanan yardimci halat.

Seviyeleme (levelling) (nivelage) (Einfahren):
Durak seviyesinde durma hassasiyetini iyilegtiren bir sistem.

B Seviyeleme hassasiyeti (levelling accuracy) (précision du maintien au niveau)
(Nachregulierungsgenauigkeit):
YUkleme veya bosaltma sirasinda kabin esigi ile durak esigi arasindaki diisey mesafe. 4

Sistem tepki zamani (system reaction time) (temps de réaction systéme) (Systemreaktionszeit):
Asagida iki degerin toplami:

a) PESSRAL’de hatanin olugsumu ile asansdrde hataya karsilik gelen hareketin baslangici arasindaki
zaman.

b) Asansdrin harekete karsi tepki vermesi ve glivenli bir duruma gelmesi arsindaki zaman. &l

Sirtiinme tahrikli asansor (traction drive lift) (ascenseur a adhérence) (Treibscheiben-Aufzug):
Tahrik sistemi aski halatlariyla tahrik kasnagi kanallari arasindaki strtinme kuvvetine dayanan asansor.

B Tahrik kumanda sistemi (drive control system) (systéme de commande de I'entrainement)
(Antriebssteuerung):

Tahrik makinasinin galismasini denetleme ve kumanda sistemi. &l

Tahrik makinasi (lift machine) (machine) (Triebwerk).

Motor dahil olmak Gzere, asansorin hareket etmesini ve durmasini saglayan makina.

Tamburlu asansér, zincirli asansor (positive drive lift; includes drum drive) (ascenseur a treuil attelé)
(Trommelaufzug, Kettenaufzug):
Zincirli asansor, srtiinme digi yollarla tahrik edilen, zincir veya halatla asili asansoér.

Tampon (buffer) (amortisseur) (puffer):
Hidrolik veya yaylarla (veya benzeri tertibatla) frenlemeyi saglayan, hareket yolu sonundaki esnek bir
durdurucu engel.

Yolcu (passenger) (usager) (Fahrgast):
Asansor ile taginan herhangi bir sahis.

Yuk asansorii (goods passenger lift) (ascenseur de charge)12 (Lastenaufzug):
Genellikle, insan refakatinde ylUk taginmasi i¢in dngdrilen asansor.

Birimler ve semboller

4.1 Birimler
Kullanilan birimler, uluslararasi birimler sistemi’nden (SI) secilmistir.

12 «

ascenseur de charge” deyimi, standardin Fransizca baskisina, CEN’in ¢ resmi dilindeki metnin

harmonize edilmesi ve basitlestiriimesi amaciyla eklenmigtir. Bagka ve 6zel bir asansor turiini tanimlamaz

9
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4.2 Semboller
Semboller, kullanildiklari formillerde agiklanmistir.

5 Asansor kuyusu

5.1 Genel hukumler

5.1.1 Bu maddedeki kurallar, bir veya daha fazla kabinli asansor kuyulari ile ilgilidir.

5.1.2 Bir asansorin karsi agirhgi veya dengeleme agirligi, kabin ile ayni asansor kuyusunda bulunmalidir.
5.2 Asansor kuyusu duvarlari

5.2.1 Her asansor kuyusu

a) Duvar, kuyu tabani ve kuyu tavani ile veya

b) Yeterli serbest mekan

ile ¢cevrilmis olmaldir.

5.2.1.1 Tamamen kapali asansor kuyusu

Yanginin yayillmasina karsi korunmak igin asansor kuyusuna ihtiya¢c olunan bina bdélimlerinde, asansor
kuyusu, deliksiz duvarlar, taban ve tavan ile tamamen kapatiimalidir.

Kabul edilebilir acikliklar sadece sunlardir:

a) Durak kapilari agikliklari,

b) Muayene ve imdat kapilari ile muayene kapaklarinin agikliklari,

¢) Yangin esnasinda gaz ve dumanin ¢ikmasi i¢in yapilmis menfezlerin acikliklari,
d) Havalandirma agikliklari,

e) Asansor kuyusu ile makina ve makara daireleri arasindaki sabit delikler,

f) Madde 5.6’ya gore asansorler arasindaki tel kafesli bolmelerdeki agikliklar.

5.2.1.2 Kismen kapali asanso6r kuyusu

Bir binanin iginde, yanginin yayilmasina karsi korunmak igin asansoér kuyusu gerekli degilse, (mesela, blyik
galeri veya avlulardaki, kulelerdeki panorama asansorleri), bu kuyu asagidaki kurallarin yerine getiriimesi
kaydiyla tamamen kapali olmak zorunda degildir.

a) Normal olarak insanlarin girebilecegdi yerlerde duvarlar asagida belirtilen durumlar igin yeterli ylkseklikte
olmalidir:

— Asansdrun hareketli kisimlari, sahislar i¢in tehlike yaratmamalidir,

— Sahislarin dogrudan veya elde tutulan cisimlerle asansoérin guvenli calismasina midahale etmesi
engellenmelidir.

Duvarlarin yiksekligi, Sekil 1 ve Sekil 2’ye uygun olarak asagidaki kurallar yerine geldiginde yeterli sayilir:
1) Durak kapilarinin oldugu kenarlarda en az 3,5 m,
2) Diger kenarlarda en az 2,5 m ve buna ek olarak asansorin hareketli kisimlarina olan yatay mesafe en
az 0,5 m.

Asansorin hareketli kisimlarina olan yatay mesafe 0,5 m den fazla ise, 2,5 m de@eri, asansérin hareketli

kisimlarina olan yatay mesafe 2,0 m oldugunda en az 1,1 m olacak sekilde tedricen azaltilabilir;

b) Duvarlar deliksiz olmahdir,

c) Duvarlar koridor, galeri veya merdiven kenarindan en fazla 0,15 m mesafede olmalidir (bkz Sekil 1),

d) Baska cihazlarin, asansorin ¢alismasini etkilememesi icin gerekli 6nlemler alinmaldir (bkz Madde 5.8 b)
ve [ Madde 16.3.1 ¢) &),

e) Bina dis cephesinden tirmanan asansorler gibi dis hava etkilerine agik olan asansérlerde 6zel dnlemler
alinmalidir (bkz Madde 0.3.3).

Not - Kismen kapali kuyusu olan asansdrler, ancak yerlesim ve c¢evre sartlar iyice incelendikten sonra
yapilmahdir.

10
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C: Kabin
H: Duvarlarin yuksekligi
D: Asansorin hareketli kisimlarina olan yatay mesafe (bkz Sekil 2)

Sekil 1 - Kismen kapali asansor kuyusu
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Sekil 2 - Kismen kapali asansoér kuyusu, mesafeler
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5.2.2 Muayene ve imdat kapilari, muayene kapaklar

5.2.2.1 Kullanicilarin glvenligi veya servis igin zorunlu olan durumlarin disinda, muayene ve imdat kapilari
ile muayene kapaklarinin yapimina izin verilmez.

5.2.21.1  Muayene kapilarinin yiiksekligi en az 1,4 m, genigligi ise en az 0,6 m olmalidir. imdat
kapilarinin yiksekligi en az 1,8 m, genisligi ise en az 0,35 m olmalidir. Muayene kapaklari en fazla 0,5 m
yukseklikte ve en fazla 0,5 m genislikte olmalidir.

5.2.2.1.2  Birbirini takip eden durak kapisi esikleri arasindaki mesafe 11 m'yi gectigi takdirde, kapi esikleri
arasindaki mesafe 11 m’yi gegmeyecek sekilde imdat kapilari konulmaldir. Bitisik ¢alisan kabinlerde
Madde 8.12.3'e gdre imdat gegis kapilari bulunuyorsa bu kurala gerek yoktur.

5.2.2.2 Muayene ve imdat kapilari ile muayene kapaklari, kuyu igine dogru agilmamalidir.
5.2.2.21 Kapi ve kapaklarin, anahtarsiz kapanip kilitlenebilen kilitleri olmalidir.
Muayene ve imdat kapilari kilitli olsalar bile, kuyu iginden anahtarsiz agilabilmelidir.

5.2.2.2.2 Asansoriin calismasi ancak, kapi ve kapaklarin kapali olmasi durumunda mimkin olmaldir.
Bu amag icin Madde 14.1.2 de belirtilen 6zelliklere uygun elektrik guvenlik tertibati kullaniimalidir.

Kuyu dibine girmek i¢in kullanilan kapi/kapilardan tehlikeli bolgelere girilememesi sartiyla, bu kapi/kapilardan
girislerde elektrik glivenlik tertibati kullaniimasina gerek yoktur. Normal igsletmede kabinin, kargi agirhgin
veya dengeleme agirliginin patenleri, etekleri vb. dahil en alt kisimlari ile kuyu tabani arasinda en az 2,0 m
mesafe varsa, bu sart yerine gelmis sayilir.

Kabin seyir kablosu, dengeleme halat veya zincirleri ile bunlara ait gerecler, hiz regulatérine ait gergi
tertibati ve benzeri tertibatin varligi tehlike tehdidi olarak gértlmez.

5.2.2.3 Muayene ve imdat kapilari ile muayene kapaklari deliksiz olmali ve mekanik dayaniklilik agisindan
durak kapilarinin 6zelliklerine sahip bulunmali ve ilgili binanin yangindan korunmasi igin gegerli yonetmelik
kurallarini saglamalidir.

5.2.3 Kuyunun havalandiriimasi
Kuyu gerektigi kadar havalandinimahdir. Asansér kuyusu, asansorle ilgisi olmayan mekanlarin
havalandiriimasi igin kullanilmamalidir.

Not - ilgili standard veya yoénetmelik olmamasi durumunda asansér kuyusu tavaninda, kuyu yatay kesit
alaninin en az %1’i kadar havalandirma acikliklari 6ngériilmesi tavsiye edilir.

5.3 Kuyunun duvarlari, kuyu tabani ve kuyu tavani

Kuyunun yapisi milli imar mevzuatina uygun olmali ve en azindan; tahrik makinasindan, guvenlik dizeninin
calismasi sirasinda kilavuz raylardan, dengesiz ylklerden, tamponlarin ¢alismasindan veya dengeleme
halati gergi tertibatindan, kabinin yikleme ve bosaltiimasindan vb. kaynaklanan yuklere dayanabilecek
sekilde olmalidir.

5.3.1 Kuyu duvarlarinin dayanimi
5.3.1.1 Asansorin glvenli galismasi icin kuyu duvarlar yeterli mekanik dayanima sahip olmalidir.
Duvarlarin i¢ veya dis ylzeyinin herhangi bir noktasinda dikey olarak 5 cm?lik yuvarlak veya kare seklinde

bir alana esit olarak dagilacak 300 N’luk bir kuvvet uygulandiginda:

a) Kalici bir sekilde bicim degistirmemeli ve
b) 15 mm’den fazla esnememelidir. ([:2'bkz Madde 5.4¢l)

5.3.1.2 Normal olarak sahislarin erigebilecegdi yerlerdeki diiz veya sekil veriimis cam paneller,
Madde 5.2.1.2’de belirtilen yiikseklige kadar lamine camdan mamul olmaldir.

12
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5.3.2 Kuyu alt boglugu tabaninin dayanimi

5.3.2.1 Kuyu alt boslugu tabani, asili kilavuz raylar harig, her kilavuz rayin altinda kilavuz rayin kitlesinden
(kg) kaynaklanan kuvvet (N) ve guvenlik tertibatinin calismasi aninda meydana gelen kuvveti (N)
tasiyabilmelidir (bkz Madde G.2.3 ve Madde G.2.4).

5.3.2.2 Kuyu alt boslugu tabani, her bir kabin tamponunun altinda, beyan yiku ile yikli kabin kitlesinden
kaynaklanan statik kuvvetin 4 katini tagiyabilmelidir:

4gn(P+Q)

Burada:

P = Bos kabin ve kabine asili pargalarin, mesela, kabin seyir kablosunun kabin tarafindan tasinan kismi ve
varsa dengeleme halatlari/zincirlerinin vb. kitlelerinin toplami (kg),

Q = Beyan yuku (Kitle) (kg),

gn= Standard yergekimi ivmesi ( 9,81 m/sz)

dir.

5.3.2.3 Kuyu alt boslugu tabani, her bir karsi agirlik tamponunun veya dengeleme agirhiginin hareket
sahas! altinda, karsi agirlik veya dengeleme agiriginin kdtlesinden kaynaklanan statik kuvvetin 4 katini
tasiyabilmelidir:

4-9, -(P+q-Q) karsi agirlik igin
4-9,-9-p dengeleme agirhi igin

Burada;
P = Bos kabin ve kabine asili pargalarin, mesela kabin seyir kablosunun kabin tarafindan tasinan kismi ve
varsa dengeleme halatlari/zincirlerinin vb. kitlelerinin toplami (kg),

Q = Beyan yuka (Kitle) (kg),

On = Standard yergekimi ivmesi ( 9.81 m/s?),
g = Denge katsayisi (bkz Madde G.2.4)

dir.

5.3.3 Kuyu tavaninin dayanimi

[2 Madde 6.3.2 velveya Madde 6.7.1.1 de belirtilen kurallardan bagimsiz olarak kilavuz raylarin asili olmasi
durumunda aski noktalari en azindan Madde G.5.1 de belirtilen ylk ve kuvvetlere dayanikli olmalidir. ¢4

5.4 Kabin girigsine bakan asansor kuyusu duvarlari ve durak kapilarinin yapisi

5.4.1 Kabin girisine bakan durak kapilari ve kuyu duvarlari veya duvar boliimleriyle ilgili asagida belirtilen
kurallar, kuyunun bittin yiksekligi boyunca uygulanmahdir.

Kabin ile kabin girisine bakan kuyu ylzeyi arasindaki agiklklar icin Madde 11'e bakiniz.

5.4.2 Kabin girigsine bakan durak kapilari ve kuyu duvarlari veya duvar béliimlerinden olusan kuyu ylzeyi,
kabin kapisinin tim genisligi boyunca, kapilarin ¢alismasi icin gerekli acikliklar haricinde kesintisiz bir ylizey
olusturmalidir.

5.4.3 Kuyu duvari, her durak kapisi esidi altinda asagida belirtilen kurallara uygun olmalidir:

a) Kuyu duvari, her durak kapisi esigi altina en az, kilit agiima bdlgesinin yari uzunluluguna 50 mm ilavesiyle
bulunan uzunlukta dusey bir yizeyle baglanmali ve genigligi kabin giris genisligini her iki yandan en az 25
mm asmalidir,

b) Bu ylzey sirekli, metal levhalar gibi diizgiin sert kaplamalardan mamul olmali ve duvarin herhangi bir
noktasinda dikey olarak 5 cm?lik yuvarlak veya kare seklinde bir alana esit olarak dagilacak 300 N’luk bir
kuvvet uygulandiginda:

1) Kalici bir sekilde bigim degistirmemeli ve
2) 10 mm’den fazla esnememelidir.

13
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c) Cikintilar 5 mm'den daha az olmalidir, 2 mm’yi asan c¢ikintilar yatayla en az 75’lik bir agl yapacak sekilde
pahlanmalidir,
d) Bunlara ek olarak,
1) Bir alttaki durak kapisinin en Ust kismina baglanmali veya
2) Yatay diizlemle en az 60° agi yapan sert ve diizgin bir pah ile asagiya dogru uzatiimis olmahdir. Bu
pahin yatay dizlemdeki izdisimi 20 mm’den az olmamaldir.

5.5 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirhiginin altinda bulunan mekanlarin

korunmasi

Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirhdinin altinda igine girilebilecek bir mekan bulundugunda kuyunun

tabani en az 5000 N/m? hareketli yike gore ingsa edilmeli ve

a) Kargl agirlik tamponunun veya dengeleme agirhidinin hareket sahasi altindaki beton kaide, saglam
zemine kadar indirilmeli veya

b) Karsi agirlik veya dengeleme agirliginda guvenlik tertibati kullaniimalidir.

Not - Asansor kuyulari tercihen, kisilerin girebilecedi bir mekanin Gstine yerlestiriimemelidir.
5.6 Asansor kuyusundaki koruma onlemleri

5.6.1 Kargl agirlik veya dengeleme agirhginin hareket sahasi, kuyu tabanindan en fazla 0,3 m'den
baslayip en az 2,5 m yukseklige kadar uzanan sert bir ayirici bélme ile korunmaldir.

Geniglik, en az kargi agirhk [*Z} veya dengeleme agirhigi 2l genigliginin her iki yanina 0,1 m ilavesiyle
bulunan geniglige esit olmalidir.

Bu bdlme delikli malzemeden yapilmissa, EN 294 Madde 4.5.1’e uygun olmalidir.
5.6.2 Asansor kuyusunda birden fazla asansor varsa, farkli asansorlere ait hareketli pargalar arasinda
ayiricl bélme bulunmalidir.

Bu bdlme delikli malzemeden yapilmigsa, EN 294 Madde 4.5.1’e uygun olmalidir.

5.6.2.1 Bu bolme en az, kabin, kargi agirlik veya dengeleme agirliginin en alt hareket noktasindan baslayip,
en alt durak seviyesinden en az 2,5 m ylkseklige kadar uzanmalidir.

Bdlmenin genigligi, Madde 5.2.2.2.2°deki sartlarin yerine getirildigi durumlar haricinde, bir kuyu dibinden
digerine gegcisi engelleyecek kadar olmalidir.

5.6.2.2 Kabin tavani kenarinin, bitisik asansériin hareketli kismina (kabin, karsi adirlik veya dengeleme
agirhg) olan yatay uzakligi 0,5 m’den az ise, ayirici bélme, tim kuyu yiksekliginde yapilmaldir.

Ayirici bélmenin genisligi en az, hareketli parganin veya bunun korunmasi gereken kisimlarinin genisliginin
her iki yanina 0,1 m ilavesiyle elde edilen genislik kadar olmalidir.

5.7 Kuyu ust boslugu, kuyu alt boslugu

5.7.1 Sirtiinme tahrikli asansorlerde list glivenlik boglugu
Siurtinme tahrikli asansérlerin kuyu Ust boslugundaki asagida belirtilen gerekli mesafeler Ek K'de
gOsterilmistir.

5.7.1.1 Karsi agirlik tam kapanmig tampon (zerinde otururken, ayni zamanda asagidaki dort sart yerine

getirilmis olmalidir:

a) Kabin kilavuz rayr uzunlugu, yukari yénde en az 0,1+0,035-v> metre daha hareket mesafesine izin
vermelidir'® |

b) Boyutlari Madde 8.13.2°de verilen degerlere uygun olan kabin Ustlinin, (Madde 5.7.1.1 c‘de belirtilen
parcalarin Ustlindeki alanlar harig) Ust seviyesiyle, kuyu tavaninin en alt seviyesi (kabin izdigsimine
rastgelen tavan altindaki sarkan kiris ve pargalar dahil) arasindaki serbest diisey mesafe en az 1,0 +
0,035 v2 metre olmalidir,

130,035 v2 degeri, % 115 beyan hizindaki sigrama mesafesinin yarisina tekabiil eder. 0,5 - (1,15 v)2/ 2 g, =
0,0337 v2 deg@eri yuvarlak olarak 0,035 v? kabul edilmistir.
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c) Kuyu tavaninin en alt kismindan,

1) Asagidaki 2. madde kapsamina girenlerin disindaki kabin Ustiindeki en ylksek teghizat pargasina
olan mesafe en az 0,3 + 0,035v2 metre olmalidir,

2) Patenler veya makaralari, halat baglantilari, varsa kabin Ustl siperi ve varsa disey hareket eden
surmeli kapi baslik ve pargalarinin en yiuksek kismina olan serbest mesafe en az 0,1 + 0,035 v?
metre olmalidir.

d) Kabin uzerinde, 0,5 m x 0,6 m x 0,8 m boyutlarindan kigik olmayan, bir ylzeyi Uzerinde duran
dikdértgen blogu alabilecek yer bulunmalidir. Blodun isgal ettigi mekan icinde direkt aski sisteminde (1/1
aski) aski halatlari ve baglantilari yer alabilir; ancak hi¢bir halatin merkezi, blogun disey ylzeylerinden
0,15 m’den fazla mesafede bulunmamalidir.

5.7.1.2 Kabin, tam kapanmig tamponlar Uzerinde oturdugu sirada karsi agirlik kilavuz rayinin uzunlugu,
yukari yonde en az 0,1 + 0,035v2 metre daha hareket mesafesine izin vermelidir.

5.7.1.3 Madde 12.8‘°e gore bir yavaslamanin denetimi devresi mevcutsa mesafelerin hesaplanmasi igin
Madde 5.7.1.1 ve Madde 5.7.1.2°de verilen 0,035 v? de@eri asagida belirtilen oranlara digurulebilir:

a) Beyan hizi 4 m/s’yi gegmeyen asansoérlerde 0,25 m’den kigclik olmamak kaydiyla yariya,

b) Beyan hizi 4 m/s’yi gegcen asansoérlerde 0,28 m’den kig¢iuk olmamak kaydiyla 1/3’e.

5.7.1.4 Denge halati olan asansoérlerde gergi tertibati, sigramaya karsi frenleme veya kilitleme etkili bir
tertibata sahipse, koruma mesafelerinin hesaplanmasinda kullanilan 0,035 v? degeri yerine, halat
donanimina bagli olarak mimkiin olan gergi makarasi hareket mesafesine, halatlarin uzamasini géz oniine
almak icin seyir mesafesinin 1/500’G eklenerek bulunan deger kullanilabilir. Ancak bu deger halatlardaki
elastisiteyi goz 6ntine alarak 0,2 m’den kiigiik olmamalidir.

5.7.2 Tamburlu ve zincirli asansorlerde ust bogluk guvenlik mesafeleri

5.7.2.1 Kabinin yukari hareketinde, en (st durak seviyesinden Ust tamponlara vuruncaya kadar olan
hareket mesafesi en az 0,5 m olmalidir. Kabin, tampon strokunun sinir noktasina kadar raylarla
kilavuzlanmalidir.

5.7.2.2 Ust tamponlar kabin tarafindan tamamen sikistirildiginda, ayni zamanda asag@idaki 3 sart yerine

getirilmis olmaldir:

a) Madde 8.13.2'de verilen oOlgllere uygun kabin tavaninin (Madde 5.7.2.2 b’de belirtilen pargalarin
Ustlndeki alanlar harig), kuyu tavaninin en alt seviyesine (kabin izdigiiminde bulunuyorlarsa, sarkan
kirisler ve techizat dahil) olan serbest diisey mesafesi en az 1 m olmalidir.

b) Kuyu tavaninin en alt kismi ile:

1) Asagidaki 2. madde kapsamina girenlerin disindaki, kabin Ustliine monte edilen techizatin en ylksek
kisimlari arasindaki mesafe en az 0,3 m olmalidir,

2) Patenler veya makaralar, halat baglantilari, varsa kabin Ustu siperi ve varsa digey hareket eden
strmeli kapi baslik ve pargalarinin en yiiksek kismina olan serbest mesafe en az 0,1 m olmalidir,

a) Kabin Uzerinde, 0,5 m x 0,6 m x 0,8 m boyutlarindan klglik olmayan, bir yizeyi lzerinde duran
dikdortgen blogu alabilecek yer bulunmahdir. Blogun isgal ettigi mekan iginde direkt aski sisteminde (1/1
aski) aski halatlari veya zinciri ve bunlarin baglantilari yer alabilir; ancak higbir halatin merkezi, blogun
disey yuzeylerinden 0,15 m’den fazla mesafede bulunmamalidir.

5.7.2.3 Kabin, tam kapanmig tamponlar izerinde oturdugu sirada varsa, dengeleme agirligi kilavuz rayinin
uzunlugu, yukari ydonde en az 0,3 m daha hareket mesafesine izin vermelidir.

5.7.3 Kuyu alt boslugu

5.7.3.1 Kuyunun alt kisminda, tampon ve kilavuz ray kaideleri ile drenaj tertibati disinda diizgiin ve
muimkun oldugu kadar yatay tabani olan bir kuyu alt boslugu bulunmalidir.

Kilavuz raylar, tamponlar, ara bdlmeler vb. montajindan sonra dahi kuyu alt bosluguna su sizmasi
engellenmis olmalidir.

5.7.3.2 Durak kapisi diginda kuyuya giris kapisi varsa, bu kapli Madde 5.2.2'de belirtilen kurallara uygun
olmalidir.

Bu kapi, kuyu alt boslugu derinliginin 2,5 m'yi asmasi ve binanin buna elverigli olmasi durumunda
yapilmahdir.
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Bagka bir giris yoksa, yetkili kisilerin kuyu alt bogluguna guvenlik i¢inde girisi i¢in, durak kapisindan kolayca
erisilebilen sabit bir tertibat bulunmalidir. Bu tertibat, asansérin hareketli pargalarinin ¢alisma sahasina
tasmamalidir.

5.7.3.3 Kabin tam kapanmis tampon Uzerinde otururken, ayni zamanda asagidaki (¢ sart yerine getiriimis
olmalidir:
a) Kuyu alt boslugunda, bir ytizi Gzerinde duran, boyutlari en az 0,5 m x 0,6 m x 1,0 m olan bir dikdértgen
blogdu icine alabilecek bir mekan bulunmalidir,
b) Kuyu tabani ile kabinin en alt kisimlari arasindaki serbest disey mesafe en az 0,5 m olmalidir. Bu mesafe:
1) Kabin etegi, diisey hareket eden stirmeli kapi pargalarinin en alt kisimlari ile bitisik duvarlar,
2) Kabinin en alt kisimlari ile kilavuz raylar
arasinda, 0,15 m yatay bir mesafede en fazla 0,1 m’ye dusurulebilir;

c) Kuyu dibine sabit olarak tespit edilmis pargalarin en yiksek olanlari (mesela: en yiksek konumunda
bulunan denge halatlarinin gergi tertibati) ile b) 1. ve b) 2. maddelerinde belirtilenler harig, kabinin en alt
kisimlari arasinda en az 0,3 m serbest diisey mesafe bulunmaldir.

5.7.3.4 Kuyu alt boslugunda asagidakiler bulunmalidir:

a) Kuyu alt bogluguna giris kapisindan ve kuyu désemesinden erigilebilen, Madde 14.2.2 ve Madde 15.7
nin kurallarina uygun bir durdurma anahtari,

b) Bir elektrik prizi (Madde 13.6.2),

c) Kuyu dibine giris kapisi acgilinca erigilebilen, kuyu aydinlatmasini agip kapamaya yarayan bir anahtar
(Madde 5.9).

5.8 Asansor kuyusundaki asansore ait olmayan teghizat

Asansér kuyusu sadece asansOre ait olmali, burada asans6re ait olmayan kablo, tertibatlar vb.
bulunmamalidir. Bununla beraber kuyu iginde, buharli ve ylksek basingl sicak su isitma teghizati olmamak
kaydiyla, asansér kuyusuna ait 1sitma teghizati bulunabilir. Ancak i1sitma cihazlarinin kumanda ve ayar
tertibati kuyu disinda yerlestirilmis olmalidir.

Madde 5.2.1.2'ye uygun asansorlerde;

a) Kuyu duvarlari varsa: duvarlar igindeki alan,

b) Kuyu duvarlari yoksa: asansérin hareketli kisimlarindan 1,5 m yatay mesafe i¢indeki alan kuyu olarak
kabul edilir.

5.9 Asansor kuyusu aydinlatmasi
Asansor kuyusunda, durak kapilari kapali olsa dahi kabin tavaninin ve kuyu dibi désemesinin 1 m ustinde
en az 50 luks siddetinde bir aydinlatma saglayacak sabit bir aydinlatma tesisati bulunmalidir.

Kuyu aydinlatmasi, kuyunun tavani ve tabanindan en ¢ok 0,5 m mesafede konulan birer adet lamba ve
bunlarin arasina konulacak [} lamba(lar)dan zl meydana gelmelidir.

Madde 5.2.1.2°deki 6zel duruma bagvurulmasi halinde, kuyu yakinindaki aydinlatma yeterli ise, asansoér
kuyusunu ayrica isiklandirmaya gerek yoktur.

5.10 Acil durumda kurtarma
Asansor kuyusu iginde c¢alisan kisilerin mahsur kalma riski varsa ve kabinden veya kuyu iginden
kurtulabilmeleri icin 6nlemler alinmamigsa, bu risklerin olustugu yerlere alarm tertibati konulmalidir.

Alarm tertibati Madde 14.2.3.2 ve Madde 14.2.3.3'te belirtilen kurallara uygun olmalidir.

E;.
6 Makina ve makara mekanlari

6.1 Genel kurallar

Makinalar ve makaralar, makina ve makara mekénlarina yerlegtiriimelidir. Bu mekanlar ve bunlarla ilgili
calisma alanlari erigilir olmalidir. Bu mekéanlara yalnizca yetkili kisilerin (bakim, kontrol ve kurtarma)
erigilebilmesi icin gerekli tedbirler alinmalidir. Bu mekénlar ve bunlarla ilgili calisma alanlari, géz 6nine
alinmasi gereken cevresel etkilere karsi uygun sekilde korunmali ve bu mekanlarda bakim/muayene ve acil
durum calismasi igin uygun alanlar saglanmalidir. (bkz Madde 0.2.2, Madde 0.2.5 ve Madde 0.3.3.)

a) bkzEk O
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6.2 Erisim

6.2.1 Makina veya makara mekanlarina erisim saglayan herhangi bir kapiya’kapaga komsu gegis yollari
asagidaki sekilde olmalidir:

a) Sabit olarak tesis edilmis aydinlatma armaturi/armaturleri ile yeterli sekilde aydinlatilabilmedir.

b) Ozel mekanlardan gegmeye gerek kalmadan, her zaman rahat ve giivenilir bir sekilde kullanilabilmelidir.

6.2.2 Makina ve makara mekénlarina erisim sahislar icin gdvenli olmaldir. Bu erisim tercihan
merdivenlerle saglanmalidir. Sabit merdiven konulmasinin mimkin olmadidi durumlarda, asagidaki kurallari
yerine getiren portatif dayama merdivenler kullanilabilir:

a) Makina ve makara mekanlarina giris seviyesi, basamaklarla (stairs) erisilebilen seviyeden en ¢ok 4 m
yukarida olmalidir.

b) Dayama merdivenler, hareket etmeyecek bir sekilde girise tespit edilmelidir.

c) Boylar 1,50 m den buyuk olan dayama merdivenler, yatayla 65° ila 75° bir agli olusturacak sekilde
yerlestiriimeli ve kaymaya, devrilmeye elverigli olmamalidir.

d) Merdivenin serbest genisligi en az 0,35 m, basamaklarin derinlidi en az 25 mm, disey duran merdiven
olmasi durumunda basamaklar ile duvar arasindaki mesafe en az 0,15 m olmalidir. Basamaklar 1500 N
yuke goére tasarimlanmalidir.

e) Merdivenin Ust ucuna yakin bir yerde, elin kolayca ulasabilecegi mesafede en az bir adet tutamak
bulunmalidir.

f) Merdivenin ¢evresinde 1,5 m yatay mesafe iginde, merdiven boyundan daha fazla yukseklikten disme

riski engellenmis olmalidir.

6.3 Makina dairelerindeki makinalar
6.3.1 Genel kurallar

6.3.1.1 Asansor tahrik makinalari ve bunlarla ilgili donanimin makina dairesine yerlestirildigi durumlarda,
makina dairesi saglam duvar, tavan, taban ile kapi veya déseme kapagindan olusmalidir.

Makina daireleri, asansorler disinda baska bir amag i¢in kullanilmamalidir. Buralarda, asansorler i¢in olanlar
disinda kanal, kablo veya cihaz bulunmamalidir.

Ancak bu alanlarda;

a) Servis asansorleri ve ylriyen merdivenler igin tahrik makinalari,

b) Bu alanlarin, buharli isitma ve kizgin sulu isitma disinda, havalandirilmasi veya isitilmasi igin donanim,

c) Elektrik donanimi igin uygun, yiksek calisma sicakliklarina sahip, uzun sure ¢alismaya dayanikli, kaza
sonucu darbelere kargi korunmus yangin detektdrleri veya yangin sondurtculeri bulunabilir

6.3.1.2 Tahrik kasnag! asagidakiler saglandiginda kuyu igine tesis edilebilir:

a) Muayene, deney ve bakim islemleri makina dairesinden yapilabiliyorsa,

b) Makina dairesi ve kuyu arasindaki agiklik miimkin oldugu 6él¢ide kiguk ise.

6.3.2 Mekanik dayanim, déseme yiizeyi

6.3.2.1 Makina daireleri, maruz kalacaklari yiiklere ve kuvvetlere dayanacak sekilde inga edilmelidir.

Bu mekanlar, toz olusturmaya egilimli olmayan dayanikl malzemeden yapilmalidir.

6.3.2.2 Makina dairesi dosemesi, sap atilmis beton, baklavali sac gibi kaymayan bir yilizeye sahip
olmalidir.

6.3.3 Boyutlar

6.3.3.1 Makina dairelerinin boyutlari, cihazlarda ve 6zellikle elektrik aksaminda kolay ve glivenlik iginde
calisiilmasina imkan verecek yeterlilikte olmalidir.

Ozellikle galisma alanlari tistiinde en az 2 m serbest yiikseklik olmali ve
a) Kumanda panolari ve tablolarinin 6ninde, asagidaki o6zellikleri tasiyan serbest bir yatay alan
bulunmahdir:
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1) Derinlik: mahfazalarin dis ylizeyinden en az 0,70 m olmaldir.
2) Geniglik: en az su degerlerden bulylk olanina esit olmalidir: 0,50 m veya kumanda panolari veya
tablolarinin toplam genigligi,
b) Hareketli pargalarin bakim ve kontrolu i¢in gerekli olan yerlerde ve elle acil durum galismasinin gerekli
oldugu durumlarda en az 0,50 m x 0,60 m’lik bir serbest yatay alan bulunmalidir (Madde 12.5.1).

6.3.3.2 Hareket igin serbest yiikseklik en az 1,80 m olmalidir.

Madde 6.3.3.1‘de belirtilen serbest alanlara gecis yollari en az 0,50 m genisliginde olmalidir. Hareketli
pargalarin bulunmadidi yerlerde bu geniglik 0,40 m’ye kadar dusurdlebilir.

Hareket icin bu serbest yikseklik tavan kiriglerinin alt kenari ile erisim alaninin dégemesi arasinda dlgulur.

6.3.3.3 Tahrik makinasinin dénen pargalarinin Ustiinde en az 0,30 m yiksekliginde bir serbest diisey
mesafe bulunmalidir.

6.3.3.4 Makina dairesindeki farkli seviyedeki dosemeler arasinda 0,50 m’den fazla bir yiikseklik farki
varsa, korkuluklari olan merdiven veya basamaklar bulunmalidir.

6.3.3.5 Makina dairesi dogemesinde kanallar veya 0,50 m’den daha derin ve 0,50 m’den daha dar girintiler
varsa, bunlarin Usti kapatiimaldir.

6.3.4 Giris kapilari ve doseme kapaklari

6.3.4.1 Giris kapilari en az 0,6 m geniglikte ve en az 1,8 m yikseklikte olmaldir. Kapilar, makina
dairesinin igine dogru agilmamalidir.

6.3.4.2 Makina dairesine giris amaciyla désemede yapilan kapaklar, en az 0,8 m x 0,8 m’lik bir serbest
gecis alani saglamali ve kapak agirligini dengeleyen bir tertibata sahip olmaldir.

Butin déseme kapaklari, kapali durumda kalici bir sekil bozuklugu olmadan, her 0,20 m x 0,20 m’lik alaninda

Déseme kapaklari, geri gekilebilir bir merdiven tertibati ile baglantii olmadiklar siirece, asagiya dogru
agllmamalidir. Menteseler kullanildi§i takdirde bunlar, kolayca yuvalarindan g¢ikarilamayacak cinsten
olmalidir.

Doéseme kapagi acik durumda iken, insanlarin dismesine karsi tedbirler alinmalidir (6rnegin, korkuluk).

6.3.4.3 Giris kapilari ve déseme kapaklari makina dairesi iginden anahtarsiz agilabilecek anahtarli kilitlerle
donatiimalidir.

Yalnizca, malzeme girisi icin kullanilan déseme kapaklari sadece igeriden kilitlenebilir.

6.3.5 Diger agikliklar
Makina platformu ve makina dairesi désemesindeki delikler kullanim amacina uygun olarak en kiiglk boyutta
olmalidir.

Malzemelerin digme tehlikesini dnlemek igin, kuyu Uzerindeki delikler ve kablo gecislerinin cevresinde
platform veya bitmis dosemeden en az 50 mm yukseklikte engelleyici gikintilar yapiimahdir.

6.3.6 Havalandirma

Makina daireleri uygun bir sekilde havalandiriimalidir. Asansér kuyusu makina dairesi kanaliyla
havalandirilacaksa bu hesaba katilmalidir. Binanin diger bélimlerinden gelen pis havanin, makina dairesine
dogrudan girmesi 6nlenmelidir. Bu havalandirma motorlar, kumanda cihazlari ve elektrik kablolarini yeterince
iyi bicimde toz, zararli duman ve nemden koruyacak sekilde yapiimalidir.

6.3.7 Aydinlatma ve prizler

Makina dairesinde, doseme seviyesinde en az 200 liks siddetinde bir aydinlatma saglayacak sabit elektrik
tesisati bulunmalidir. Bu tesisatin beslenmesi Madde 13.6.1‘e uygun olmalidir.
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Bu tesisata, makina dairesi icinde giris veya girislere yakin, uygun yukseklikteki bir anahtar ile kumanda
edilmelidir.

Makina dairesine Madde 13.6.2°ye uygun en az bir priz konulmalidir..

6.3.8 Tasima vasitalari

intiyaca gére agir asansor pargalarini tagsimak igin, makina dairesi tavanina veya tasiyici putrellere, bir
veya birden fazla, uygun sekilde yerlestirilmis, Uzerlerine glvenli tagima kapasiteleri yaziimig (Madde
15.4.5) metal destekler veya tasiyici kancalar monte edilmelidir (bkz Madde 0.2.5 ve Madde 0.3.14).

6.4 Asansor kuyusu igindeki makinalar
6.4.1 Genel kurallar

6.4.1.1 Makina mesnetleri ve kuyu iginde galisma alanlari, maruz kalacaklari yik ve kuvvetlere dayanacak
sekilde insa edilmelidir.

6.4.1.2 Asansor kuyularinin, binanin dis tarafinda kismen kapal oldugu durumlarda makinalar gevresel
etkilere karsi uygun sekilde korunmalidir.

6.4.1.3 Kuyu igerisinde bir galisma alanindan diger bir calisma alanina hareket igin serbest yiikseklik en az
1,80 m olmahdir

6.4.2 Kuyu igerisinde ¢aligma alanlarinin boyutu

6.4.2.1 Asansor kuyusu igerisinde galisma alanlarinin boyutlari, teghizat lizerinde kolay ve giivenli olarak
calismaya imkan verecek yeterlilikte olmaldir.

Ozellikle ¢alisma alanlarinin Gstiinde en az 2 m serbest yiikseklik olmali ve

a) Parcalarin bakim ve kontroll icin gerekli olan noktalarda en az 0,50 m x 0,60 m’lik bir serbest yatay alan
bulunmalidir.

b) Kumanda panolari ve tablolarinin énunde, asagidaki o6zellikleri tasiyan serbest bir yatay alan
bulunmalidir:
1) Derinlik: mahfazalarin dis ylizeyinden en az 0,70 m olmaldir.
2) Geniglik: en az su degerlerden bulylk olanina esit olmalidir: 0,50 m veya kumanda panolari veya

tablolarinin toplam genigligi.

6.4.2.2 Makinalarin korumasiz dénen pargalarinin Ustiinde en az 0,30 m ylksekliginde bir serbest diisey
mesafe bulunmalidir. Bu yikseklik 0,30 m‘den daha az ise, Madde 9.7.1 a)ya uygun bir mahfaza
saglanmalidir.

Madde 5.7.1.1 veya Madde 5.7.2.2 ’ye bakiniz.
6.4.3 Kabin iginde ve ustii kabin ¢aligma alanlari

6.4.3.1 Makinalarda bakimin/kontrollerin kabin iginden veya kabin Ustliinden yapilmasi gerekiyorsa ve
kabinin bakim/kontrolden kaynaklanan kontrolsiiz veya beklenmedik herhangi bir hareketi kisiler igin tehlike
olusturabiliyorsa agagidakiler uygulanir:

a) Kabinin herhangi bir tehlikeli hareketi mekanik bir tertibat ile engellenmelidir.

b) Mekanik tertibat hareketli konumda ise, tim kabin hareketleri Madde 14.1.2'ye uygun elektrikli giivenlik
tertibati ile engellenmelidir.

c) Bu tertibat hareketli konumda oldugunda, bakim faaliyetleri gtivenli olarak yuritilebilmeli ve galisma
alanlari givenli olarak terk edilebilmelidir

6.4.3.2 Acil durum calismasi ve dinamik deneyler (fren deneyleri, gekme deneyleri, glivenlik tertibati
deneyleri, tampon deneyleri veya yukari dogru hareket eden kabinin asiri hiz koruma vasitalarinin deneyleri
gibi) icin gerekli tertibatlar, acil durum g¢alismasi ve dinamik deneyler Madde 6.6'ya uygun olarak kuyunun
digindan yurutulebilecek sekilde dizenlenmelidir.
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6.4.3.3 Bakim kapi ve/veya kapaklari kabin duvarinda yer aliyorsa, bunlar:

a) Gerekli isin kapinin/ kapagdin icinden yapilabilmesi icin yeterli bly(klikte olmaldir.

b) Kuyunun igine dismeyi 6nlemek tizere mimkiin oldugu 6lgtide kiigik olmalidir.

c) Kabin disina dogru acilmamaldir.

d) Anahtarsiz kapatilip kilittenebilen anahtarli bir kilit ile teghiz edilmelidir.

e) Kilitteme konumunu denetlemek icin Madde 14.1.2’ye uygun elektrik givenlik tertibati ile techiz
edilmelidir.

f)  Deliksiz olmali ve kabin duvarlari ile ayni mekanik mukavemet sartlarini saglamalidir.

6.4.3.4 Kabini, kabin iginden bakim kapi/kapaklari agik olarak hareket ettirmek gerekiyorsa, asagidakiler
uygulanir:

a) Bakim kapisinin/kapaginin yakininda Madde 14.2.1.3’e uygun bir bakim kumandasi bulunmalidir.

b) Kabindeki bakim kumandasi, Madde 6.4.3.3 e)e uygun elektrik glvenlik tertibatini etkisiz hale
getirmelidir.

c) Kabindeki bakim kumandasi, yalnizca yetkili kisiler tarafindan erigilebilir olmali, kabin Ustiinde dururken
kabini sirmek igin kullaniimayacak sekilde (6rnedin, bakim kapisinin/kapaginin arkasina yerlegtirilerek)
dizenlenmelidir.

d) Acikligin kiigik boyutu 0,20 m'’yi asiyorsa, kabin duvarindaki agikhdinin dis kenari ile bu acikhigin én
tarafinda kuyuya tespit edilen donanimlar arasindaki serbest yatay mesafe en az 0,30 m olmalidir.

6.4.4 Kuyu alt boslugu icindeki ¢alisma alanlari

6.4.4.1 Makinalarin bakimin veya muayenesinin kuyu alt boslugundan yapildigi ve bu islemlerin kabinin

hareket ettirmesini gerektirdigi veya bu islemler nedeniyle kabinin kontrolsiz ve beklenmeyen sekilde

hareket etmesinin mimkun olabilecedi durumlarda, agagidakiler uygulanir:

a) Madde 5.7.3.3. b) 1) ve 2)’de belirtilenler harig, beyan yiikiine kadar herhangi bir yiikte ve beyan hizina
kadar herhangi bir hizda kabini, calisma alani tabani ile kabinin en alttaki parcalari arasinda 2 metre
serbest mesafe olusturacak sekilde mekanik olarak durdurmak igin sabit tesis edilmis bir tertibat
bulunmaldir. Givenlik tertibatlari disinda mekanik tertibatlardaki geciktirme (retardation), tamponlarin
meydana getirdigi geciktirmeden fazla olmamalidir.

b) Mekanik tertibat durdurulmus kabini hareketsiz tutabilmelidir.

c) Mekanik tertibat elle veya otomatik olarak galistirilabilmelidir.

d) Kabinin kuyu alt boglugundan hareket ettiriimesinin gerektigi yerlerde, Madde 14.2.1.3’e uygun bir bakim
kumandasi kuyu alt boglugunda bulunmalidir

e) Kuyu alt bosluguna erisim saglayan herhangi bir kapinin anahtar kullanarak agilmasi, asansorin sonraki
batin hareketlerini dnleyen, Madde 14.1.2’ye uygun bir elektrik guvenlik tertibati ile denetlenmelidir.
Asansorin hareketi yalnizca asagida g) bendinde verilen kurallar altinda mimkiin olmahdir.

f) Mekanik tertibat hareketsiz konumunda degilse, biitiin kabin hareketleri Madde 14.1.2’'ye uygun bir
elektrik guvenlik tertibati vasitasiyla engellenmelidir.

g) Madde 14.1.2'ye uygun bir elektrik giivenlik tertibati ile denetlendiginde mekanik tertibat hareketli konumda
ise, kabinin elektrik tahrikli hareketi yalnizca bakim kumandasi/kumandalari ile mimkin olmalidir.

h) Asansorin normal isletmeye geri donmesi yalnizca, kuyu digina yerlestirilen ve yalnizca yetkili kigiler
tarafindan erigilebilir, 6rnegin Kkilitli pano iginde, elektrik sifirlama tertibatinin ¢alistiriimasi ile mimkin
olmalidir.

6.4.4.2 Kabin Madde 6.4.4.1 a)’da belirtilen konumdayken, g¢alisma alani giivenli sekilde terk edilebilmelidir.

6.4.4.3 Acil durum cgalismasi ve dinamik deneyler (fren deneyleri, cekme deneyleri, giivenlik tertibati
deneyleri, tampon deneyleri veya yukari dogru hareket eden kabinin agiri hiz koruma vasitalarinin deneyleri
gibi) icin gerekli tertibatlar, acil durum g¢alismasi ve dinamik deneyler Madde 6.6'ya uygun olarak kuyunun
disindan yurdtulebilecek sekilde diizenlenmelidir.

6.4.5 Platform lizerindeki galigma alanlari

6.4.5.1 Makinalarin bakimlarinin ve muayenelerinin bir platform Uzerinden yapilmasinin gerektigi

durumlarda, platform;

a) Sabit sekilde tesis edilmeli ve

b) Kabinin veya karsi agirligin/dengeleme agirliginin hareket yolu Gzerinde ise geri ¢ekilebilmesi mimkin
olmaldir.
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6.4.5.2 Makinalarin bakimlarinin ve muayenelerinin kabinin veya kargi agirligin/dengeleme agirhiginin
hareket yolu tzerindeki bir platform izerinden yapilmasinin gerektigi yerlerde;
a) Kabin, Madde 6.4.3.1 a) ve b)’ye uygun bir mekanik tertibat kullanilarak sabitlenmeli veya
b) Kabinin hareket ettiriimesinin gerektigi yerlerde, kabinin hareket yolu;
- Kabin asagi yonde platforma dogru hareket ediyorsa, en az platformun 2 m tzerinde,
- Kabin yukari yénde platforma dogru hareket ediyorsa, Madde 5.7.1.1 b), c) ve d) bentlerine uygun
olarak platformun altinda duracak sekilde hareketli durdurucularla sinirlandiriimahdir.

6.4.5.3 Platform;

a) Kapali durumda kalici bir sekil bozuklugu olmadan, her 0,20 m x 0,20 m’lik alaninda her biri 1000 N
olarak hesap edilen iki kisinin ylikini tasiyabilmelidir. Platformun agir techizatin tasinmasi igin
kullanilmasi amaglaniyorsa, platformun boyutlari buna gére dusindlmeli ve platform maruz kalinmasi
amaclanan yuklere ve kuvvetlere dayanabilecek mekanik mukavemete sahip olmalidir (Madde 6.4.10).

b) Madde 8.13.3’e uygun korkuluklarla donatiimalidir.

c) Asagidakileri saglanmak Uizere vasitalarla donatiimalidir:

1) Platform zemini ile erisim seviyesi arasinda basamak yuksekligi 0,50 m’yi gegmemelidir.

2) Platform ile giris kapisinin esigi arasindaki herhangi bir araliktan 0,15 metre capinda bir bilyeyi
gecirmek mimkin olmamalidir.

3) Kuyuya dusmeyi engellemek (zere ilave tedbirler alinmadiysa, tam acgik durak kapisi paneli ile
platform kenari arasinda olgllen herhangi bir aralik, 0,15 m’yi gegmemelidir.

6.4.5.4 Madde 6.4.5.3’e ilave olarak her geri gekilebilir platform asagidakiler ile donatiimalidir:

a) Platformun tamamiyla geriye ¢ekili konumda oldugunu denetleyen, Madde 14.1.2’ye uygun bir elektrik
glvenlik tertibati.

b) Platformu c¢alisma konumuna getiren veya bu konumdan c¢ikaran vasitalar. Bu islem kuyu alt
boslugundan veya kuyu disina vyerlestirilen yalnizca yetkili kigilerce erigilebilecek vasitalarla
yapilabilmelidir.

Platforma erisim durak kapisindan saglanmiyor ve platform galisma konumunda degilse, platforma erisim
saglayan kapinin agilmasi mimkin olmamali veya alternatif olarak kisilerin asansor kuyusuna dismesini
engelleyecek vasitalar bulunmalidir.

6.4.5.5 Madde 6.4.5.2 b)de belirtilen durumda, hareketli durdurucular platform algaltildiginda otomatik
olarak galismalidir. Bu durdurucular asagidakiler ile donatiimahdir:

a) Madde 10.3 ve Madde 10.4’e uygun tamponlar,

b) Durdurucular tamamen geri ¢ekili konumdayken kabinin hareketine imkan saglayacak Madde 14.1.2'ye
uygun elektrik guvenlik tertibati,

c) Platform algaltilmis, durdurucular tamamen disari ¢ikmis konumdayken kabinin hareketine imkan
saglayacak Madde 14.1.2’ye uygun elektrik giivenlik tertibati.

6.4.5.6 Kabini platformdan hareket ettirmenin gerekli oldugu durumlarda, platform U(zerinde Madde
14.2.1.3’e uygun bir bakim kumandasi bulunmalidir.

Hareketli durdurucu/durdurucular faal konumda iken, kabinin elektrik tahrikiyle hareketi yalnizca bakim
kumandasi/kumandalari ile mimkin olmaldir.

6.4.5.7 Acil durum cgalismasi ve dinamik deneyler (fren deneyleri, cekme deneyleri, givenlik tertibati
deneyleri, tampon deneyleri veya yukariya dogru hareket eden kabinin asiri hiz koruma vasitalarinin
deneyleri gibi) icin gerekli tertibatlar, acil durum galismasi ve dinamik deneyler Madde 6.6’'ya uygun olarak
kuyunun disindan yurutulebilecek sekilde diizenlenmelidir.

6.4.6 Kuyu disindaki caligma alanlari

Makinalar kuyu igerisinde bulunuyor ve bakimlarinin/muayenelerinin kuyu disindan yapilmasi amaglaniyorsa,
Madde 6.1°den farkli olarak, kuyu disinda Madde 6.3.3.1 ve Madde 6.3.3.2’ye uygun ¢alisma alanlar
saglanmalidir. Bu techizata erisim yalnizca Madde 6.3.7.2°'ye uygun giris kapilari/déseme kapaklari ile
mumkin olmalidir.
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6.4.7 Giris kapilari ve doseme kapaklari

6.4.7.1 Kuyu igerisindeki ¢alisma alanlarina kuyu mahfazasi (zerindeki kapilardan erigilmelidir. Kapilar ya

durak kapisi olmali ya da asagidaki kurallari saglayan kapilar olmalidir. Bu kapilar;

a) Enaz 0,60 m geniglikte ve en az 1,80 m yukseklikte olmalidir.

b) Kuyunun igine dogru aciimamalidir.

c) Anahtarla ¢alisan bir kilit bulunmali, bu kilit anahtar olmadan tekrar kapatilabilmeli ve tekrar
kilitlenebilmelidir.

d) Kilitliyken bile kuyu igerisinden agilabilmelidir.

e) Kapali konumunu denetlemek i¢cin Madde 14.1.2’ye uygun elektrik glivenlik tertibati ile donatiimalidir.

f) Deliksiz olmali, durak kapilari ile ayni mekanik mukavemet sartlarini saglamali ve s6z konusu bina ile
ilgili yangina karsi koruma diizenlemelerine uygun olmalidir.

6.4.7.2 Asansor kuyusu icerisindeki makinalara kuyu disindaki bir calisma alanindan giris;

a) Gerekli isin kapinin/déseme kapaginin iginden yapilabilmesi igin yeterli blyUklUkte olmalidir.

b) Kuyunun igine dismeyi 6nlemek tzere mimkin oldugu élgtide kigik olmalidir.

c) Kuyunun igine dogru agilmamalidir.

d) Anahtarla ¢ahisan bir kilit bulunmali, bu kilit anahtar olmadan tekrar kapatilabilmeli ve tekrar
kilitlenebilmelidir.

e) Kapali konumunu denetlemek i¢cin Madde 14.1.2’ye uygun elektrik giivenlik tertibati ile donatiimalidir.

f) Deliksiz olmali, kabin duvarlari ile ayni mekanik mukavemet sartlarini saglamali ve s6z konusu bina ile
ilgili yangina karsi koruma diizenlemelerine uygun olmalidir.

6.4.8 Havalandirma
Makina mekénlari uygun bir sekilde havalandiriimalidir. Makinalarin elektrik donanimi yeterince iyi bicimde
toz, zararli duman ve nemden korunmaldir.

6.4.9 Aydinlatma ve prizler
Calisma alanlarinda ve makina mekanlarinda, déseme seviyesinde en az 200 liks siddetinde bir aydinlatma
saglayacak sabit elektrik tesisati bulunmalidir. Bu tesisatin beslenmesi Madde 13.6.1‘e uygun olmalidir.

Not - Aydinlatma kuyu aydinlatmasinin bir parcgasi olabilir.

Yalnizca yetkili kigilerce erisilebilecek ve erisim noktasina/noktalarina yakin uygun yukseklikte konulmus bir
anahtar, alanlarin ve mekanlarinin aydinlatiimasini kumanda etmelidir.

Her ¢alisma alani i¢in uygun bir yere en az bir priz (Madde 13.6.2) konulmalidir.

6.4.10 Tasima vasitalar

Makina mekéanlarinda, agir donanimlarin kaldirihp tasinmasi igin, bir veya birden fazla, uygun sekilde
yerlestiriimis, Uzerlerine givenli tagsima kapasiteleri yazilmis (Madde 15.4.5) metal destekler veya tasiyici
kancalar bulunmalidir (bkz. Madde 0.2.5 ve Madde 0.3.14).

6.5 Asansor kuyusu digindaki makinalar

6.5.1 Genel kurallar
Asansor kuyusu disinda bulunan ve ayri bir makina dairesinde yer almayan makinalar maruz kalacaklari yik
ve kuvvetlere dayanacak sekilde inga edilmelidir.

6.5.2 Makina dolaplari

6.5.2.1 Asansor makinalari asansérden baska higbir sey igin kullaniimayan bir dolabin igine
yerlestiriimelidir. Bu dolap asansérden bagka boru, kablo ve diger techizatlari bulundurmamalidir.

6.5.2.2 Makina dolaplar deliksiz duvar, déseme, tavan ve kapi/kapilardan meydana gelmelidir.

Misaade edilen agikliklar yalnizca;

a) Havalandirma acikliklari,

b) Asansor kuyusu ile makina dolabi arasinda asansoér galismasi icin gerekli agikliklar,
¢) Yangin durumunda gazlarinin ve dumanin disari gikmasi igin nefesliklerdir.
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Bu acikliklar, yetkisiz kisilerce erigilebilir ise, asagidaki kurallari saglamalidir:
a) Tehlikeli alanlara temasa karsi EN 294, Cizelge 5’e uygun koruma seviyesi.
b) Elektrik donanimina temasa karsi en az IP 2XD koruma derecesi.

6.5.2.3 Kapllar;

a) Gerekliisin kapidan gecerek yapilabilmesi igin yeterli blyUklikte olmall,

b) Dolabin igine dogru agilmamaili,

c) Anahtarla ¢alisan bir kilit bulunmali, bu kilit anahtar olmadan tekrar kapatilabilmeli ve tekrar kilittenebilmelidir.

6.5.3 Calisma alani
Makina dolabinin éniinde yer alan ¢alisma alanlari Madde 6.4.2’deki kurallara uygun olmalidir.

6.5.4 Havalandirma
Makina dolabi uygun bir sekilde havalandiriimalidir. Dolap, makinalarin yeterince iyi bigimde toz, zararli
duman ve nemden korunacagi sekilde olmalidir.

6.5.5 Aydinlatma ve prizler

Makina dolaplarinin iginde, déseme seviyesinde en az 200 likks siddetinde bir aydinlatma saglayacak sabit
elektrik tesisati bulunmalidir. Bu tesisatin beslenmesi Madde 13.6.1‘e uygun olmalidir.

Kapilara yakin yerlestirilmis uygun yikseklikteki bir anahtar ile dolabin aydinlatilmasi kumanda edilmelidir.

En az bir priz (Madde 13.6.2) bulunmalidir.
6.6 Acil durum galigmasi ve deney iglemleri igin tertibatlar

6.6.1 Asansoriin tim acil durum calismalari ve gerekli dinamik deneyleri icin, Madde 6.4.3, Madde
6.4.4 ve Madde 6.4.5'deki durumlarda, gerekli tertibatlar asansér kuyusu disindan tagsimaya uygun olarak
bir panonun/panolarin tzerinde bulunmalidir. Bu pano/panolar, yalnizca yetkili kisilerce erisilebilir
olmalidir. Bu husus, bakim igleminin/iglemlerinin kabinin hareket ettiriimesini gerektirdigi ve ¢alismanin
asansor kuyusu iginde tahsis edilmis galisma alanlarindan guvenli olarak yapilamayacagdr bakimlarda
kullanilan vasitalar icin de gecerlidir.

Acil durum caligmasi ve deney iglemleri icin tertibatlar bir makina dolabi iginde korunmuyorsa, uygun bir

mahfaza igine yerlestiriimis olmalidir. Bu mahfaza;

a) Kuyunun igine dogru agiimamali,

b) Anahtarla calisan bir kilit bulunmali, bu kilit anahtar olmadan tekrar kapatilabilmeli ve tekrar
kilitlenebilmelidir.

6.6.2 Panoda/panolarda asagidakiler bulunmalidir:

a) Madde 14.2.3.4’e uygun bir interkom sistemi ile birlikte acil durum ¢alismasi icin Madde 12.5’e uygun
tertibatlar.

b) Dinamik deneylerin yuritilmesini saglayan kumanda tertibatlari (Madde 6.4.3.2, Madde 6.4.4.3, Madde
6.4.5.7).

c) Asagidakilerin goériinebilmesinin saglanmasi icin asansor tahrik makinasinin dogrudan gézlenmesi veya
gOsterge/gostergeler:
- Kabinin hareket yénu,
- Kilit agilma bdlgesine ulasildigi ve
- Asansor kabinin hizi

6.6.3  Panolarin lzerindeki cihazlar, cihazda en az 50 lUks siddetinde bir aydinlatma saglayacak sabit
elektrik tesisati ile aydinlatiimalidir.

Panonun Uzerine veya yakinina yerlestiriimis bir anahtar, panonun/panolarin aydinlatiimasini kumanda
etmelidir.

Bu tesisatin elektrik beslenmesi Madde 13.6.1‘e uygun olmalidir.

6.6.4 Acil durum calismasi ve deney iglemleri icin pano/panolar yalnizca Madde 6.3.3.1’e uygun ¢alisma
alaninin bulundudu yerlerde tesis edilmelidir.
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6.7 Makara mekanlarinin yapisi ve donanimi

6.7.1 Makara daireleri
Asansor kuyusu disindaki makaralar makara dairesine yerlestiriimelidir.

6.7.1.1 Mekanik dayanim, doseme yuzeyi
6.7.1.1.1  Makara daireleri, maruz kalacaklari ylk ve kuvvetlere dayanacak sekilde insa edilmelidir.
Bu mekanlar, toz olusturmayacak dayanikli malzemeden yapilmalidir.

6.7.1.1.2 Makara dairesi déosemesi, sap atilmis beton, baklavali sac gibi kaymayan bir ylizeye sahip
olmalidir.

6.7.1.2 Boyutlar

6.7.1.21 Makara dairelerinin boyutlari, bakim personelinin tim donanima kolay ve givenlik iginde
ulagmasina imkan verecek yeterlikte olmalidir.

Madde 6.3.2.1 b) ve Madde 6.3.2.2 ikinci ve Ugtincu cumlelerdeki kurallar gegerlidir.
6.7.1.2.2  Tavan altindaki yikseklik en az 1,5 m olmalidir.
6.7.1.2.3  Makaralarin Ustinde en az 0,3 m serbest bosluk bulunmalidir.

6.7.1.2.4 Makara dairesinde kumanda panolari veya dolaplar mevcutsa, Madde 6.3.3.1 ve Madde
6.3.3.2'de belirtilen kurallar bu mekanlara da uygulanir.

6.7.1.3 Giris kapilari ve déseme kapaklari

6.7.1.3.1  Girig kapilari, en az 0,6 m genislikte ve en az 1,4 m yiikseklikte olmali ve makara dairesinin
icine dogru agilmamalidir.

6.7.1.3.2 Makara dairesine giris amaciyla dosemede yapilan kapaklar, en az 0,8 m x 0,8 m’lik bir serbest
gegcis alani saglamali ve kapak agirligini dengeleyen bir tertibata sahip olmaldir.

Butin déseme kapaklari, kapali durumda kalici bir sekil bozuklugu olmadan, her 0,20 m x 0,20 m’lik alaninda

Déseme kapaklari, geri gekilebilir bir merdiven tertibati ile baglantii olmadiklar slirece, asagiya dogru
acgllmamalidir. Menteseler kullanildigi takdirde bunlar, kolayca yuvalarindan ¢ikmayan cinsten olmalidir.

Doéseme kapagi acik durumda iken, insanlarin dismesine karsi tedbirler alinmalidir (6rnegin, korkuluk gibi).

6.7.1.3.3 Girig kapilari ve doseme kapaklari anahtarli kilitlerle donatilmalidir. Bu Kkilitler igeriden
anahtarsiz agilabilmelidir.

6.7.1.4 Diger acikhiklar
Platform ve makara dairesi dosemesindeki delikler kullanim amacina uygun olarak mimkin oldugu kadar
kiguk olmahdir.

Malzemelerin disme tehlikesini dnlemek Uzere, kuyu Uzerindeki delikler ve kablo gegcislerinin ¢evresinde
platform veya bitmis désemeden en az 50 mm yikseklikte tekmelikler yapiimalidir.

6.7.1.5 Durdurma anahtari (salteri)

Makara dairelerinde giris veya girislere yakin bir yerde, Madde 14.2.2 ve Madde 15.4.4‘e uygun bir durdurma
anahtari bulunmalidir.
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6.7.1.6 Sicaklik
Makara dairelerinde bir donma veya yodusma riski varsa, buradaki cihazlarin korunmasi igin tedbirler
alinmalidir.

Makara dairelerinde elektrikli cihazlari bulunuyorsa, ortam sicakligi makina dairelerininki gibi olmahdir.

6.7.1.7 Aydinlatma ve prizler
Makara dairesinde, makaralar Ustinde en az 100 llks siddetinde bir aydinlatma saglayacak sabit elektrik
tesisati bulunmalidir. Bu tesisatin beslenmesi Madde 13.6.1°e uygun olmalidir.

Bu tesisata, makara dairesi icinde girise yakin, uygun yukseklige konulmus bir anahtar ile kumanda
edilmelidir.

Madde 13.6.2°ve uygun en az bir priz bulunmalidir (Madde 6.7.1.2.4).
Makara dairesinde kumanda panolari veya dolaplari varsa, Madde 6.3.7°deki kurallar uygulanir.

6.7.2 Asansor kuyusu igindeki makaralar

Saptirma kasnaklari; kabin izdliisimu diginda bulunmak kaydiyla ve muayene, deney ve bakim islemlerinin
kabin Ustiinden, kabin icinden (Madde 6.4.3), bir platformdan (Madde 6.4.5) veya kuyu digindan tamamen
glvenlikle yapilabildigi durumlarda, kuyu st boslugunda yer alabilir.

Ancak, tek veya cift sariml, bir saptirma kasnagi, karsi agirliga dodru saptirmak Uzere, miline kabin
Ustinden veya bir platformdan tamamen guivenlikle erigilebildigi takdirde kabinin tavaninin Ustline tesis
edilebilir.

=
7 Durak kapilan

7.1 Genel kurallar
Kuyu duvarlarindaki asansor kabinine girisi saglayan acikliklara, ylzeyleri deliksiz olan durak kapilari
konulmalidir.

Kapi kapali durumda iken kapi kanatlari veya kanatlar ile kasa, esik veya kasa Ustl arasindaki agikliklar
mumkun oldugu kadar kicuk olmaldir.

Bu acikliklar 6 mm’yi gegcmediginde bu sart yerine getirilmis sayilir. Asinma nedeniyle bu deger 10 mm’ye
ulagabilir. Bu aciliklar, varsa, girintilerin gerisinden dlgctlmelidir.

7.2 Kapi ve kapi kasalarinin dayanimi

7.21 Kap! ve kasalari, zaman iginde bigim degistirmeyecek sekilde yapilmalidir. Bu nedenle bunlarin
metalden yapilmalari tavsiye edilir.

7.2.2 Yangina karsi dayanikhlik
Durak kapilari, ilgili yapinin yangindan korunmasi igin gecerli yénetmelige uygun olarak imal edilmelidir.
PrEN 81-8 standardi, yangin deneyinin yapilmasi ile ilgili bir metot tanimlar.

7.2.3 Mekanik dayanim

7.2.3.1 Kilitleri olan kaplilar, kilitli durumda iken yeterli mekanik dayanima sahip olmalidir; soyle ki, kilitli
konumda iken bir veya diger yuzinin herhangi bir noktasinda dik olarak, 5 cm?lik yuvarlak veya kare
seklindeki bir alana esit olarak dagilacak 300 N’luk bir kuvvet uygulandiginda:

a) Kalici bir sekilde bigim degistirmemeli,

b) 15 mm’den ¢cok esnememeli,

c) Deney sirasinda ve deneyden sonra glvenli bir sekilde ¢calismalidir.
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7.2.3.2 Yatay hareket eden siirmeli durak kapilarinda, en zayif noktaya, hareket yoniinde elle tatbik edilen
(alet kullanmadan) 150 N’luk bir kuvvet etkisi altinda Madde 7.1‘de belirtilen acikliklar 6 mm’den blylk
olabilir, ancak bu deger:

a) Yana agilan kapilarda 30 mm'yi,

b) Merkezden acilan kapilarda toplam 45 mm’yi

gegmemelidir.

7.2.3.3 Camdan yapilan kapi panelleri, bu standarda uygun olarak uygulanacak kuvvetlerin etkisiyle tahrip
olmayacak sekilde tespit edilmelidir.

Madde 7.6.2‘de belirtilenlerden daha buiyik boyutlu camlara sahip olan kapilarda lamine cam kullaniimali ve
ayrica kapilar Ek J‘de tanimlanan sarkag ¢arpma deneylerine dayanabilmelidir.

Kapi deneylerden sonra givenli bir sekilde ¢calismalidir.
7.2.3.4 Camin kaplilara tespit sekli, camin tespit yerlerinden kayarak ¢ikmasini engellemelidir.

7.2.3.5 Cam paneller agagdida belirtilen bilgileri kapsayacak sekilde isaretlenmelidir:
a) Imalatgini adi ve ticari markasi,

b) Camin tipi,

c) Kalinhgi (mesela: 8/8/0,76 mm).

7.2.3.6 Otomatik olarak yatay hareket eden, Madde 7.6.2'de belirtilenlerden daha bliylk boyutlu camlara
sahip olan surmeli durak kapilari, ¢cocuklarin ellerinin strtklenme riskini azaltmak icin agsagida belirtilenler
gibi araclara sahip olmaldir:

a) Elile cam arasindaki sirtinmenin azaltiimasi,

b) 1,1 m ylkseklige kadar camin saydam olmamasi,

¢) Parmaklarin varliginin algilanmasi veya

d) Esdeger diger tedbirler.

7.3 Kapilarin yukseklik ve genislikleri

7.3.1 Yiikseklik
Durak kapilarinin serbest yukseklikleri en az 2 m olmalidir.

7.3.2 Geniglik

Durak kapilarinin serbest genislikleri, kabin kapisi genisligini her iki yanda ayri ayri olmak tUzere 50 mm’den
fazla asmamalidir.

7.4 Durak kapisi esikleri, kilavuzlari ve aski tertibati

7.41 Esikler
Her durak girisinde, kabinin yiklenme ve bogaltiimasi i¢in yeterli dayanima sahip bir esik bulunmalidir.

Not - Yikama ve dokilme sonucunda, kuyu igine su girmesini engellemek icin, durak kapilari esikleri
onlindeki désemelerde hafif bir ters egim yapilmasi tavsiye edilir.

7.4.2 Kilavuzlar

7.4.2.1 Kapilar, normal igletmedeyken, sikismayacak, raydan gikmayacak ve hareket mesafesi sonunda
yer degistirmeyecek bir yapiya sahip olmalidir.

Kilavuzlar asinma, paslanma veya yangin nedeniyle etkisiz kalabiliyorsa, durak kapilarini yerinde sabit
tutmak i¢in acil durum kilavuzlari 6ngdrulmelidir.

7.4.2.2 Yatay hareket eden slirmeli durak kapilari, alt ve Ustten kilavuzlanmis olmalidir.

7.4.2.3 Disey hareket eden slirmeli durak kapilari, her iki yandan kilavuzlanmis olmalidir.
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7.4.3 Diisey hareket eden siirmeli durak kapilarinin aski tertibati

7.4.3.1 Disey hareket eden siirmeli durak kapilarinin panelleri, bagimsiz iki aski elemanina tespit
edilmelidir.

7.4.3.2 Aski halatlar, zincirleri, kayiglari igin glivenlik katsayisi en az 8 olmalidir.

7.4.3.3 Halat ortasindan-ortasina 6lgllen makara gapi, halat gapinin en az 25 kati olmalidir.

7.4.3.4 Aski halatlari veya zincirlerinin, kasnak oluklarindan veya diglilerden ¢cikmasi engellenmelidir.

7.5 Durak kapilan ¢alisirken korunma

7.5.1 Genel

Kapi ve kapi kasalari, vicut kisimlarinin, elbise veya cisimlerin sikismasindan meydana gelebilecek
tehlikelerin mimkuin oldugu kadar az oldugu bir yapiya sahip olmalidir.

Calisma sirasinda kesilme riskinden kaginmak igin makina gici ile galisan otomatik slrmeli durak
kapilarinin dis yiziinde 3 mm’den fazla girinti veya ¢ikintilar olmamalidir. Bunlarin késeleri agilma hareketi
yoninde pahlanmalidir.

Bu kurallar, Ek B‘de tanimlanan kilit agma anahtari (Gi¢ggeni) deligi igin gecerli degildir.

7.5.2 Makina giicii ile gcalisan kapilar

Makina glcu ile galigsan kapilar, bir kapi panelinin ¢arptigi kisinin maruz kalacadi zararlari en aza indirecek
bir yapiya sahip olmalidir.

Bu bakimdan asagidaki kurallar yerine getirilmelidir:

7.5.2.1 Yatay hareket eden siirmeli durak kapilari

7.5.2.1.1 Makina giicii ile otomatik ¢calisan kapilar

7.5.2.1.1.1 Kapinin kapanmasini engellemek igin gerekli olan kuvvet 150 N'u gegmemelidir. Bu kural, kapi
aciima yolunun, ilk 1/3’lik kismina uygulanmaz.

7.5.2.1.1.2 Durak kapisi ve bununla sabit bir sekilde baglantii mekanik parcalarin, ortalama kapanma
hizinda hesapla veya dlcme™ ile bulunan kinetik enerjisi 10 J'0 gegcmemelidir.

Durak kapisinin ortalama kapanma hizi, hareket mesafesinin timu Uzerinden hesaplanmalidir. Ancak
asagida belirtilenler, bu dederden dusulur:

a) Merkezden agilan kapilarda, her hareket yolu sonunda 25 mm, ve

b) Yana acilan (teleskopik) kapilarda, her hareket yolu sonunda 50 mm.

7.5.2.1.1.3 Bir koruma tertibati kapiyi, en ge¢ kapanma hareketi sirasinda kapi panelinin kapi girisinden
gecmekte olan bir kimseye ¢arpmasi (veya garpmak Uizere olmasi) aninda tekrar agmalidir.

Bu koruma tertibati, kabin kapisinda kullanilan olabilir (bkz Madde 8.7.2.1.1.3).
Bu tertibat, her bir panelin kapanma mesafesinin son 50 mm’sinde etkisiz hale gelebilir.
Kapanma igleminin ¢ok uzun bir siire bloke edilmesini engellemek amaciyla, belli bir siirenin gegmesinden

sonra, bu koruma tertibati etkisiz hale getiriliyorsa, koruma tertibati etkisiz olduktan sonra kapi kapanirken
Madde 7.5.2.1.1.2‘de tanimlanan kinetik enerji 4 J'i asmamalidir.

" Ornek olarak 25 N/mm’lik bir sabiteye sahip yay Uzerine etki eden, Uzerinde 6l¢u skalasi bulunan bir piston
ve carpma aninda en son hareket noktasinin dlgulmesine imkan veren kolay kayar bir bilezikle donatiimig
olan tertibatla dlculir. Belirlenen sinir degerlere uygun bir skala, basit bir hesapla belirlenebilir.
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7.5.2.1.1.4 Es zamanli hareket eden birbiri ile baglantili kabin ve durak kapilarinda Madde 7.5.2.1.1.1 ve
Madde 7.5.2.1.1.2 deki kurallar baglantili kapi mekanizmasi igin gegerlidir.

7.5.2.1.1.5 Katlanir tipte bir kapinin agiimasini engellemek igin gerekli kuvvet 150 N'u agmamalidir. Bu
kuvvet kapi katlanirken birbirine bakan kanatlarin dis kenarlari veya bununla kiyaslanabilir olarak, mesela:
kapi gergevesi ile kanat dis kenari arasindaki mesafe 100 mm iken olgulUr.

7.5.2.1.2 Makina giici ile galisan, otomatik olmayan kapilar

Kapanma isleminin, kullanicinin surekli kontroli altinda gergeklestigi kapilarda (mesela: bir butona sirekli
basmak suretiyle), Madde 7.5.2.1.1.2‘de belirtildigi sekilde hesaplanan veya olglilen kinetik enerji 10 J'U
astiginda en hizli panelin ortalama kapanma hizi 0,3 m/s ile sinirflandiriimalidir.

7.5.2.2 Diisey hareket eden siirmeli durak kapilari
Bu tur kapilarin kullanimina yalniz, yik asansorlerinde izin verilir.

Bu tur kapilarin makina gucu ile kapanmasina ancak, asagidaki sartlarin ayni zamanda yerine getirilmesi
durumunda izin verilir:

a) Kapinin kapanmasi, kullanicinin sirekli kontroll altinda gergeklesmeli,

b) Panellerin ortalama kapanma hizi 0,3 m/s ile sinirlandiriimali,

c) Kabin kapisi, Madde 8.6.1°de belirtildigi gibi yapiimis olmali,

d) Durak kapisi kapanmaya baslamadan, kabin kapisi kapanma yolunun en az 2/3’G oraninda kapanmis
olmalidir.

7.5.2.3 Diger kapu tipleri

Acllip kapanirken insanlara ¢carpma riskinin oldugu bagka tip makina gucu ile ¢alisan kapilar kullanilirken
(mesela: menteseli kapilar), makina gucu ile caligsan sirmeli kapilar igin alinan tedbirlere benzer dnlemler
alinmalidir.

7.6 Yerel aydinlatma ve "kabin katta" sinyal isiklari

7.6.1 Yerel aydinlatma
Kaply! agip kabine girmek isteyen bir kullanici, kabin aydinlatmasi arizali olsa dahi, 6éniinde ne oldugunu
gorebilecek sekilde, durak kapilari civarindaki tabii ve suni aydinlatma déseme seviyesinde en az 50 liks
olmaldir.(bkz Madde 0.2.5)

7.6.2 Kabin katta gostergesi
Elle agilan durak kapilarinda, kullanici kapiyr agmadan énce, kabinin katta olup olmadigini anlayabilmelidir.
Bu amacla agagidakiler tesis edilmis olmalidir:
a) Asagidaki dort sarti yerine getiren bir veya birden fazla isik gegiren kapi penceresi,
1) Sarkag¢ ¢carpma deneyleri haricinde Madde 7.2.3.1’e uygun mekanik dayanikhlik,
2) En az 6 mm kalinlik,
3) Her durak kapisinda en az 0,015 m? toplam pencere alani ve her bir pencere igin en az 0,01 m? alan,
4) Pencere genisligi en az 60 mm, en ¢ok 150 mm. Pencere genisligi 80 mm’den fazla ise, pencerenin alt
kenari désemeden en az 1 m yukarida olmalidir.
b) Veya: sadece kabin ilgili durakta durunca veya durmak Uzere iken yanmasina izin verilen bir “katta”
sinyali bulunmalidir. Bu sinyal, kabin durakta durdugu slirece yanmalidir.

7.7 Durak kapilarinin kilitlenmesi ve kilitli olmasinin denetlenmesi

7.7.1 Diisme tehlikesine kargi korunma

Normal igletmede, kabin bir durak kapisinin arkasinda hareketsiz durmadik¢a veya bu kapinin kilit agiima
bdlgesi icinde durmak lzere olmadikga, bir durak kapisini veya ¢ok panelli kapilarda bir kapi panelini agmak
midmkuan olmamalidir.

Kilit agilma bdlgesinin, durak seviyesinin en fazla 0,2 m altina ve 0,2 m Ustline kadar uzanmasina izin verilir.
Bununla beraber, kabin kapisiyla misterek olarak tahrik edilen makina guci ile ¢alisan durak kapilarinda,
kilit acilma bdlgesinin, durak seviyesinin en fazla 0,35 m altina ve 0,35 m Ustline kadar uzanmasina izin
verilebilir.
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7.7.2 Koparmaya kargi korunma

7.7.2.1 Normal isletmede, Madde 7.7.2.2'deki istisnai durum haricinde bir durak kapisinin veya gok panelli
kapilarda, bir kapi panelinin ac¢ik olmasi durumunda asansérl hareket ettirmek veya hareket halinde tutmak
mumkin olmamaldir. Bununla beraber, kabini harekete hazirlayan 6n islemler yapilabilir.

7.7.2.2 Durak kapisinin agik olmasi durumunda kabinin hareket etmesine, asagida belirtilen bolgelerde izin

verilir:

a) llgili duragin kilit acilma bolgesinde, Madde 14.2.1.2'ye gore seviyeleme ve otomatik seviyeleme
islemlerine izin vermek igin,

b) Durak seviyesinin en fazla 1,65 m (zerinde bir ylkseklie kadar uzanan bir bélgede, Madde 8.4.3,
Madde 8.14 ve Madde 14.2.1.5%in kurallarinin karsilanmis olmasi kaydiyla, kabini ylikleme veya
bosaltmalarina izin vermek igin, ve:

1) Durak kapisi kasasinin Ustl ile kabin ddsemesi arasindaki serbest yikseklik kabinin herhangi bir
konumunda 2 m’den az olmamalidir ve

2) Bu bélge icinde, kabinin konumu ne olursa olsun, durak kapisinin 6zel bir isleme gerek duyulmadan
tam olarak kapatilmasi mimkin olmalidir.

7.7.3 Kilitlenme ve kilidin acil durumda ag¢ilmasi
Her durak kapisi, Madde 7.7.1°nin geregini yerine getiren bir kilitleme tertibatina sahip olmalidir. Bu tertibat,
amag disi kullanimlara karsi1 korunmus olmalidir.

7.7.3.1 Kilitleme

Durak kapisi kapali durumda iken kesin kilitleme iglemi, kabinin hareketinden 6nce gerceklesmelidir. Bununla
beraber, kabinin harekete ge¢cmesi icin hazirlik islemleri yapilabilir. Kilitteme, Madde 14.1.2°ye goére bir
elektrik guvenlik tertibatiyla denetlenmelidir.

7.7.3.1.1 Kabin ancak, kilit dilinin yuvasina 7 mm girmesinden sonra hareket etmelidir (bkz Sekil 3).

Sekil 1 - Kilitteme elemanlari érnekleri

7.7.3.1.2 Kapi kanadi veya kanatlarinin kilittenme sartini denetleyen elektrik glivenlik devresi kismi,
zorlayict mekanik etki ile ve araya bagska mekanizmalar girmeden kilitteme tertibati tarafindan ¢alistiriimalidir.
Bu dizen ayari bozulmayacak, ancak gerektiginde ayarlanabilecek sekilde olmalidir.

Ozel durum : Kilitleme tertibatinin nem veya patlama riski gibi ©6zel korunma gerektiren sartlarda
kullanilmas! durumunda, elektrik guvenlik devresinin kilittenme sartini denetleyen kismi ile
mekanik kilit arasindaki baglantinin ancak kilitteme tertibatinin kasith bir sekilde tahrip
edilmesiyle kopmasi durumunda, diizen yalniz zorlayici mekanik etkili olabilir.

7.7.3.1.3 Menteseli kapilarda kilittenme, kapilarin disey kenarina veya kenarlarina olabildigince yakin
konumda gergeklesmeli ve kapi kanatlarinin sarkmasi durumunda dahi kesin bir sekilde etkili kalmaldir.

7.7.3.1.4 Kilitteme elemanlari ve bunlarin baglantilari, darbeye kargi dayanikli, metalden yapilmis veya
metal takviyeli olmalidir.

7.7.3.1.5 Kilitteme elemanlarinin birbirine gegmesi, kapinin agilma yoéniinde uygulanan 300 N’luk bir
kuvvetin kilittenme etkisini azaltmayacag bir bicimde olmalidir.
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7.7.3.1.6 Kilitteme tertibati, Ek F.1'de 6ngoriilen deney sirasinda kalici sekilde bigim degistirmeden kilit
seviyesinde ve kapinin agilma yoniinde uygulanan;

a) Surmeli kapilarda en az 1000 N,

b) Menteseli kapilarda en az 3000 N’luk

bir kuvvete dayanabilmelidir.

7.7.3.1.7 Kilitleme hareketi; agirlik kuvveti, sabit miknatis veya yaylar etkisiyle gerceklesmeli ve
surdurtlmelidir. Yaylar kilavuzlanmis ve basing altinda galisan tipten olmali, kilidin a¢ik oldugu konumda
yaylarin sarimlari birbirine degmemelidir.

Sabit miknatis veya yayin galismasinin aksadigi durumlarda, yergekiminin etkisiyle kilit agiimamalidir.

Kilit dili kilitli pozisyonda bir sabit miknatisin etkisiyle tutuluyorsa, kilittenme etkisinin basit araglarla ortadan
kaldiriimasi mdmkun olmamalidir (mesela: sicaklik veya darbe etkisi).

7.7.3.1.8 Kilitteme tertibati, saglkli calismasini engelleyecek toz birikimi tehlikesine kargi korunmalidir.
7.7.3.1.9  Calisan pargalarin kontrolii, 6rnegin saydam bir kapak kullanimi sayesinde, kolay olmalidir.

7.7.3.1.10 Kilit kontaklarinin kapal bir kutu iginde olmasi durumunda, kutu kapadinin baglanti vidalari
kapak acildiginda kaybolmayacak sekilde, kapaktaki veya kutudaki deliklerinde kalmalidir.

7.7.3.2 Acil durum kilit agma tertibati

Durak kapilarindan her biri, EK B‘de belirtilen kilit agma G¢genine uyacak bir anahtar yardimiyla disaridan
acllabilmelidir.

Bu tlr bir anahtar ancak sorumlu bir kisiye verilmelidir. Anahtarla birlikte, kilidin agilmasindan sonra tekrar
kapama igleminin tam olarak yapilmamasindan kaynaklanabilecek kazalari engellemek i¢in alinmasi gereken
baslica énlemleri igeren yazili bir talimat verilmelidir.

Acil durumda bir kilit acilma isleminden sonra, durak kapisi kapaninca kilitteme tertibati agik konumda
kalmamalidir.

Durak kapilarinin kabin kapisi tarafindan tahrik edildigi durumlarda, kabin kilit agilma bdlgesinin disinda iken
her ne sebeple olursa olsun durak kapisi agildiginda, bir tertibat (agirlik veya yay) durak kapisinin otomatik
olarak kapanmasini temin etmelidir.

7.7.3.3 Kilitleme tertibati bir glivenlik elemani olarak goriliir ve Ek F.1‘deki kurallara gore dogrulanmalidir.

7.7.4 Durak kapilarinin kapali oldugunun elektriksel olarak denetlenmesi

7.7.41 Her durak kapisi, Madde 4.1.2'ye uygun olarak kapinin kapanmasini denetleyen ve Madde
7.7.2'de belirtilen sartlari saglayan bir elektrik gtvenlik tertibatiyla donatilmalidir.

7.7.4.2 Kabin kapisiyla mlsterek tahrik edilen yatay hareketli siirmeli durak kapilarinda bu tertibat, kabin
kapisinin tam kapanmasi durumunda etkili olmak kaydiyla, kilittenmeyi denetleyen tertibatla musterek
olabilir.

7.7.4.3 Menteseli durak kapilarinda ise bu tertibat, kapinin kapanma kenarinin yakinina veya kapinin
kapali oldugunu denetleyen mekanik tertibatin Gzerine takilmalidir.

7.7.5 Durak kapilarinin kilitli ve kapali olduklarini denetleyen cihazlar i¢cin misterek kurallar

7.7.5.1 Insanlarin normal olarak girebilece@i yerlerden, normal isletme sartlarina uymayan tek bir
mudahale ile, durak kapisi agik veya Kkilitli olmayan bir asansoérin galistiriimasi mimkiin olmamalidir.

7.7.5.2 Bir kilitteme elemaninin konumunu denetlemek igin kullanilan araglar zorlayici mekanik etkili olarak
calismalidir.
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7.7.6 Cok panelli, panelleri mekanik olarak baglantili siirmeli kapilar

7.7.6.1 Bir sirmeli kapinin, dogrudan mekanik baglantili gok sayida paneli varsa:

a) Madde 7.7.4.1 veya Madde 7.7.4.2'de belirtilen, durak kapilarinin kapal oldugunu denetleyen tertibatin
yalniz bir panel Uzerine konulmasina;

b) Teleskopik kapilarda tek bir kilittemenin diger panellerin agiimasini 6nlemesi kaydiyla, yalniz bir panelin
kilittenmesine

izin verilir.

7.7.6.2 Panellerin mekanik baglantilarinin dolayli olmasi durumunda (mesela: halat, kayis veya zincir ile),

tek bir kilittemenin diger panellerin acilmasini énlemesi ve panellerde tutamak bulunmamasi kaydiyla, yalniz

bir panelin kilittenmesine izin verilir.

Kilitleme tertibatiyla kilittenmemis diger panel veya panellerin kapali durumda oldugu Madde 14.1.2'ye uygun
bir elektrik glvenlik tertibatiyla denetlenmelidir.

7.8 Otomatik ¢calisan kapilarin kapanmasi
Normal isletmede, kabinin hareketi ile ilgili bir sinyal bulunmamasi durumunda, asansoérin trafijine gore
belirlenebilecek gerekli bir stire sonunda otomatik ¢alisan durak kapilari kapanmalidir.

8 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirhgi
8.1 Kabinin yuksekligi
8.1.1 Kabin iginin serbest yiiksekligi en az 2 m olmalidir.

8.1.2 Kabinlerin normal olarak kullanilan girislerinin serbest yiiksekligi en az 2 m olmalidir.

8.2 Kullanilabilir kabin alani, beyan yiikii, kabindeki insan sayisi

8.2.1 Genel durum

Kabinin, insanlar tarafindan asiri bir sekilde ylUklenmesini engellemek igin beyan yikine bagh olarak,
kullanilabilir kabin alani sinirlandiriimahidir. Bunu yerine getirmek icin beyan yuku ile en baylk kullanilabilir
kabin alani arasindaki iligki, Cizelge 1.1‘de verilmistir.

1 m'den az ylkseklikte olsalar veya ayirici kapilarla donatilsalar dahi girinti ve uzantilara ancak, en buiylk
kullanilabilir kabin alaninin hesaplanmasinda g6z éntine alindiklari takdirde izin verilir.

Kapilar kapandigi zaman giriste bulunan alan da hesaba katiimalidir.

Bunun haricinde kabinin asiri yiklenmesi Madde 14.2.5‘e goére bir cihaz ile izlenmelidir.
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Cizelge 1.1
Beyan yuku (kutle) kg | Kullanilabilir en blyik | Beyan yiku (kitle) kg | Kullanilabilir en blyuk
kabin alani m? kabin alani m?

100 " 0,37 900 2,20
1807 0,58 975 2,35
225 0,70 1000 2,40
300 0,90 1050 2,50
375 1,10 1125 2,65
400 1,17 1200 2,80
450 1,30 1250 2,90
525 1,45 1275 2,95
600 1,60 1350 3,10
630 1,66 1425 3,25
675 1,75 1500 3,40
750 1,90 1600 3,56
800 2,00 2000 4,20
825 2,05 2500 7 5,00

" Bir kisilik asansér icin en kiiclik beyan yukii.

2 ki kisilik asansor icin en kiiglik beyan yiiki.

% 2500 kg lzerindeki yiikler icin her 100 kg ilave yiik basina 0,16 m? eklenmelidir

Beyan yUkinin ara degerleri igin kabin alanlari dogrusal enterpolasyonla bulunur.

8.2.2 Yik asansorleri
Madde 8.2.1 deki kurallara uyulmali ve ayrica, yapim ile ilgili hesaplamalarda yalniz beyan yika degil, kabin
icine girebilecek tasima duzenlerinin agirliklari da g6z 6éntne alinmalidir.

8.2.3 Kabindeki insan sayisi
Kabindeki insan sayisi:

Beyan yku - - I
T formilinden ¢ikan sayinin en yakin kiigik tam sayiya yuvarlanmasiyla bulunan deger ile,
b) Cizelge 1.2'den alinan degerden kiiguk olanina uygun olmalidir.
Cizelge 1.2
Kabindeki insan sayisi | En kigik kullanilabilir | Kabindeki insan sayisi | En kiguk kullanilabilir
kabin alani m? kabin alani m?
1 0,28 11 1,87
2 0,49 12 2,01
3 0,60 13 2,15
4 0,79 14 2,29
5 0,98 15 2,43
6 1,17 16 2,57
7 1,31 17 2,71
8 1,45 18 2,85
9 1,59 19 2,99
10 1,73 20 3,13
20 kisinin tstindeki insan sayilari igin sahis basina, 0,115 m? ilave edilir.

8.3 Kabinin duvarlari, tabani ve tavani

8.3.1 Kabin, tamamen, duvarlar, taban ve tavan ile gevrelenmis olmalidir. Yalniz asagidaki acikliklara izin
verilebilir:

a) Normal kabin girigleri,

b) imdat kapilari ve kapaklari,

c) Havalandirma menfezleri.
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8.3.2 Duvarlar, taban ve tavan yeterli bir mekanik dayanima sahip olmalidir. iskelet, patenler, duvarlar,
taban ve tavandan meydana gelen kabin normal isletmede, glivenlik tertibatinin ¢calismasinda veya kabinin
tamponlara carpmasinda maruz kaldigi kuvvetlere dayanacak bir mekanik yapiya sahip olmalidir.

8.3.2.1 Kabin duvarlari, icten disa dogru herhangi bir noktasinda dik olarak 5 cm?lik yuvarlak veya kare
seklinde bir alana egit olarak dagilacak 300 N’luk bir kuvvet uygulandidinda:

a) Kalici bir sekilde bigim degistirmemeli ve

b) 15 mm’den ¢ok esnememelidir.

8.3.2.2 Camdan yapilan duvarlarda lamine cam kullanilmali ve ayrica kapilar Ek J'de tanimlanan sarkag
¢arpma deneylerine dayanabilmelidir.

Deneylerden sonra duvarin givenlik islevi zarar gérmemelidir.

Camdan yapilan kabin duvarlari déseme seviyesinden 1,1 m’den daha algakta ise, désemeden 0,9 ile 1,1 m
arasinda yukseklige el tutamagi konulmalidir. Bu tutamak camdan badimsiz olarak tespit edilmelidir.

8.3.2.3 Camin duvara tespit sekli, camin tespit yerlerinden kayarak gikmasini engellemelidir.

8.3.2.4 Cam paneller asagida belirtilen bilgileri kapsayacak sekilde isaretlenmelidir:
a) Imalatgini adi ve ticari markasi,

b) Camin tipi,

c) Kalinhgi (mesela: 8/8/0,76 mm).

8.3.2.5 Kabin tavani Madde 8.13‘e uygun olmalidir.

8.3.3 Kabin duvarlari, tabani ve tavani, gerek gok kolay yanabilme ve gerekse gikabilecek gaz ve dumanin
cinsi ve miktari itibariyla tehlikeli olabilecek malzemelerden yapilmamalidir.

8.4 Kabin etegi

8.4.1 Her kabin esiginin altinda, karsisindaki durak kapisinin genigliginde bir kabin etedi monte edilmis
olmalidir. Digey bolimin ucu, asagiya dodru, yatay dizlemle en az 60° ‘lik bir agi yapacak sekilde egik bir
kisimla uzatiimalidir. Bu kismin yatay dizlemdeki izdigimid 20 mm’den az olmamalidir.

8.4.2 Etegin dusey boliminin yiiksekligi en az 0,75 m olmalidir.

8.4.3 Yiikleme rampasi hareketi kumandasi (Madde 14.2.1.5) ile calisan asansoérlerde kabin eteginin
disey béliminun yuksekligi, kabin en ylUksek ylikleme veya bosaltma seviyesinde iken, durak esiginden 0,1
m daha asagi uzanmalidir.

8.5 Kabin girisi
Kabin girigleri kapilarla donatiimalidir.

8.6 Kabin kapilari

8.6.1 Kabin kapilari ylizeyleri deliksiz olmalidir. Ancak ylk asansoérlerinde, yukari dogru agilan disey
hareketli, tel kafesli veya delikli metal panelli sirmeli kapilar kullanilabilir. Bu panellerdeki delikler ve 6rgu
acikhklari yatay yénde 10 mm’yi, diisey yonde ise 60 mm’yi asmamalidir.

8.6.2 Kabin kapilari kapandiklarinda, galisma igin gerekli olan araliklar haricinde, kabin girisini tam olarak
kapatmalidir.

8.6.3 Kapali durumda iken kapi kanatlari arasi, kanatlar ile kasa arasi, kanatlar ile esik ve kasa Usti
arasindaki acgikliklar mimkun oldugu kadar ktguk olmalidir.

Bu acikliklar 6 mm’yi gegmediginde bu sart yerine getiriimis sayilir. Asinma nedeniyle bu deger 10 mm’ye

ulagabilir. Bu aciliklar, varsa, girintilerin gerisinden ol¢timelidir. Madde 8.6.1‘e gore dusey hareketli surmeli
kapilar istisna teskil eder.
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8.6.4 Menteseli kabin kapilarinda, kapilarin kabinin disina savrulmasini 6nlemek igin durdurma mesnetleri
konulmalidir.

8.6.5 Kabin kapisinin otomatik olmadigi ve kabin durakta durdugu silirece agik kalmadigi durumlarda
durak kapilarinda pencere veya pencereler varsa, kabin kapisina da pencere veya pencereler konulmalidir.
(Madde 7.6.2 a)

Kabin kapilarinda bulunan pencereler Madde 7.6.2 a'ya uygun olmali ve kabin durak seviyesinde dururken,
durak kapilarindaki pencerelerin konumu ile cakisacak sekilde yerlestiriimelidir.

8.6.6 Kabin kapisi esikleri, kilavuzlari ve aski tertibati
Madde 7.4'teki kurallar kabin kapilari i¢in de gegerlidir.

8.6.7 Mekanik dayanim

8.6.7.1 Kabin kapilari kapali durumda iken yeterli mekanik dayanima sahip olmalidir. Bu durumda igten
disa dogru, herhangi bir noktasinda dik olarak, 5 cm?lik yuvarlak veya kare seklinde bir alana esit olarak
dagilacak 300 N’luk bir kuvvet uygulandiginda:

a) Kalici bir sekilde bigim degistirmemeli,

b) 15 mm’den ¢ok esnememeli ve,

c) Deney sirasinda ve deneyden sonra guvenli bir sekilde ¢calismalidir.

8.6.7.2 Camdan yapilan kapi panelleri, bu standarda uygun olarak uygulanacak kuvvetlerin etkisiyle tahrip
olmayacak sekilde tespit edilmelidir.

Madde 7.6.2‘de belirtilenlerden daha buiyik boyutlu camlara sahip olan kapilarda lamine cam kullaniimali ve
ayrica kapilar Ek J‘de tanimlanan sarkag ¢arpma deneylerine dayanabilmelidir.

Kapi deneylerden sonra givenli bir sekilde ¢calismalidir.
8.6.7.3 Camin kaplilara tespit sekli, camin tespit yerlerinden kayarak ¢ikmasini engellemelidir.

8.6.7.4 Cam paneller agagida belirtilen bilgileri kapsayacak sekilde isaretlenmelidir:
a) Imalatginin adi ve ticari markasi,

b) Camin tipi,

c) Kalinhgi (mesela: 8/8/0,76 mm).

8.6.7.5 Otomatik olarak yatay hareket eden, Madde 7.6.2‘de belirtilenlerden daha biylk boyutlu camlara
sahip olan surmeli durak kapilarinda, ¢ocuklarin ellerinin striklenme riskini azaltmak i¢in asagida belirtilenler
gibi araclara sahip olmaldir:

a) Elile cam arasindaki sirtinmenin azaltiimasi,

b) 1,1 m ylkseklige kadar camin saydam olmamasi,

c) Parmaklarin varliginin algilanmasi veya

d) Esdeger diger tedbirler.

8.7 Kabin kapilarn ¢alisirken korunma

8.7.1 Genel

Kapi ve kasalar, vicut kisimlarinin, elbise veya cisimlerin sikismasinda meydana gelebilecek tehlikelerin,
mimkun oldugu kadar az oldugu bir yapiya sahip olmaldir.

Otomatik olarak calisan surmeli kapilarin hareketi sirasinda koparma tehlikesinden kaginmak icin, bunlarin
kabin tarafindaki yuzeylerinde 3 mm’yi asan girinti veya ¢ikintilar bulunmamalidir. Bu girinti veya c¢ikintilar,
acilma yénunde pahli olarak yapiimalidir. Bu kurallar Madde 8.6.1‘e uygun delikli kapilar icin gecerli degildir.
8.7.2 Makina gucii ile gcalisan kabin kapilari

Makina guct ile galisan kapilar, bir kapi panelinin ¢arptigi kisinin maruz kalacagi zararlari en aza indirecek
bir yapiya sahip olmalidir.

Bu bakimdan asagidaki kurallar yerine getiriimelidir:
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Es zamanl hareket eden birbiri ile baglantili kabin ve durak kapilarinda agagida belirtilen kurallar baglantili
kap! mekanizmasi i¢in gecerlidir.

8.7.2.1 Yatay hareket eden siirmeli kapilar
8.7.2.1.1 Makina giicii ile otomatik ¢calisan kapilar

8.7.2.1.1.1 Kapinin kapanmasini engellemek igin gerekli olan kuvvet 150 N'u gegmemelidir. Bu kural, kapi
aciima yolunun, ilk 1/3’lik kismina uygulanmaz.

8.7.2.1.1.2 Durak kapisi ve bununla sabit bir sekilde baglantii mekanik pargalarin, ortalama kapanma
hizinda hesapla veya dlcme"® ile bulunan kinetik enerjisi, 10 J’0 gegmemelidir.

Durak kapisinin ortalama kapanma hizi, hareket mesafesinin timu Uzerinden hesaplanmalidir. Ancak
asagida belirtilenler, bu dederden dusulur:

a) Merkezden agilan kapilarda, her hareket yolu sonunda 25 mm,

b) Yana acilan (teleskopik) kapilarda, her hareket yolu sonunda 50 mm.

8.7.2.1.1.3 Bir koruma tertibati kapiyl en geg, kapanma hareketi sirasinda kapi panelinin, kapi girisinden
gecmekte olan bir kimseye ¢arpmasi (veya ¢arpmak Uizere olmasi) aninda tekrar agmalidir.

Bu tertibat, her bir kapi panelinin kapanma mesafesinin son 50 mm’sinde etkisiz hale gelebilir.

Kapanma igleminin ¢ok uzun bir sure bloke edilmesini engellemek amaciyla, belli bir sirenin gegmesinden
sonra, bu koruma tertibati etkisiz hale getiriliyorsa, koruma tertibati etkisiz olduktan sonra kapi kapanirken
Madde 8.7.2.1.1.2'de tanimlanan kinetik enerji 4 J'G asmamalidir.

8.7.2.1.1.4 Katlanir tipte bir kapinin agiimasini engellemek igin gerekli kuvvet 150 N'u agmamalidir. Bu
kuvvet kapi katlanirken birbirine bakan kanatlarin dis kenarlari veya bununla kiyaslanabilir olarak, mesela:
kapi gergevesi ile kanat dis kenari arasindaki mesafe 100 mm iken &lguldr.

8.7.2.1.1.5 Katlanir tipte kapi acilirken bir girinti igine katlaniyorsa, kapinin herhangi bir dig kenari ile bu
girinti arasindaki aciklik en az 15 mm olmalidir.

8.7.2.1.2 Makina giicii ile galisan, otomatik olmayan kapilar

Kapanma igleminin, kullanicinin slrekli kontroll altinda gerceklestigi kapilarda (mesela: bir butona surekli
basmak suretiyle), Madde 7.5.2.1.1.2'de belirtildigi sekilde hesaplanan veya dlcllen kinetik enerji 10 J’0
astiginda en hizli panelin ortalama kapanma hizi 0,3 m/s ile sinirlandiriimalidir.

8.7.2.2 Dusey hareket eden siirmeli durak kapilari

Bu tip kapilar sadece yuk asansorlerinde kullanilir.

Bu tip kapilarin makina giict ile kapanmasina ancak, asagidaki sartlarin ayni zamanda yerine getiriimesi
durumunda izin verilir:

a) Kapinin kapanmasi, kullanicinin sirekli kontroll altinda gergeklesmeli;

b) Panellerin ortalama kapanma hizi 0,3 m/s ile sinirlandiriimali;

c) Kabin kapisi, Madde 8.6.1'de belirtildigi gibi yapiimis olmali;

d) Durak kapisi kapanmaya baslamadan, kabin kapisi kapanma yolunun en az 2/3’'G oraninda kapanmis
olmalidir.

8.8 Kapanmakta olan kapinin tekrar agilmasi
Makina gicu ile otomatik ¢alisan kapilarda, kapanmakta olan kapinin tekrar agilmasini saglayan bir tertibat
diger kabin kumandalarinin yaninda bulunmaldir.

'* Ornek olarak 25 N/mm’lik bir sabiteye sahip yay Uzerine etki eden, Uzerinde 6l¢u skalasi bulunan bir piston
ve carpma aninda en son hareket noktasinin dlgulmesine imkan veren kolay kayar bir bilezikle donatiimig
olan tertibatla dl¢ulir. Belirlenen sinir degerlere uygun bir skala, basit bir hesapla belirlenebilir.
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8.9 Kabin kapilarinin kapali oldugunun elektriksel denetlenmesi

8.9.1 Madde 7.7.2.2'deki durum haricinde normal igletmede, bir kabin kapisinin (veya cok panelli kapilarda,
bir kapi panelinin) a¢ik olmasiI durumunda asansoru hareket ettirmek veya hareket halinde tutmak mimkin
olmamalidir. Bununla beraber, kabini harekete hazirlayan 6n islemler yapilabilir.

8.9.2 Her kabin kapisi, Madde 14.1.2’ye uygun olarak kapinin kapanmasini denetleyen ve Madde 8.9.1‘de
belirtilen sartlari saglayan bir elektrik guvenlik tertibatiyla donatiimalidir.

8.9.3 Kabin kapisinin kilittenmesi gerekiyorsa (bkz Madde 11.2.1 c), kilitleme tertibati, durak kapilarinin
kilitleme tertibatina benzer bir sekilde tasarlanmali ve ¢galismalidir (bkz Madde 7.7.3.1 ve Madde 7.7.3.3).

8.10 Cok panelli, panelleri mekanik olarak baglantili siirmeli kabin kapilari

8.10.1 Bir siirmeli kabin kapisinin dogrudan mekanik baglantili gcok sayida paneli varsa:

a) Kabin kapisinin kapali oldugunu denetleyen (Madde 8.9.2) tertibatin
1)  Yalniz bir panel (izerine konulmasina (teleskopik kapilarda en hizli panel) veya
2) Kapi tahrik elemani ve kapi paneli arasinda dogrudan bir mekanik baglanti varsa, bu tertibatin kapi

tahrik elemani Uzerine konulmasina ve

b) Madde 11.2.1 c'de belirtilen durum ve sartlar dahilinde, kilitlendiginde, teleskopik kapilarda kapali
durumda kapi panellerinin birbirine kenetlenmesi ile diger panellerin agilmasini dnlemek kaydiyla, bir tek
panelin kilittenmesine

izin verilir.

8.10.2 Panellerin mekanik baglantilarinin dolayh olmasi durumunda (mesela: halat, kayis veya zincir ile),
bu tertibatin (Madde 8.9.2) bir tek panel lizerine konulmasina asagidaki her iki kuralin da yerine getiriimesi
kaydiyla izin verilir:

a) Bunun tahrik edilen panel olmamasi durumunda ve

b) Tahrik edilen panelin, tertibatla dogrudan mekanik olarak baglantili olmasi durumunda.

8.11 Kabin kapisinin agilmasi

8.11.1 Kabin, herhangi bir sebepten 6tiiri bir durak kapisi yakininda durursa, kabindeki sahislarin kabin

dururken ve varsa kabin kapisi tahrik mekanizmasinin elektrik baglantisi kesilmigken kabini terk edebilmeleri

mimkdn olmahdir. Bu is igin:

a) Kabin kapisi, duraktan elle, kismen veya tam olarak her zaman agilabilmelidir,

b) Kabin kapisi ve musterek olarak tahrik edilen durak kapilari, kabin icinden elle kismen veya tam olarak
acilabilmelidir.

8.11.2 Madde 8.11.1’e gbre kabin kapisi, en azindan kilit agilma bolgesi icinde agilabilmelidir.

Kaplyl agmak igin gereken kuvvet 300 N’dan buyulk olmamalidir.

Madde 11.2.1 ¢ kapsamina giren asansorlerde, kapinin kabin i¢cinden agilabilmesi ancak kabin kilit agiima
bdlgesi icinde ise mimkin olmalidir.

8.11.3 Beyan hizi 1 m/s'yi asan asansorlerde, hareket halinde iken kabin kapisini agmak igin gereken
kuvvet 50 N’'dan blyik olmalidir.

Bu kural, kilit agilma bélgesi i¢cinde zorunlu degildir.
8.12 imdat kapaklari, imdat gegis kapilari

8.12.1 Kabin igindeki sahislara daima disaridan yardim edilmelidir. Bu husus o¢zellikle, Madde 12.5'te
belirtilen 6zel durum ¢aligmasi ile saglanabilir.

8.12.2 Kabin tavaninda, insanlarin kurtariimasi ve bosaltiimasi igin bir imdat kapagi varsa, bunun
boyutlari en az 0,35 m x 0,50 m olmalidir.
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8.12.3 Yan yana bulunan iki kabin arasindaki yatay agikhgin 0,75 m'yi agsmadi§i durumlarda imdat gegis
kapilar kullanilabilir (bkz Madde 5.2.2.1.2).
Imdat gegcis kapilari varsa, bunlar en az 1,8 m ylkseklikte ve 0,35 m genislikte olmaldir.

8.12.4 imdat kapaklar veya imdat gegis kapilari kullaniliyorsa, bunlar Madde 8.3.2 ve Madde 8.3.3‘e,
ayrica agagidaki kurallara da uygun olmalidir.

8.12.4.1 imdat kapaklari veya imdat gecis kapilari elle kilitlenebilir bir tertibata sahip olmalidir.

8.12.4.1.1 imdat kapaklari kabin iistiinden anahtara gerek olmadan, kabin iginden ise Ek B‘de tanimlanan
kilit agma Ug¢genine uyan bir anahtarla agilabilmelidir.

imdat kapaklari kabin igine dogru agiimamalidir.
imdat kapaklari agik konumda iken kabin kenarindan disari tasmamalidir.

8.12.4.1.2 imdat gecis kapilari, kabin digindan anahtara gerek olmadan, kabin iginden ise Ek B'‘de
tanimlanan kilit agma liggenine uyan bir anahtarla acgilabilmelidir.

imdat gecis kapilari, kabin digina dogru agilmamalidir.
imdat gegis kapilari, bir kabinden digerine gecisi engelleyecek sekilde karsi agirigin veya dengeleme

agirhginin yolu Uzerinde veya sabit bir engelin dniinde bulunmamalidir. (Kabinler arasindaki ayirici putreller
bu kapsamin digindadir).

8.12.4.2 Madde 8.12.4.1'de bahsedilen kilitteme tertibati, kilitteme durumunda Madde 14.1.2°ye uygun bir
elektrik guvenlik tertibatiyla denetlenmelidir.

Bu tertibat, kilittemenin etkili olmadigi durumlarda asansort durdurmalidir.

Asansoérun tekrar devreye alinmasi ancak, kasith bir tekrar kilitteme isleminden sonra mimkun olmalidir.

8.13 Kabin listu
Madde 8.3 ‘de belirtilen kurallara ek olarak:

8.13.1 Kabin Ustl kalici bir sekilde bicim degistirmeden, her noktasinda her biri 1000 N olarak hesap
edilen iki kisinin yukdnu 0,2 m x 0,2 m’lik bir alanda tasiyabilmelidir.

8.13.2 Kabin Ustiiniin bir yerinde, durmak igin en az 0,12 m? blyikliglinde serbest bir alan bulunmalidir.
Bu alanin en kigiik kenari en az 0,25 m olmalidir.

8.13.3 Kabin Ustiiniin dis kenarindan itibaren, bu kenara dik olarak olgillen yatay dizlemdeki serbest
mesafe 0,3 m'den fazla ise kabin Ustl buralarda korkulukla donatiimalidir.

Genigligi veya yiiksekligi 0,3 m’'den kiigiik olan girintiler hesaba katilmaksizin, bu serbest mesafe kuyunun
duvarina kadar élgulmelidir.

Korkuluk asagida belirtilen kurallara uygun olmalidir:

8.13.3.1 Korkuluk, bir el tutamagi, 0,1 m yikseklikte bir ayak koruyucu ve korkulugun yari yiksekliginde
yerlestiriimis bir ara gubuktan meydana gelmelidir.

8.13.3.2 Korkulugun yiiksekligi, el tutamaginin dis kenarindan itibaren yatay dizlemdeki serbest mesafeyi
g6z 6nline alarak:

a) 0,85 m serbest mesafeye kadar en az 0,7 m,

b) 0,85 m’den bliylk serbest mesafe icinen az 1,1 m

olmalidir.

8.13.3.3 El tutamaginin dis kenari ile kuyu igindeki herhangi bir parca (kargi agirlik veya dengeleme
agirligi, anahtarlar (salterler), kilavuz raylar, konsollar vb.) arasindaki yatay mesafe en az 0,1 m olmaldir.
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8.13.3.4 Giris tarafi veya taraflarindaki korkuluk, kabin Ustline glivenli ve kolay girise imkan vermelidir.
8.13.3.5 Korkuluk, kabin Gstiiniin kenarindan en fazla 0,15 m mesafeye konulmalidir.

8.13.4 Korkuluk varsa, bunun lzerinde uygun bir yere, korkulugun (izerinden sarkmanin tehlikesini
belirten bir uyari isareti veya uyari yazisi konulmaldir.

8.13.5 Kabin Ustlinde kullanilan cam, lamine tipte olmalidir.

8.13.6 Kabin iskeletine monte edilmis saptirma kasnaklari veya zincir makaralari Madde 9.7’ye uygun
koruma tertibatina sahip olmalidir.

8.14 Kabin ustli siperi

Kabin Ustl ile agik durak kapilarinin Ust kenari arasinda bir bosluk varsa, kabin girisinin tst kismi, yukariya
dogru, durak kapisinin genisliginde ve boslugu 6rtecek bir disey panel ile uzatiimahdir. Bu konu 6zellikle,
yukleme rampasi hareketi kumandasina sahip asansorler icin gecerlidir (Madde 14.2.1.5).

8.15 Kabin ustundeki techizat

Kabin Ustlinde asagidakiler bulunmalidir:

a) Madde 14.2.1.3 ‘e uygun kumanda tertibati (bakim kumandasi),
b) Madde 14.2.2 ve Madde 15.3 ‘e uygun durdurma tertibati,

¢) Madde 13.6.2 ‘ye uygun olarak priz.

8.16 Havalandirma

8.16.1 Deliksiz ylizeyli kapilara sahip kabinlerde, kabinin alt ve (st kisimlarinda havalandirma menfezleri
bulunmalidir.

8.16.2 Kabinin Ustlindeki havalandirma menfezlerinin etkili alani, kullanilabilir kabin alaninin en az % 1i
olmali ve bu deger alt kisimdaki menfezlere de uygulanmalidir.

Kabin kapisi etrafindaki acikliklar, etkili havalandirma alaninin hesaplanmasinda, gerekli alanin % 50’sine
kadar hesaba katilabilir.

8.16.3 Havalandirma deliklerinin yapim ve dizenlenmesi, 10 mm c¢apinda diiz ve yuvarlak bir gubugun,
iceriden disariya gegirilmesi mimkin olmayacak bir sekilde olmalidir.

8.17 Aydinlatma

8.17.1 Kabin, doseme seviyesinde ve kumanda tertibatlari (zerinde en az 50 liks siddetinde bir
aydinlatma saglayacak sabit bir elektrikli aydinlatma ile donatiimalidir.

8.17.2 Aydinlatma, akkor flamanl 1dambalarla yapiliyorsa, en az iki lamba paralel baglanmalidir.
8.17.3 Asansor igletmeye hazir durumda iken kabin sirekli olarak aydinlatiimalidir.

Makina glcu ile otomatik olarak galisan kapilarin bulunmasi durumunda, kabin Madde 7.8‘e gbre, bir durakta
kapilari kapali olarak park etmisse aydinlatma devre disi birakilabilir.

8.17.4 Normal aydinlatmanin yapilamadigi durumlarda devreye girmek lzere, 1 W giiclindeki bir lambay!
en az 1 saat slreyle yakabilecek kapasitede, otomatik sarjli bir acil durum aydinlatma diizeni bulunmalidir.
Bu aydinlatma, normal elektrigin kesilmesiyle otomatik olarak devreye girmelidir.

8.17.5 Madde 8.17.4'te s6z konusu edilen acil durum enerji kaynaginin, Madde 14.2.3‘te belirtilen bir
imdat alarmi i¢in de kullaniimasi durumunda, kapasitesi ona gdre artiriimalidir.

8.18 Karsi agirlik ve dengeleme agirhigi
Dengeleme agirhginin kullanimi Madde 12.2.1'de tanimlanmistir.
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8.18.1  Karsi agirlik veya dengeleme agirhdi, Ust Uste dizilen bloklardan olusuyorsa, bunlarin yerinden

¢cikmasini 6nlemek igin gerekli tedbirler alinmalidir. Bu amag igin:

a) Agirlik bloklarini sikica tutan bir iskelet veya

b) Agirligin, metal bloklardan olugsmasi ve asansorin beyan hizinin 1 m/s’yi asmamasi durumunda, en az
iki adet olmak Uzere baglanti tijleri

kullaniimalidir.

8.18.2 Karsi agirlik veya dengeleme agirhgi Ustiine monte edilmis saptirma kasnaklari veya zincir
makaralari Madde 9.7’ye uygun koruma tertibatina sahip olmaldir.

9 I Aski tertibati, halat agirhgini dengeleme, asir hiza ve istem disi
kabin hareketine karsi koruma &

9.1 Aski tertibati

9.1.1 Kabin, karsi agirliklar ve dengeleme agdirliklari, gelik halatlar veya paralel elemanli gelik zincirler (Gall
tipi) veya makarali zincirlerle asilmalidir.

9.1.2 Halatlar asagidaki sartlari tagimahdir:

a) Halatlarin anma caplari en az 8 mm olmalidir,

b) Halati olusturan tellerin anma dayanimi:
1) Esit anma dayanimli tellerden olusan halatlar igin 1570 N/mm?2 veya 1770 N/mm?, veya
2) Farkli iki anma dayaniml tellerden olusan halatlarda, dis teller igin 1370 N/mm?2, i¢ teller icin ise

1770 N/mm? olmalidir.

c) Diger ozellikler, (yapi, uzama, ovallik, bukuilgenlik, deneyler vb.) en azindan ilgili standardlarda belirtilen

Ozelliklere uygun olmalidir.

9.1.3 Halat veya zincir sayisi en az iki olmalidir.
Halat veya zincirler birbirinden bagimsiz olmalidir.

9.1.4 Palangali sistemlerde, palanga kollarindaki toplam halat veya zincir sayisi degil, bagimsiz halat veya
zincir sayisi hesaba katilmalidir.

9.2 Tahrik kasnagi, makara gaplari ve tambur ile halat ¢aplarinin orani, halat ve
zincirler igin baglantilar

9.2.1 Tahrik kasnaklarinin, makaralarin veya tamburlarin (halat ortasindan ortasina 6lglilen) gapi ile aski
halatinin anma ¢apinin orani, halat ipliklerinin sayisindan bagimsiz olarak en az 40 olmalidir.

9.2.2 Aski halatlarinin glivenlik katsayisi Ek N'ye gore hesaplanmali ve en az asagidaki degderlerde
olmaldir:

a) 12 - 4¢ veya daha fazla halatli strtinmeli tahrik dizeninde,

b) 16 - iki halath strtinmeli tahrik dizeninde,

c) 12 - tamburlu tahrik diizeninde.

Guvenlik katsayisi, bir halatin en kigik kopma kuvvetinin (N), kabin beyan yiku ile yikli ve en alt durakta
duruyorken bir halata gelen en buyuk kuvvete (N) oranidir.

9.2.3 Madde 9.2.3.1'e gore halat ve halat tespit noktalari arasindaki baglantilar, en kiiglik halat kopma
yukunin en az % 80’ine dayanabilmelidir.

9.2.3.1 Halat uclarn kabine, karsl agirhga veya dengeleme agirigina veya palangali sistemlerde aski
noktalarina; kursun dokulmus soketler, kendinden sikistirmali konik soketli halat kilitleri, en az G¢ uygun halat
klemensiyle baglanan kurt géziu (radansa), presle sikistirilmis boru veya ayni derecede guivenli baska bir
sistemle baglanmalidir.

9.2.3.2 Halatlarin tamburlara baglantisi, kamali klemensler, en az iki adet halat klemensi veya ayni
derecede guvenli bagka bir sistemle yapilmaldir.
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9.2.4 Aski zincirlerinin givenlik katsayisi en az 10 olmalidir.
Bu guvenlik katsayisi, Madde 9.2.2‘de halatlar igin yapilan tanimlamaya benzer bir sekilde tarif edilir.

9.2.5 Zincir uglan kabine, kargi agirliga veya dengeleme agirligina, palangali sistemlerde aski noktalarina
uygun araglarla baglanmalidir. Zincir ve zincir tespit noktalari arasindaki baglantilar, en kiguk zincir kopma
yukinin en az % 80’ine dayanabilmelidir.

9.3 Aski halati siirtinmesi

Aski halati stirtinmesi asagidaki G¢ sarti yerine getirecek sekilde olmalidir:

a) Kabin, Madde 8.2.1 veya Madde 8.2.2'ye gobre beyan yikinin % 125'i ile yUkli olarak durak
seviyesinde kaymadan tutulabilmelidir.

b) Kabinin, bos veya beyan yiUku ile yukli iken durdurma tertibati ¢calistiginda, stroku azaltilmis tamponlar
dahil olmak Uzere, tamponlarin hesaplanmasinda géz dndne alinan hiz degerini agsmayacak bir sekilde
frenlenmesi glvence altina alinmalidir.

c) Karsi agirlik tamponlar Gzerine oturdugunda, asansér makinasi yukari yonde cgalisiyorken bos kabini
yukari kaldirmak mimkun olmamalidir.

Tasarimla ilgi kurallar Ek M’de belirtilmistir.
9.4 Tamburlu asansorlerde halatlarin sarilmasi

9.4.1 Madde 12.2.1 b'deki sartlara gore kullanilabilen tamburlar, helezon seklinde ve kullanilan halatlara
uygun kanallara sahip olmalidir.

9.4.2 Kabin tam kapanmig tampon (zerinde oturdugunda, tambur Ustiinde en az bir buguk sarim halat
kalmis olmaldir.

9.4.3 Tamburun {izerine yalniz bir kat halat sariimaldir.
9.4.4 Halatlarin kanal diizlemine gore edimi 4° ‘yi gegmemelidir.
9.5 Yukun halatlar veya zincirler arasinda dengelenmesi

9.5.1 Aski halatlari veya zincirlerindeki gerilmelerin dengelenmesi igin, bunlarin en az bir ucunda
kendiliginden galisan bir tertibat bulunmaldir.

9.5.1.1 Zincirler, zincir makaralari (zerinde calisiyorsa, bunlarin kabin ve dengeleme agirhigi tzerindeki
baglanti noktalarinda bdyle bir dengeleme tertibati bulunmalidir.

9.5.1.2 Ayni mil Gzerinde birden fazla zincir saptirma makaralari mevcutsa, bunlar birbirinden bagimsiz
olarak dénebilmelidir.

9.5.2 Gerilmeleri dengelemek igin yaylar kullaniliyorsa, bunlar basing altinda galisan tipte olmalidir.

9.5.3 Kabinin asilmasi igin 2 halat veya 2 zincir kullaniimasi durumunda, halat veya zincirin biri digerine
gOre anormal uzarsa, Madde 14.1.2‘ye gore bir elektrik givenlik tertibati asansériin durmasini saglamahdir.

9.5.4 Halat veya zincirlerin uzunluklarini ayarlamada kullanilan tertibat, ayardan sonra kendiliginden
gevsemeyecek bir yapiya sahip olmalidir.

9.6 Halat agirhigini halatlarla dengeleme

9.6.1 Halat agirhgini dengelemek igin halatlar kullanildiginda asagidaki kurallar uygulanir:

a) Gergi makaralari kullaniimahdir,

b) Gergi makaralarinin (halat ortasindan ortasina olgllen) c¢api ile dengeleme halatlarinin anma capi
arasindaki oran en az 30 olmalidir,

c) Gergi makaralari Madde 9.7 ‘ye uygun koruma tertibati ile donatiimaldir;

d) Gerginlik agirlik kuvvetiyle saglanmaldir,

e) Halatlarin en kigtk gerginlikleri, Madde 14.1.2‘ye uygun bir elektrik glivenlik tertibatiyla denetlenmelidir.
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9.6.2 Beyan hizi 3,5 m/s'yi asan asansorlerde, Madde 9.6.1'de belirtilenlere ilave olarak, gergi
makarasinin sigramasini engelleyen bir tertibat kullaniimalidir.

Bu tertibatin devreye girmesi, Madde 14.1.2 ‘ye uygun bir elektrik givenlik tertibati vasitasiyla tahrik
makinasinin durmasini saglamalidir.

9.7 Tahrik ve saptirma kasnaklari ile zincir makaralarinin korunmasi

9.7.1 Tahrik ve saptirma kasnaklari ile zincir makaralari igin Cizelge 2‘ye gére onlemler alinmalidir. Bu
techizat:

a) Sahislarin yaralanmasini,

b) Gevsek halatlarin veya zincirlerin, kasnaktan veya makaralardan ¢ikmasini,

c) Halatlarla veya zincirlerle, kasnak veya makara arasina yabanci maddelerin girmesini

engellemelidir.

Cizelge 2
Tahrik ve Saptirma Kasnaklari ile Zincir Makaralarinin Bulundugu Yer Madde 9.7.1‘e gore tehlike
a b c
Tavanin Ustinde X X X
Kabinde Désemenin altinda X X
Karsi agirlik / Dengeleme agirliginda X X
Makina dairesinde X2 X X"
Makara dairesinde X
Kabinin Ustinde X X
Kuyu Ust boslugunda Kabinin yaninda X
Kuyuda Seyir mesafesi boyunca X X"
Kuyu alt boslugunda X X X
Hiz regiilatérii (istiinde ve bunun gergi makarasinda X X"

X  Tehlike g6z 6niine alinmalidir.

1)  Halatlar/ zincirler, tahrik kasnagi veya saptirma kasnagi/ zincir makarasina yatay giriyorsa veya
yatayla en fazla 90° ‘ye kadar bir agi yapiyorsa.

2) En az koparmaya karsi guvenlik tedbiri alinmalidir.

9.7.2 Kullanilan teghizat, donen pargalarinin goriinir oldugu, kontrol ve bakimlarinin engellenmedigi bir
sekilde tasarimlanmalidir. Bunlar delikli ise, agikhklar EN 294 Cizelge 4’e uygun olmalidir. Bunlarin
sokulmesi yalniz:

a) Halat veya zincirin degistiriimesi,

b) Kasnak veya makaranin degistiriimesi,

c) Kanallarin torna edilmesi

durumunda gerekli olmalidir.

9.8 Givenlik tertibati
9.8.1 Genel kurallari

9.8.1.1 Kabinde, yalniz asagdi hareket yoniinde etkili olan, beyan yiki ile yUkli kabini hiz regiilatériinin
devreye girdigi hizda, aski halatlarinin kopmasi durumunda dahi kilavuz raylarda frenleyecek ve sabit
tutacak bir guvenlik tertibati bulunmahdir.

Yukari hareket yoninde etkili olan bir glivenlik tertibati Madde 9.10‘a uygun olarak kullanilabilir.

Not - Guvenlik tertibati tercihen kabinin alt kismina yerlestiriimelidir.

9.8.1.2 Karsi agirlik veya dengeleme agirliginda da Madde 5.5 b‘de belirtilen durumda, yalniz asagi hareket
yonunde etkili olan, karsi agirhdr veya dengeleme agirhigini hiz regulatérinin devreye girdidi hizda

(veya Madde 9.8.3.1’deki 6zel durumda belirtildigi gibi halatlarin kopmasinda) kilavuz raylarda frenleyecek
ve sabit tutacak bir glvenlik tertibati bulunmalidir.
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9.8.1.3 Glivenlik tertibati bir glivenlik elemani olarak gorilir ve Ek F.3'deki kurallara gére dogrulanmalidir.
9.8.2 Cegsitli glivenlik tertibati tiplerinin kullanim sartlan

9.8.2.1 Asansor beyan hizinin 1 m/s’yi agmasi durumunda, kabinde kaymali glivenlik tertibati kullaniimalidir.
a) Ani frenlemeli tampon etkili glivenlik tertibati 1 m/s'yi asmayan beyan hizlarinda kullanilabilir,
b) Ani frenlemeli glivenlik tertibati 0,63 m/s'yi asmayan beyan hizlarinda kullanilabilir.

9.8.2.2Kabinde, birden fazla givenlik tertibati bulunmasi durumunda bunlarin timi kaymali cinsten
olmaldir.

9.8.2.3 Asansor beyan hizinin 1 m/s'yi asmasi durumunda, karsi adirlikta veya dengeleme agirliginda
kullanilan guvenlik tertibati kaymali cinsten olmalidir. Diger durumlarda ani frenlemeli glivenlik tertibati
kullanilabilir.

9.8.3 Calistirma metotlar

9.8.3.1 Kabin, kargl agirlik veya dengeleme agirhgindaki givenlik tertibatinin her biri, kendi hiz regiilatora
tarafindan calistiriimalidir.

Karsi agirlik veya dengeleme agirhigindaki givenlik tertibati, beyan hizinin 1 m/s'yi asmadigi durumlarda,
aski halatlarinin kopmasiyla veya bir glivenlik halati tarafindan c¢alistirilabilir.

9.8.3.2 Glivenlik tertibatinin elektrik, hidrolik veya pnématik esasla galigsan cihazlarla galistirlmasi yasaktir.

9.8.4 Frenleme
Kaymali guvenlik tertibatinda, beyan yiku ile yukli kabin serbest diisme durumundan frenlenirken ortalama
frenleme ivmesi, 0,2 g, ile 1 g, arasinda olmaldir.

9.8.5 Calisan giivenlik tertibatinin kurtariimasi
9.8.5.1 Calisan bir giivenlik tertibatinin kurtariimasi igin ehliyetli bir kisinin miidahalesi gerekli olmalidir.
9.8.5.2Kabin, karsi agirlik veya dengeleme agirligindaki bir giivenlik tertibatinin kurtariimasi ve otomatik

olarak isletmeye hazir konuma gelmesi ancak, kabini, karsi agirhgi veya dengeleme agirhigini yukari yénde
hareket ettirmekle mimkin olmalidir.

9.8.6 Yapimla ilgili sartlar
9.8.6.1 Yakalama geneleri veya glvenlik tertibati bloklarinin kilavuz paten olarak kullaniimalari yasaktir.

9.8.6.2 Ani frenlemeli tampon etkili glivenlik tertibatinda tamponlama sistemi, Madde 10.4.2 ve Madde
10.4.3'Un sartlarina uygun ve enerji harcayan veya geriye donus hareketi tamponlanmis enerji depolayan
tipte olmalidir.

9.8.6.3 Glivenlik tertibati ayarlanabiliyorsa, ayar yapildiktan sonra mihirlenmelidir.

9.8.7 Kabin tabaninin egilmesi
Esit olarak dagilmis yUkli veya ylksiz durumda iken, guvenlik tertibatinin g¢alismasi sonucunda kabin
ddésemesinin egilmesi, normal duruma gore % 5’i asmamalidir.

9.8.8 Elektriksel denetim
Guvenlik tertibatinin ¢alismasindan 6nce veya calismasi sirasinda, kabine yerlestiriimis, Madde 14.1.2°ye
uygun bir elektrik glivenlik tertibati asans6r motorunu durdurmalidir.

9.9 Hiz regulatoru
9.9.1 Kabin giivenlik tertibatini galistirmak igin hiz regiilatorii, beyan hizinin % 115’ine esit bir hizdan 6nce
devreye girmemelidir. Devreye girme anindaki hiz, asagida belirtilenlerden daha kiiglik olmahdir:

a) Ani frenlemeli glivenlik tertibatinda, makarali tip haricinde, 0,8 m/s,
b) Makaral ani frenlemeli guvenlik tertibatinda, 1 m/s,
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c) Ani frenlemeli tampon etkili glvenlik tertibatinda ve 1 m/s’ye kadar olan beyan hizlarinda kullanilan
kaymali giivenlik tertibatlarinda, 1,5 m/s,

d) 1 m/s’den buyuk beyan hizlarinda kullanilan kaymali givenlik tertibatinda: 1,25 - v + 0,25 / v , metre/
saniye olarak.

Not - Beyan hizi 1 m/s’den bulyik olan asansoérlerde, d) sikkinda belirtilen degere mimkin oldugu kadar
yakin bir devreye girme hizi segilmesi 6nerilir.

9.9.2 Cok biyik beyan yiikii ve kiigik beyan hizi olan asansoérlerde hiz regiilatori, bu amag igin 6zel
olarak tasarimlanmalidir.

Not - Bu durumda, regulatérin devreye girdigi hizin mimkin oldugu kadar Madde 9.9.1‘de belirtilen alt
sinira yakin secilmesi 6nerilir.

9.9.3 Karsl agirlik veya dengeleme agirigindaki givenlik tertibatini galigtiran bir hiz regilatorinin
devreye girdigi hiz, kabindeki glvenlik tertibatini Madde 9.9.1‘e goére ¢alistiranin devreye girdigi hizdan
biylk olmali, ancak bu fark % 10’dan fazla olmamalidir.

9.9.4 Hiz regllatériiniin devreye girmesi sirasinda regtilatér halatinda meydana gelen gerilme kuvveti, en
az asagida belirtilen degerlerden buyuk olanina esit olmalidir:

a) Guvenlik tertibatini calistirmak igin gereken kuvvetin 2 kati veya
b) 300 N.

Yalniz sirtinme kuvvetini kullanan hiz regulatorlerinin kanallari bu gerilme kuvvetini saglamak igin:

a) Bir sertlestirme isleminden gegirilmeli veya

b) Ek M.2.2.1°e gore alti kesik olmalidir.

9.9.5 Glvenlik tertibatini galistiracak dénis yon(, hiz regilatoriiniin Gstlinde belirtiimelidir.

9.9.6 Hiz regiilatorii halatlan

9.9.6.1 Hiz regilatord, bu amaca uygun bir ¢elik halat ile tahrik edilmelidir.

9.9.6.2 Bu halatin en kiiglik kopma yiiku, hiz reglilatériinin galismasiyla halatta meydana getirilen gerilme
kuvvetinin en az 8 kati olmalidir. Sirtlinme kuvveti kullanan tipte bir hiz regilatériinde, sirtiinme katsayisi
Umax= 0,2 olarak hesaba katiimalidir.

9.9.6.3 Regllator halatinin anma ¢api en az 6 mm olmalidir.

9.9.6.4 Hiz reglilatéri kasnaginin (halat ortasindan ortasina 6lgllen) gapi ile regllatér halati anma capi
arasindaki oran en az 30 olmalidir.

9.9.6.5 Halat, bir gergi makarasiyla gerilmelidir. Bu makara veya bunun gergi agirhigi kilavuzlanmalidir.

9.9.6.6 Guvenlik tertibatinin galismasi sirasinda regilatér halatt ve bunun baglantilar, frenleme
mesafesinin normalden fazla olmasi durumunda dahi arizalanmamalidir.

9.9.6.7 Regllator halati, glivenlik tertibatindan kolaylikla sokilebilmelidir.

9.9.7 Cevap verme siiresi

Hiz regulatérinin cevap verme suresi, guvenlik tertibati ¢alisincaya kadar tehlikeli hizlara ulasiimasina
meydan vermeyecek kadar kisa olmalidir (bkz Ek F.3.2.4.1).

9.9.8 Erisilebilme

9.9.8.1 Hiz reglilatord, kontrol ve bakim igin bulundugu yerlere girilebilir ve erisilebilir olmalidir.

9.9.8.2 Kuyu iginde bulunuyorsa, kuyu disindan bulundugu yerlere girilebilir ve erigilebilir olmalidir.
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9.9.8.3 Madde 9.9.8.2'deki talep, asagida belirtilen ¢ sartin gergeklesmesi durumunda uygulanmaz:

a) Madde 9.9.9a gore hiz regilatérinin c¢alismasi, (kablosuz uzaktan kumanda harig) bir uzaktan
kumanda ile kuyunun disindan gerceklestiginde, istek disi galistirma mimkin degilse ve kumanda
cihazini yetkisiz kigilerin kullanmasi engellenmigse, ve

b) Hiz regulatériine kontrol ve bakim icin kabinin tstiinden veya kuyu dibinden erigilebiliyorsa, ve

c) Hiz regllatéri gahstiktan sonra kabin, karsi agirlik veya dengeleme agirhdr yukari yonde hareket
ettirildiginde otomatik olarak normal konumuna ddniyorsa.

Bununla beraber, hiz regulatérinin normal galismasini etkilemiyorsa, elektrik kisimlari uzaktan kumanda ile
kuyu disindan normal konumlarina déndurulebilir.

9.9.9 Hiz regulatoriinii devreye sokma imkanlar
Kontrol ve deneyler sirasinda guvenlik tertibatini, hiz reguilatérini givenli bir sekilde devreye sokarak,
Madde 9.9.1‘de 6ngdrilen hizdan daha duslk bir hizda galistirmak mimkin olmalidir.

9.9.10 Hiz regilatori ayarlanabiliyorsa, ayar yapildiktan sonra miihiirlenmelidir.
9.9.11 Elektriksel denetim

9.9.11.1  Hiz regilatorii veya baska bir tertibat Madde 14.1.2°ye uygun bir elektrik glvenlik tertibati
vasitasliyla, kabin hizi asagi veya yukari yénde regulatoriin devreye girdigi hiza ulasmadan tahrik makinasini
durdurmaldir.

Ancak, 1 m/s’den blylk olmayan beyan hizlarinda bu tertibat hiz regulatérinin devreye girdigi hiza
ulasildigi anda calisabilir.

9.9.11.2 Guvenlik tertibatinin kurtariimasindan sonra (Madde 9.8.5.2), hiz regilatérii normal igletme
durumuna otomatik olarak gelmiyorsa, Madde 14.1.2'ye uygun bir elektrik guvenlik tertibati hiz regulatéru
normal konumuna dénmedikge asansériin calismasini engellemelidir. Bu tertibat, [©Z}Madde 14.2.1.4 c) 2]
‘de belirtilen durumda devre digi birakilabilir.

9.9.11.3  Regilatdr halatinin kopmasi veya asiri uzamasi durumunda, Madde 14.1.2‘ye uygun bir elektrik
glvenlik tertibati asansoriin motorunu durdurmalidir.

9.9.12 Hiz regiilatorii bir glivenlik elemani olarak goriliir ve Ek F.4'teki kurallara gére dogrulanmalidir.

9.10 Yukari yonde hareket eden kabinin asir hizlanmasina karsi koruma tertibati
Surtinme tahrikli asansérlerde, yukari yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi, asagida
belirtilen kurallara uygun koruma tertibati bulunmalidir.

9.10.1 Yukari yonde hareket eden kabinin asir hizlanmasina karsi, hiz denetleme ve hizi azaltma
elemanlarindan olusan koruma tertibati, kabinin kontrolsuz hareketlerini en az beyan hizinin % 115’inde ve
an fazla Madde 9.9.3'te tanimlanan hizda belirlemeli ve kabini durdurmali veya en azindan kabin hizini kargi
agirlik tamponunun tasarimlandigi hiz seviyesine kadar azaltmalidir.

9.10.2 Yukar yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi koruma tertibati, dahili yedeklemesi
yoksa, normal calismada hizlanmayi ve yavaglamayi kontrol eden veya kabini durduran baska asansor
parcalarini kullanmadan Madde 9.10.1‘deki sartlari saglamalidir.

Kabine olan mekanik bir baglanti, bagka bir amagcla kullanilsin veya kullaniimasin, bu amag i¢in yardimci
eleman olarak kullanilabilir.

9.10.3 Yukar yonde hareket eden kabinin asiri hizianmasina karsi koruma tertibati, bos kabinde 1 g, ‘den
biylk bir frenleme ivmesine neden olmamalidir.

9.10.4 Yukar yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina kargi koruma tertibati:

a) Kabinde veya

b) Karsi agirlikta veya

c) Halat sisteminde (aski veya dengeleme halati) veya

d) Tahrik kasnaginda (mesela; dogrudan tahrik kasnagi Ustiinde veya kasnagin hemen yaninda, ayni mil
Uzerinde) etkili olmalidir.
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9.10.5 Yukar yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi koruma tertibati galistiyinda, Madde
14.1.2'ye uygun bir elektrik givenlik tertibatini devreye sokmalidir.

9.10.6 Yukari yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi koruma tertibati galistiktan sonra,
koruma tertibatinin kurtariimasi igin ehliyetli bir kisinin midahalesi gerekli olmalidir.

9.10.7 Yukar yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi koruma tertibati, kurtariimasi igin kabin
veya karsi agirliga midahaleyi gerektirmemelidir.

9.10.8 Yukar yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi koruma tertibati kurtarildiktan sonra
¢alismaya hazir durumda olmalidir.

9.10.9 Yukar yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi koruma tertibati, galisirken digaridan bir
enerjiye gereksinim duyuyorsa, bu enerjinin yoklugu durumunda asansori durdurmali ve hareketsiz
kalmasini saglamahdir. Bu kural basing altinda ¢aligsan kilavuzlanmig yaylara uygulanmaz.

9.10.10 Asansoriin yukari yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi koruma tertibatini galigtiran

hiz denetleme elemani:

a) Madde 9.9a gore bir hiz regulatéri, veya

b) Madde 9.9.1, Madde 9.9.2, Madde 9.9.3, Madde 9.9.7, Madde 9.9.8.1, Madde 9.9.9, Madde 9.9.11.2'ye
uygun ve Madde 9.9.4, Madde 9.9.6.1, Madde 9.9.6.2, Madde 9.9.6.5, Madde 9.9.10 ve Madde
9.9.11.3‘e esdegerligi saglayan bir tertibat

olmalidir.

9.10.11 Yukarn yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi koruma tertibati bir glivenlik elemani
olarak gorulir ve Ek F.7'deki kurallara gére dogrulanmalidir.

| BB
9.11 istem disi kabin hareketine karsi koruma

9.11.1 Aski halatlari veya zincirlerinin, gekme kasnaginin, tambur veya tahrik makinasinin disli ¢arkinin
arizalanmasi disinda, tahrik makinasinin tek bileseninde veya kabinin gtvenli bir sekilde hareketini kontrol
eden tahrik kumanda sisteminde bir ariza olmasi sonucu, kabin kapisinin kapali ve durak kapisinin Kkilitli
olmamas! durumunda, istem disi kabin hareketini duraktan uzakta durdurmak igin, asansodrler koruma
tertibatiyla donatiimalidir.

Not: Cekme kasnagindaki arizaya gcekme kaybi danhildir.
9.11.2 Koruma tertibati kabinin istem digi hareketini algilayarak kabini durdurmali ve o konumda tutmalidir.

9.11.3 Danhili yedekleme yoksa ve asansoriin dogru calismasi otomatik olarak denetlenmezse, koruma
tertibati, normal calisma aninda asansoériin hizlanmasini, frenlenmesini kontrol eden, kabini durduran ve o
konumda tutan herhangi bir asansoér bileseninin yardimi olmadan gerektigi gibi ¢calisabilmelidir.

Not - Madde 12.4.2’ye g6re makina freninin dahili bir yedeklemesi bulundugu dikkate alinir.

Makina freninin kullaniimasi durumunda otomatik denetleme islemine mekanizmanin dizgin kaldiriimasi
veya indirilmesi veya frenleme gicinin dogrulanmasi dahil edilebilir. Bir ariza tespit edildijinde, asansérin
bir sonraki normal baglatiimasi engellenmelidir.

Otomatik denetleme tip kontroliine tabi tutulur.
9.11.4 Koruma tertibatinin durdurma elemani asagidakiler izerinde etki etmelidir

a) Kabinde veya

b) Karsi agirlikta veya

c) Halat sisteminde (aski veya dengeleme halati) veya

d) Cekme kasnaginda (6rnegin, dogrudan kasnadin Uzerinde veya kasnadin hemen yaninda ayni mil
Uzerinde).
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Guvenlik tertibatinin durdurma elemani veya kabini durduran tertibatlar asagidaki eylemler igin kullanilanlarla
ortak olabilir:

- Asagdi yonde asiri hizlanmayi engelleme,

- Yukari yonde hareket eden kabinin asiri hizianmasini engelleme (Madde 9.10),

Guvenlik tertibatinin durdurma elemanlari yukari ve asagi yon igin farkl olabilir.

9.11.5 Giivenlik tertibati agsagidaki mesafelerde kabini durdurmalidir:

- Istem digi kabin hareketinin algilanmasi halinde kabin duraktan 1,2 m uzaklasmamali,

- Durak esigi ile kabin eteginin en alt seviyesi arasindaki diisey mesafe 200 mm’yi asmamali ve

- Kabin esiginden durak kapisi pervazina veya durak esiginden kabin kapisi pervazina olan serbest mesafe

1 m’den az olmamalidir (bkz Sekil 4).

Bu degerler kabindeki %100 beyan yikine kadar olan bitln yuklerde elde edilmelidir.

ezZZ7) 777

C Z Nty

21000 mm
=1000 mm

77 L

1200 mm

<1200 mm

<200 am

Sekil 4 - istem disi kabin hareketi
9.11.6 Durdurma safhasinda koruma tertibatinin durdurma elemani:

- Yukari yondeki istem digI hareket icin 1 g, den buyuk bir frenleme ivmesine neden olmamalidir,
- Asagi yonde ise guvenlik tertibati igin kabul edilen dederlerden biyik olmamalidir.

Bu degerler, durak seviyesinde durmus haldeyken hareket eden bir kabinde, %100 beyan ylikine kadar olan
batin yuklerde elde edilmelidir.

9.11.7 Kabin en gec¢ kilit agilma bolgesinden ayrilirken, istem disi kabin hareketi en az bir anahtarlama
elemaniyla algilanmalidir (Madde 7.7.1).

Bu anahtarlama elemant:

- Ya madde 14.1.2.2 ile uyumlu bir guvenlik kontagina sahip olmali veya,

- Madde 14.1.2.3 deki glvenlik devrelerindeki kurallari saglayacak sekilde baglanmali veya
- Madde 14.1.2.6 daki kurallari saglamalidir.
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9.11.8 Koruma tertibati mesgulse, Madde 14.1.2‘'ye uyumlu bir elektrik glvenlik tertibatini devreye
sokmalidir.

Not - Bu durum Madde 9.11.7’ye gére olan anahtarlama elemaninda ortak olabilir.

9.11.9 Koruma tertibati aktif hale getirildiginde veya otomatik denetleme sistemi koruma tertibatinin
durdurma elemaninda bir ariza tespit ettidinde, koruma tertibatinin kurtariimasi veya asansoérin yeniden
calismasi igin ehliyetli bir kisinin miidahale etmesi gerekmektedir.

9.11.10 Koruma tertibatinin kurtarilmasi, kabin veya karsi agirhga erismeyi gerektirmemelidir.

9.11.11 Koruma tertibati kurtarildiktan sonra galismaya hazir durumda olmaldir.
9.11.12 Koruma tertibati, calismasi igin disaridan bir enerjiye gereksinim duyarsa, bu enerjinin yoklugu,
asansorin durmasina ve hareketsiz kalmasina neden olmalidir. Bu kural basing altinda calisan

kilavuzlanmig, sikistirilmis yaylara uygulanmaz.

9.11.13 Kapilar agikken istem disi kabin hareketine karsi koruma tertibati bir glivenlik bileseni olarak
gorulur ve Madde F.8 deki kurallara gére dogrulanmalidir.

10 Kilavuz raylar, tamponlar ve sinir glivenlik kesicileri

10.1 Kilavuz raylarla ilgili genel kurallar

10.1.1 Asansoriin glvenli calismasini saglamak igin kilavuz raylar, kilavuz ray baglantilari ve tespit yerleri
bunlari etkileyen ylklere ve kuvvetlere yeterince dayanim géstermelidir.

Asansorun guvenli calismasinin kilavuz raylarla ilgili yonleri:
a) Kabin, karsi agirlik veya dengeleme agirliginin kilavuzlanmasi saglanmalidir,
b) Bu nedenle kilavuz raylardaki egilmeler:
1) Durak kapilari kilitlerinin istenmeden agiimayacag,
2) Gulvenlik tertibatinin ¢alistirilmayacagi,
3) Hareketli pargalarin diger pargalara ¢carpmayacagi
bir 6lglide sinirlandiriimalidir.

Kilavuz raylardaki gerilmeler Ek G.2, Ek G.3 ve Ek G.4’e gbre beyan yukinin kabin icinde dagilimi veya
kararlastirilan kurallara uygun kullanim (Madde 0.2.5) hesaba katilarak sinirlandiriimahdir.

Not - Ek G, kilavuz raylarin segimi igin bir metot tanimlar.
10.1.2 izin verilen gerilmeler ve egilmeler

10.1.2.1  izin verilen gerilmeler asagidaki degerlerle sinirlandiriimalidir:

R
Om = Sm
t
Burada;
. . . 2
O, = izin verilen gerilme (N/mm°©),

R, =uzama siniri (N/mm?),

S, = guvenlik katsayisi
dir.

Guvenlik katsayisi Cizelge 3‘ten alinmalidir.
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Cizelge 3 - Kilavuz raylar i¢in glvenlik katsayilari

YUk durumlari Kopma uzamasi (As) Guvenlik katsayisi
Normal kullanma ylklemesi As> %12 2,25
% 8<As<% 12 3,75
Guvenlik tertibatinin galismasi As> % 12 1,8
% 8<As<% 12 3,0

Kopma uzamasi % 8'den az olan malzemeler ¢ok kirilgan olarak kabul edildikleri i¢in kullaniimamalidir.

ISO 7465°‘e uygun kilavuz raylar i¢in Cizelge 4‘te verilen o, degerleri kullanilabilir.

Gizelge 4 - izin verilen gerilmeler o,
Degerler N/mm? olarak verilmistir.

YUk Durumlari Rm
370 440 520
Normal kullanma yuklemesi 165 195 230
Guvenlik tertibatinin galismasi 205 244 290

10.1.2.2  T-Profilli kilavuz raylar igin hesaplanan en blyiik izin verilen egilme miktarlari:

a) Uzerinde glivenlik tertibati galisan kabin, karsi agirlik veya dengeleme agdirhigi kilavuz raylarinda, her iki
yoénde 5 mm,

b) Uzerinde glivenlik tertibati calismayan kabin, karsi agirlik veya dengeleme agdirh@i kilavuz raylarinda, her
iki ydbnde 10 mm.

10.1.3 , Kilavuz raylar, binanin normal oturmasindan veya betonun gekmesinden kaynaklanan etkileri ya
kendiliginden ya da basit bir ayarlama ile dengelemeye imkén verecek sekilde konsollara ve binaya tespit
edilmelidir.

Kilavuz raylarin yerinden kurtulmasina yol agabilecek sekilde baglanti elemanlarinin dénmesi dnlenmelidir.
10.2 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirliginin kilavuzlanmasi
10.2.1 Kabin, karg! agirlik veya dengeleme agirli§i en az ikiser adet sabit gelik ray ile kilavuzlanmalidir.

10.2.2 Asadida belirtilen durumlarda kilavuz raylar gekme celikten yapilmali veya sirtinme ylizeyleri
islenmelidir:

a) 0,4 m/s’den blyuk beyan hizlarinda,

b) Kaymali givenlik tertibati kullanildidinda, beyan hizindan bagimsiz olarak.

10.2.3 Karsi agirlik veya dengeleme agirhd kilavuz raylarinda guvenlik tertibati kullaniimiyorsa, raylar sag
profilden imal edilmis olabilir. Bunlar paslanmaya karsi korunmalidir.

10.3 Kabin ve karsi agirlik tamponlari

10.3.1 Kabin ve karsi agirhdin en alt hareket sinirina tamponlar yerlestiriimelidir.

Kabin izdlisimu altinda, tampon veya tamponlarin izerine etki ettigi ylzeyler, ylksekligi Madde 5.7.3.3‘e
uygun bir engel (baba) ile belli edilmelidir. Tampon etki alani merkezinin kilavuz raylardan ve benzeri sabit
aygitlardan (kuyu duvarlari harig) 0,15 m’den daha az mesafede bulunmasi durumunda, bunlar engel olarak
kabul edilir.

10.3.2 Madde 10.3.1’deki kurallara ek olarak, tamburlu ve zincirli asansorlerde seyir mesafesinin st
sinirinda etkili olacak sekilde kabin Gstiine tampon konulmalidir.

10.3.3 Dogrusal veya dogrusal olmayan karakteristikteki enerji depolayan tipte tamponlar, yalniz asansor
beyan hizinin 1 m/s’yi agsmadigi durumlarda kullanilabilir.

10.3.4 Geri donme hareketi tamponlanmig olan enerji depolayan tipte tamponlar, yalniz asansér beyan
hizinin 1,6 m/s’yi asmadigi durumlarda kullanilabilir.
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10.3.5 Enerjiyi harcayan tipte tamponlar btlin beyan hizlarinda kullanilabilir.

10.3.6 Dogrusal karakteristikli olmayan enerji depolayan tipte, geri donme hareketi tamponlanmis olan
enerji depolayan tipte ve enerjiyi harcayan tipteki tamponlar bir glivenlik elemani olarak goérulir ve Ek
F.5'deki kurallara gére dogrulanmalidir.

10.4 Kabin ve karsi agirlik tamponlarinin stroklari
Asagida istenen tampon stroklari Ek L‘de sematik olarak gosterilmistir.

10.4.1 Enerji depolayan tipte tamponlar
10.4.1.1  Dogrusal karakteristikli tamponlar

10.4.1.1.1 Tamponlarin mimkin olabilecek toplam stroku en az, % 115 beyan hizindaki sigrama
mesafesinin iki katina esit olmalidir (0,135 v2)16. Burada strok metre olarak alinmalidir.

Ancak strok 65 mm'den kig¢ik olmamalidir.

10.4.1.1.2 Tamponlar Madde 10.4.1.1.1‘de tanimlanan stroka, beyan yUki ile yUkli kabinin (veya karsi
agirhgin) kutlesinin 2,5 ile 4 katina tekabul eden bir statik ylk altinda erisecek sekilde hesaplanmalidir.

10.4.1.2 Dogrusal olmayan karakteristikli tamponlar

10.4.1.2.1 Dogrusal olmayan karakteristikli enerjiyi depolayan tipte tamponlar asagida belirtilen kurallara

uygun olmaldir:

a) Beyan yuki ile yUkli kabinin %115 beyan hizi ile serbest digsme durumundan tampona ¢arpmasinda
ortalama ivme, 1 g, ‘den buyuk olmamaldir,

b) 2,5 g, ‘den blylk frenleme ivmesi 0,04 s’den uzun stirmemelidir,

c) Kabinin yukari donis hizi 1 m/s’den blyutk olmamalidir,

d) Calismadan sonra kalici bir bigim degistirme olmamalidir.

10.4.1.2.2 Madde 5.7.1.1, Madde 5.7.1.2, Madde 5.7.2.2, Madde 5.7.2.3 ve Madde 5.7.3.3'te kullanilan
“tam kapanmis” deyimi, dogrusal olmayan karakteristikli enerjiyi depolayan tipte tamponlarda, yerlestirilen
tamponun yiksekliginin %901 oraninda sikistirilmis oldugunu ifade eder.

10.4.2 Geri donme hareketi tamponlanmis olan enerji depolayan tipte tamponlar
Bu tip tamponlara Madde 10.4.1'deki kurallar uygulanir.

10.4.3 Enerijiyi harcayan tipte tamponlar

10.4.3.1  Tamponlarin mimkin olabilecek toplam stroku en az, % 115 beyan hizindaki sigrama
mesafesine esit olmalidir ( 0,0674 v2 ). Burada strok metre olarak alinmalidir.

10.4.3.2  Son duraklar i¢in, Madde 12.8'e uygun bir yavaglama kontrol tertibati mevcutsa, strokun Madde
10.4.3.1 ‘e gbre hesaplanmasinda beyan hizi yerine, kabinin (veya karsi agdirhigin) tamponlara degmesi
esnasindaki hiz kullanilabilir. Bununla beraber strok, agagida belirtilen degerlerden kicuk olmamalidir:

a) Beyan hizinin 4 m/s’yi asmamasi durumunda, Madde 10.4.3.1‘e gore hesaplanan strokun yarisi,
Strok higbir sekilde 0,42 m’den az olmamalidir.

b) Beyan hizinin 4 m/s’den blyik olmasi durumunda, Madde 10.4.3.1‘e gbre hesaplanan strokun Ugte biri,
Strok higbir sekilde 0,54 m’den az olmamalidir.

6 2+ (L15v)?

5 =0,1348v” yuvarlatilarak 0,135v? bulunur.
g

n
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10.4.3.3  Enerjiyi harcayan tipte tamponlar, asagida belirtilen kurallara uygun olmahdir:

a) Beyan yiki ile yikli kabinin %115 beyan hizi ile serbest digsme durumundan tampona ¢arpmasinda
ortalama ivme, 1 g, ‘den buyuk olmamaldir,

b) 2,5 g, ‘den blyuk frenleme ivmesi 0,04 s’den uzun sirmemelidir,

c) Calismadan sonra kalici bir bigim degistirme olmamalidir.

10.4.3.4  Asansorin normal galismasi, tamponlarin kapandiktan sonra normal konumuna geri ddnmesine
bagli olmalidir. Bu durum Madde 14.1.2‘ye uygun bir elektrik gtvenlik tertibatiyla denetlenmelidir.

10.4.3.5 Hidrolik tamponlarin kullaniimasi durumunda, hidrolik seviyesinin kontrolli kolayca
yapilabilmelidir.

10.5 Sinir guvenlik kesicileri

10.5.1 Genel
Asansorde sinir givenlik kesicileri bulunmalidir.

Sinir glvenlik kesicileri, son durak seviyelerinin asilmasi durumunda mimkin olabildigince ¢abuk calisacak
bir sekilde yerlestiriimeli, ancak normal isletmeyi aksatmamalidir.

Bu kesiciler, kabin veya karsi agirlik tamponlara degmeden calismalidir. Sinir glivenlik kesicileri, tim tampon
stroku boyunca devrede kalmalidir.

10.5.2 Sinir giivenlik kesicilerinin ¢alistiriimasi

10.5.2.1  Son duraklardaki normal durdurma tertibatiyla sinir givenlik kesicileri igin ayni calistirma dizeni
kullanilmamalidir.

10.5.2.2  Tamburlu veya zincirli asansérlerde sinir glivenlik kesicileri;

a) Tahrik makinasinin hareketine baglh bir ¢calistirma dizeni ile veya

b) Kuyunun Ust seviyesinde, kabin ve varsa dengeleme agirligi tarafindan veya
c) Dengeleme agirligi yoksa, kuyunun Ust ve alt seviyelerinde kabin tarafindan
calistinimahdir.

10.5.2.3  Sdrtinme tahrikli asansorlerde sinir glivenlik kesicileri;

a) Kuyunun Ust ve alt seviyelerinde, dogrudan kabin tarafindan veya

b) Kabine dolayli baglantili bir tertibat ile (mesela: halat, kayis veya zincir ile)
calistirimaldir.

b) sikkinda verilen baglantinin kopmasi veya gevsemesi Madde 14.1.2‘'ye uygun bir elektrik glvenlik
tertibatiyla tahrik makinasini durdurmalidir.

10.5.3 Sinir giivenlik kesicilerinin ¢calisma metodu

10.5.3.1 Sinir glivenlik kesicileri;
a) Tamburlu ve zincirli asansorlerde, zorlayici mekanik etkiyle motor ve frenin akimini Madde 12.4.2.3.2°ye
go6re dogrudan kesmelidir.
b) Tek veya cift hizli, sirtiinme tahrikli asansérlerde ise:
1) Yukarida, a) sikkindaki gibi devre acilmali, veya
2) Madde 14.1.2’'ye uygun bir elektrik glvenlik tertibati, Madde 12.4.2.3.1, Madde 12.7.1 ve Madde
13.2.1.1'e gbre motor ve fren devrelerini besleyen, kontaklari seri bagll iki adet kontaktoriin bobin
devrelerini zorlayici mekanik etkiyle agmalidir.
c) Degisken gerilimli veya kademesiz hiz ayarli asansdrlerde tahrik tertibatini gecikmesiz olarak, mesela
sistemin izin verdigi en kisa sirede, durdurmaldir.

10.5.3.2  Sinir giivenlik kesicilerinin galismasindan sonra asansoriin tekrar servise alinmasi kendiliginden
gerceklesmemelidir.
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11 Kabin ile kabin girigsine bakan kuyu duvari ve kabin ile kargi agirhik
veya dengeleme agirligi arasindaki acgikliklar

11.1 Genel kurallar
Standardda belirtilen acikliklar, yalniz asansor devreye alinmadan 6nceki muayene ve deneyler sirasinda
degil, asansorin tim servis sliresi boyunca korunmalidir.

11.2 Kabin ile kabin girigine bakan kuyu duvari arasindaki agiklik
Asagida belirtilen kurallar 22 Sekil 5 ve Sekil 6'da & gOsterilmigtir.

11.2.1 Asansor kuyusu i¢ ylizeyi ile kabin esigi veya kabin kapisinin gercevesi veya slirmeli kapilarda
kapanan kenar arasindaki yatay agiklik 0,15 m'yi asmamalidir.

Yukarida belirtilen agiklik:

a) 0,5 m’yi agsmayan bir yikseklik boyunca 0,2 m olabilir,

b) Disey hareketli sirmeli durak kapilariyla donatiimis yik asansérlerinde, butliin hareket mesafesi
boyunca 0,2 m olabilir,

c) Kabinin, mekanik olarak kilittenen ve yalniz bir durak kapisinin kilit agilma boélgesinde agilabilen bir kapi
ile donatildid1 durumlarda sinirlanmamistir.

Asansorin calismasi, Madde 7.7.2.2°deki durumlar haricinde, otomatik olarak ilgili kabin kapisinin
kilitlenmesine bagh olmalidir. Kilitteme tertibatt Madde 14.1.2°ye uygun bir elektrik glvenlik tertibatiyla
donatiimalidir.

11.2.2 Kabin esigi ile durak kapisi esigi arasindaki yatay agiklik 35 mm’yi agmamalidir.

11.2.3 Kabin kapisi ile kapali durak kapilari arasindaki yatay agiklik veya kapilar arasindaki girilebilir aralik
normal ¢alismada 0,12 m’yi agsmamalidir.

11.2.4 Menteseli durak kapilari ile katlanir tipteki kabin kapilarinin miisterek kullaniimasi durumunda 0,15 m
¢apindaki bir kiirenin kapali kapilar arasindaki herhangi bir acikliga sigmasi mimkiin olmamalidir.

<«—— < 0,12 m

<35 mm
p—— - € 0,15 m
5 - <0,
/ N
<02m § <oem
=

-2 sekil 5 %4 - Kabin ile kabin girisine bakan kuyu duvari arasindaki agiklik
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"RB3AT

2 Sekil 6 &3] - Menteseli durak kapisi ile katlanir tipte kabin kapisi arasindaki aciklik

11.3 Kabin, karsi agirlhik veya dengeleme agirligi arasindaki agiklik
Kabin ve kabine bagh parcalar ile karsi agirlik veya (varsa) dengeleme agirhdi ve bunlara bagh pargalar
arasindaki acgiklik en az 50 mm olmalidir.

12 Tahrik makinasi

12.1 Genel kural

Her asansoriin kendine ait en az bir adet tahrik makinasi olmaldir.
12.2 Kabin ve karsi agirlik veya dengeleme agirliginin tahriki
12.2.1 Asagida belirtilen iki tahrik metoduna izin verilir:
a) Surtinme yoluyla (tahrik kasnagi ve halatlarin kullanimi);
b) Mekanik baglantili, yani:
1) Tambur ve halatlar kullaniimasiyla veya
2) Zincir makaralari ve zincirlerin kullaniimasiyla.

Beyan hizi 0,63 m/s’yi asmamalidir. Kargi agirlik kullanilmamalhdir. Dengeleme agirlidi kullanilabilir.

Tahrik elemanlarinin hesaplanmasinda kabin ve kargi agirligin tamponlar Gzerine oturmasi ihtimali de g6z
Ondne alinmalidir.

12.2.2 Motorlar ile tahrik makinasinin (zerindeki elektromekanik frenin etki yapti§i parcalar arasindaki
baglantida kayis kullanilabilir (Madde 12.4.1.2). Bu durumda en az iki kayis kullaniimalidir.

12.3 Yan yataksiz tahrik kasnagi veya zincir makaralarinin kullanimi

Madde 9.7’ye uygun tertibat bulunmalidir.

12.4 Frenleme sistemi

12.4.1 Genel kurallar

12.4.1.1 Asansorde otomatik olarak galisan ve asa@idaki durumlarda devreye giren bir fren sistemi
bulunmahdir:

a) Sebeke geriliminin kesilmesinde,

b) Kumanda geriliminin kesilmesinde.

12.41.2 Frenleme sistemi, sirtiinme ile etki eden bir elektromekanik frene sahip olmalidir. Buna ek
olarak bagka bir sistem de (mesela: elektriksel) kullanilabilir.
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12.4.2 Elektromekanik fren

12.4.21  Elektromekanik fren, beyan yilkiine ilave olarak % 25 fazla yikli kabini, beyan hiziyla hareket
halindeyken yalniz kendi etkisiyle durdurabilmelidir. Bu durumdaki kabin frenleme ivmesi, glvenlik
tertibatinin calismasi veya tamponlara oturma sirasindaki ivmelerden buyik olmamalidir.

Fren tamburu veya diski Uzerindeki frenleme etkisinin saglanmasina katkida bulunan, frene ait mekanik
pargalarin timu ikiser adet olmalidir. Pargalardan birinin devre digi kalmasi durumunda dahi, asagi yénde
hareket eden ve beyan yuku ile yiikli kabini glivenlikle durduracak 6lglide frenleme etkisi saglanmalidir.

Fren miknatislarinin niveleri mekanik parga olarak kabul edilir. Fren bobinleri mekanik parga olarak kabul
edilmez.

12.4.2.2 Fren tamburu veya diski, tahrik kasnagi, tambur veya zincir makarasi ile dogrudan mekanik
baglantili olmalidir.

12.4.2.3 Normal galismada, frenin slrekli agik kalmasi, elektrik akiminin kesintisiz uygulanmasiyla
saglanmalidir.

12.4.2.3.1 Bu elektrik akiminin kesilmesi, birbirinden bagimsiz en az iki elektrik cihazi ile saglanmalidir. Bu
amagla, tahrik makinasinin akimini kesen cihazlar da kullanilabilir.

Asansérin durmasi sirasinda bu cihazlardan birinin ana kontaklarinin agmamasi durumunda, en ge¢ bunu
takip eden hareket yonU degdisiminde, asansorun yeniden harekete gecmesi engellenmis olmalidir.

12.4.2.3.2 Asansor motorunun, jenerator gibi galismasi durumunda, freni galigtiran elektrik cihazinin motor
tarafindan beslenmesi mimkin olmamalidir.

12.4.2.3.3 Fren bobinini besleyen elektrik enerjisinin kesilmesiyle birlikte fren, ilave bir gecikme olmaksizin
etkili olmalidir.

Not - Fren bobininin klemenslerine dodrudan bagh bir diyot veya kondansatér gecikme nedeni olarak
dusundlmez.

12.4.2.4 Tahrik sisteminde bir elle kata getirme tertibati varsa (Madde 12.5.1), fren elle agilabilmeli ve
elle agma kolu birakildiginda kendiliginden kapanmalidir.

12.4.2.5 Fren geneleri veya pabuglarinin basinci, basing altinda galisan kilavuzlanmis yaylar veya
agirliklarla saglanmalidir.

12.4.2.6 Bant frenlerin kullaniimasi yasaktir.
12.4.2.7 Fren balatalari yanmaz malzemeden yapilmalidir.

12.5 Acil durum cgalistirmasi

12.51 2 Kabinin, 400 N’yi gegmeyen beyan yiku ile birlikte, yukari yonde hareket ettiriimesi igin
elle gli¢ uygulanmasi gerekiyorsa, tahrik makinasi, acil durum c¢alistirmasi igin bir el vasitasi (¢ark) ile
donatilmalidir. Kabini hareket ettirmek icin bu vasita, asansérin hareketi ile harekete gecebiliyorsa,

purizsiz, ispitsiz teker seklinde olmalidir.

12.5.11 52 By vasitalar yerlerinden ¢ikarilabiliyorsa, bunlar makina mekani icinde kolaylikla erigilebilir
bir yere yerlestiriimelidir. Bu vasitalarin hangi makina ile ilgili oldugunun karigtiriima tehlikesi varsa, uygun bir
sekilde isaretlenmelidir.

Bu vasitalar yerinden cikarilabilir veya makinadan sdkulebilir ise, en geg, bu vasita makinaya baglanacagi
zaman, Madde 14.1.2'ye uygun bir elektrik gtivenlik tertibati devreye sokulmaI|d|r.
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12.5.1.2 B2 Kabinin kilit acilma bolgesinde olup olmadigi kolaylikla kontrol edilebilmelidir. Bu kontrol,
ornegin, aski veya hiz regulatdri halatlarina isaretler konularak saglanabilir.(ayrica bkz Madde 6.6.2 c))

12.5.2 Iz Madde 12.5.1°de belirtilen kuvvet 400 N'dan biylkse, elektrikli elle kumanda tertibati Madde
14.2.1.4’e uygun olarak saglanmalidir.

Bu vasitalar, ilgili olduklari makina mekéninda yer almalidir:

— Makina dairesi (Madde 6.3),

— Makina dolabi (Madde 6.5.2) veya

— Acil durum ve deney panosu/panolarinin Gzeri (Madde 6.6). al

12.6 Hiz

Asansoér kabini, sebeke gerilimi ve sebeke frekansi motor beyan gerilimi ve beyan frekansina esit oldugunda
beyan yikunin yarisiyla yUkli olarak seyir mesafesinin orta boélgesinde asadi dogru hareket ederken,
hizlanma ve yavaglama periyotlari hesaba katilmadan, beyan hizini % 5’ten fazla asmamalidir."”

Bu tolerans agsagida belirtilen islemlerdeki hizlara da uygulanabilir:

a) Seviyeleme (Madde 14.2.1.2.b),

b) Otomatik seviyeleme (Madde 14.2.1.2.c),

c) Bakim kumandasi (Madde 14.2.1.3.d);

d) Elektrikli elle kumanda (Madde 14.2.1.4.e)),

e) Yukleme rampasi galismasi (Madde 14.2.1.5.c)).

12.7 Tahrik makinasinin durdurulmasi ve durma durumunun denetlenmesi
Asansorin Madde 14.1.2'ye goOre bir elektrik guvenlik tertibatinin ¢alismasi ile durdurulmasi asagida
belirtilen sekilde yapilmalidir.

12.7.1 Sebekeden dogrudan beslenen alternatif veya dogru akim motorlari

Besleme, kontaklari motor devresinde seri bagli, birbirinden bagimsiz iki adet kontaktérle kesilmelidir. iki
kontaktérden birinin ana kontaklarinin asansér durdugunda devreyi agmamasi durumunda, en ge¢ bunu
takip eden hareket yonl degisiminde, asansoriin yeniden harekete gegcmesi engellenmis olmalidir.

12.7.2 Ward-leonard sistemli tahrik

12.7.2.1  ikazin klasik elemanlarla beslenmesi

iki bagimsiz kontaktor:

a) Motor-jeneratér devresini veya

b) Jeneratér ikaz devresini veya

c) Biri motor-jeneratdr devresini, digeri jenerator ikaz devresini
kesmelidir.

iki kontaktérden birinin ana kontaklarinin asansér durdugunda devreyi agmamasi durumunda, en geg bunu
takip eden hareket yonl degdisiminde asansorun yeniden harekete gecmesi engellenmis olmalidir.

b) ve c) siklarinda, jeneratér alaninin artik miknatislik etkisiyle motorun kontrolsiiz hareketlerine neden
olmasi engellenmelidir (mesela: ters ydonde miknatislama baglantisi ile).

12.7.2.2 ikazin statik elemanlarla beslenmesi ve kumandasi
Asagidaki metotlardan biri kullaniimalidir:
a) Madde 12.7.2.1'de belirtildigi sekilde devrenin kesilmesi,
b) Asagidaki elemanlardan olusan bir devre sistemi:
1) Motor- jenerattr devresini veya jenerator ikaz devresini kesen bir kontaktor.
Kontaktoér bobini, en azindan her hareket yonl degisiminden o6nce devre disi kalmalidir.
Kontaktoriin birakmamasi durumunda, asansoériin yeniden hareket etmesi engellenmelidir ve
2) Statik elemanlardaki enerji akisini kesen bir kumanda tertibati ve
3) Asansorin her durusunda, eneriji akisinin kesilip kesilmedigini kontrol eden bir denetleme tertibati.

' Yukaridaki sartlarda hizin, kabin beyan hizindan % 8'den dusuk olmamasi iyi bir uygulamadir
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Normal calismadaki duruslarda, statik elemanlardaki enerji akisinin kesilmesi etkili olmazsa, denetleme
tertibat kontaktoriin devreyi agmasini saglamali ve asansorun yeniden hareket etmesini engellemelidir.

Jenerator alaninin artik miknatislik etkisiyle motorun kontrolsuz hareketlerine neden olmasi engellenmelidir
(mesela: ters ydnde miknatislama baglantisi ile).

12.7.3 Alternatif veya dogru akim motorlarinin statik elemanlarla beslenmesi ve kumandasi
Asagidaki metotlardan biri kullaniimalidir:
a) Iki bagimsiz kontaktér motor akimini kesmelidir.
iki kontaktérden birinin ana kontaklarinin asansér durdugunda devreyi agmamasi durumunda, en geg
bunu takip eden hareket yonl degdisiminde, asansdrun yeniden hareket etmesi engellenmelidir.
b) Asagidaki elemanlardan olusan bir devre sistemi:
1) Devreyi butiin kutuplariyla kesen bir kontaktor.
Kontaktor bobini en az her hareket yoni degisiminden énce devre disi kalmalidir. Kontaktoriin
birakmamasi durumunda, asansoérin yeniden hareket etmesi engellenmelidir ve
2) Statik elemanlardaki enerji akisini kesen bir kumanda tertibati ve
3) Asansorin her durusunda, enerji akisinin kesilip kesilmedigini kontrol eden bir denetleme tertibati.

Normal galismadaki duruslarda, statik elemanlardaki enerji akisinin kesilmesi etkili olmazsa, denetleme
tertibati kontaktérin devreyi agmasini saglamali ve asansdriin yeniden hareket etmesini engellemelidir.

12.7.4 Madde 12.7.2.2.b.2, veya Madde 12.7.3.b.2’ye gbre kumanda tertibati ve Madde 12.7.2.2.b.3 veya
Madde 12.7.3.b.3’e gore denetleme tertibati, Madde 14.1.2.3’e uygun elektrik glivenlik devreleri olmak
zorunda degildir.

Bu tertibatlar yalniz, Madde 12.7.3 a ile kiyaslanabilirligi saglamak icin Madde 14.1.1‘deki kurallari yerine
getirdiginde kullanilabilir.

12.8 Kisaltilmig stroklu tamponlar kullanildiginda makinanin yavaslamasinin
denetlenmesi

12.8.1 Madde 10.4.3.2'deki durumda, son duraklara varmadan Once bir yavaslama kontrol tertibati
yavaglamanin etkili olup olmadigini denetlemelidir.

12.8.2 Yavaslamanin etkili olmamasi durumunda, bu tertibat asansériin hizini, kabin veya kargi agirhgin
tampona carptigi andaki hizin, tamponun tasarimlandigi hizi agsmayacagi élgtide azaltmalidir.

12.8.3 Yavaslama kontrol tertibati asansoriin hareket yoninden badimsiz degilse, kabinin hareketinin
istenilen hareket ydninde olup olmadig: bir tertibatla denetlenmelidir.

12.8.4 Yavaslama kontrol tertibati veya bunun elemanlari makina dairesine konulmussa:

a) Bunlar, kabine dogrudan baglantili bir tertibatla tahrik edilmeli,

b) Kabin pozisyonu ile ilgili bilgi surtinme tekeri, kayis veya senkron motorlar tarafindan tahrik edilen
cihazlara bagl olmamali,

c) Kabin pozisyonunu makina dairesine aktarmak igin bant, zincir veya halat kullaniliyorsa, aktarma
organinin kopmasi veya gevsemesi durumunda, Madde 14.1.2°ye uygun bir elektrik guvenlik tertibati
tahrik makinasini durdurmalidir.

12.8.5 Bu tertibatin kumanda ve galismasinin tasarimi, normal hiz ayarlama sistemi ile birlikte Madde
14.1.2'ye uygun bir yavaslama kontrol tertibati meydana getirmelidir.

12.9 Gevsek halat veya gevsek zincire karsi glivenlik aygitlari

Tamburlu veya zincirli asansorler, Madde 14.1.2‘ye uygun bir elektrik glvenlik tertibatini ¢calistiran bir gevsek
halat/ zincir aygitina sahip olmahldir. Bu aygit Madde 9.5.3 ‘te istenen tertibatin aynisi olabilir.

12.10 Motor hareket siuresi sinirlayicisi

12.10.1 Sartinme tahrikli asansorler, asagidaki durumlarda tahrik tertibatinin enerjisini kesen ve

enerjisiz durumda tutan bir motor hareket stiresi sinirlayicisi ile donatiimalidir:
a) Hareket komutu varken tahrik makinasinin donmemesi durumunda;
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b) Kabin veya karsi agirlik, asadi yonde hareketleri sirasinda halatlarin tahrik kasnagi Gzerinde kaymasina
neden olan bir engelle karsilastiklarinda.

12.10.2 Motor hareket siresi sinirlayicisi, asagida verilen slrelerden kiiciik olanini gegmeyecek bir

zaman iginde ¢alismaldir:

a) 45 saniye,

b) En uzun seyir mesafesi igin gerekli slireye en ¢ok 10 saniye ilave edilmesiyle bulunan sire. En uzun
seyir mesafesi igin gerekli stire 10 saniyeden az ise, bu sire en az 20 saniye olmalidir.

12.10.3 Normal c¢alismaya donls, ancak elle miidahale ile mimkin olmalidir. Enerjinin kesilip tekrar
gelmesi durumunda, makinanin hareketsiz konumda tutulmasi gerekli degildir.

12.10.4 Motor hareket siresi sinirlayicisi, bakim kumandasi veya elektrikli elle calisma kumandasi
sirasinda kabinin hareketini engellememelidir.

12.11 Makinalarin korunmasi

Tehlikeli olabilecek, erisilebilir ddnen makina pargalari igin etkili korunma tedbirleri alinmalidir. Bu durum
Ozellikle agsagida belirtilenler icin gecerlidir:

a) Millerde bulunan kama ve vidalar,

b) Bantlar, zincirler, kayislar,

c) Disli garklar ve zincir makaralari,

d) Cikinti yapan motor milleri,

e) Merkezkag tipli hiz regulatorleri.

Madde 9.7‘ye uygun korumali tahrik kasnaklari, elle dondiirme ¢arklari, fren tamburu ve tiim benzeri yuvarlak
dizgun elemanlar yukaridaki kapsamin digindadir. Bu pargalar, en azindan kismen sari renge boyanmalidir.

)

12.12 Duraklarda kabinin normal durmasi ve seviyeleme hassasiyeti

- Kabinin durma hassasiyeti £ 10 mm olmalidir,
-+ 20 mm lik seviyeleme hassasiyeti korunmahldir. Kabinin 6rnegin yikleme ve bosaltiima safhalari

sirasinda 20 mm asilirsa, bu duzeltiimelidir.

13 Elektrik tesisat ve aksami

13.1 Genel kurallar

13.1.1 Uygulama sinirlari

13.1.1.1  Bu standarddaki elektrik tesisati ve elektrik tesisatinin aksami ile ilgili kurallar asagidaki

devrelere uygulanir:

a) Asansor kuvvet devresinin ana anahtari ve buna bagli devrelere,

b) Kabin aydinlatma devresinin anahtari ve buna bagh devrelere.

Asansor, blnyesinde elektrik donanimi bulunan bir makina gibi, bir bitiin olarak distintlmelidir.

Not - Elektrik besleme devreleriyle ilgili milli yénetmeliklerdeki kurallar anahtarlarin giris klemenslerine kadar
uygulanir. Bu kurallar makina dairesi, makara dairesi, asansér kuyusu ve kuyu alt boslugundaki tim
aydinlatma ve priz tesisatina uygulanir.

13.1.1.2 Bu standardin, Madde 13.1.1.1‘de belirtilen anahtarlara bagl devreler ile ilgili kurallari,

asansorlerin 6zel sartlarini da hesaba katmak kaydiyla, mumkin oldugu kadar mevcut standardlara

dayanmaktadir. Bu standardlar:

a) Milletlerarasi dizeyde: IEC,

b) Avrupa dizeyinde ise: CENELEC standardlaridir.

Bu standardlardan biri ne zaman kullanilsa, ilgili referanslarla birlikte, uygulama sinirlari da belirtilir.
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Tam bir bilgi veriimedidi durumlarda, kullanilan elektrik techizati, givenlikle ilgili kabul gérmus kurallara
uygun olmaldir.

13.1.1.3  Elektromanyetik uyumluluk, EN 12015 ve EN 12016’da belirtilen kurallara uygun olmalidir.

13.1.2 2 Makina ve makara mekanlarinda dogrudan temasa kargi korunma, en az IP 2X koruma
derecesine sahip mahfazalarla saglanmalldlr.

13.1.3 Elektrik tesisatinin yalitim direnci (CENELEC HD 384.6.61 S1)
Yalitim direnci, gerilim tagiyan her iletken ile toprak arasinda élgtimelidir.

Yalitim direncinin en kiiclk degerleri Cizelge 5‘ten alinmahdir.

Cizelge 5
Elektrik devresinin anma gerilimi Deney gerilimi (dogru akim) Yalitim direnci
V \' MQ
Kuguk Gerilim SELV 250 > 0,25
<500 500 >0,5
> 500 1000 >1,0

Elektrik devresinde elektronik elemanlar varsa, faz ve nétr iletkenleri 6lgme sirasinda birbirine baglanmalidir.

13.1.4 Kumanda ve giivenlik devrelerinde, iletkenler arasinda veya iletken ile toprak arasindaki gerilimin
alternatif akim efektif degeri veya dogru akim ortalama degeri 250 V'u asmamalidir.

13.1.5 Notr iletkeni ve koruma iletkeni daima ayri olmalidir.
13.2 Kontaktor, yardimci kontaktor, elektrik glivenlik devrelerine ait elemanlar
13.2.1 Kontaktor, yardimci kontaktor

13.2.1.1  Ana kontaktorler, yani Madde 12.7'ye goére tahrik makinasini durdurmak igin gerekli olan
kontaktorler,

EN 60947-4-1'de tarif edilen asagidaki kullanim siniflarina uygun olmahdir:
a) Alternatif akim motor kontaktoérleri igin: AC-3,
b) Dogru akim besleme kontaktoérleri igin : DC-3.

Bu kontaktérler ayrica, anahtarlama islemlerinin % 10’unu adimli ¢alisma seklinde gerceklestirebilmelidir.

13.2.1.2 Tasidiklan gi¢ nedeniyle ana kontaktorleri galistirmak igin yardimci kontaktor kullanihyorsa, bu
yardimci kontaktorler, EN 60947-5-1'de tarif edilen kullanma siniflarina uygun olmalidir:

a) Alternatif akim bobinlerine kumanda etmek igin: AC-15,

b) Dogru akim bobinlerine kumanda etmek i¢in : DC-13.

13.21.3 Gerek Madde 13.2.1.1‘e gbre ana kontaktorler ve gerekse Madde 13.2.1.2'ye gore yardimci
kontaktorler igin, Madde 14.1.1.1°de belirtilen 6énlemlerin alindi§1, agagidaki durumlarda kabul edilebilir:

a) Acar kontaklardan biri (hormal durumda kapali) kapandidinda, butin kapar kontaklar agik ise,

b) Kapar kontaklardan biri (normal durumda agik) kapandiginda, bitin agar kontaklar agik ise.

13.2.2 Elektrik guivenlik devrelerinin elemanlari

13.2.21 Madde13.2.1.2'ye uygun vyardimci kontaktorlerin, bir glvenlik devresinde role olarak
kullaniimasi durumunda, Madde 13.2.1.3‘teki varsayimlar da uygulanmalidir.

13.2.2.2 Kullanilan rélelerin yapisi itibariyla, devreyi kesen ve devreyi kapatan kontaklar endlivinin higbir
konumunda ayni anda kapal degillerse, endivinin tam olarak gekmeme ihtimali gz 6nine alinmamalidir
(Madde 14.1.1.1 f).
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13.2.2.3  Elektrik glvenlik devrelerinin (varsa) ardina bagli olan elemanlar, ylizeysel kagak yolu
uzunluklari ve hava araliklari yoninden (ayirma araliklari yoniinden degil) Madde 14.1.2.2.3'teki kurallara
uygun olmalidir.

Bu kural, Madde 13.2.1.1, Madde 13.2.1.2 ve Madde 13.2.2.1‘de belirtilen cihazlara, EN 60947-4-1 ve
EN 60947-5-1 standardlarina uygun olmalari durumunda uygulanmaz.

Baski devre plakalari igin Gizelge H.1 (3.6) daki kurallar gegerlidir.
13.3 Motorlar ve diger elektrik cihazlarinin korunmasi
13.3.1 Ana sebekeye dogrudan bagli motorlar kisa devreye karsi korunmalidir.

13.3.2 Ana sebekeye dogrudan bagh motorlar, bitiin gerilim altindaki iletkenlerde beslemeyi kesen, elle
tekrar kurulabilir tipte (Madde 13.3.3‘te belirtilen durum harig) bir otomatik devre kesiciyle asir yike karsi
korunmalidir.

13.3.3 Asansor motorundaki agiri ylkiin belirlenmesi, motor sargilarindaki sicaklik ylikselmesi esasina gore
yapildidinda, motorun beslemesinin kesilmesi Madde 13.3.6'ya uygun olmalidir.

13.3.4 Motorda farkh devrelerden beslenen sargilar varsa, Madde 13.3.2 ve Madde 13.3.3‘deki kurallar her
sarglya uygulanir.

13.3.5 Asansor motorlarinin, motorla tahrik olunan dogru akim jeneratorleri tarafindan beslenmesi
durumunda, asans6r motoru da asiri yike karsi korunmalidir.

13.3.6 Sicaklik denetleme elemaniyla donatilmis bir elektrik cihazinin tasarimlandigi sicaklik asildiginda,
asansor calismaya devam edemeyecekse, kabin, igindeki yolcularin inebilecedi sekilde bir durakta
durmalidir. Asansoriin otomatik olarak normal c¢alismaya baslamasi, yeterince sogumadan sonra
gergeklesmelidir.

13.4 Ana anahtarlar (salterler)

13.4.1 I'Z’Her bir asansér icin, gerilim altindaki tim iletkenlerde beslemeyi kesebilecek bir ana anahtar
bulunmaldir. Bu anahtar, asansér kullanimi ile ilgili normal sartlarda meydana gelebilecek en yiksek akimi
kesebilecek kapasitede olmalidir.

13.4.1.1 Bu anahtar agsagidaki akim devrelerini kesmemelidir:
a) Kabin aydinlatmasi veya varsa kabin havalandirmasi,

b) Kabin Ustiinde bulunan priz,

c) Makina ve makara mekanlarinin aydinlatmasi,

d) Makina, makara mekanlarinda ve kuyu dibinde bulunan priz,
e) Asansor kuyusu aydinlatmasi,

f)  Alarm tertibat.

13.4.1.2 Bu anahtar;

a) varsa, makina dairesine,

b) makina dairesi yoksa, kumanda dolabinin asansér kuyusunda bulundugu durumlar harig, kumanda
dolabina veya

c) kumanda dolabinin asans6r kuyusunda bulundugu durumlarda, acil durum ve deney
panosuna/panolarina yerlestiriimelidir (Madde 6.6). Acil durum panosu deney panosundan ayri ise,
anahtar acil durum panosuna yerlestirilmelidir.

Ana anahtara kumanda dolabindan kolayca erigilemiyorsa, kumanda dolabinda Madde 13.4.2’deki kurala
uygun bir ayirici anahtar bulunmalidir.

13.4.2 Madde 13.4.1'e gore ana anahtar, sabit “0” ve “1” konumlarina sahip olmali ve istenmeyen bir
sekilde galistirilmasini engellemek icin “0” konumunda bir asma kilit veya benzeri tertibatla kilitlenebilmelidir.
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Ana anahtarin kumanda mekanizmasi, makina dairesi girisinden veya giriglerinden ¢abuk ve kolay erigilebilir
olmalidir. Makina dairesinin birden fazla asansor igin musterek kullaniimasi durumunda, ana anahtarlarin
kumanda mekanizmalarinin hangi asansarlere ait oldugu kolaylikla ayirt edilebilmelidir.

Makina dairesinin birden fazla girisi olmasi durumunda veya ayni asansoérin, her birinin ayri girisleri olan
birden fazla makina dairesi varsa, kontaktériin bobin devresine konulan Madde 14.1.2‘ye uygun bir elektrik
glvenlik tertibati ile kumanda edilen bir kontaktér kullanilabilir.

Devre kesici kontaktoriin tekrar devreye alinmasi ancak, onu devre digi birakan tertibat ile mumkin
olmalidir. Bu kontaktdre ilaveten, elle kumanda edilen bir ayirici anahtar da bulunmalidir.

13.4.3 Grup kumandali asansorlerde, bir asansore ait ana anahtarin agilmasiyla kumanda sisteminin bazi
kisimlari gerilim altinda kaliyorsa, bu kisimlar, gerekirse gruptaki butin asansorlerin elektrigini kesmek
suretiyle, gerilimsiz birakilabilmelidir.

13.4.4 Giig faktoriinii diizeltmek icin kullanilan kondansatorler, ana anahtardan 6nce baglanmalidir.

Asiri gerilim yikselmesi tehlikesi bulunmasi durumunda, mesela motorlar ¢ok uzun kablolarla beslendiginde,
kuvvet devrelerinin kesilmesi, ayni zamanda kondansator baglanti devrelerini de kesmelidir.

13.5 Elektrik tesisati

13.5.1 Makina ve makara dairelerinde ve asansor kuyusunda kullanilan iletkenler ve kablolar (Kabin seyir
kablosu hari¢), CENELEC standardlarindaki tiplerden segilmeli ve Madde 13.1.1.2‘de belirtilenler géz 6niine
alinarak en az HD 21.3 S3 ve HD 22.4 S3 standardlarinda tarif edilen kaliteye esdeger kalitede olmalidir.

13.5.1.1 CENELEC HD 21.3 S3, Bolim 2 (H07V-U ve HO7V-R), Bélim 3 (HO7V-K), Bolim 4 (HO5V-U)
ve Bolim 5 (HO5V-K) standardlarina uygun iletkenler, metal veya plastikten mamul boru veya kanallar iginde
tesis edilmesi veya bunlara esdeger sekilde korunmasi kaydiyla kullanilabilirler.

Not - Bu kurallar, CENELEC HD 21.1 S3 Ek 1 ‘deki kullanim kilavuzundakilerin yerini alacaktir.

13.5.1.2 CENELEC HD 21.4 S2 Bolim 2'de tarif edildigi gibi sabit tesis igin kablolar ancak, kuyu veya
makina dairesi duvarlarina goriinir bir sekilde tespit edilmeleri veya boru, kanal veya benzeri techizat icine
doésenmeleri durumunda kullanilabilir.

13.5.1.3 CENELEC HD 22.4 S3 Bolim 3 (HO5RR-F) ve HD 21.5 S3 Bolim 5 (HO5VV-F) standartlarina
uygun normal bukilgen kablolar ancak boru, kanallar veya bunlara esdeger sekilde korunma saglayan
tertibat igine désenmeleri durumunda kullanilabilir.

CENELEC HD 22.4 S3 Bolim 5 (HO7RN-F) standardina uygun olarak kuvvetlendirilmis kilifli bikulgen
kablolar, Madde 13.5.1.2 ‘deki sartlara uygun olarak sabit tesis kablosu gibi désenip, hareketli techizatin
baglantisinda (Kabine olan bukilgen baglanti kablosu harig) titresime maruz yerlerde kullanilabilir.

EN 50214 ve CENELEC HD 360 S2’ye uygun buikilgen kablolar, bu belgelerde belirtilen sinirlar iginde kabin
seyir kablosu olarak kullanilabilir. Bitin durumlarda, kullanilan hareketli kablolar en az esdeger kalitede
olmalidir.

13.5.1.4 Madde 13.5.1.1, Madde 13.5.1.2 ve Madde 13.5.1.3'teki kurallarin asagidaki durumlarda
uygulanmasi gerekli degildir:
1) Durak kapilarindaki elektrik gtivenlik tertibatina ait olmayan kablolarda:
a) Beyan guci 100 VA'den buylk degilse,
b) Kutuplar (veya fazlar) arasindaki veya bir kutup (veya fazlardan biri) ile toprak arasindaki normal
sartlardaki gerilim 50 V’tan fazla degilse.
2) Kumanda tertibatinin ve kumanda panolarinin baglantisinda veya bildirim Cizelgelerinde:
a) Farkh elektrik cihazlari arasindaki baglantilarda veya
b) Bu cihazlarla baglanti klemensleri arasindaki baglantilarda.

13.5.2 iletkenlerin kesit alani
Mekanik bir dayanikllik saglamak icin kapilarda bulunan elektrik glvenlik tertibatina ait iletkenlerin kesit
alani 0,75 mm? ‘den az olmamalidir.
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13.5.3 Tesisat metodu
13.5.3.1  Elektrik tesisatinin kolay anlagiimasini saglamak igin gerekli isaretiemeler yapilmaldir.

13.5.3.2 Madde 13.1.2'de belirtilen pargalarin haricindeki baglantilar, klemensler ve konnektorler, bu
amag icin yapilan pano, buat veya dolaplarin icinde bulunmalidir.

13.5.3.3  Bir asansoriin ana anahtari veya anahtarlarinin agilmasindan sonra bazi klemenslerde gerilim
bulunuyorsa, bunlar gerilim bulunmayan klemenslerden acik bir sekilde ayrilmali ve gerilim 50 V'tan blylk
ise uygun bir sekilde isaretlenmelidir.

13.5.3.4 Kaza ile kisa devre edilmesi, asansériin galismasi igin tehlike yaratan klemensler, yapim
sekilleri bu tehlikeyi 6nlemedikge, birbirinden acik bir sekilde ayriimalidir.

13.5.3.5 Mekanik korumanin kesintisizligini saglamak igin, iletken ve kablolarin koruyucu kiliflari anahtar
kutulari veya cihazlarin i¢ine kadar sokulmali veya uygun bir rakor i¢inde son bulmalidir.

Not - Durak ve kabin kapilarinin kapali olan kasalari, cihaz kutusu olarak dikkate alinir.

Hareketli parcalar veya mahfazalarla keskin kenarlari nedeniyle bir zedelenme tehlikesi varsa, elektrik
glvenlik tertibatina giden iletkenler mekanik olarak korunmalidir.

13.5.3.6  Ayni boru veya kanal iginde farkli gerilime sahip devrelere ait iletkenler bulunuyorsa, bitiin
iletkenler en ylksek gerilime uygun bir yalitima sahip olmalidir.

13.5.4 Konnektorler (baglayicilar)

Guvenlik devrelerinde kullanilan konnektorli cihazlar veya konnektorler, yanhs takilmalari asansérin
calismasi igin tehlikeli olabiliyorsa veya herhangi bir alete gerek kalmadan sokdilebiliyorsa, yanlis takiimaya
meydan vermeyecek bir diizene ve yapiya sahip olmalidir.

13.6 Aydinlatma ve prizler

13.6.1 I*2’Kabin, kuyu, makina mekanlari, makara mekanlari ve acil durum ve deney
panosunun/panolarinin (Madde 6.6) aydinlatma devreleri, makinayi besleyen devreden bagimsiz olmaldir.
Bu husus ya bagimsiz bir besleme hattiyla, ya da Madde 13.4’te belirtilen ana anahtar veya ana anahtarlarin

besleme tarafindaki makine besleme devresine baglanmasiyla saglanabilir.

13.6.2 I*2)Kabin iistiinde, makina ve makara mekanlarinda ve kuyu dibinde bulunmasi gereken prizler,
Madde 13.6.1‘de belirtilen devrelerden beslenmelidir.

Bu prizler;

a) ya dogrudan beslenen 250 V anma gerilimli, iki faz + toprakh (2P+PE) tipten,

b) veya CENELEC HD 384.4.41 S2 Madde 411'e uygun, ¢ok disuk guvenlik gerilimiyle (SELV) beslenen
tipten olmaldir.

Yukarida belirtilen prizlerin kullaniimasi, besleme kablosu kesit alaninin priz beyan akimina uygun olmasi
gerektigi anlamina gelmez. lletkenlerin agir akima karsi gerektigi gibi korunmasi kaydiyla iletkenlerin kesit

alani daha kiigiik olabilir.
13.6.3 Aydinlatma ve priz besleme devreleri i¢in anahtar (salter)

13.6.3.1  Kabin aydinlatmasi ve kabin prizinin beslemesi bir anahtar ile devre digi birakilabilmelidir.
Makina dairesinde birden fazla asansoriin tahrik makinalari bulunuyorsa, her bir kabin igin ayri bir anahtar
konulmalidir. Bu anahtar, ilgili ana anahtarin yakinina konulmaldir.

13.6.3.2  IA2)Makina mekanlarinin aydinlatmasini kontrol etmek lizere, bu mekanlarin giriginin/girislerinin
yakinina bir anahtar veya benzeri bir tertibat konulmalidir. Ayica Madde 6.3.7, Madde 6.4.9 ve Madde 6.5.5’e
bakilmalidir.

Asansor kuyusu aydinlatmasinin, her iki yerden de kumanda edilebilmesini teminen hem ana anahtara yakin
bir yerde hem de kuyu dibinde birer anahtar (veya benzeri) bulunmalidir.
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13.6.3.3 Madde 13.6.3.1 ve Madde 13.6.3.2‘deki anahtarlar tarafindan kontrol edilen her devre, kisa
devreye karsi ayri ayri korunmalidir.

14 Elektrik arizalarina karsi korunma, kumandalar, dncelikler

14.1 Hata analizi ve elektrik glivenlik tertibati

14.1.1 Hata analizi

Asansorin elektrik tesisatinda meydana gelebilecek Madde 14.1.1.1‘de stz konusu edilen arizalardan
herhangi biri, Madde 14.1.1.2 ve/veya Ek H‘de belirtilen kurallara gére g6z 6nine alinmamasi mimkuin
degilse, tek basina tehlikeli bir duruma yol agmamalidir.

Guvenlik devreleri icin Madde 14.1.2.3'e bakiniz.

14.1.1.1  Duslnilebilecek arizalar:

a) Gerilimin kesilmesi,

b) Gerilimin dismesi,

¢) Bir hattin iletkenligini kaybetmesi,

d) Metal gévde veya topraga kacak,

e) Direng, kondansator, transistor ve lamba gibi elemanlarda meydana gelebilecek kisa devre veya kesinti,
deger veya ¢alisma bigiminin degismesi,

f) Bir role veya kontaktor endlvisinin gekmemesi veya tam olarak gekmemesi,

g) Bir role veya kontaktor endivisinin birakmamasi,

h) Bir kontagin agmamasi,

i) Bir kontagin kapamamasi,

j) Faz sirasi degisimi.

1411.2 Madde 14.1.22 ‘ye uygun givenlik anahtarlarinda bir kontagin agmamasi durumu
distnilmemelidir.

14.1.1.3 Icinde elektrik giivenlik tertibati bulunan bir devrede meydana gelebilecek bir gévde veya toprak
kacagi:

a) Ya tahrik makinasinin hemen durdurmasina neden olmali veya

b) Ik normal durustan sonra makinanin tekrar hareket etmesini engellemelidir.

Tekrar devreye alma, ancak elle midahale ile mimkuin olmalidir.
14.1.2 Elektrik giivenlik tertibati

14.1.2.1 Genel kurallar

14.1.2.1.1 Farkli maddelerde istenen elektrik gilivenlik tertibatindan birinin devreye girmesi durumunda,
Madde 14.1.2.4'de belirtildigi gibi makinanin harekete ge¢mesi engellenmeli veya tahrik makinasi hemen
durmalidir. Ek A‘da bu cihazlar liste halinde verilmigtir.

Elektrik guvenlik tertibatinda asagidaki unsurlar bulunmalidir:

a) Madde 12.7‘de belirtilen kontaktorlerin veya bunlarin yardimci kontaktorlerinin devrelerini dogrudan
kesen, Madde 14.1.2.2'ye uygun bir veya birden fazla giivenlik kontaklari veya

b) Madde 14.1.2.3‘e gore, asagidaki belirtilenlerden biri veya birden fazlasini ihtiva eden elektrik giivenlik
devreleri:

1) Madde 12.7‘de belirtilen kontaktorlerin veya bunlarin yardimci kontaktdrlerinin devrelerini dolayli
olarak kesen, Madde 14.1.2.2 ‘ye uygun bir veya birden fazla givenlik kontaklari,

2) Madde 14.1.2.2 ‘ye uygun olmayan kontaklar,

3) Ek-Hye uygun baska elemanlar,

4) EdMadde 14.1 .2.6’ya uygun guvenlikle ilgili uygulamalardaki programlanabilir elektronik sistemler

14.1.2.1.2 (Bos birakilmistir)
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14.1.2.1.3 Bu standardda belirtilen istisnalar disinda (bkz Madde 14.2.1.2, Madde 14.2.1.4 ve Madde
14.2.1.5) glivenlik kontaklarina higbir elektrik cihazi paralel baglanmamalidir.

Elektrik givenlik zincirinin farkli noktalarina yapilan baglantilara yalniz bilgi toplama amagli ise izin verilir. Bu
amagla kullanilan cihazlar, Madde 14.1.2.3'te glvenlik devreleri icin belirtilen kurallara uygun olmalidir.

14.1.2.1.4 Danhili veya harici, endiktif veya kapasitif etkiler, elektrik glivenlik cihazlarinda arizali durumlara
yol agmamalidir.

14.1.2.1.5 Elektrik glvenlik devrelerinin gikis sinyali, ayni devrede bundan sonra baglh bir elektrik cihazi
tarafindan, tehlikeli bir duruma neden olabilecek 6l¢lide degistiriimemelidir.

14.1.2.1.6 Bir veya birden fazla paralel kanal iceren giivenlik devrelerinde, giivenlik devresinin kendi
glvenlik gérevinden baska amaclarda kullanilacak bilgiler, sadece bir ve ayni kanaldan alinmalidir.

14.1.2.1.7 Sinyalleri kaydeden veya geciktiren devreler, ariza durumunda bile, elektrik glivenlik tertibatinin
calismasiyla tahrik makinasinin durmasini engellememeli veya belirgin bir sekilde geciktirmemelidir (mesela:
sisteme uygun en kisa zamanda makina durmalidir).

14.1.2.1.8 Dahili besleme kaynaklarinin yapim ve dizenlenmesi ile salt iglemleri nedeniyle elektrik
guvenlik tertibatinin gikislarinda yanlis sinyaller meydana gelmesi engellenmelidir.

14.1.2.2 Giivenlik kontaklari

14.1.2.2.1 Elektrik glivenlik anahtarlari galistiginda, kontaklari zorlayici mekanik etkiyle ayrilmahdir. Bu
zorlayict mekanik etkiyle ayriima kontaklarin birbirine kaynamis olmasi durumunda dahi gerceklesmelidir.
Tasarim, bir parcanin arizalanmasindan 6turd kisa devre meydana getirmesi tehlikesi, mimkin oldugu
kadar az olacak sekilde yapilmalidir.

Not - Zorlayici mekanik etkiyle ayrilma, devreyi kesen kontaklarin agma konumuna gelmesiyle ve hareket

mesafesinin dnemli bir kismi boyunca, hareketli kontak pargalari ile Ustiine agma kuvvetinin etki ettigi
tahrik elemaninin arasinda esnek malzemelerin (mesela: yaylar gibi) bulunmamasiyla saglanir.

14.1.2.2.2 Givenlik kontaklari, koruyucu muhafazanin en az IP 4X derecesinde koruma saglamasi
durumunda 250 V veya koruma derecesinin IP 4X'ten kiiglik oldugu durumlarda 500 V beyan yalitim
gerilimine sahip olmalidir.

Guvenlik kontaklari EN 60947-5-1 standardinda belirlenen asagdidaki kullanma siniflarinda olmalidir;

a) Alternatif akim devrelerindeki glivenlik kontaklari icin: AC 15,

b) Dogru akim devrelerindeki givenlik kontaklari igin: DC 13.

14.1.2.2.3 Koruma derecesinin IP 4X’e esit veya daha az olmasi durumunda, hava araliklari en az 3 mm
ve ylzeysel kagak yolu uzunluklari en az 4 mm, kontaklarin agildiktan sonra ayirma mesafesi en az 4 mm
olmaldir. Koruma derecesi IP 4X’ten iyi ise ylzeysel kagak yolu uzunluklari 3 mm’ye dusurilebilir.

14.1.2.2.4 Kontaklarin devreyi birden fazla ayirmasi durumunda, ayrilma sonunda her bir ayirma mesafesi
en az 2 mm olmalidir.

14.1.2.2.5 lletken malzemenin asinmasi kontaklarin kisa devre olmasina yol agmamalidir.

14.1.2.3 Guvenlik devreleri

14.1.2.3.1 Guvenlik devreleri, bir ariza meydana gelmesi acgisindan Madde 14.1.1‘e uygun olmalidur.
14.1.2.3.2 Buna ek olarak %2} Sekil 7’de *algosterilen asagidaki kurallar gecerlidir:

14.1.2.3.2.1 Bir arizanin, basgka bir ariza ile birlikte tehlikeli bir duruma yol agabilmesi halinde, en geg
arizali elemanin etkili oldugu bir sonraki isletme periyodu sirasinda, asansor devre digi birakiimalidir.
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Bu ariza giderilmedigi strece asansorin kendiliginden devreye girmesi engellenmis olmalidir.

Burada, asansoérin devre disi birakilmasindan énce tehlikeli durum yaratan ikinci bir arizanin daha meydana
gelmesi ihtimali distunudlmemektedir.

14.1.2.3.2.2 iki arizanin ayni anda meydana gelmesi tehlikeli bir isletme durumu yaratmiyorsa, ancak
Uclincd bir arizanin daha meydana gelmesi tehlikeli bir isletme durumu yaratiyorsa, en ge¢ arizal
elemanlardan birinin etkili oldugu bir sonraki isletme periyodu sirasinda, asansér devre disi birakilmalidir.

Burada uguncu arizanin, asansorin yukarida belirtildigi gibi devre digi birakiimasindan 6nce tehlikeli bir
isletme durumuna sebep olmasi ihtimali distintlmemektedir.

14.1.2.3.2.3 Ugten fazla arizanin ayni anda meydana gelmesi miimkiinse, glvenlik devresi goklu kanall
olarak tasarimlanmali ve bir denetleme devresi kanallarin esit durumda oldugunu kontrol etmelidir.

Kanallarda farkl durum tespit edilirse asansér durdurulmalidir.

iki kanalin bulundugu durumlarda denetleme devresi en geg asansoriin tekrar harekete gegmesinden énce
kontrol edilmeli ve ariza belirlenmesi durumunda asansdrun tekrar harekete gegmesi mimkin olmamalidir.
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Hata 1

EVET
-« Tehlikeli mi?
EVET
Hata 2
EVET o
<« Tehlikeli mi?
EVET
Hata 3
< EVET Tehlikeli mi?
EVET
3 arizadan fazla
HAYIR Madde EVET
< 14.1.2.3.2.3%e >
uygun mu?
Y r
Kabul edilemez Kabut edilebilir

Sekil 7 {¥al- Giivenlik devrelerinin degerlendirilmesi igin akis diyagrami
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14.1.2.3.2.4 Bir elektrik kesilmesinden sonra elektrik tekrar geldiginde, Madde 14.1.2.3.2.1’den Madde
14.1.2.3.2.3’'e kadar olan maddelerde belirtilen durumlarda, asansor bir sonraki isletme periyodunda
kendiliginden devre disi kaliyorsa, hareketsiz durumda tutulmasi gereksizdir.

14.1.2.3.2.5 Yedeklemeli tip glivenlik devrelerinde, tek ve ayni sebepten 6tiiri birden fazla devrede ariza
meydana gelmesi riskini miimkin oldugu kadar sinirlamak i¢in tedbirler alinmalidir.

14.1.2.3.3 Elektronik elemanlara sahip glivenlik devreleri bir glivenlik elemani olarak gorilir ve Ek
F.6'daki kurallara goére dogrulanmalidir.

14.1.2.4 Elektrik giivenlik tertibatinin devreye girmesi
Bir elektrik guvenlik tertibatinin devreye girmesi, tahrik makinasinin harekete gegmesini engellemeli veya
tahrik makinasini gecikmeksizin durdurmalidir. Freni besleyen devre de ayni sekilde kesilmelidir.

Elektrik glvenlik tertibati, tahrik makinasina enerji akisini etkileyen Madde 12.7‘deki cihazlara dogrudan etki
etmelidir.

Bobin gugcleri nedeniyle ana kontaktorleri ¢alistirmak igin yardimci kontaktérler kullanildiginda bunlar, tahrik

makinasini durdurmak ve calistirmak icin enerji akisini dogrudan etkileyen cihazlar olarak miutalaa
edilmelidir.

14.1.2.5 Elektrik glivenlik tertibatinin kumandasi
Elektrik guvenlik tertibatina kumanda eden cihazlar, surekli ¢calismada meydana gelen mekanik zorlamalar
altinda saglikh calisabilecek bir sekilde yapilmalidir.

Elektrik glvenlik tertibatina kumanda eden cihazlar, yapi ve montaj sekli itibariyla insanlarin erigebilecegi
konumda iseler, elektrik glivenlik tertibatinin basit araglarla etkisiz killnamayacag bir yapiya sahip olmalidir.

Not - Bir miknatis veya bir kdpriileme elemani basit ara¢ olarak muitalaa edilmez.

Yedeklemeli guivenlik devrelerinde mekanik bir arizanin, verici elemanlarin mekanik veya geometrik olarak
dizenlenmesiyle, yedek kaybina sebep olmamasi saglanmalidir.

Guvenlik devrelerinin verici elemanlari igin Ek F.6.3.1.1°‘deki kurallar uygulanir.
14.1.2.6 Guvenlikle ilgili uygulamalarda programlanabilir elektronik sistem (PESSRAL)
Cizelge A.1 ve Cizelge A.2 her bir elektrik glvenlik tertibati icin glivenlik biatiinligu seviyesini vermektedir.

Madde 14.1.2.6’ya goére tasarlanan programlanabilir elektronik sistemler Madde 14.1.2.3.2’nin kurallarini
kapsar.

Batun glvenlik bitanligu seviyeleri (SIL’ler) igin ortak asgari kurallar Cizelge 6, Cizelge 7 ve Cizelge 8'de
verilmektedir. Ayrica, guvenlik batinlidu seviyesi 1, guvenlik butinlagu seviyesi 2 ve guvenlik butinlugu
seviyesi 3 igin gerekli 6zel tedbirler sirasiyla Cizelge 9, Cizelge 10 ve Cizelge 11’de verilmektedir.

Not - Cizelge 6 ila Cizelge 11°de listelenen EN 61508-7:2001 maddeleri EN 61508-2:2001 ve EN 61508-
3:2001°deki ilgili kurallara atifta bulunur.

Guvenli olmayan bir degisikligin engellenmesi icin PESSRAL'In program kodu ve guvenlikle ilgili verilerine
yetkisiz kigilerce erigsimi engellemek igin tedbirler saglanmalidir (Ornegin, EPROM, giris kodu,vb. kullanarak).

PESSRAL ve guvenlikle ilgili olmayan bir sistem ayni donanimi paylasiyorsa, PESSRAL’e iligkin kurallar
yerine getirilmelidir.

PESSRAL ve givenlikle ilgili olmayan bir sistem ayni baski devre plakasini paylasiyorsa, iki sistemin
ayrilmasi i¢cin Madde 13.2.2.3'deki kurallar uygulanmalidir.
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Cizelge 6 - Hatalarin tespiti ve hatalardan kaginilmasi igin ortak tedbirler — Donanim tasarimi

Sira Nesne Tedbirler EN 61508-7:2001’e
No atif
1 islem Birimi Otomatik denetim “Gdzci” kullaniimasi Madde A.9
Bilesen sec¢imi Yalnizca teknik Ozelliklere uygun bilesenlerin
kullaniimasi
3 I/O (Girig/Cikig) Enerji kesintisi veya sifirlama durumunda guvenli
birimleri ve durumun tanimlanmasi
haberlesme
baglantilari dahil
arabirimler
4 Gulg¢ kaynagi Asiri veya dusik gerilim durumunda tanimh guvenli | Madde A.8.2
kapanma durumu
5 Degisken bellek | Yalnizca kati hal belleklerin kullaniimasi
araliklar
6 Degisken bellek | Onyiikleme islemi sirasinda degisken veri bellegi
araliklari okuma/yazma deneyi
7 Degisken bellek | Yalnizca bilgi iceren verilere uzaktan erisim (6rnegin,
araliklari istatistik)
8 Degismez bellek | Program kodunu, sistem tarafindan otomatik olarak
araliklar veya uzaktan mudahale ederek degistirmek mimkin
olmamali
9 Degismez bellek | Onyiikleme iglemi sirasinda program kodu ve sabit | Madde A.4.2
araliklari veri belleklerinin en az toplama ile saglamaya denk bir
metotla kontrol edilmesi
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Cizelge 7 - Hatalarin tespiti ve hatalardan kaginilmasi igin ortak tedbirler — Yazilim tasarimi

Sira
No

Nesne

Tedbirler

EN 61508-7:2001’e
atif

1

Yapi

En son teknolojiye gore program yapisi (Modulerlik, veri
isleme, araylz tanimi) (bkz EN 61508-3)

Madde B.3.4/ Madde
C.21
Madde C.2.9/ Madde
C.27

Onyukleme
islemi

Onyukleme islemi sirasinda asansérin givenli bir
durumu korunmalidir.

Kesmeler

Kesmelerin sinirli  kullanilmasi: Yalnizca kesmelerin
muhtemel siralari tahmin edilebilir ise igice kesmeler
kullaniimasi.

Madde C.2.6.5

Kesmeler

Diger program sirasi durumlariyla kombinasyon halinde
olanlar hari¢ kesme iglemi tarafindan gézcu tetiklenmez

Madde A.9.4

Enerji kesintisi

Guvenlikle ilgili fonksiyonlar icin verilerin kaydedilmesi
gibi islemlerde enerji kesintisi islemi olmamalidir.

Bellek yonetimi

Donanim ve/veya uygun tepki islemine sahip yazilimda
yigin yoneticisi

Madde C.2.6.4/
Madde C.5.4

Program

Ornegin yiritme zamanini kontrol ederek veya déngii
sayisini sinirlayarak sistem tepki stiresinden daha kisa
tekrarlayici dénguler.

Program

Kullanilan programlama dilinde yer almiyorsa dizi
isaretgisi kaydirma kontroll (offset).

C.2.6.6

Program

Sistemi tanimlanmis guvenli duruma gegmeye zorlayan
tanimli istisnai islemler.(Ornegin sifira bélme, tasma,
degdigken aralik kontrold vs)

10

Program

Onaylanmis igletim sistemlerinde veya yuksek seviyeli
programlama dili derleyicilerindeki denenmis standard
kutiphaneler haric tekrarlayici programlama
yapilmamalidir. Bu istisnai durumlar i¢in ayri gérevlere
ayri yiginlar bellek yénetim birimi tarafindan saglanmali
ve kontrol etmelidir.

Madde C.2.6.7

11

Program

Programlama kltliphanesi  arayizleri ve isletim
sistemlerine ait dokiimanlar en az kullanici programinin
kendisi kadar tam olmalidir.

12

Program

Giris yapisi, giris araligi ve i¢ veri gibi
fonksiyonlariyla ilgili verilerde olasilik kontroli

glvenlik

Madde C.2.5/ Madde
C.3.1

13

Program

Herhangi bir isletme moduna, onay amaciyla veya test
icin basvurulabilirse, asansoériin normal ¢alismasi bu
mod sonlandirilana kadar mimkin olmamalidir.

EN 61508-1
7.7.2.1

Madde

14

Haberlesme
sistemi

(ic ve dig)

Haberlesmenin kaybedilmesi veya veri yolu bileseninde
bir ariza olmasi durumunda givenlik fonksiyonlarina
sahip veriyolu haberlesme sisteminde sistem tepki
suresini dikkate alarak glvenli duruma gecmek

Madde A.7/A.9

15

Veriyolu sistemi

Onylikleme islemi sirasindaki durum hari¢ merkezi islem
biriminin (CPU) veriyolu sistemi yeniden yapilandiriimaz.
Not - Merkezi igslem biriminin (CPU) veri yolu sisteminin
periyodik guncellemesi yeniden yapilandirma olarak
kabul edilmez.

Madde C.3.13

16

I/O yonetimi

Onylikleme islemi sirasindaki durum haric girig ¢ikis
yollari yeniden yapilandiriimaz

Not - Giris c¢ikis yapilandirma kaydedicisinin periyodik
guincellemesi yeniden yapilandirma olarak kabul
edilmez.

Madde C.3.13
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Cizelge 8 - Tasarim ve uygulama islemleri igin genel tedbirler

Sira Tedbir EN 61508-7:2001’e
No atif
1 Uygulamanin fonksiyonel, gevresel ve araylz yoninden degerlendiriimesi | Madde A.14/
Madde B.1
2 Givenlik kurallarini kapsayan teknik 6zellikler Madde B.2.1
3 Batun teknik 6zelliklerin gézden gegirilmesi Madde B.2.6
4 Madde F.6.1’e gore tasarim dokiimantasyonu, ve buna ek olarak: Madde C.5.9
- Sistem mimarisi ve donanim/yazilim etkilesimini kapsayan fonksiyonlarin
tanimlanmasi
- Fonksiyon ve program akis tanimlarini kapsayan yazilim
dokiimantasyonu
5 Tasarim gbézden gegirme raporlari Madde B.3.7/ Madde
B.3.8, Madde C.5.16
6 Hata modu ve etki analizi (FMEA) gibi metotlar kullanarak gtivenilirlik Madde B.6.6
kontrolii
7 imalatcinin deney talimati, imalatginin deney raporlari ve saha deney Madde B.6.1
raporlari
8 Kullanim amacina yonelik sinir de@erlerini iceren talimatlar Madde B.4.1
9 Uriinde degisiklik yapilmasi halinde yukarida bahsedilen kriterlerin Madde C.5.23
guncellenmesi ve tekrari.
10 Yazilimin ve donanimin striim kontroll ve bunlarin uyumlulugunun Madde C.5.24

gerceklestiriimesi.
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Cizelge 9 - Givenlik bitiinligu seviyesi - SIL 1- i¢in 6zel tedbirler

Bilesenler ve Kurallar Tedbirler bkz Ek P EN 61508-
fonksiyonlar Madde No 7:2001’e atif
Yapl, sistemdeki rasgele bir Otokontrolli tek kanalli Madde M.1.1 | Madde A.3.1
arizanin tespit edilerek sistem | yapi veya
Yapi guvenli duruma gececek
sekilde olmalidir. Karsilagtirmali iki veya Madde M.1.3 | Madde A.2.5
daha fazla kanalli yapi
islem biriminde, yanlis Hata diizeltici donanim Madde M.2.1 | Madde A.3.4
sonuglara gotirecek hatalar veya
tespit edilmelidir.
Yazilim tarafindan yapilan | Madde M.2.2 | Madde A.3.1
otokontrol veya
islem birimi Boyle bir hata, sistemi tehlikeli |
bir duruma sebebiyet Iki kanalli yapi igin Madde M.2.4 | Madde A.1.3
verebiliyorsa sistem givenli karsilastirici veya
duruma gecmelidir
iki kanalli yapi igin yaziim | Madde M.2.5 | Madde A.3.5
tarafindan karsilikli
karsilastirma
Batdn tek bit veya 2-bit Asagidaki tedbirler
arizalari ve bazi 3-bit ve ¢oklu | yalnizca bir kanalli yapi
bit arizalar gibi yanlis bilgi icin gecerlidir:
Degismez degi§imi en ge¢ asans?_érijn bir o . Madde M 3.5 | Madde A.5.5
bellek sonrgkl harekle’flnden once B.Il:—blt yedekleme(eslik
araliklari tespit edilmelidir biti) veya
Madde M 3.1 | Madde A.4.3
Bir sdzcik yedeklemeli
blok guvenligi
Asagidaki tedbirler
Degisken Butdn tek bit ve 2-bit arizalari | yalnizca bir kanalli yapi
bellek ve bazi 3-bit ve ¢oklu bit icin gecerlidir:
araliklari arizalarinin yaninda Madde M 3.2 | Madde A.5.6
adresleme, yazma, depolama | Coklu  bit  yedeklemeli
ve okuma sirasindaki genel sozclk kayit veya
hatalar en ge¢ asansoérin bir Madde M 4.1 | Madde A.5.2
sonraki hareketinden énce Sabit veya  degisken
tespit edilmelidir. hatalara  karsi  deney
deseniyle kontrol
Veri akisinda rastgele ve Kod guivenligi veya Madde M 5.4 | Madde A.6.2
I/O birimleri | sistematik arizalarin yaninda
ve iletisim I/0O yollarinda ¢apraz iletisim Deney deseni Madde M 5.5 | Madde A.6.1
baglantilari | ve statik hatalar en ge¢
dahil olan asansorun bir sonraki
arabirimler | hareketinden dnce tespit
edilmelidir.
Zaman Frekans degdisimi veya ¢cokme | Ayri bir zaman bazindaki Madde M 6.1 | Madde A.9.4
Sinyali gibi islem birimi igin gerekli gOzcu veya
zaman sinyali Gretimindeki
hatalar en ge¢ asansoérin bir Karsilikli denetleme Madde M 6.2
sonraki hareketinden énce
tespit edilmelidir.
Hatali program sirasi ve Program sirasinin Madde M 7.1 | Madde A.9.4
guvenlikle ilgili fonksiyonlarin | mantiksal denetimi ile
Program zamansiz uygulanmasi en zamanlama kombinasyonu
sirasl gec¢ asansoérin bir sonraki

hareketinden 6nce tespit
edilmelidir.

Not - Hatanin tespit edilmesini muteakip, asansoérin givenli durumu saglanmalidir.
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Cizelge 10 - Guvenlik butiinligu seviyesi - SIL 2- igin 6zel tedbirler

Bilesenler Kurallar Tedbirler bkz Ek P EN 61508-
ve Madde No 7:2001°e atif
fonksiyonlar
Yapl, sistemdeki rastgele Otokontrolli ve denetimli bir | Madde M.1.2 | Madde A.3.3
bir hatanin, sistem tepki kanalli yapi veya
suresininde dikkate
Yapi alinmasiyla tespit edilerek Karsilastirmali 2 veya daha | Madde M.1.3 | Madde A.2.5
sistem guvenli duruma fazla kanalli yapi
gececek sekilde olmalidir.
islem biriminde yanhs Hata diizeltici donanim ve Madde M.2.1 Madde A.3.4
sonuglara gétirebilecek
hatalar sistem tepki suresi Bir kanalli yapi igin
dikkate alinarak tespit donanimca desteklenen Madde M.2.3 Madde A.3.3
edilmelidir. yazilim otokontroll, veya
Islem birimi Iki kanalli yap! igin Madde M.2.4 | Madde A.1.3
Bdyle bir hata sistemi karsilastirici veya
tehlikeli bir duruma sokarsa
sistem guvenli duruma iki kanalli yapi igin yazilim Madde M.2.5 | Madde A.3.5
gecmelidir tarafindan karsilikli
karsilastirma
Batdn tek bit veya 2-bit Asagidaki tedbirler yalnizca
hatalari ve bazi 3-bit ve bir kanalli yapiya aittir:
¢oklu bit hatalar gibi yanhg
Degismez | bilgi deg@isimi sistem tepki Sdzcuk yedeklemeli blok Madde M 3.5 | Madde A.5.5
bellek suresi dikkate alinarak guvenlik veya
araliklar tespit edilmelidir.
Coklu bit yedeklemeli Madde M 3.1 | Madde A.4.3
s6zclk kayit
Tek bit ve 2-bit hatalari ve Asagidaki tedbirler yalnizca
bazi 3-bit ve ¢oklu bit bir kanalli yapiya aittir:
hatalarinin yaninda
Dedi adresleme, yazma, Coklu bit yedeklemeli Madde M 3.2 | Madde A.5.6
egisken o
bellek depolama ve okuma sOzcuk kayit veya
araliklari s]ra3|ndak| gepel ha’galar _ =
sistem tepki suresi dikkate Sabit veya degisken Madde M 4.1 Madde A.5.2
alinarak tespit edilmelidir. hatalara kargi deney
deseniyle kontrol
Veri akisinda rastgele ve Kod guivenligi veya Madde M 5.4 | Madde A.6.2
I/O birimleri | sistematik hatalarin
ve iletisim | yaninda I/O yollarinda Deney deseni Madde M 5.5 | Madde A.6.1
baglantilari | capraz iletisim ve statik
dahil olan | hatalar, sistem tepki suresi
arabirimler | dikkate alinarak tespit
edilmelidir
Frekans degdisimi veya Ayri bir zaman bazindaki Madde M 6.1 Madde A.9.4
¢Okme gibi islem birimi icin | “gézcl“veya
Zaman gerekli zaman sinyali
Sinyali uretimindeki hatalar sistem | Karsilikli denetleme Madde M 6.2
tepki suresi dikkate alinarak
tespit edilmelidir
Program Hatali program sirasi ve Program sirasinin Madde M 7.1 Madde A 9.4
Sirasi programin glvenlikle ilgili zamanlamasi ve mantiksal

fonksiyonlarinin uygun
olmayan yuritilme zamani
sistem tepki slresi dikkate
alinarak tespit edilmelidir

denetimin kombinasyonu

Not - Hatanin tespit edilmesini muteakip, asansoérin givenli durumu saglanmalidir.
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Cizelge 11- Guvenlik buttinliga seviyesi - SIL 3- icin 6zel tedbirler

Bilesenler ve Kurallar Tedbirler bkz Ek P EN 61508-
fonksiyonlar Madde No 7:2001°e atif
Yapl, sistemdeki tek bir Karsilastirmali 2 veya daha | Madde M.1.3 | Madde A.2.5
rastgele hatanin, sistem fazla kanal
Yapi tepki slresininde dikkate
alinmasiyla tespit edilerek
sistem guvenli duruma
gececek sekilde olmalidir.
islem biriminde yanhs iki kanalli yapi igin Madde M.2.4 | Madde A.1.3
sonuglara gétirebilecek karsilastirici, veya
hatalar sistem tepki slresi
dikkate alinarak tespit iki kanalli yapi igin yazilim Madde M.2.5 | Madde A.3.5
islem birimi edilmelidir. tarafindan karsilikli
karsilastirma
Bdyle bir hata tehlikeli bir
duruma sebebiyet
verebiliyorsa sistem
guvenli duruma gecmelidir
Batan 1-bit veya coklu bit Blok kopyali blok guvenlik Madde M 3.3 | Madde A.4.5
Degismez hatalari gibi yanlis bilgi islemi veya
bellek degisimi sistem tepki
araliklar suresi dikkate alinarak Coklu s6zciik yedeklemeli Madde M 3.4 | Madde A.4.4
tespit edilmelidir. blok gliivenligi
Adresleme, yazma, Blok kopyali blok giivenlik Madde M 4.2 | Madde A.5.7
saklama ve okuma islemi veya
Degisken s!re_13|nda g.enell hatalarla N
bellek birlikte statik bit hatalari ve | “Galpat” gibi bellek Madde M 4.1 Madde A.5.3
dinamik baglasimlar, muayene kontrolU
araliklar : ? .
sistem tepki verme suresi
dikkate alinarak tespit
edilmelidir.
Veri akisinda rasgele ve Cok kanalli paralel giris ve Madde M 5.1 Madde A.6.5
sistematik hatalarin
yanisira I/O yollarindaki
/O birimleri | $@Praz iletisim ve statik Madde M 5.3 | Madde A.6.3
o hatalar sistem tepki stresi | Cok kanalli paralel c¢ikis,
ve iletisim . .
baglantilar, d|klkate.a_llnarak tespit veya
dahil olan edilmelidir Madde M 5.2 | Madde A.6.4
arabirimler Cikigi tekrar okuma veya Madde M 5.4 | Madde A.6.2
Kod guvenligi veya Madde M 5.5 | Madde A.6.1
Deney deseni
Frekans degisimi veya Ayri bir zaman bazindaki Madde M 6.1 Madde A.9.4
cokmeler gibi igslem birimi gbzci veya
Zaman icin gerekli zaman sinyali
Sinyali Uretimindeki hatalar sistem | Karsilikli denetleme Madde M 6.2
tepki suresi dikkate
alinarak tespit edilmelidir
Hatali program sirasi ve Program sirasinin Madde M 7.1 Madde A 9.4
programin guvenlikle ilgili zamanlamasi ve mantiksal
= fonksiyonlarinin uygun denetimin kombinasyonu
rogram e
sirasi olmayan .yurutulme. o
zamani sistem tepki siresi
dikkate alinarak tespit
edilmelidir
Not - Hatanin tespit edilmesini muteakip, asansoérin givenli durumu saglanmalidir.
@
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14.2 Kumandalar

14.2.1 Asansoriin hareket kumandasi
Asansorin hareket kumandasi elektriksel olarak saglanmalidir.

14.211 Normal kumanda
Bu kumanda butonlar veya dokunma ile galisan buton, manyetik kart gibi benzeri elemanlar yardimi ile
olmalidir. Bunlar, gerilim altindaki kisimlarina kullanicilarin ulasamayacagi sekilde kutular igine konulmalidir.

14.2.1.2 Kaplilar agikken seviyeleme ve otomatik seviyeleme

Madde 7.7.2.2 a’daki 6zel duruma goére durak ve kabin kapilari acikken seviyeleme ve otomatik seviyeleme
islemine asagidaki sartlar dogrultusunda izin verilir:

a) Hareketin kilit agiima bdlgesi ile sinirli olmasi durumunda (Madde 7.7.2.2 a):

1) Kabinin kilit agilma bdlgesi digindaki butiin hareketleri, kapi ve Kkilit giivenlik tertibatinin képri veya
paralel devresine monte edilen en az bir adet anahtarlama elemaniyla engellenmelidir.

2) Bu anahtarlama elemani:

— Madde 14.1.2.2'ye uygun bir glvenlik kontadi olmalidir veya
— Madde 14.1.2.3'deki guvenlik devreleri ile ilgili kurallara uygun bir sekilde baglanmalidir.

3) Anahtarlarin (salterlerin) galismasinin, kabine dolayli olarak mekanik baglantili bir techizatla olmasi
durumunda (mesela: halat, kayis veya zincirle), baglanti elemaninin kopmasi veya gevsemesiyle,
Madde 14.1.2'ye uygun bir elektrik guvenlik tertibati tahrik makinasinin durmasini saglamalidir.

4) Seviyeleme calismasi sirasinda kapi elektrik glivenlik tertibatini devre disi birakan tertibat ancak, bir
durak i¢in durma sinyalinin varliginda etkili olmalidir.

b) Seviyeleme hizi 0,8 m/s’yi asmamalidir. Durak kapilari elle agilan asansorlerde:

1) Tahrik makinasinin en blylik donme hizi sebeke frekansina bagl ise, dusuk hiz ile ilgili devrenin
enerjilendigi,

2) Diger makinalarda ise, kilit acilma bdlgesine girildigi andaki hizin, 0,8 m/s’yi asmadigi
denetlenmelidir.
c) Otomatik seviyeleme hizi 0,3 m/s’yi asmamalidir. Ayrica:

1) Tahrik makinasinin en buyik dénme hizi, sebeke frekansina bagh ise, duguk hiz ile ilgili devrenin
enerjilendigi,

2) Statik konvertorlerden beslenen makinalarda, otomatik seviyeleme hizinin 0,3 m/s’yi asmadigi
denetlenmelidir.

14.2.1.3 Bakim kumandasi

"2 Asansériin kontrol ve bakim islemlerini kolaylastirmak tzere, kabin Ustlinde kolay erisilebilir bir kumanda
tertibati bulunmalidir.

Bu tertibat, Madde 14.1.2'deki elektrik guvenlik tertibati ile ilgili kurallara uygun bir anahtarla devreye
alinmalidir (bakim kumandasi anahtari).

Bu anahtar, iki konumlu olmali ve yanlhglikla ¢alistirmaya karsi korunmus olmalidir.

Asagidaki sartlar ayni anda yerine getirilmelidir:

a) Bakim kumandasinin devreye girmesi, su hususlari devre digi birakmalidir:
1) Otomatik makina gticu ile ¢aligsan kapilarin kumandasi dahil, normal kumandalar,
2) Elektrikli elle kumanda (Madde 14.2.1.4),
3) Ylkleme rampasi hareketi kumandasi (Madde 14.2.1.5).

Asansoérin tekrar normal galismaya donusiU yalnizca bakim kumandasi anahtarinin tekrar galistiriimasiyla
mamkan olmalidir.

Bu devre disi birakma islemleri igin, bakim kumandasi anahtariyla sabit olarak baglantili glvenlik kontaklar
kullaniimiyorsa, bu devrede Madde 14.1.1.1°e gobre bir arizanin meydana gelmesi durumunda, kabinin
istenmeyen hareketlerinin dnlenmesi icin tedbirler alinmahdir.

b) Kabinin hareketi, yanlislikla galistirimaya karsi korunan ve hareket yonleri agikga gosterilen bir kumanda
butonuna stirekli basiimak suretiyle saglanmalidir.

¢) Kumanda tertibati, Madde 14.2.2°ye uygun bir durdurma tertibatina da sahip olmalidir.

d) Kabin hizi 0,63 m/s'yi asmamalidir.

e) Kabinin normal hareket sinirlari agsiimamalidir.
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f)  Asansorun calismasi guvenlik tertibatina bagimli kalmalidir.

Kumanda tertibatinda, kapilarin mekanizmasina kabin Ustiinden kumanda etmek icin yanlislkla calistirmaya
karsi korunmus 6zel anahtarlar (salterler) da bulunabilir.

ikinci bir kumanda tertibati Madde 6.4.3.4'deki durumda kabininin icine, Madde 6.4.4.1°deki durumda
asansor kuyu alt bosluguna veya Madde 6.4.5.6'daki durumda platform (izerine konabilir.

iki adet bakim kumandasinin tesis edildigi yerlerde, bir glivenlik kilidi sistemi ile agagidakiler saglanmalidir:
g) Bir bakim kumandasi “BAKIM” konumuna alindijinda, asansér o bakim kumandasindaki basmall
butonlara basilarak hareket ettirilebilir.

h) Birden fazla bakim kumandasi “BAKIM” konumuna alinmigsa;

1)  Kabin, bakim kumandalarinin higbiri ile hareket ettirilememeli veya

2) Her iki bakim kumandasi Gzerindeki basmali butonlara ayni anda basildigi takdirde kabin hareket
ettirilebilmelidir (bkz Madde 0.3.18).

ikiden fazla bakim kumandasi tesis edilmemelidir 4

14.2.1.4  Elektrikli elle kumanda

I'2Madde 12.5.2'ye gore, elektrikli elle kumanda tertibati gerekiyorsa, Madde 14.1.2’ye uygun acil durumda
elektrikle galistirma kumandasi anahtari tesis edilmelidir. Tahrik makinasi, normal ana beslemeden veya
mevcutsa yedek bir beslemeden beslenmelidir.

Asagidaki sartlar ayni anda saglanmalidir:

a) Elektrikli elle kumanda anahtari, yanhglikla galistirimaya karsi korunmus butonlara surekli basilarak
kabin hareketinin kumanda edilmesine izin vermelidir. Hareket yonleri agik¢a isaretlenmis olmalidir,

b) Elektrikli elle kumanda anahtarinin ¢alistirilmasindan sonra, bu anahtar tarafindan kontrol edilenler haric,
her turlG kabin hareketi engellenmelidir.

Bakim kumandasina gegildiginde, elektrikli elle kumanda devre disi kalmalidir;

c) Elektrikli elle kumanda anahtarinin kendisi veya Madde 14.1.2’ye uygun baska bir elektrik anahtari
asagidaki elektrik cihazlarini devre disi birakmalidir:
1) Madde 9.8.8’e gore guivenlik tertibatina monte edilenleri,
2) Madde 9.9.11.1 ve Madde 9.9.11.2 ‘ye g6re hiz regulatoriindekileri,
3) Madde 9.10.5'e gore yukari ydonde hareket eden kabinin asiri hizianmasina karsi1 koruma tertibatina
monte edilenleri,
4) Madde 10.4.3.4'e gore tamponlara monte edilenleri,
5) Madde 10.5% gore sinir giivenlik kesicilerini,
d) Elektrikli elle kumanda anahtari ve bunun basmali butonlari, tahrik makinasinin dogrudan veya gorinti
aygitlari ile gorulebilecegi sekilde yerlestiriimelidir (Madde 6.6.2. c)).

e) Kabin hizi 0,63 m/s’yi asmamalidir. ¢

14.2.1.5 Yikleme rampasi hareketi kumandasi

Madde 7.7.2.2 b’deki 6zel duruma gore kabinin, kabinin yikleme ve bosaltiimasina imkan verecek sekilde

durak ve kabin kapilari agik olarak hareketine asagidaki durumlarda izin verilir:

a) Kabinin hareketi ancak, ilgili durak seviyesinin en fazla 1,65 m (zerine kadar olan bir bélgede mumkin
olmahdir,

b) Kabinin hareketi, Madde 14.1.2‘deki kurallara uygun, hareket yénune bagh bir givenlik tertibatiyla
sinirlandiriimahdir,

c) Hareketin hizi 0,3 m/s’yi agsmamalidir,

d) Durak ve kabin kapisi yalniz, yikleme ve bosaltma yapilan tarafa agiimaldir,

e) Hareket bolgesi, kumanda edilen yerden kolaylikla gorulebilmelidir,

f)  YUkleme rampasi hareketi kumandasi ancak, anahtarla devreye alinabilen bir giivenlik kontaginin
calismasindan sonra mumkun olmalidir. Bu anahtar yalniz yukleme rampasi hareketi kumandasinin
mumkin olmadigi bir konumda yerinden ¢ikarilabilmelidir. Bu tir bir anahtar ancak sorumlu bir kisiye,
bu anahtarin kullanilimasindan kaynaklanabilecek tehlikelere dikkat ¢eken yazili bir talimatla birlikte
verilmelidir,

g) Anahtarla ¢calistirilan givenlik kontaginin devreye girmesi ile:
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1) Normal kumandalar etkisiz hale getirmelidir.
Kullanilan anahtarlama cihazlari, anahtarla calistirilan kontak mekanizmasina dogrudan bagh
guvenlik kontaklari degilse, Madde 14.1.1.1'e gbre bir arizanin meydana gelmesi durumunda,
kabinin istenmeyen hareketlerinin dnlenmesi icin tedbirler ainmalidir,
2) Kabinin hareketi, kumanda butonlarina ancak surekli basilmak suretiyle mimkin olmalidir. Bu
butonlarin, hareket yonleri agikga belirtiimis olmalidir,
3) Kendisi veya Madde 14.1.2’ye uygun baska bir elektrik anahtari asagidaki elektrik cihazlarini devre
disi birakmalidir:
— llgili durak kapisinin kilidinin elektrik glivenlik tertibati,
— llgili durak kapisinin kapali oldugunu denetleyen elektrik giivenlik tertibati,
— Yukleme rampasi tarafindaki kabin kapisinin kapali oldugunu denetleyen elektrik glivenlik
tertibati,
h) Yukleme rampasi hareketi kumandasi, bakim kumandasinin devreye girmesiyle devre digi kalmalidir,
i) Kabinde bir durdurma tertibati bulunmaldir (Madde 14.2.2.1 e).

14.2.2 Durdurma tertibati

14.2.21 2 Asagida belirtilen yerlerde asansori durdurmak ve asansorli, makina glicl ile galisan

kapilar dahil, hizmet disinda tutan bir durdurma tertibati bulunmahdir:

a) Kuyu alt boslugunda (Madde 5.7.3.4 a),

b) Makara dairesinde (Madde 6.7.1.5),

c) Kabin Ustinde, kolay erisilen bir yerde, bakim ve kontrol personeline ait giris noktasindan en ¢ok 1 m
uzaklikta. Giris noktasindan 1 m’den uzak olmamak kaydiyla, bakim kumandasinin yakinina tesis edilen
durdurma tertibati (Madde 8.15) da kullanilabilir,

d) Bakim kumandasi tertibatinda (Madde 14.2.1.3 c).

e) Yukleme rampasi kumandasi olan asansorlerin kabininde (Madde 14.2.1.5 i). Durdurma tertibati,
yikleme rampasi kumandasina sahip giris yerinden 1 m mesafe icerisine yerlestiriimeli ve acgik bir
sekilde isaretlenmelidir (Madde 15.2.3.1),

f) Yakininda 1 m iginde dogrudan erigilebilir bir ana anahtar veya baska bir durdurma tertibati yoksa
asansor tahrik makinasinda,

g) Yakininda 1 m iginde dogrudan erigilebilir bir ana anahtar veya baska bir durdurma tertibati yoksa deney

panosunda/panolarinda (Madde 6.6). ¢d

14.2.2.2 Durdurma tertibati olarak Madde 14.1.2’ye uygun elektrik glvenlik tertibati kullaniimalidir. Bu
anahtar iki konumlu ve yanliglikla ¢alisma konumuna getiriimeyecek bir yapida olmalidir.

14.2.2.3 Yikleme rampasi kumandasi olan kabinler haricinde kabinde durdurma tertibati
kullanilmamalidir.

14.2.3 Alarm tertibati

14.2.3.1  Gerektiginde disaridan yardim istemek igin, kabin iginde kolaylikla fark edilebilir ve erigilebilir bir
tertibat bulunmahdir.

14.2.3.2 Bu tertibat, Madde 8.17.4‘te belirtilen acil durum aydinlatma besleme kaynagindan veya
esdegder bir besleme kaynagindan beslenmelidir.

Not - Sehir telefon sebekesine baglanmasi durumunda Madde 14.2.3.2 uygulanmayacaktir.

14.2.3.3 Bu tertibat, yardim edecek kisinin bulundugu mahal ile sirekli iki yonli haberlesmeyi
saglamalidir. Haberlesme sisteminin galistirimasindan sonra, kabinde mahsur kalan kisinin bagka bir islem
yapmasina gerek olmamalidir.

14234 F2kabin ici ile acil durum calismasinin yiritildigu yer arasinda dogrudan sesli iletigimin
mumkiin olmadigi veya asansoriin seyir mesafesinin 30 m’yi gectigi durumlarda, kabin igi ile acil durum
¢alismasinin yiratildagu yer arasinda Madde 8.17.4'te belirtilen acil durum kaynagindan beslenen bir dahili

telefon sistemi veya benzeri tesis edilmelidir. ¢l
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14.2.4 Oncelikler ve sinyaller

14.2.4.1 Elle agilan kapisi olan asansoérlerde bir tertibat, kabinin durduktan sonra harekete gegmesini en
az 2 saniye engellemelidir.

14.2.4.2 Kabine giren bir kimse kap! kapandiktan sonra, bir dis kumanda g¢agrisi etkili olmadan 6nce
kumanda tertibatini aktif hale getirmek igin en az 2 saniyelik bir stireye sahip olmalidir.

Bu sart, toplamali kumandali asansérlere uygulanmaz.

14.2.4.3 Toplu kumandasi olan asansoérlerde durakta bekleyen kisilere, duraktan kolayca gorilebilen
1sikl bir sinyal ile asansorun bir sonraki hareket yonu gosterilmelidir.

Not - Asansor gruplarn igin duraklarda kat gdstergeleri tavsiye edilmez. Bununla beraber, kabinin kata
gelisinin sesli bir sinyalle bildirilmesi tavsiye edilir.

14.2.5 Kabin yiikiiniin kontroli

14.2.5.1 Asansor, kabinin asin ylklenmesi durumunda, otomatik seviyeleme dahil kabinin normal
harekete gegcmesini dnleyen bir tertibatla donatiimahdir.

14.2.5.2 Beyan yiikii, en az 75 kg olmak kaydiyla, % 10 dan fazla asilirsa, kabinin asir yUkli oldugu
kabul edilir.

14.2.5.3  Kabin agsiri yiiklendiginde;

a) Kullanicilar kabin igindeki sesli ve/ veya gérundr bir sinyal ile bilgilendirilmelidir,
b) Motor giclyle tahrik edilen otomatik kapilar tam olarak agiimalidir,

c) Elle galisan kapilar kilittenmemis durumda kalmaldir,

d) Madde 7.7.2.1 ve Madde 7.7.3.1°e uygun 0n islemler etkisiz duruma getirilmelidir.

15 ikaz levhalari, isaretlemeler ve isletme talimati

15.1 Genel kurallar

Batun etiketler, ikaz levhalar ve igletme talimati (gerekirse isaret ve semboller yardimiyla) silinmez, okunakl
ve kolay anlagilabilir olmahdir. Bunlar kolay gorulebilir konumda, yirtimaz dayanikli bir malzemeden
yapilmali ve asansoérin tesis edildigi Glke dilinde (veya, gerekirse birkac¢ dilde) yaziimis olmalidir.

15.2 Kabin

15.2.1 Kabinde, asansoriin beyan ylki kg olarak ve taslyacagi insan sayisi belirtiimelidir.
Taslyacagi insan sayisi Madde 8.2.3‘e gore belirlenmelidir.

ikaz levhasi agagidaki gibi olmalidir:

........ kg .........KISI”

ikaz levhasinda kullanilacak yazi karakterlerinin yliksekligi en az asagidaki degerlerde olmalidir:
a) Buyuk harfler ve sayilar i¢in: 10 mm,

b) Kuiguk harfler igin: 7 mm.

15.2.2 Kabinde imalatgi firmanin adi ve asansor seri numarasi belirtiimelidir.

15.2.3 Kabindeki diger bilgiler

15.2.3.1  Durdurma anahtari (varsa)’nin kumanda tertibati kirmizi renkte olmali ve durdurma konumunun
karistiriima riski olmayacak bir sekilde “DUR” kelimesiyle isaretlenmelidir.
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imdat butonu (varsa), sari renkli olmali ve asagidaki sembolle belirtiimelidir:

A

Kirmizi ve sari renkler diger butonlarda kullanilmamalidir. Bu renkler ancak, isikli ¢agri kayit sinyallerinde
kullanilabilir.

15.2.3.2 Kumanda tertibatlari, gorevlerine gore agik bir sekilde isaretlenmelidir. Bu amagla 6zellikle
asagidakilerin kullanilmasi tavsiye edilir:

a) Kumanda butonlari igin: -2, -1, 0, 1, 2, 3 vb.,

b) (varsa) Kapiyi tekrar agma butonu igin asagidaki sembol kullaniimalidir:

<D

15.2.4 Asansoriin glvenlikle kullaniimasini  saglayan talimat, gerekli olduju durumlarda kabinde

bulunmalidir. Bu husus 6zellikle asagidaki durumlarda gecerlidir:

a) Yukleme rampasi hareketi kumandasi altinda galisan asansorlerde, bu ¢alisma sekli ile ilgili talimat,

b) Kendiliginden anlasilir degilse, telefon veya interkom ile ilgili kullanma talimati,

c) Elle kapanan veya strekli olarak bir butona basmak suretiyle kapanan kapilari olan kabinlerde,
asansorl kullandiktan sonra kapilarin kapanmasi gerektigini bildiren talimat.

15.3 Kabin ustu

Kabin Ustinde asagidaki bilgiler bulunmalidir:

a) Durdurma anahtarinin Gstlinde veya yakininda, durdurma konumunun karistiriimasi riski olmayacak bir
sekilde “DUR” kelimesi,

b) Bakim kumandasi anahtarinin Ustiinde veya yakininda, “NORMAL” ve “BAKIM” kelimeleri,

c) Bakim kumandasi butonlarinin Gstlinde veya yakininda, hareket yonu isaretleri,

d) Korkuluk Gzerinde uyari levhasi veya yazisi.

15.4 |2 Makina ve makara mekanlan ¢

15.4.1 1’2 En az asagidaki bilgileri iceren bir ikaz levhasi:

“Asansor makinalari - Tehlike
Yetkili olmayan giremez"

Makina veya makara mekanlarina giris icin kullanilan kapi veya déseme kapaklarinin (durak kapilari, acil
durum kapilari ve deney panolari harig) dis ytzlerine takiimalidir.

Déseme kapaklarinin bulunmasi durumunda déseme kapaklarini kullananlari ikaz etmek igin strekli olarak
gOrulebilir bir ikaz levhasi bulunmalidir:

"Dugme tehlikesi - Kapagi kapatiniz” ¢

15.4.2 Ana anahtar veya anahtarlar ile 1k anahtarinin kolaylikla fark edilmesini saglayacak ikaz levhalari
bulunmalidir.

Bir ana anahtarin acgilmasindan sonra bazi kisimlar gerilim altinda kaliyorsa (asansorler arasindaki
baglantilar, 1sik devreleri vb.) bu belirtiimelidir.

15.4.3 I'2) Makina dairesinin icinde (Madde 6.3), makina dolabinda (Madde 6.5.2) veya acil durum ve
deney panosunda/panolarinda (Madde 6.6) asansoériin beklenmedik bir sekilde durmasi durumunda 6zellikle;
elektrikli veya elle acil durum hareket ettirme tertibati ve durak kapilarinin kilit agma anahtarinin kullanimi ile

ilgili ayrintili talimat bulunmahdir. & |
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15.4.3.1  Kabinin hareket yoni, makina lzerinde elle kata getirme carki yakininda agikga belirtilmelidir.
Sokulemeyen tipte elle kata getirme ¢arki kullaniimasi durumunda bu isaretler ¢arkin Ustline de konulabilir.

15.4.3.2  Elektrikli elle kumanda butonlarinin (stiinde veya yaninda hareket yoniinii gésteren isaretler
bulunmalidir.

15.4.4 Makara dairesindeki durdurma anahtari lstlinde veya yakininda, durdurma konumunun karistiriima
riski olmayacak bir sekilde “DUR” kelimesi bulunmalidir.

15.4.5 I'2vik kaldirmak icin konulan kiris veya kancalarin {stiinde miisaade edilen en blyik yik
belirtiimelidir (bkz Madde 6.3.8 ve Madde 6.4.10). ¢

15.4.6 Platform lzerinde miisaade edilen en bliylk yiik belirtiimelidir. (bkz Madde 6.4.5.3) ¢

15.5 Kuyu

15.5.1 2 Kuyu diginda bakim kapilarinin veya giris kapilarinin (durak kapilari hari¢) yakinina asagidaki
ifadenin yer aldidi bir ikaz levhasi takilmalidir:

“Asansor kuyusu — Disme tehlikesi

Yetkili olmayan giremez” ¢

15.5.2 Elle agilan durak kapilarinda, diger bitisik kapilarla karistiriima ihtimali varsa, “Asansor” kelimesi
yazili ikaz levhalari konulmalidir.

15.5.3 Yik asansorlerinin durak kapilarinda, duragin yiikleme alanindan her zaman gorilebilen, beyan
yukana belirten etiketler konulmalidir.

15.5.4 ' Asagidakilerin bulundugu durumlarda calistirmaya iligkin gerekli talimatlari iceren agik bir ikaz
levhasi/levhalari kuyu icinde uygun bir yere/yerlere konulmalidir;
—  Geri gekilebilir bir platform (Madde 6.4.5) ve/veya hareketli durdurucular (Madde 6.4.5.2 b),

— veya elle ¢galisan mekanik tertibat (Madde 6.4.3.1, Madde 6.4.4.1). ¢

15.6 Hiz regiilatori

Hiz regllatort Ustinde asagidaki bilgileri igeren bir bilgi levhasi bulunmalidir:
a) Hiz regulatérini imal eden firmanin adi,

b) Tip kontrolu ile ilgili isaret ve referanslar,

c) Ayarlandigi calisma hizi.

15.7 Kuyu alt boslugu
Kuyu alt boslugundaki durdurma anahtari tstiinde veya yakininda, durdurma konumunun karigtirilmasi riski
olmayacak bir sekilde “DUR” kelimesi bulunmalidir.

15.8 Tamponlar

Tamponlar Gzerinde (enerji depolayan tipteki tamponlar harig), asagidaki bilgileri iceren bir bilgi levhasi
bulunmahdir:

a) Tamponu imal eden firmanin adi,

b) Tip kontrolu ile ilgili isaret ve referanslar.

15.9 Kat isimleri

Yeterince gorllebilen yazi veya gOstergeler, kabinde bulunanlarin asansorin hangi katta durdugunu
anlayabilmelerini saglamalidir.
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15.10 Elektrik tesisatindaki isaretlemeler

Kumanda panolarindaki kontaktér, réle, sigorta ve baglanti klemensleri, kumanda semasina uygun olarak
isaretlenmelidir. Sigorta tutucularinin Ustiinde veya yakininda, tip ve deger gibi gerekli sigorta 6zellikleri
belirtiimelidir.

Cok kutuplu konnektérler kullanilmasi durumunda, kablolar degil, sadece konnektdrler isaretlenmelidir.

15.11 Durak kapilari igin kilit agma anahtari
Bu anahtarlarin izerinde, kullaniimalari durumunda meydana gelebilecek tehlikelere ve kapi kapandiktan
sonra kilitlenmis oldugundan emin olmak gerektigine dikkat ¢ceken bir etiket bulunmalidir.

15.12 Alarm tertibati
Kabinden yardim talebinde devreye giren zil veya baska bir tertibat, “Asansor alarmi” yazisiyla agik¢a
isaretlenmelidir.

Birden fazla asansoriin bulunmasi durumunda, alarm g¢agrisinin hangi kabinden yapildig1 kesin bir sekilde
belirlenebilmelidir.

15.13 Durak kapilarinin kilitleme tertibati
Asagidaki bilgileri igeren bir bilgi levhasi bulunmalidir:
a) Kilitteme tertibatini imal eden firmanin adi,

b) Tip kontroli ile ilgili isaret ve referanslar.

15.14 Givenlik tertibati

Asagidaki bilgileri iceren bir bilgi levhasi bulunmahdir:
a) Guvenlik tertibatini imal eden firmanin adi,

b) Tip kontroli ile ilgili isaret ve referanslar.

15.15 Asansor gruplari

Farkli asansérlerin parcalari ayni makina ve/ veya makara dairesinde bulunuyorsa, her asansér numara veya
harf ile isaretlenmelidir. Bu isaretler asansérin bitin pargalari igin kullaniimahdir (makina, kumanda panosu,
hiz regulatord, elektrik anahtarlari vb.).

Bakim calismalarini kolaylastirmak igin, kabin Ustiinde, kuyu dibinde veya gerekli baska yerlerde ayni
tanitma isaretleri kullaniimalidir.

15.16 Yukari yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi koruma tertibati
Yukari yénde hareket eden kabinin asin hizlanmasina kargi koruma tertibati Ustinde asagidaki bilgileri
iceren bir bilgi levhasi bulunmalidir:

a) Imal eden firmanin adi,

b) Tip kontroli ile ilgili isaret ve referanslar,

c) Avyarlandigi galisma hizi.

16 Muayeneler, deneyler, tutulacak kayitlar ve bakim

16.1 igletmeye almadan énceki muayene ve deneyler

16.1.1 On muayene igin miracaat edildiginde verilecek teknik belge dosyasinda, asansérii olusturan
parcalarin dogru tasarimlandidini ve teklif edilen asansérin bu standarda uygun oldugunu dogrulayan

bilgiler bulunmalidir.

On muayene, isletmeye almadan énceki muayene ve deneyler igin éngériilen kalemlerin timi veya bir kismi
ile sinirli olabilir.

Not - Ek C, asansor tesisi planlayan, asansor yaptirmak isteyen kisilere, bir baz olarak hizmet edebilir.
16.1.2 Asansorler, igletmeye alinmadan o6nce, Ek D’ye uygun olarak muayene ve deneylere tabi

tutulmalidir.
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Not - On muayenenin sart kosulmadidi asansérler igin, Ek C‘de bulunan teknik bilgi ve hesaplarin timiinin
veya bir kisminin verilmesi talep edilebilir.

16.1.3 Asagidaki belirtilen tertibat igin tip kontrol belgelerinden birer kopya verilmelidir:

a) Kilittleme tertibati,

b) Durak kapilari (yangin deneyi),

c) Glvenlik tertibati,

d) Hiz regllatorleri,

e) Yukari ydnde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina kargl koruma tertibati,

f)  Enerjiyi harcayan tipteki tamponlar, geri donls hareketi tamponlanmis enerji depolayan tipte tamponlar
veya dogrusal olmayan karakteristikli enerji depolayan tipte tamponlar,

g) Elektronik elemanlari olan glivenlik devreleri.

(E
s
I

h) Kabinin istem digi hareketine kargi koruma.

16.2 Asansor dosyasi
Asansérin ana karakteristikleri ve butiin diger belgeler, en geg tesisin hizmete alinmasinda diizenlenen bir
defter veya dosyaya kaydedilmelidir. Bu dosya veya defter asagidaki hususlari kapsamalidir:
a) Bir teknik bdlim agagida belirtilenleri kapsamalidir:
1) Asansdrun hizmete alindigi tarih,
2) Asansorin ana teknik karakteristikleri,
3) Halat ve/veya zincirlerin karakteristikleri,
4) Tip kontrol belgesi gerektiren pargalarin karakteristikleri (Madde 16.1.3),
5) Tesis planlari,
6) Elektrik devre semalari (CENELEC sembolleri kullaniimal).

Devre semalari, guvenlik kurallarinin degerlendiriimesi igcin gerekli olan devrelerle sinirlandirilabilir.
Kullanilan sembol ve igaretlerle ilgili aciklama listesi verilmelidir.

b) Muayene ve deney raporlarinin tarihli kopyalarini ve bunlarla ilgili matal&alari igceren bir bélim.
Bu dosya veya defter asagida belirtilen durumlarda guincellestiriimelidir:
1) Asansdrdeki 6nemli degisiklikler (Ek E),
2) Halatlarin veya dnemli pargalarin degistiriimesi,
3) Kazalar.

Not - Bu dosya veya defter her durumda, bakim servisi, bilirkisi, periyodik muayene ve deneyler icin
sorumlu kisi veya kuruluslara talep edildiginde verilmelidir.

16.3 Asansor igletme talimati
Asansori kuran/imal eden firma bir igletme talimati vermelidir.

16.3.1 Normal igletme

2 isletme talimati, asansoriin normal kullanimi ve kurtarma operasyonu ile ilgili bilgileri ve asagida
belirtilenleri kapsamalidir:

a) Makina ve makara mekanlarinin giris kapilarinin kilitli tutulmasi,

b) Guvenli ylikleme ve bosaltma,

¢) Asansor kuyusunun kismen kapali olmasi durumunda alinacak tedbirler (Madde 5.2.1.2 d),

d) Yetkili kisilerin midahalesini gerektiren olaylar,

e) Dokimanlarin saklanmasi,

f)  Acil durum kilit agma anahtarinin kullanimi,

g) Kabinde mahsur kalan kisilerin kurtariimasi. 4;'_;]

16.3.2 Bakim

isletme talimati asagida belirtilen konularda bilgi vermelidir:

a) AsansOr ve pargalarinin glivenli bir sekilde calisir durumda korunmasi igin gerekli bakimlar
(bkz Madde 0.3.2),

b) Guvenli bir bakim igin gerekli talimat.
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16.3.3 Muayene ve deneyler
Isletme talimati asagida belirtilen konularda bilgi vermelidir:

16.3.3.1  Periyodik muayeneler
Asansorler devreye alindiktan sonra, iyi durumda olduklarinin dogrulanmasi igin periyodik muayene ve
deneyler yapilmalidir. Bu periyodik muayene ve deneyler Ek E’ye gbre yapiimalidir.

I Cizelge A.1 ve Cizelge A.2'de listelenen guivenlik tertibatlarinin fonksiyonel dogrulamasinin asansoériin
normal calistirlmasi sirasinda yapilamadigi yerlerde, talimat el kitabinda, fonksiyonel dogrulamanin

yapilabilmesi icin bilgiler yer almalidir. @l
16.3.3.2 Kaza veya 6nemli degisikliklerden sonra muayeneler

Bir kaza veya dnemli degisikliklerden sonra, asansorlerin bu standarda uygun olduklarinin dogrulanmasi igin
muayene ve deneyler yapilmalidir. Bu muayene ve deneyler Ek E’ye gore yapiimalidir.
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Ek A

Elektrik guvenlik tertibati listesi

D Gizelge A.1 - Elektrik giivenlik tertibati listesi

Madde Kontrol edilen techizat SIL
52222 Bakim ve imdat kapilari ile bakim kapaklarinin kapali olduklarinin denetlenmesi 2
5.7.34 a Kuyu alt boslugundaki durdurma tertibati 2
6.4.3.1b Mekanik tertibatin faal disi konumunun denetlenmesi 3
6.4.3.3 e Bakim kapi ve kapilarinin kapali konumlarinin denetlenmesi 2
6.44.1e Kuyu alt bosluguna erisim saglayan kapinin anahtar kullanarak agilmasinin 2
denetlenmesi
6.44.1f Mekanik tertibatin faal disi konumunun denetlenmesi 3
6.44.19 Mekanik tertibatin faal konumunun denetlenmesi 3
6.4.5.4 a Platformun tamamiyla geriye ¢ekili konumda oldugunun denetlenmesi 3
6.4.55b Hareketli durdurucularin tamamiyla geriye ¢ekili konumda oldugunun denetlenmesi 3
6.4.55c Hareketli durdurucularin tamamiyla disari ¢ikmis konumda oldugunun denetlenmesi 3
6.471e Giris kapisinin kapali oldugunun denetlenmesi 2
6.4.7.2¢ Giris kapisinin kapali oldugunun denetlenmesi 2
6.7.1.5 Makara dairesinde durdurma tertibati 1
Durak kapilarinin kilittendiginin denetlenmesi:
7.7.31 - Madde 7.7.4.2'ye uygun, otomatik ¢alisan durak kapilari 2
- Elle ¢alisan durak kapilari 3
7.7.4.1 Durak kapilarinin kapali olduklarinin denetlenmesi 3
7.7.6.2 Kilitlenmeyen kapi paneli veya panellerinin kapali olduklarinin denetlenmesi 3
8.9.2 Kabin kapisinin kapali oldugunun denetlenmesi 3
8.12.4.2 Kabindeki imdat kapagi veya kapisinin kilitlendiginin denetlenmesi 2
8.15b Kabin Gstindeki durdurma tertibati 3
9.5.3 iki halat veya iki zincir kullanilan aski tertibatinda bir halat veya zincirin digerine gére 1
anormal uzamasinin denetlenmesi
9.6.1e Dengeleme halatlarinin gerginliginin denetlenmesi 3
9.6.2 Gergi makarasinin sigramasini engelleyen tertibatin denetlenmesi 3
9.8.8 Glvenlik tertibatinin ¢calismasinin denetlenmesi 1
9.9.111 Yukari yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmaya karsi koruma tertibatini faal hale 1
getirmeden asiri hiz tespiti
9.9.111 Yukari ydonde hareket eden kabinin asiri hizlanmaya karsi koruma tertibatini faal hale 2
getirerek asiri hiz tespiti
9.9.11.2 Hiz regllatérinun isletme konumuna dénmesinin denetlenmesi 3
9.9.11.3 Hiz regllatérunun halatinin gerginliginin denetlenmesi 3
9.10.5 Yukari yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmaya kargi koruma tertibatinin 1
denetlenmesi
9.11.7 Kapilar agikken kabinin istem digl hareketinin tespiti 2
9.11.8 Kapilar acgikken kabinin istem disi hareketine karsi koruma tertibatinin
etkinlestiriimesinin denetlenmesi
10.4.3.4 Tamponlarin normal konumuna geri dénmesinin denetlenmesi 3
10.5.2.3b | Kabin konumunu aktaran tertibatin gergin durumda oldugunun denetlenmesi (sinir 1
guvenlik kesicileri)
10.5.3.1 b | Sirtinme tahrikli asansoérlerde sinir glivenlik kesicileri 1
2
11.21¢c Kabin kapisinin kilitlendiginin denetlenmesi 2
12.5.1.1 Elle acil durum c¢alistirmasi igin yerinden cikarilabilir vasitalarin (el garklarinin) 1
yerlerinin denetlenmesi
1284 c Yavaslama kontrol tertibatiyla ilgili olarak kabin konumunu aktaran baglanti organinin 2
gerginliginin denetlenmesi
12.8.5 Kisaltiimis stroklu tamponlarin kullaniimasinda yavaslamanin denetlenmesi 2
12.9 Pozitif tahrikli asansoérlerde halat veya zincirlerin gevsemesinin denetlenmesi 2
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Cizelge A.1 - Elektrik guvenlik tertibatinin listesi (Devami)

13.4.2 Ana anahtarin (salterin) bir kontaktérle dolayl ¢aligtiriimasi 2
14.2.1.2 a) | Seviyeleme, otomatik seviyelemenin denetlenmesi 2
2)

14.2.1.2 a | Kabin konumunu aktaran tertibatin gergin durumda oldugunun denetlenmesi | 2
3 (Seviyeleme, otomatik seviyeleme)

14.2.1.3 ¢ | Bakim i¢in durdurma tertibati 3
14.2.1.5b | Yukleme rampasi hareketi kumandasinda kabin hareketinin sinirlanmasi 2
14.2.1.5i YUkleme rampasi hareketi durdurma tertibati 2
14.2.2.1f | Asansor tahrik makinasi durdurma tertibati 2
14.2.2.1 g | Acil durum ve deney panosunda/panolarinda durdurma tertibati 2

= Silinmis metin‘=l

Cizelge A.2 - Programlanabilir elektronik sistemler (PESSRAL) ile birlikte kullanildidinda guvenlik fonksiyonu
siniflandiriimasina tabi tutulmasi gereken elektrikli gtivenlik tertibatlari.

Madde Kontrol edilen techizat SIL
14.2.1.3 Bakim kumandasi anahtari 3
14.2.1.4 Elektrikli elle kumanda anahtari 3
14.2.1.5 g) 3) | YUkleme rampasi hareketi kumandasinda anahtarl givenlik kontagi pozisyonu 2

Not - Cizelge A1 ve Cizelge A2’deki siniflandirma yalnizca programlanabilir elektronik sistemler (PESSRAL)

kullanildiginda uygulanir. Bu siniflandirma, glvenlik kontaklari veya devreleri igin bir

risk

siniflandiriimasi olmayip, siniflandirmaya karsilik gelen elektrikli glvenlik tertibatinda kullaniimasi

gereken

82

PESSRAL guvenlik bitinligld  seviyesini  tanimlamak i¢in  kullaniimigtir.
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Ek B

Kilit agma ug¢geni

Olgiiler mm’dir.

9,52

14 9

Sekil B.1 - Kilit agma Uggeni
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Ek C
(Bilgi igin)

Teknik belge dosyasi
C.1 Giris

On muayenede verilecek teknik belge dosyasi, tamamen veya kismen asagidaki bilgi veya belgeleri
kapsayabilir:

C.2 Genel

a) Asansorl yapan firmanin, mal sahibi ve/veya kullanicinin isim ve adresleri,
b) Tesisin bulundugu yerin adresi,

c) Cihazlarin tipi, beyan yuku, beyan hizi, tagiyacagi insan sayisi,

d) Seyir mesafesi, durak sayisi,

e) Kabin ve karsi agirlik veya dengeleme agirliginin kitleleri,

f) Makina ve (varsa) makara mekanlarina giris sekli.

C.3 Teknik detay ve planlar

Makina, makara ve techizat mekanlari dahil olmak Uzere asansoér tesisini anlamak igin gerekli plan ve
kesitler.

Bu planlarin yapisal detaylari vermesi gerekmemekle birlikte, planlar bu standarda uygunlugun kontroliine

imkan vermek i¢in gerekli olan ve 6zellikle asagdidaki bilgileri icermelidir:

a) Kuyu ust boglugu ve kuyu alt boglugundaki agikliklar (Madde 5.7.1, Madde 5.7.2, Madde 5.7.3.3),

b) Kuyu altinda bulunan ulasilabilecek mekanlar (Madde 5.5),

c) Kuyu alt bosluguna giris (Madde 5.7.3.2),

d) Ayni kuyu igerisinde birden fazla asansor varsa bu asansoérler arasindaki koruyucular (Madde 5.6),

e) Konsonlarin tespiti icin 6ngorilen delikler,

f) Tahrik makinasi ve belli basl techizatin yerlestirme planiyla birlikte, makina mekanlarinin vaziyet plani
ve ana olclleri. Havalandirma delikleri. Bina ve kuyu tabanina gelen tepki kuvvetleri,

g) Makina mekanlarina giris (Madde 6.2),

h) Makara mekanlari (varsa)'nin vaziyet plani ve ana dlguleri, kasnaklarin konum ve dlguleri,

i) Makara mekanlarindaki diger techizatin yerlestirme plani,

j) Makara mekanlarina giris (Madde 6.7.1.3),

k) Durak kapilarinin dizeni ve ana boyutlari (Madde 7.3). Birbirine benzer olmalari ve durak arasi
mesafelerinin belirtiimesi durumunda bitin kapilari géstermeye gerek yoktur,

[) Bakim kapilari, bakim kapaklari ve imdat kapilarinin diizeni ve boyutlari (Madde 5.2.2),

m) Kabin ve giriglerinin boyutlar (Madde 8.1, Madde 8.2),

n) Esik ve kabin kapisindan kuyu duvari i¢ ylzeyine kadar olan mesafeler (Madde 11.2.1, Madde 11.2.2),

o) Madde 11.2.3'te belirtildigi sekilde dlgiilen kapali kabin ve durak kapisi arasindaki yatay mesafe,

p) Aski elemanlarinin ana karakteristikleri; glivenlik katsayisi, halatlar(sayisi, ¢capi, yapisi, kopma yiku),
zincirler (cinsi, yapisi, bakla boyu, kopma yuku), dengeleme halatlari (mevcutsa),

g) Guvenlik katsayisinin hesaplanmasi (Ek N),

r) Hiz regulatéri halatinin ve/veya glivenlik halatinin ana karakteristikleri: ¢api, yapisi, kopma yuka,
glvenlik katsayisi,

s) Kilavuz raylarin hesaplari ve boyutlari; kayma ylzeylerinin boyutlari ve iglenme sekilleri (¢ekilmisg,
frezelenmis, taslanmig),

t) Dogrusal karakteristikli enerji depolayan tipteki tamponlarin hesaplanmasi ve boyutlari.

C.4 Elektrik kumanda semalari
— Gug devrelerinin ve
— Elektrik glvenlik tertibatina bagli devrelerin

elektrik sematik diyagramlari agik olmali ve CENELEC sembollerini kullanmahdir.
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C.5 Uygunlugun dogrulanmasi
Guvenlik elemanlarinin tip kontrol belgelerinin kopyalari.

Gerekli ise diger pargalarin belge kopyalari (halatlar, zincirler, patlamaya karsi korunmus cihazlar, cam, vb.).

Guvenlik tertibatinin imalatgi firmanin talimati dogrultusunda ayarlandigina dair belge ve kaymali givenlik
tertibatindaki yaylarin basin¢ hesaplari.
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Ek D

Asansor hizmete alinmadan once yapilan muayene ve deneyler

Asansorler hizmete alinmadan dnce asagidaki muayene ve deneyler yapiimalidir:

D.1 Muayeneler
Bu muayeneler 6zellikle asagidaki hususlari kapsamalidir:

a)

b)
c)

d)

Bir 6n muayenenin yapilmis olmasi durumunda, Ek C'ye uygun olarak verilen belgelerle yapilan tesisin
mukayesesi,

Her durumda, bu standardla ilgili kurallarin yerine getirildiginin dogrulanmasi,

Bu standardda ilgili 6zel kural bulunmayan parcalarin, teknigin genel olarak kabul edilen kurallarina
uygun olarak yapildiginin gézle kontrold,

Tip kontroline gerek duyulan parcalarin muayene belgelerindeki bilgilerle asansdrun karakteristiklerinin
mukayesesi.

D.2 Deney ve dogrulamalar
Deney ve dogrulamalar agsagidaki hususlari kapsamalidir:

a)
b)
c)

d)

)
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Durak kapilarinin kilitteme tertibati (Madde 7.7),

Elektrik guvenlik tertibati (Ek A),

Aski elemanlari ve baglantilari:

Aski elemanlarinin karakteristiklerinin, dosyada bulunan belgelere uygunlugu dogrulanmahdir
(Madde 16.2 a)..

Fren tertibati (Madde 12.4),

Deney, beyan yikinin % 125’i ile yukli kabin asagi yonde hareket ederken motora ve frene giden
enerjinin kesilmesi suretiyle yapilmaldir.

Akim veya gug ile hizin élgilmesi (Madde 12.6),

Elektrik tesisat:

1) F2Farkii devrelerin yalitim direnclerinin dlgilmesi (Madde 13.1.3). Bu odl¢cimler icin batun
elektronik aksam devreden ayriimalidir.

2) Makina mekanlarindaki topraklama klemensi ile ariza durumunda gerilim altinda kalabilecek gesitli
asansor parcalari arasindaki iletken baglantinin kontrolu; ¢l

Sinir guvenlik kesicilerinin galismasi (Madde 10.5);

Tahrik yeteneginin kontroli (Madde 9.3):

1) Tahrik makinasinin en sert frenleme etkisiyle birden fazla durma denemesi ile tahrik yeteneginin
kontroll yapilir. Her denemede kabin tam olarak durmalidir;
Bu deney:
a) Seyir mesafesinin Ust kisimlarinda, bos kabin yukari ¢ikarken,
b) Seyir mesafesinin alt kisimlarinda, % 125 beyan yiku ile yukli kabin asagi inerken
yapiimaldir;

2) Karsi agirlik tam kapal tamponlar Ustinde oturdugunda, bos kabinin yukari kaldirilamayacagi
kontrol edilmelidir,

3) Karsi agirhk dengelemesinin asansér imalatgisinin verdigi degerlere uygunlugu kontrol edilmelidir,
bu kontrol asagida belirtilenlerle birlikte akim dlgumleri vasitasiyla yapilabilir:
a) Alternatif akim motorlarinda hiz élgiimleriyle,
b) Dogru akim motorlarinda gerilim dlgtimleriyle.

Hiz regllatori:

1) Hiz regilatérinin devreye girdigi hiz, kabin (Madde 9.9.1 ve Madde 9.9.2), karsi agirlik veya

dengeleme aglrhgmln@ (Madde 9.9.3) inig hareketindeki dénme ydnunde kontrol edilmelidir,
2) Madde 9.9.11.1 ve Madde 9.9.11.2'de belirtilen elektrik glvenlik tertibatinin (salterlerin) calismasi
her iki hareket yoninde de kontrol edilmelidir,
Kabin glvenlik tertibati (Madde 9.8):
Givenlik tertibatinin devreye girdigi anda absorbe edebilecedi enerji Ek F.3’e goére dogrulanmis
olmalidir. Hizmete alinmadan 6nce yapilan deneyin amaci, montajin dogrulugu, ayarin dogru yapildigi
ve kabin, guvenlik tertibati, kilavuz raylar ve kilavuz raylarin binaya baglantilarindan olugan buitundn
saglamhigini kontrol etmektir.
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k)

Deney, gereken yikin kabin tabanina esit olarak dagitildiyi asansér kabini asagl yénde hareket
ederken, tahrik motoru enerijili durumda ve fren agikken yapilmali ve halatlarin kaymasi veya gevsemesi
anina kadar surmelidir.

Ayrica asagidaki sartlar gecerlidir:

1)  Ani frenlemeli ve ani frenlemeli tampon etkili glivenlik tertibati:
Kabin beyan yuUki ile yukli ve beyan hiziyla hareket ederken guvenlik tertibati devreye
sokulmalidir,

2) Kaymali guvenlik tertibat:
Kabin %125 beyan yikul ile yUkli ve beyan hizi veya daha disuk bir hizla hareket ederken
glvenlik tertibati devreye sokulmalidir.

Deney beyan hizindan daha dusuk bir hizla yapildiginda imalatgi, tip kontroli yapilan kaymali giavenlik
tertibatinin, dinamik olarak kabine baglanmis durumdaki davranisini gdsteren egrileri hazir
bulundurmalidir.

Deneyden sonra, asansorin normal calismasini engelleyebilecek higbir bozulmanin olmadidi
arastirilmalidir. Gerekliyse surtinme pargalari degistirilebilir. Gézle muayene yeterli kabul edilir.

Not - Deneyin, bir durak kapisi hizasinda yapilmasi tavsiye edilir. Boylece yukin burada bosaltiimasi
ve guvenlik tertibatinin kolaylikla devreden ¢ikarilmasi saglanir;

Kargli agirlik veya dengeleme agirhginin givenlik tertibati (Madde 9.8):

Gulvenlik tertibatinin devreye girdigi anda absorbe edebilecedi enerji EK F.3’e gdére dogrulanmis
olmalidir. Hizmete alinmadan 6nce yapilan deneyin amaci, montajin dogrulugu, ayarin dogru yapildigi
ve karsi agirlik veya dengeleme agirligi, guvenlik tertibati, kilavuz raylar ve kilavuz raylarin binaya
baglantilarindan olugan butinin saglamligini kontrol etmektir.

Deney, karsi agirhk veya dengeleme agirligi asadi yonde hareket ederken, tahrik motoru enerijili
durumda iken yapilmali ve halatlarin kaymasi veya gevsemesi anina kadar stirmelidir.

Ayrica asagidaki sartlar gecerlidir:

1) Hiz regulatéru veya guvenlik halatiyla calistirilan ani frenlemeli ve ani frenlemeli tampon etkili
guvenlik tertibat:
Kabin bos ve beyan hiziyla hareket ederken glvenlik tertibati devreye sokulmalidir.

2) Kaymali giivenlik tertibat:
Kabin bos ve beyan hizi veya daha duslk bir hizla hareket ederken guvenlik tertibati devreye
sokulmalidir.

Deney beyan hizindan daha dusik bir hizla yapildiginda imalatgi, tip kontroli yapilan kaymal
guvenlik tertibatinin, dinamik olarak karsi agirlik veya dengeleme agirhdi baglanmis durumdaki
davranigini gésteren egrileri hazir bulundurmalidir.

Deneyden sonra, asansdrin normal calismasini engelleyebilecek hicbir bozulmanin olmadigi
arastirlmalidir. Gerekliyse surtinme pargalari degistirilebilir. Gozle muayene yeterli kabul edilir;

Tamponlar (Madde 10.3, Madde 10.4):

Deneyler asagidaki sekilde yapiimalidir:

1) Enerjiyi depolayan tipte tamponlar:
Beyan yuku ile yuklu kabin, tampon veya tamponlarin Ustine oturtulmal ve halatlar gevsetilerek,
tampon strokunun Ek C.3 ve Ek C.5‘%e gbre hazirlanan belgelerdeki bilgilere uygun olup olmadigi
arastirimahdir.

2) Geri donus hareketi tamponlanmis enerji depolayan veya enerji harcayan tipte tamponlar:
Beyan yiku ile yUkli kabin veya karsi agirlik beyan hizi ile veya yavaslama kontrol tertibatinin
(Madde 10.4.3.2) bulundudu stroku kisaltilmis tamponlarda tampon strokunun hesaplanmasina
esas olan hiz ile tampona ¢arptirilir.

Deneyden sonra, asansoérin normal calismasini engelleyebilecek higbir bozulmanin olmadigdi
arastiriimalidir. Gézle muayene yeterli kabul edilir;

Alarm tertibati (Madde 14.2.3):

Calisma deneyi yapilir.
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n) Yukari ydonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi koruma tertibati (Madde 9.10):
Bos kabin en az beyan hiziyla yukari yonde hareket ederken yalniz bu tertibatin kullaniimasiyla
durdurularak deney yapilmalidir.

o) Asagidaki cihazlarin (mevcutsa),fonksiyonel deneyleri:

- Kabinin hareketini dnlemek igin mekanik tertibat (Madde 6.4.3.1).

- Kabini durdurmak igin mekanik tertibat (Madde 6.4.4.1). Givenlik tertibatinin mekanik tertibat olarak
kullanildigi durumlara o6zellikle dikkat edilmelidir, 6érnedin, kabin, bosken ve acil durum c¢alistirma
hizinda seyir ederken.

- Platform (Madde 6.4.5).

- Kabini sabitlemek igin mekanik tertibat veya hareketli durdurucular (Madde 6.4.5.2).

- Acil durum galismasi ve deney islemleri igin tertibat (Madde 6.6)

- Kabinin durakta durmasi ve seviyeleme hassasiyeti (Madde 12.12),

- Kabinin durma hassasiyetinin, ara katlarda her iki yénde ve bitlin duraklarda Madde 12.12 ile uyumlu
oldugu onaylanmalidir,

- Yukleme ve bosaltma sirasinda Madde 12.12’ye goére kabinin seviyeleme hassasiyetini korudugunu

onayla. Bu onaylama, en elverigsiz katta yapiimalidir. ¢l

=

."-3

p) Kabinin istem digi hareketine karsi koruma tertibati (Madde 9.11)

Tip kontroll, koruma tertibatinin fonksiyonelligini géstermektedir. Devreye almadan dnce yapilan deneyin
amaci algilama ve durdurma elemanlarini kontrol etmektir.

Deney kurallari

Asansorin durdurulmasiyla ilgili yapilan deneylerde, yalnizca Madde 9.11’de tanimlanan koruma tertibatinin
durdurma elemani kullaniimalidir. Deney:

- Tip kontrolinin gerektirdigi sekilde koruma tertibatinin durdurma elemaninin tetiklenmesinin
dogrulanmasindan meydana gelir,

- Ornegin tip deneyi sirasinda tanimlandigi gibi, énceden ayarlanmig bir hizla (denetleme hizi vs) bos
kabini yukari ydnde hareket ettirerek kuyunun Ust kisminda ( bir kattan, en Ust uca) ve tamamen yUuklu
kabini asagdi ydnde hareket ettirerek kuyunun alt kisminda (bir kattan, en alt uca) yapilir.

Tip kontroliinde tanimlandigi gibi bu deney istem disi hareket mesafesinin Madde 9.11.5'te verilen degeri

asmayacagini onaylamalidir.
Koruma tertibati otomatik denetlemeye (Madde 9.11.3) ihtiyag duyarsa, onun g¢alismasi kontrol edilmelidir.

Not - Koruma tertibatinin durdurma elemaninin durak katlarinda da elemanlari varsa, bu deneyin, o katlar
icin tekrar edilmesi gerekli olabilir. ¢l
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Ek E
(Bilgi igin)
Periyodik muayene ve deneyler, onemli bir degisiklik veya bir kazadan
sonra yapilmasi gereken muayene ve deneyler

E.1 Periyodik muayene ve deneyler
Periyodik olarak yapilan muayene ve deneyler, asansor hizmete alinmadan énce yapilan muayene ve
deneylerden daha kapsamli olmamalidir.

Bu periyodik deneyler, tekrarlamadan kaynaklanan asiri yipranma veya asansorin glvenligini azaltacak
gerilimlere sebep olmamalidir. Bu durum &zellikle guvenlik tertibati ve tamponlar gibi elemanlar igin
gecerlidir. Bu elemanlarla deney yaplilirsa, deney kabin bosken ve disik hizlarda yapiimalidir.

Bu elemanlarin (bu elemanlar normal isletmede devreye girmemektedir) periyodik deneylerini uygulamakla
gorevli kisi bunlarin hala galisabilir durumda olduklarindan emin olmalidir.

Raporun bir kopyasi asansor teknik belge dosyasinda Madde 16.2 ile ilgili b6lime konulmalidir.

E.2 Onemli bir degisiklik veya bir kazadan sonra yapilmasi gereken muayene ve
deneyler

Onemli degisiklikler ve kazalar, asansor teknik belge dosyasinda Madde 16.2 ile ilgili bdlume
kaydedilmelidir.
Ozellikle agagidaki hususlar énemli degisiklik olarak miitalaa edilirler:
a) Asagida belirtilenlerin degistiriimesi:
1) Beyan hizi,
2) Beyan yUka,
3) Kabin kutlesi,
4) Seyir mesafesi.
b) Asagida belirtilenlerin degistiriimesi veya yerine yenisinin monte edilmesi:
1) Durak kapilarinin kilitteme tertibati (kilitteme tertibatinin ayni cins bir kilitleme tertibatiyla
degistiriimesi 6nemli bir degisiklik olarak mutaléa edilmez),
2) Kumanda sistemi,
3) Kilavuz ray veya kilavuz ray tipi,
4) Kapi tipi (veya bir ya da birden fazla sayida durak veya kabin kapisinin ilave edilmesi),
5) Makina veya tahrik kasnagi,
6) Hiz regllatord,
7) Yukari ydnde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina kargi koruma tertibati,
8) Tamponlar,
9) Gulvenlik tertibati,
10) Kabinin hareket etmesini 6nlemek i¢cin mekanik tertibat (Madde 6.4.3.1),
11) Kabinin durdurulmasi i¢in mekanik tertibat (Madde 6.4.4.1),
12) Platform (Madde 6.4.5),
13) Kabinin veya hareketli durdurucularin sabitlenmesi igin mekanik tertibat (Madde 6.4.5.2),
14) Acil durum ve deney islemleri igin tertibatlar (Madde 6.6),

D)

15) istem disi kabin hareketine karsi koruma. {al

Onemli degisiklik ve kazadan sonra yapilacak muayene ve deneyler icin, degisikliklere iliskin belgeler ve
gerekli bilgiler s6z konusu muayene ve deneyden sorumlu bilirkisi veya kurulusa verilmelidir.

Bu bilirkisi veya kurulus, yapilan degisiklik veya degistirilen parcaya deney uygulamanin gerekli olup
olmadigdina karar verecektir.
Bu deneyler en c¢ok, asanstr hizmete alinmadan 6nce orijinal parcalara uygulanan deneyler kapsaminda

olmalidir.
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Ek F

Guvenlik elemanlari, uyumlulugun dogrulanmasi igin deney iglemleri
F.0 Giris
F.0.1 Genel kurallar

F.0.1.1Bu standard gergevesinde deney laboratuvarinin hem deney uygulamasini, hem de belgelendirme
islemini yetkili bir kurulus olarak Ustlendigi kabul edilmektedir. Yetkili kurulus olarak, bir imalat¢inin
onaylanmig toplam kalite glvence sistemine sahip kurulugsu da gecerlidir. Belli durumlarda deney
laboratuvari ve belgelendirme islemi igin yetkili kuruluslar ayri olabilir. Bu durumlarda idari prosedir bu ekte
belirtilenden farkli olabilir.

F.0.1.2Tip kontrolii ile ilgili miracaat, bu pargay! imal eden firma veya yetkili temsilcisi tarafindan yetkili
deney laboratuvarlarina yapilmalidir.

Not - Deney laboratuvari, gerekli dokimanlari G¢ nisha olarak isteyebilir. Laboratuvar ayrica, inceleme ve
deneyler igin gerekli oldugu durumlarda tamamlayici bilgiler isteme yetkisine sahiptir.

F.0.1.3Kontrol igin gerekli numunelerin génderilmesi, laboratuvar ile miiracaat eden firma arasinda yapilan
anlasma dogrultusunda yapilir.

F.0.1.4 Miracaatta bulunan firma yetkilisi deneylerde hazir bulunabilir.

F.0.1.5Tip kontrol belgesi ile ilgili pargalardan birinin tim kontrollerinin yapilmasi ile goéreviendirilmis
laboratuvarin elinde, bazi deney veya kontroller i¢in uygun aracglar bulunmamasi durumunda, laboratuvar bu
kontrolleri kendi sorumlulugu altinda bagka bir laboratuvara yaptirabilir.

F.0.1.6 Olcl cihazlarinin dogrulugu, ézel bir deder belirtiimedikge asagdidaki toleranslar dahilinde lglimlerin
yapilmasina izin vermelidir:

a) = % 1 kutleler, kuvvetler, mesafeler, hizlar,

b) £ % 2 hizlanma ve yavaslama ivmeleri,

c) * % 5 gerilimler, akimlar,

d) = % 5 sicakliklar C°,

e) Kaydedici cihazlar, 0,01 saniye siresinde degisen sinyalleri algilayabilmelidir.

F.0.2 Tip kontrol belgesi formu 6rnegi
Tip kontrol belgesi érnek formdaki bilgileri icermelidir.
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Tip kontrol belgesi formu 6rnegi

N LTI O T LU o T= T L PP

BT e a1 1o (U aTu ] oI T 4= Tr= L] PSR PSR
1. _S|n|f|, tipi ve fabrika veya ticari Markasl: ....... ...t e e e e e e e e e e e e e e
2. Imalatgl firmanin adi V& @dreSi: . ..o et e e e e e e e e eeaaaaens

4. Numunenin tip kontrolG icin verildigi tarin: ............ooviiiiiiee e e
5. Bu belge asagidaki kurallara dayanilarak verilmiStir: ... e
SR =TTV =1 o o] =1 (1 1Y | o PRSP SPR
7. Laboratuvar deney raporunun tarin V& NUMAIASI ........coooiuuiiiiiiiiieiee ettt e e s eeaee e e s e e snneee s
8.Tip kontroluinln yapHdiGn TarIN: ... e e e e a e s e e b b e e e e sab e e e e e anee
9. Yukarida verilen tip kontrol numarasini tagiyan agagidaki belgeler bu forma eklidir: .............ccccoiiiiennns

DUZENIENIGi YOI .o e e

(Tarih)
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F.1 Durak kapisi kilitleme tertibati
F.1.1 Genel kurallar

F.1.1.1 Uygulama alani

Bu deney islemleri, asanstr durak kapilari kilitleme tertibati (asadida "kapi kilidi" olarak anilacaktir) igin
gecerlidir. Burada, durak kapisinin kilittenmesine katkisi olan ve kilittenmeyi denetleyen tiim pargalarin “kapi
kilidi” nin bir kismini olusturdugu anlasilir.

F.1.1.2 Deneyin amag ve kapsami
Kapi kilidi, yapim ve calismasi yoninden bu standardda belirtilen kurallara uygunlugunu dogrulayacak bir
deneye tabi tutulmaldir.

Kapi kilidinin elektrik ve mekanik elemanlarinin yeterli dlcide boyutlandirildidi ve zaman icinde dzellikle
asinma nedeniyle etkisini kaybetmedigi 6zellikle kontrol edilmelidir.

Kapi kilidinin 6zel kurallara (su gegirmez, toz gegirmez veya patlamaya karsi glvenli yapim gibi) uygun
olmasi gerektiginde, miracaatta bulunan kisi bunu belirterek, ilgili ilave muayene ve/ veya deneylerin
yapilabilmesini saglamalidir.

F.1.1.3 Verilmesi gereken dokiimanlar
Tip kontroll igin yapilan bagvuruya agagidaki dokimanlar eklenmelidir:

F.1.1.3.1 Sematik diizen ¢izimi ile galigma seklinin agiklamasi

Bu ¢izim kapi kilidinin ¢alismasi ve glvenligine iliskin ayrintilari gostermelidir. Bu ayrintilar asagida

belirtilenleri de kapsamalidir:

a) Kilidin normal isletmede c¢alismasi ile beraber kilitleme elemanlarinin etkili oldugu ve guvenlik
kontaginin devreye girdigi konum,

b) Kilitteme durumunu mekanik olarak denetleyen bir tertibat varsa, bunun c¢alismasi (ikinci guvenlik
tertibat),

c)  Acil durum kilit agma tertibatinin kumanda ve ¢alisma sekli,

d) Tip (dogru velveya alternatif akim) beyan gerilimi ve beyan akimi.

F.1.1.3.2 Montaj ¢izimi ve agiklamasi

Bu ¢izim, kapi kilidinin ¢galismasi igin énemli batin pargalari, 6zellikle bu standardin kurallarina uymak igin
gerekli olanlar gostermelidir. Bir agiklama ile ana parcalarin, kullanilan malzeme tiplerinin ve baglant
elemanlarinin dzellikleri belirtiimelidir.

F.1.1.4 Deney numuneleri
Laboratuvara bir adet kap1 kilidi numunesi verilmelidir.

Deneyin bir prototip Gzerinde yapilmasi durumunda, daha sonra seri tretim modeli Gzerinde bir deney daha
yapiimahdir.

Kapi kilidinin deneyleri ancak bu tertibat ilgili kapi Uzerine (mesela: birden fazla paneli olan strmeli kapilar
veya birden fazla kanadi olan menteseli kapilarda) monte edilmis durumda iken yapilabiliyorsa, kilit ¢calisir
durumda komple bir kapi Uzerine monte edilmelidir. Bununla beraber kapi boyutlari, deney sonuglarini yanhs
cikartmamak sartiyla bir seri Uretim modeline kiyasla dugurdlebilir.

F.1.2 Muayene ve deneyler

F.1.2.1 Calismanin kontroli

Bu kontrolin amaci; kapi kilidinin hatasiz, tim mekanik ve elektrikli kisimlarin givenli ¢alistidini ve bu

standard kurallarina ve kilidin miracaat belgesinde verilen 6zelliklere uygun oldugunu dogrulamaktir.

Ozellikle agagidaki hususlar kontrol edilmelidir:

a) Elektrik guvenlik tertibati devreye girmeden Once kilitleme elemani en az 7 mm igeri girmis olmalidir.
Ornekler Madde 7.7.3.1.1‘de gdsterilmistir.

b) insanlarin normal olarak girebilecegi yerlerden, normal isletme sartlarina uymayan tek bir miidahale ile
durak kapisi agik veya kilitli olmayan asansoériin ¢alistirimasi mimkin olmamalidir (Madde 7.7.5.1).
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F.1.2.2 Mekanik deneyler
Bu deneylerin amaci kapi kilidinin mekanik parcalarinin ve elektrik aksaminin dayanikhiligini dogrulamaktir.

Kap! kilidinin deney numunesine, c¢alisiyor konumundayken normal olarak onu galistirmak icin kullanilan
elemanlarla kumanda edilir.

Kapi kilidini imal eden firmanin talimatina uygun olarak numune yaglanmalidir.

Birden fazla ¢alisma konumu ve kumanda tertibati olmasi durumunda dayaniklilik deneyi, parcalar Gzerine
uygulanan kuvvetler agisindan en elverissiz gértiinen diizende yapilmalidir.

Komple ¢evrim sayisi ve kilitleme elemaninin hareket yolu mekanik veya elektrikli sayicilarla kaydedilmelidir.

F.1.2.2.1 Dayaniklilik deneyi

F.1.2.2.1.1 Kapi kilitlerine bir milyon tam ¢evrim (+ % 1) uygulanmalidir. Bir tam gevrimden, her iki yonde
mimkuan olan seyir mesafesi Uzerinden bir ileri ve geri hareket anlagiimalidir.

Kapi kilidinin ¢alistirimasi yumusak, darbesiz ve dakikada 60 ¢evrim (+ % 10) diizeyinde olmahdir.

Dayaniklilik deneyi sirasinda kapi kilidinin elektrik kontagi beyan geriliminde ve beyan akiminin iki kati
akimda omik yukli bir devreyi kapamalidir.

F.1.2.2.1.2 Kapi kilidinde kilitteme pimi veya kilitteme elemaninin konum igin bir mekanik kontrol tertibat
bulunmasi durumunda (ikinci guvenlik tertibati), bu tertibata 100.000 ¢evrimlik (+ % 10) bir dayanikhlik
deneyi uygulanmalidir.

Tertibatin ¢alistiriimasi yumusak, darbesiz ve dakikada 60 ¢evrim (£ % 10) diizeyinde olmalidir.

F.1.2.2.2 Statik deney
Menteseli kapilar igin olan kapi kilitlerine, 300 saniyelik bir sire igin 3000 N degerine kadar kesintisiz
yukseltilen bir statik kuvvet uygulanmaldir.

Bu kuvvet, kapinin acilma yoéninde ve bir kisinin kapiyr agmak icin kuvvet uyguladidi yere mimkin oldugu
kadar yakin bir konumda tatbik edilmelidir. Strmeli durak kapilari igin olan kilitlere uygulanacak kuvvet 1000
N olmahdir.

F.1.2.2.3 Dinamik deney
Kapi kilidi kilittenmis durumda kapinin agilma ydniinde bir darbe deneyine tabi tutulmahdir.

Darbe kuvveti, 0,5 m yukseklikten serbest sekilde disen 4 kg'lik rijit bir kiitlenin yaptigi etkiye esit olmalidir.

F.1.2.3 Mekanik deneylere iligkin kriterler

Dayanikliik deneyi (Madde F.1.2.2.1), statk deney (Madde F.1.2.2.2) ve dinamik deneylerden
(Madde F.1.2.2.3) sonra, glivenligi olumsuz yonde etkileyecek herhangi bir yipranma, bicim degistirme veya
kirllma olmamalhdir.

F.1.2.4 Elektrik Deneyleri

F.1.2.4.1 Kontaklarin Dayanikhlik Deneyi
Bu deney, F.1.2.2.1.1’de belirtilen dayaniklilik deneyi kapsamindadir.

F.1.2.4.2 Devreyi Kesme Yetenegi Deneyi

Bu deney dayanikhlik deneyinden sonra yapilmalidir. Burada, beyan yukinde akim kesme yeteneginin
yeterli oldugu dogrulanmalidir. Bu deney EN 60947-4-1 ve EN 60947-5-1 standardlarinda belirtilen isleme
uygun olarak yapiimalidir. Deneylere esas alinacak beyan akim ve beyan gerilim degerleri tertibati imal eden
firma tarafindan belirtilen degerlerde olmalidir.
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Bir deger belirtimemesi durumunda beyan degerleri agsagidaki gibi olmalidir:
a) Alternatif akim: 230V, 2 A,
b) Dogru akim: 200V, 2 A.

Aksi belirtiimedigi takdirde devreyi kesme kapasitesi alternatif ve dodru akim igin incelenmelidir.

Deneyler kapi kilidinin ¢alisma konumunda yapilmalidir. Birden fazla c¢alisma konumunun olmasi
durumunda, laboratuvar yetkililerinin en elverigsiz kabul ettigi konumda deney yapilmaldir.

Deney numunesinde, normal ¢alismada kullanilan kapak ve elektrik baglanti kablolari bulunmalidir.

F.1.2.4.2.1 Alternatif akim kontaklari ile donatiimig kapi kilitlerinde normal hizla ve 5 ila 10 saniye aralarla,
% 110 beyan gerilimindeki bir elektrik devresi 50 defa acgilip kapanmalidir. Kontak en az 0,5 s kapal
kalmaldir.

Bu elektrik devresinde, seri bagli bir endiiktans ile bir diren¢ bulunmalidir. Devrenin gig faktori 0,7 (£ 0,05 )
ve deney akimi kilidin imalat¢isi tarafindan verilen beyan akimi degerinin 11 kati olmalidir.

F.1.2.4.2.2 Dogru akim kontaklari ile donatiimis kapi kilitlerinde normal hizla ve 5 saniyeden 10 saniyeye
kadar aralarla, %110 beyan gerilimindeki bir elektrik devresi 20 defa acilip kapanmalidir. Kontak en az 0,5 s
kapali kalmalidir.

Bu elektrik devresinde seri bagl bir endiiktans ile bir direng bulunmalidir. Bunlarin degerleri, devre akiminin
kararh akim siddetinin % 95’ine 300 ms’lik bir stirede ulasacagi sekilde secilmelidir.

Deney akimi, kilidin imalatcisi tarafindan verilen beyan akimi degerinin % 110’una esit olmalidir.

F.1.2.4.2.3 Deneyler, givenligi olumsuz yonde etkileyecek yipranma olmamasi, bir atlama veya ark
meydana gelmemesi durumunda tatminkar olarak mutalaa edilir.

F.1.2.4.3 Yiizeysel kagak akimlara karsi diren¢ deneyi
Bu deney CENELEC HD 214 S2’de (IEC 112) belirtilen isleme uygun olarak yapiimalidir. Elektrotlar 175 V
50 HZ'lik sinus seklinde gerilim Ureten bir kaynada baglanmalidir.

F.1.2.4.4 Yuzeysel kagak yolu uzunlugu ve hava araliklarinin kontrolu
Yuzeysel kagak yolu uzunlugu ve hava araliklari Madde 14.1.2.2.3‘e uygun olmaldir.

F.1.2.4.5 Guvenlik kontaklari ve bunlarin erigilebilirligi ile ilgili kurallarin kontrolii (Madde
14.1.2.2)
Bu kontrol kapi kilidinin montaj konumu ve dlizeni géz 6nline alinarak yapiimalidir.

F.1.3  Belirli kapi kilidi tipleri i¢in 6zel deneyler

F.1.3.1 Birden fazla paneli olan, yatay veya diisey hareketli siirmeli durak kapilarn igin
kilitler

Paneller arasindaki Madde 7.7.6.1’e uygun dogrudan mekanik baglanti parcalari ve Madde 7.7.6.2’ye uygun
dolayl mekanik bagdlanti parcalarinin, kapi kilidinin bir kismini olusturdugu kabul edilmelidir.

Bu parcalar, Madde F.1.2‘deki deneylere makul bir dlgide tabi tutulmaldir. Bu dayanikhlik deneylerinde
dakikadaki ¢cevrim sayisi, parcanin biyukligine gére ayarlanmalidir.

F.1.3.2 Menteseli tip kapilar icin klapeli kilit

F.1.3.2.1 Kanadin muhtemel bigim degistirmelerini denetlemek igin bir elektrik givenlik tertibatinin
olmasi ve Madde F.1.2.2.2'de belirtilen statik deneyden sonra, kapi kilidinin dayaniklihdi konusunda
herhangi bir siphe olmasi durumunda, klapenin bigim degistirmesinden sonra elektrik glivenlik tertibati
agmaya baslayincaya kadar yik giderek arttiriimahldir. Kapi kilidinin veya durak kapisinin diger parcalari,
uygulanan bu ylkin etkisiyle kalici bir sekilde bicim degistirmemeli ve hasara ugramamalidir.
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F.1.3.2.2 Statik deneyden sonra kapi kilidinin dayanikliliyi konusunda olgller ve yapim sekli nedeniyle
herhangi bir stiphe uyanmamasi durumunda klape lizerinde dayaniklilik deneyi uygulamaya gerek yoktur.

F.1.4 Tip kontrol belgesi

F.1.4.1 Bu belge bagvuru sahibi igin iki niisha, laboratuvar igin bir niisha olmak lizere 3 nlsha olarak
diizenlenmelidir.

F.1.4.2 Bu belgede asadidaki hususlar belirtiimelidir:

a) Madde F.0.2’de 6ngoérilen bilgiler;

b) Kilitteme tertibatinin tipi ve uygulama alani;

c) Beyan gerilimi ve beyan akiminin cinsi (alternatif akim/ dogru akim) ve degerleri;

d) Klapeli tip kapi kilitlerinde; kanadin muhtemel bigim degistirmelerini denetleyen elektrik givenlik
tertibatini ¢calistirmak igin gerekli kuvvet.

F.2 Bos birakilmistir.
F.3 Guvenlik tertibati

F.3.1 Genel kurallar

Basvuruda bulunan kisi 6ngérilen kullanim alanini belirtmelidir. Mesela:
— Enkuglk ve en blyuk katle,

— En buyuk beyan hizi ve en biyilk devreye girme hizi.

Ayrica kullanilan malzeme, kilavuz raylarin cinsi ve yuzey 6zellikleri (cekilmis, frezelenmis, taslanmis) ile ilgili
ayrintili bilgiler verilmelidir.

Basvuru formuna asagidaki dokimanlar eklenmelidir:

a) Yapl, calisma sekli, kullanilan malzeme ile ilgili bilgilerin bulundugu, parcgalarin 6lgl ve toleranslarini
gOsteren detay ve montaj gizimleri,

b) Kaymali glivenlik tertibatinda bunlara ek olarak, yaylanan pargalarin yik diyagramlari.

F.3.2 Ani frenlemeli glivenlik tertibati

F.3.2.1 Deney numuneleri
Laboratuvara, ilgili kavrama elemanlari veya makaralariyla birlikte 2 adet guvenlik tertibati gévdesi ve 2 adet
kilavuz ray pargasi verilmelidir.

Laboratuvar kullanacagi deney cihazlarina gére, numunenin dizen ve tespit detaylarini belirlemelidir.
Ayni guvenlik tertibatinin farkli kilavuz raylarda kullanilabilmesi durumunda, sayet kilavuz raylarin yizey

ozelligi, ray basi kalinhdr ve guvenlik tertibatinin kullandigi ytizey genisligi ayni ise, yeni bir deneye gerek
yoktur.

F.3.2.2 Deney

F.3.2.21 Deney kapsami
Deney, bir pres veya ani hiz degisikligi olmadan hareket eden benzeri bir techizat kullaniimak suretiyle
yapiimahdir.

Asagidaki hususlar olgiimelidir:
a) Kuvvetin fonksiyonu olarak kat edilen mesafe,
b) Kuvvet veya kat edilen mesafenin fonksiyonu olarak guvenlik tertibati gdvdesinin deformasyonu.

F.3.2.2.2 Deney iglemi
Kilavuz ray, glivenlik tertibati arasindan hareket ettirilir.

Guvenlik tertibati gévdesi, deformasyonun oélgllebilmesi icin isaretlenmelidir.

Kat edilen mesafe kuvvetin fonksiyonu olarak kaydedilmelidir.
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Deneyden sonra:

a) Govdenin ve kavrama elemanlarinin sertligi, basvuruda bulunan kisinin verdigi orijinal degerlerle
karsilastiriimalidir. Ozel durumlarda bagka analizler de yapilabilir,

b) Kirlma olmadigi takdirde, deformasyon ve diger degisiklikler kontrol edilmelidir. (mesela: g¢atlaklar,
cenelerdeki deformasyon veya asinma, yakalama ylzeylerinin gérinimd),

c) Gerektiginde deformasyon ve kirilma yerlerinin tespiti igin glvenlik tertibati gévdesinin, ¢enelerin ve
kilavuz raylarin fotograflari ¢ekilmelidir.

F.3.2.3 Dokilimanlar

F.3.2.3.1 ki adet diyagram gizilmelidir:

a) Birincisi kuvvetin fonksiyonu olarak kat edilen mesafeyi,

b) Digeri ise govdenin deformasyonunu gostermelidir. Bu diyagram, birinci diyagramla ilgi kurulabilecek bir
sekilde dizenlenmelidir.

F.3.2.3.2  Givenlik tertibatinin kapasitesi kuvvet-yol diyagramindaki alanin integrasyonuyla bulunmalidir.
G6z dnune alinmasi gereken diyagram alanlari:
a) Kalici bir deformasyon meydana gelmediyse, alanin timu;
b) Kalici bir deformasyon ve kiriima meydana geldiyse:
1) Esneklik sinirina kadar olan alan veya
2) En blyuk kuvvete kadar olan alandr.

F.3.2.4 izin verilebilir toplam kiitlenin hesaplanmasi

F.3.2.4.1 Guvenlik tertibatinca absorbe edilebilen enerji
Madde 9.9.1‘e gdre hesaplanan hiz regulatoru en buyuk devreye girme hizindan, serbest disme yuksekligi

asagidaki sekilde hesaplanir:
2

h=—"1_401+0,03 (m)

2- gn
Burada;
Vi = Hiz regulatérinin devreye girme hizi (m/s),
On = Standart yergekimi ivmesi (m/s?),

0,10 m : Cevap verme gecikmesi sirasinda kat edilen yola tekabul eder.
0,03 m : Kavrama elemanlariyla kilavuz ray arasindaki agikligin kapanmasi sirasinda kat edilen yola tekabdil
eder.

Guvenlik tertibatinca absorbe edilebilen toplam enerii:

2-K=(P+Q), g, h

ve buradan:
2K
(P+Q), = bulunur.
.
Burada: _
(P+Q);  : lzin verilen kiitle (kg),
P . Bos kabin ve kabine asili pargalarin, mesela: kabin seyir kablosunun kabin tarafindan
tasinan kismi ve varsa dengeleme halatlari/ zincirlerinin vb. kitlelerinin toplami (kg),
Q . Beyan yuku (kg),
K, Ky, Ko :  Gilvenlik tertibat blogu tarafindan absorbe edilebilen enerji (J) (Diyagramdan hesaplanan)
dir.
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F.3.2.4.2 izin verilebilir toplam kiitle
a) Esneklik sinirinin asiimamasi durumunda:
K, Madde F.3.2.3.2 a‘da tarif edilen alanin integrasyonu ile bulunur.

Gulvenlik katsayisi olarak 2 kabul edilir. Bdylece izin verilebilir toplam kdtle bulunur:
K
(P+Q), =

On- h
b) Esneklik sinirinin asilmasi durumunda:
iki hesaplama yapilir ve miiracaatta bulunan kisi agisindan en uygun hesap segilir:
1) Kj, Madde F.3.2.3.2 b 1°'de tanimlanan alanin integrasyonu ile hesaplanir;
Guvenlik katsayisi olarak 2 kabul edilir ve izin verilebilir toplam katle (kg) bulunur:

(P+Q), =

gn- h
2) K, Madde F.3.2.3.2 b 2'de tanimlanan alanin integrasyonu ile hesaplanir.
Gulvenlik katsayisi olarak 3,5 kabul edilir ve izin verilebilir toplam kutle ( kg ) bulunur:

2-K
P A
(P+Q), 35.9.h

F.3.2.5 Govde ve kilavuz raydaki deformasyonun kontrolii

Govde igindeki kavrama elemanlari veya kilavuz raylardaki deformasyonun ¢ok blylk olmasi nedeniyle,
glvenlik tertibatinin c¢alisma durumundan kurtariimasi zorluk g¢ikariyorsa, izin verilebilir toplam kutle
azaltilmahdir.

F.3.3 Kaymal guvenlik tertibati
F.3.3.1 Basvuru ve deney humunesi

F.3.3.1.1  Basvuruda bulunan kisi, deneyin hangi kitle (kg) ve hangi regllatér devreye girme hizinda
(m/s) yapilacagini belirtmelidir. Glvenlik tertibatina gesitli kitlelerde kullaniimak UGzere izin isteniyorsa, bunlar
belirtiimeli ve ayarin kademeli veya kademesiz olarak yapildigi bildirilmelidir.

Not - Basvuruda bulunan kisi, ortalama 0,6 g, diizeyinde bir ortalama frenleme ivmesini elde etmek igin
ongorilen frenleme kuvvetini 16’ya bdlerek asilan kitleyi (kg) segcmelidir.

F.3.3.1.2 Deney laboratuvarina, boyutlari laboratuvarca tayin edilen bir traverse monte edilmis komple
bir givenlik tertibati verilmelidir. Biitin deneyler igin gerekli sayida fren ¢eneleri de birlikte verilmelidir.
Ayrica, kullanilacak tipteki kilavuz raylar da laboratuvarin belirleyecegdi boyda temin edilmelidir.

F.3.3.2 Deney

F.3.3.2.1 Deney kapsami
Deney serbest disme durumunda yapilir. Asagidaki hususlar dogrudan veya dolaylh olarak dlgtimelidir:
a) Toplam serbest diisme ylksekligi,
b) Kilavuz raylar tizerindeki frenleme mesafesi,
c) Regllator halati veya bunun yerine kullanilan tertibatin kayma mesafesi,
d) Yaylanma elemanlarinin toplam hareket mesafesi,
a ve b’deki dlgiimler zamanin fonksiyonu olarak kaydedilmelidir.
Asagidaki hususlar tespit edilmelidir:
1) Ortalama frenleme kuvveti,
2) Kisa bir sure igin meydana gelen en blylk frenleme kuvveti,
3) Kisa bir siire igin meydana gelen en kiigik frenleme kuvveti.

F.3.3.2.2 Deney iglemi

F.3.3.2.2.1 Tek bir toplam kiitle icin belgelendirilen giivenlik tertibati.

Laboratuvar, toplam kitle (P+Q); ile dort deney yapmalidir. Her deneyin arasinda, surtinen kisimlarin
normal sicakliklarina dénmesine imkan taninmalidir.

Deneyler sirasinda birden fazla surtinme pargasi takimlari kullanilabilir.
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Bununla beraber her takim asagidaki sayida deney yapilmasina imkan vermelidir:
a) 4 m/s’yi agsmayan beyan hizlarinda (i¢ deney,
b) 4 m/s'yi asan beyan hizlarinda iki deney.

Serbest disme ylksekligi, givenlik tertibati igin kullanilabilecek hiz regilatorinin en blylk devreye girme
hizina goére belirlenmelidir.

Guvenlik tertibatinin calistirilmasi, devreye giris hizinin hassasiyetle ayarlanabildidi bir cihaz tarafindan
saglanir.

Not — Mesela; boslugu dikkatli olarak hesaplanan bir halat, baska bir halat lizerinde sabit bir surtinme
kuvveti ile kayabilen bir kovana baglanabilir. Strtinme kuvveti, deneyi yapilan givenlik tertibatini
calistirmak icin dngorilen regllatorin kanali ile regulatdr halati arasindaki surtinme kuvvetine esit
olmalidir.

F.3.3.2.2.2 Degisik toplam kiitleler i¢in belgelendirilen giivenlik tertibati.
Kademeli veya kademesiz ayar.

iki dizi deney yapiimahdir:
a) Basvuruda belirtilen en buytk deger igin bir dizi deney ve
b) Basvuruda belirtilen en kiglik deder icin bir dizi deney.

Basvuruda bulunan kisi, frenleme kuvvetinin belirli bir parametre ile degisimini gosteren bir formul veya
diyagram vermelidir.

Laboratuvar uygun araglarla, (daha iyi bir aracin olmamasi durumunda, gerekirse ara degerlerin elde
edilmesi icin Gglincu bir dizi deney ile) 6nerilen formilin uygulanabilirligini tespit etmelidir.

F.3.3.2.3 Gilvenlik tertibatinin frenleme kuvvetinin belirlenmesi

F.3.3.2.3.1 Tek bir toplam kiitle i¢in belgelendirilen giivenlik tertibati

Guvenlik tertibatinin frenleme kuvveti, verilen bir ayar ve bir kilavuz ray cinsi igin deneyler sirasinda dlgilen
ortalama frenleme kuvvetlerinin ortalamasina esit olarak alinir. Her deney, kilavuz rayin kullaniimayan bir
boliminde yapilmalidir.

Deneyler sirasinda olcilen ortalama frenleme kuvvetlerinin, yukarida tarif edilen guvenlik tertibatinin
frenleme kuvvetinden en fazla + % 25 saptigi kontrol edilmelidir.

Not - Ylzeyi islenmis kilavuz raylarin ayni noktasinda yapilan deneylerde, surtinme katsayisinin énemli
Olciide azalabildigini yapilan deneyler gostermistir. Bu husus, arka arkaya yapilan guvenlik tertibati
calismasinin kilavuz ray ylzeyinde yaptigi degisiklige baglanir.

Kurulu bir asansoérde, rastgele calisan bir glvenlik tertibatinin, kilavuz rayin kullanilmamis bir
béliminde devreye girecegi kabul edilir.

Tesaduf eseri bu durum meydana gelmezse, kullaniimayan kilavuz ray bélimine erisilinceye kadar
daha dusik degerde bir frenleme kuvveti géz 6niune alinmalidir. Bu da normalden daha uzun bir
kayma demektir.

Bu da, baslangicta ¢ok kiguk bir frenleme ivmesine sebep olacak bir ayara izin vermemek icin bir
baska nedendir.

F.3.3.2.3.2 Degisik toplam kitleler icin belgelendirilen giivenlik tertibati.
Kademeli veya kademesiz ayar.

Basvuruda belirtilen en buiylk ve en kiglk degerler igcin frenleme kuvveti Madde F.3.3.2.3.1'e goére
hesaplanir.
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F.3.3.2.4 Deneylerden sonra yapilan kontrol.

a) Govdenin ve kavrama elemanlarinin sertligi basvuruda bulunan kisinin verdigi orijinal degerlerle
kargilastirimalidir. Ozel durumlarda bagka analizler de yapilabilir,

b) Deformasyon ve diger degisiklikler kontrol edilmelidir (mesela: gatlaklar, ¢enelerdeki deformasyon ve
asinma, yakalama yuzeylerinin gérinimu),

c) Gerektiginde, deformasyon ve kirilma yerlerinin tespiti icin guvenlik tertibati gévdesinin, ¢enelerin ve
kilavuz raylarin fotograflari ¢ekilmelidir.

F.3.3.3 izin verilebilir toplam kiitlenin hesaplanmasi

F.3.3.3.1 Tek bir toplam kiitle icin belgelendirilen giivenlik tertibati.
izin verilebilir toplam kitle:

Frenleme kuvveti

P+Q),=

(P+Q), 16

Burada: )

(P+Q), : lzin verilen toplam kdtle (kg),

P . Bos kabin ve kabine asili pargalarin, mesela: kabin seyir kablosunun kabin tarafindan
tasinan kismi ve varsa dengeleme halatlarinin/ zincirlerinin vb. kitlelerinin toplami
(kg),

Q . Beyan yiku (kg),

Frenleme kuvveti : Madde F.3.3.2.3’e gore belirlenen kuvvet (N).

F.3.3.3.2 Degisik toplam kiitleler i¢in belgelendirilen glivenlik tertibati

F.3.3.3.2.1 Kademeli ayar
Her ayar kademesi icin izin verilebilir toplam kitle Madde F.3.3.3.1°e gore hesaplanmalidir.

F.3.3.3.2.2 Kademesiz ayar
Basvuruda belirtilen en blytk ve en kiguk degerler igin izin verilebilir toplam kitle Madde F.3.3.3.1‘e gore ve
ara ayarlar igin verilen formale uygun olarak hesaplanmalidir.

F.3.3.4 Ayarlarda yapilmasi miimkiin olan degisiklikler

Deneyler sirasinda bulunan degerlerin, basvuru sahibi tarafindan beklenen degerlerden % 20’den fazla farkl
¢ikmasi durumunda; basvuru sahibinin onayi alinarak, gerekliyse ayarlar degistirildikten sonra baska
deneyler yapilabilir.

Not - Frenleme kuvveti, basvuru sahibi tarafindan beklenenin agik bir sekilde Ustiindeyse, deneyler sirasinda
asilan toplam kitle, Madde F.3.3.3.1'e gore hesaplanip onaylanacak olan toplam kuitleden agik bir
sekilde kuguk secilmistir. Bunun sonucunda, yapilan deneyden hesaplama ile elde edilen toplam kitle
ile yuklenen glvenlik tertibatinin, gereken enerjiyi absorbe edip edemeyecegi anlagilamaz.

F.3.4 Yorumlar

a) 1) Belli bir asansore uygulandiinda, asansor imalatgisi tarafindan bildirilen toplam kitle, giivenlik
tertibati igin (ani frenlemeli veya ani frenlemeli tampon etkili giivenlik tertibatinda) yapilan ayarla
ilgili izin verilebilir toplam ktleden fazla olmamalidir;
2) Kaymali guvenlik tertibatinda bildirilen toplam kitle, Madde F.3.3.3’e gore izin verilen toplam
kitleden = % 7,5 farkh olabilir. Bu durumda, kilavuz ray kalinhgindaki normal toleranslara ve
kilavuz ray ylzeyinin durumuna bakilmaksizin Madde 9.8.4’teki kurallara uyuldugu kabul edilir;

b) Kaynakli pargalarin saglamligini degerlendirmek icin ilgili standardlara basvurulmalidir;

C) Kavrama elemanlarinin mUmkin olan hareket yolunun en elverigsiz sartlarda dahi (imalat
toleranslarinin toplu etkisi) yeterli oldugu kontrol edilmelidir;

d) Surtinme pargalari, ¢calisma sirasinda yerinde kalmasi i¢in uygun bir sekilde korunmalidir;

e) Kaymali glivenlik tertibatinda yaylarin mevcut yaylanma mesafesinin yeterli olup olmadigi kontrol
edilmelidir.
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F.3.5 Tip kontrol belgesi

F.3.5.1 Bu belge; basvuru sahibi igin iki niisha, laboratuvar icin bir niisha olmak lzere 3 nlisha olarak
dizenlenmelidir.

F.3.5.2 Bu belgede su hususlar belirtiimelidir:

a) Madde F.0.2°ye gore bilgiler,

b) Givenlik tertibatinin tipi ve uygulama alani,

c) lzin verilen toplam kiitlenin sinirlari (bkz Madde F.3.4 a),
d) Hiz regulatériiniin devreye girme hizi,

e) Kilavuz ray tipi,

f)  Kilavuz ray baginin izin verilen kalinhgi,

g) Kavramayi yapan ylzeyin en az genislidi,

ve kaymali givenlik tertibati igin ayrica:
h) Kilavuz raylarin yuzey durumu (gekilmig, frezelenmis, tagslanmis);
i) Kilavuz raylarin yaglanma durumu. Bunlar yaglanmis ise, kullanilan yagdin kalitesi ve 6zellikleri.

F.4 Hiz regiilatorleri

F.4.1 Genel kurallar

Bagvuruda bulunan kisi asagidaki hususlari laboratuvara bildirmelidir:

a) Hiz regulatériyle calistirilacak olan givenlik tertibatinin tipi veya tipleri;

b) Hiz regilatoriinin kullanilacagi asansorlerin en blylk ve en kiigiik beyan hizlarr;

c) Devreye girdiginde, hiz regulatéri tarafindan regilator halatinda olusturulmasi 6ngorilen gekme kuvveti.

Basvuru formuna asagidaki dokimanlar eklenmelidir:
Yapi, calisma sekli, kullanilan malzeme ile ilgili bilgilerin bulundugu, pargalarin 6lgu ve toleranslarini
gOsteren detay ve montaj gizimleri.

F.4.2 Hiz regiilatoriniun karakteristiklerinin kontrolii

F.4.2.1 Deney numuneleri

Laboratuvara su malzemeler verilmelidir.

a) Bir hiz regilatord,

b) Regillatérde kullanilacak cinste ve tesiste kullanilacagi normal sartlarda halat. Halat uzunlugunu
laboratuvar belirler,

c) Hizregllatérine uygun komple bir gergi makarasi ve agirligi.

F.4.2.2 Deneyler

F.4.2.21 Deney kapsami

Asagidaki hususlar kontrol edilmelidir:

a) Devreye girme hizi,

b) Hiz regllatort Ustiine monte edildidi takdirde, Madde 9.9.11.1'de belirtilen, makinay! durduran elektrik
guvenlik tertibatinin ¢calismasi,

c) Madde 9.9.11.2'de belirtilen, hiz regulatérii devreye girdidi zaman asansoriin hareketini engelleyen
elektrik guvenlik tertibatinin calismasi,

d) Hiz regllatérinin devreye girmesiyle, regilator halatinda meydana gelen cekme kuvveti.

F.4.2.2.2 Deney islemi

Madde F.4.1 b'de belirtilen asansér beyan hizlari sahasina tekabll eden hiz regulatéri devreye girme
hizlarinda en az 20 deney yapilmalidir.

Not 1 - Deneyler, laboratuvarca regilatoért imal eden firmanin imalathanesinde yapilabilir.

Not 2 - Deneylerin buyulk bir kismi hiz sahasinin sinir degerlerinde yapilmahdir.

Not 3 - Hiz regiilatérinin devreye girme hizina ulagmasi igin gerekli ivme, atalet etkilerini ortadan kaldirmak
amaciyla mumkin oldugu kadar dusik tutulmalidir.
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F.4.2.2.3 Deney sonuglarinin yorumlanmasi

F.4.2.2.3.1 Devreye girme hizlari, 20 adet deney siiresince Madde 9.9.1‘de belirtilen sinirlar iginde
kalmahdir.

Not - Ongériilen sinirlarin asiimasi durumunda, imalatgi regiilatérii yeniden ayarlayabilir. Bundan sonra
yeniden 20 adet deney yapilmalidir.

F.4.2.2.3.2 20 adet deney siresince Madde F.4.2.2.1 b ve Madde F.4.2.2.1 c'ye gore deneye tabi
tutulmasi gereken techizat, Madde 9.9.11.1 ve Madde 9.9.11.2'de belirtilen sinirlar iginde ¢alismalidir.

F.4.2.2.3.3 Hiz regllatorii tarafindan devreye girme sirasinda regilatér halatinda olusturulan gekme
kuvveti en az 300 N veya bagvuruda bulunan kiginin belirtecedi daha ylksek bir degerde olmalidir.

Not 1 - imalatgi firma tarafindan baska bir deger verimedikge ve bu deder deney protokoliinde
belirtiimedikge, halat sarilma agisi 180° olmalidir.

Not 2 - Halati kavramak suretiyle galisan bir tertibatin mevcut olmasi durumunda, halatta kalici bir
deformasyon olup olmadigi gézlenmelidir.

F.4.3 Tip kontrol belgesi

F.4.3.1 Bu belge; basvuru sahibi igin iki nisha, laboratuvar igin bir nlisha olmak lzere 3 nlsha olarak
dizenlenmelidir

F.4.3.2 Bu belgede asadidaki hususlar belirtiimelidir:

a) Madde F.0.2’de belirtilen bilgiler,

b) Hiz regllatérindn tipi ve uygulama alani,

c) Hiz regulatérunin kullanilabilecegi asansdrlerin en blylk ve en kiguk beyan hizlari,

d) Kullanilan halatin yapisi ve ¢api,

e) Sdrtinme ile tahrik kasnagi bulunan hiz regulatérlerinde, en kiigiik gergi kuvveti,

f) Devreye girdiginde hiz regilatori tarafindan regulator halatinda olusturulan gekme kuvveti.

F.5 Tamponlar

F.5.1 Genel kurallar

Basvuruda bulunan kisi 6ngorilen kullanim alanini bildirmelidir (en biiyik ¢arpma hizi, en blyik ve en kiguk

toplam kutle). Asagidaki dékiimanlar da basvuru yazisina eklenmelidir:

a) Yapi, galisma sekli, kullanilan malzeme ile ilgili bilgilerin bulundugu, pargalarin olgi ve toleranslarini
gOsteren detay ve montaj gizimleri.

Hidrolik tamponlarda, 6zellikle tampon strokunun fonksiyonu olarak hidrolik gegis deliklerinin alani
gOsterilmelidir.

b) Kullanilan sivi ile ilgili teknik 6zellikler.

F.5.2 Deney numuneleri

Laboratuvara su pargalar verilmelidir:

a) Bir adet tampon,

b) Hidrolik tamponlarda, gerekli sivi ayri olarak génderilmelidir.

F.5.3 Deney

F.5.3.1 Geri déniis hareketi tamponlanmig enerji depolayan tamponlar

F.5.3.1.1 Deney islemi

F.5.3.1.1.1 Yayi tam olarak kapamak igin gerekli kiitle, mesela, tampon Ustiine agirliklar koymak suretiyle
belirlenebilir.
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Tampon yalniz asagidaki degerlerde kullanilabilir:

a) Asagidaki beyan hizlari igin:

F
v< /0 1'{)’5 (bkz Madde 10.4.1.1.1), ancak V < 1,6 m/s (bkz Madde 10.3.4)

Burada;
F_ : Toplam yaylanma yolu (m);

dur.

b) Asagidaki degerler arasindaki toplam kutle:

1)  En biyuk —
25
2) En kiglk C'
(Ulel¥] —
4

Burada;

C, : Tampon yayinin tam olarak kapanmasi igin gerekli kitle (kg)
dir.

F.5.3.1.1.2 Tampon, lizerine 0,5-F, = 0,067-v? ylkseklikten serbest diisen en kiiglik ve en bliylk toplam
kitlelere tekabl eden agirliklar yardimiyla denenmelidir.

Hiz, tampon Gzerine ¢arpma anindan itibaren tim deney boyunca kaydedilmelidir.
Agirliklarin geri donUs sirasinda yukari yondeki hizi higcbir zaman 1 m/s’yi agsmamalidir.

F.5.3.1.2 Deney cihazlan
Kullanilacak techizat asagidaki sartlara uygun olmaldir:

F.5.3.1.2.1 Serbest diisen agirliklar
Agirhklar Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla en kiguk ve en buyuk kitlelere tekabil etmelidir. Bunlar
mumkuan olan en az surtiinme ile dusey olarak kilavuzlanmalidir.

F.5.3.1.2.2 Kaydedici cihazlar
Kaydedici cihazlar, Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla sinyalleri algilayabilmelidir.

F.5.3.1.2.3 Hiz élguimii
Hiz, Madde F.0.1.6'ya uygun toleransla kaydedilmelidir.

F.5.3.1.3 Ortam sicakhgi
Ortam sicakhigi, +15 °C ile +25 °C arasinda olmalidir.

F.5.3.1.4 Tamponun montajl
Tampon normal kullanildigi konumda monte edilmelidir.

F.5.3.1.5 Deneylerden sonra tampon durumunun kontrolii

En buylk kitle ile yapilan iki deneyden sonra tampon, kalici bir deformasyona ugramamali ve hasar
gOérmemelidir. Tampon, normal ¢alismayi garanti eder bir durumda olmalidir.

F.5.3.2 Enerjiyi harcayan tipte tamponlar

F.5.3.2.1 Deney iglemi

Tampon, Uzerine serbest diisen en kliclk ve en blylk kutlelere tekabil eden agirliklar yardimiyla deneye
tabi tutulmahdir. Tampona ¢arpma esnasinda 6ngoérilen en blyuk hiza erigilmis olmalidir.
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Hiz en azindan agirligin carpmasi aninda kaydedilmelidir. Pozitif ve negatif ivme, agirhgin tim hareketi
boyunca zamanin bir fonksiyonu olarak belirlenmelidir.

Not - Bu islem, hidrolik tamponlarla ilgilidir. Diger tipler benzeri ydontemlerle deneye tabi tutulur.

F.5.3.2.2 Deney cihazlar
Kullanilacak techizat asagidaki sartlara uygun olmaldir:

F.5.3.2.2.1 Serbest dugen agirliklar
Agirhklar Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla en kigik ve en blylk kitlelere tekabil etmelidir. Bunlar
muimkun olan en az surtiinme ile disey olarak kilavuzlanmalidir.

F.5.3.2.2.2 Kaydedici cihazlar

Kaydedici cihazlar, Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla sinyalleri algilayabilmelidir. Zamanin fonksiyonu
olarak dlgulen degerlerin kaydini yapan cihazi da i¢ceren dlgiim zinciri, en az 1000 Hz’lik bir sistem frekansi
icin tasarimlanmis olmalidir.

F.5.3.2.2.3 Hiz 6l¢iimii

Hiz, Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla agirligin tampon lzerine ¢arpmasindan itibaren veya agirhgin tim
hareketi boyunca kaydedilmelidir.

F.5.3.2.2.4 Frenleme ivmesinin dl¢iimii

Frenleme ivmesinin 6lgimu yapiliyorsa (bkz Madde F.5.3.2.1), 6lgu cihazi tampon eksenine mimkin oldugu
kadar yakin konumlandiriimal ve Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla 6lgiim yapabilecek durumda olmalidir.

F.5.3.2.2.5 Zaman o6l¢iimii
0,01 saniye sureli impulslar kaydedilmeli ve Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla ol¢tlmelidir.

F.5.3.2.3 Ortam sicakhgi
Ortam sicakhgi +15 °C ile +25 °C arasinda olmalidir.

Sivi sicakligi Madde F.0.1.6’ya uygun toleransla 6lgiimelidir.

F.5.3.2.4 Tamponun montaji
Tampon normal kullanildigi konumda monte edilmelidir.

F.5.3.2.5 Tamponun doldurulmasi
Tampon, imalat¢inin talimati dogrultusunda isaret gizgisine kadar doldurulmalidir.

F.5.3.2.6 Kontroller

F.5.3.2.6.1 Frenleme ivmesinin kontrolii

Agirliklarin serbest disme ylkseklikleri, carpma anindaki hizin, bagvuru belgesinde belirtilen en buyuk
carpma hizina tekabul edecedi sekilde secilmelidir.

Frenleme ivmesi Madde 10.4.3.3'teki kurallara uygun olmalidir.

ilk deney en byl kiitle ile frenleme ivmesi kontrol edilerek yapilir.

ikinci bir deneyde, en kiiciik kiitle ile frenleme ivmesi kontrol edilir.

F.5.3.2.6.2 Tamponun normal konuma doéniisiiniin kontrolii

Her deneyden sonra tampon 5 dakika tam kapanmis durumda tutulmalidir. Tampon bundan sonra normal
acglk konumuna dénmek Uzere serbest birakilmalidir.

Tamponun yay veya agirlikla geri donen tipten olmasi durumunda, tam geri donis en fazla 120 s strmelidir.
Her yeni frenleme deneyinden Once sivinin tanka geri akmasi ve hava kabarciklarinin kagmasina imkan

vermek icin 30 dakika beklenmelidir.
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F.5.3.2.6.3 Sivi kayiplarinin kontrolii

Madde F.5.3.2.6.1'de 6ngorilen iki frenleme deneyinden sonra sivi seviyesi kontrol edilmeli ve 30 dakikalik
bir aradan sonra sivi seviyesi tamponun calismasina imkan verecek yeterli yikseklikte olmalidir.

F.5.3.2.6.4 Deneylerden sonra tampon durumunun kontrolii

Madde F.5.3.2.6.1'de 6ngorilen iki frenleme deneyinden sonra tampon kalici bir deformasyona ugramamali
ve hasar gérmemelidir. Tampon, normal ¢calismayi garanti eder bir durumda olmalidir.

F.5.3.2.7 Deney sartlarinin saglanamamasi durumunda uygulamasi gereken islem
Basvuru belgesinde belirtilen en biylk ve en kiiglk kitleler ile deney sonuglarinin tatmin edici olmamasi
durumunda, basvuru sahibinin onayi ile laboratuvar kabul edilebilir sinir degerleri belirleyebilir.

F.5.3.3 Dogrusal olmayan karakteristikli tamponlar
F.5.3.3.1 Deney iglemi

F.5.3.3.1.1 Tampon, carpma esnasinda Ongorilen en biylik hiza erigilecek bir ylkseklikten Uzerine
serbest dusen agirliklar yardimiyla deneye tabi tutulmalidir. Ancak bu hiz 0,8 m/s’den az olmamalidir.
Dusme mesafesi, hiz, pozitif ve negatif ivme agirhidin serbest birakiimasindan baglayarak tam durma anina
kadar kaydedilmelidir.

F.5.3.3.1.2 Kiitleler, 6ngoriilen en kiglik ve en biylk kitlelere tekabiil etmelidir. Bunlar, garpma aninda en
az 0,9 g, ivmeye ulasacak sekilde mimkiin olan en az surtinme ile diisey olarak kilavuzlanmalidir.

F.5.3.3.2 Deney cihazlar
Kullanilacak techizat Madde F.5.3.2.2.2, Madde F.5.3.2.2.3 ve Madde F.5.3.2.2.4 ‘e uygun olmalidir.

F.5.3.3.3 Ortam sicakhgi
Ortam sicakligi +15 °C ile +25 °C arasinda olmalidir.

F.5.3.3.4 Tamponun montaji

F.5.3.3.5 Deney sayisi
Uger deney:

a) Ongorilen en biyik kitle ve
b) Ongériilen en kiglk kiitle ile
yapilimahdir.

Birbirini takip eden iki deney arasindaki suire 5 ile 30 dakika arasinda olmalidir.

En blyik kitle ile yapilan ¢ deneyde, basvuruda bulunan tarafindan belirtilen, ger¢ek tampon ytksekliginin
% 50’sindeki tampon kuvvetinin referans degerinden % 5’ten fazla sapma olmamalidir. En kiguk kutle ile
yapilan deneylerde benzer sekilde hareket edilir.

F.5.3.3.6 Kontroller

F.5.3.3.6.1 Frenleme ivmesinin kontrolii

Frenleme ivmesi “a” asagidaki kurallara uygun olmalidir:

a) Beyan yuku ile yuklG kabinin, beyan hizinin % 115 ’ine esit bir hizdan serbest dismesi durumundaki
ortalama frenleme ivmesi 1 g, ‘den fazla olmamalidir. Ortalama frenleme ivmesi, frenleme ivmesinin iki
mutlak en kig¢ik degeri arasindaki sire hesaba katilarak dederlendiriimelidir (bkz Sekil F.1).

b) Frenleme ivmesinin 2,5 g, ‘den fazla olan tepe degerleri 0,04 s’den uzun stirmemelidir.
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t< 0,04s
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to : Tampona carpildigr an (birinci mutlak en disuk)
t1 : Ikinci mutlak en disuik

Sekil F.1 - Frenleme grafigi

F.5.3.3.6.2 Deneylerden sonra tampon durumunun kontrolii
Deneylerden sonra tampon, kalici bir deformasyona ugramamali ve hasar gérmemelidir. Tampon, normal
calismay garanti eder bir durumda olmalidir.

F.5.3.3.7 Deney kurallarinin saglanamamasi durumunda uygulanmasi gereken igslem
Basvuru belgesinde belirtilen en biylk ve en kiguk kutleler ile deney sonuglarinin tatmin edici olmamasi
durumunda, bagvuru sahibinin onayi ile laboratuvar kabul edilebilir sinir degerleri belirleyebilir.

F.5.4 Tip kontrol belgesi

F.5.4.1 Bu belge; bagvuru sahibi igin iki nlisha, laboratuvar igin bir niisha olmak lzere 3 niisha halinde
dizenlenmelidir.

F.5.4.2 Bu belgede su hususlar belirtiimelidir:

a) Madde F.0.2'de ongorilen bilgiler,

b) Tamponun tipi ve kullanim alani

c) En blylk ¢arpma hizi,

d) En buyuk kutle,

e) En kiguk kutle,

f)  Hidrolik tamponlarda kullanilan sivi ile ilgili teknik dzellikler,

g) Dogrusal olmayan karakteristikli tamponlarin kullanimi igin ¢evre sartlari (sicaklhk, nem, kirlilik vb.).

F.6 FA)Elektronik elemanlar ve/veya programlanabilir elektronik sistemler igceren
elektrik guvenlik devreleri (PESSRAL)@'

Elektronik elemanlar iceren elektrik glvenlik devreleri igin laboratuvar deneyleri gereklidir. Clinkl kontroll
yapan kisiler tarafindan santiyede pratik deneylerin yapiimasi imkansizdir.

Asagida baski devre plakalarindan bahsedilmektedir. Glvenlik devresi bu sekilde yapiilmamigsa, esdeger bir
yapim kabul edilir.
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F.6.1 Genel kurallar
| B

F.6.1.1 Elektronik elemanlar iceren guvenlik devreleri

Basvuruda bulunan laboratuvara asagidaki hususlari belitmelidir:

a) Baski devre plakasi tanitim isareti,

b) Calisma sartlari,

c) Kullanilan bilesenlerin listesi,

d) Baski devre plakasinin yerlesim plani,

e) Hibrit devrelerin yerlesim plani ve guvenlik devrelerinde kullanilan hatlarin isaretleri,

f)  Calismanin agiklamasi,

g) Uygulanabilir ise baglanti semasi dahil, elektrik verileri ve plakanin giris - ¢ikis tanimlari.

E)

F.6.1.2 Programlanabilir elektronik sistemleri temel alan giivenlik devreleri
Madde F.6.1.1°de istenen dokimanlarla birlikte asagidakiler saglanmalidir:

a) Cizelge 8'de listelenen tedbirlere iliskin dokiimanlar ve tarifler,

b) Kullanilan yazihm hakkinda genel bilgi (Programlama kurallari, dil, derleyici, modiiller),
c) Yazilim/donanim etkilesimi ve yazilim mimarisini de kapsayan fonksiyon tanimlari,

d) Bloklarin, moddullerin, verinin, degiskenlerin ve arayizlerin tanimi,

e) Yazilim listeleri

F.6.2 Deney numuneleri

Laboratuvara:

a) Bir baski devre plakasi,

b) Ciplak bir baski devre plakasi (bilesenleri monte edilmemis)
verilmelidir.

F.6.3 Deneyler

F.6.3.1 Mekanik deneyler
Mekanik deneylerde, deney uygulanan baski devre c¢alisir durumda olmalidir. Deneyler sirasinda ve
deneylerden sonra baski devrede glvenlige aykiri bir galisma ve durum gdézlenmemelidir.

F.6.3.1.1 Titresim
Elektrik guvenlik devrelerinin verici elemanlari asagidaki kurallara uygun olmalidir:
a) EN 60068-2-6, Frekans cevrimleri ile dayaniklik deneyi; Cizelge C.2;

Her eksende 20 frekans g¢evrimi:

— 0,35 mm genlikte veya 5 g,, degerinde ve

— 10 - 55 Hz frekans aralijinda,

aynl zamanda:

b) EN 60068-2-27, ivme ve darbe siiresi: Cizelge 1:
Asagdida belirtilenlerin birlegimi:
— Tepe ivme degeri 294 m/s? veya 30 g, ,

ilgili darbe siiresi 11 ms ve,

Yarim sinis periyodundaki ilgili hiz degisimi 2,1 m/s.

Not - Verici elemanlar icin darbe emiciler kullanilmigsa, bunlar verici elemanlarin bir parcasi olarak gz
ondne ahnir.

Deneylerden sonra hava araliklari ve ylizeysel kagak yolu uzunluklari, kabul edilebilir en kiglk degerin altina
inmis olmamalidir.

F.6.3.1.2 Garpma (EN 60068-2-29)

Carpma deneyleri, baski devrenin dismesine ve bununla baglantili olarak givenli olmayan durumlara ve
elemanlarin kopmasi riskine benzer durum elde etmek igin yapilir.
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Deneyler agagidaki kisimlara ayrihr:

a) Darbe deneyleri;

b) Sarsma deneyleri.

Deneye tabi tutulan eleman asagidaki asgari sartlari saglamalidir:

F.6.3.1.2.1 Darbe deneyleri

1) Darbe sekli: yarim sinus,
2) Ivmenin genligi: 159,
3) Darbe siresi: 11 ms.

F.6.3.1.2.2 Sarsma deneyleri

1) Ivmenin genligi: 10 g,

2) Darbe suresi: 16 ms,

3) a) Darbelerin sayisi 1000 + 10,
b) Darbe frekansi 2/s.

F.6.3.2 Sicaklik deneyleri (HD 323.2.14 S2)

Ortam sicakliginin sapma sinirlari: 0 C° ve +65 C° (guvenlik tertibatinin ortam sicakligi kastedilmektedir).

Deney sartlari:

— Baski devre plakasi normal isletme konumunda olmalidir,

— Baski devre plakasi beyan gerlimi ile beslenmelidir,

— Guvenlik tertibati deney sirasinda ve deneyden sonra c¢alisir durumda olmalidir. Baski devre plakasinda,
guvenlik devresi disinda baska elemanlar da varsa, bunlar da galisir durumda olmalidir (ancak bunlarin
arizalari géz 6niine alinmaz),

— Deneyler en duslk ve en yiiksek sicakliklarda (0 C° ve +65 C°) yapiimali ve en az 4 saat sirmelidir,

— Baski devre plakasi daha genis sicaklik sinirlarinda c¢alismak igin tasarimlandiysa, bu degerler igin
deney uygulanmalidir.

E»

F.6.3.3 PESSRAL’in fonksiyonellik ve guvenlik deneyi
Cizelge 6 dan Cizelge 11 e kadar olan cizelgelerde tanimlanan 6nlemlerin dogrulanmasina ilave olarak,
asagidaki bilgilerinde onaylanmasi gerekmektedir:

a) Yazilim tasarimi ve kodlama: Bigimsel tasarim denetimi, FAGAN, deney durumlari vb. metotlar
kullanarak batin kod ifadelerinin denetlenmesi;

b) Yazilim ve donanimin kontroli: Mesela hata girme testini ( TS EN 61508-2 ve TS EN 61508-7 ye
dayanarak) kullanarak 6rnegin Cizelge P.1 den segilen 6nlemler ve Cizelge 6 ve 7 deki bitin dnlemlerin

onaylanmaSL
F.6.4 Tip kontrol belgesi

F.6.4.1 Bu belge, bagvuru sahibi igin iki nlisha, laboratuvar igin bir niisha olmak lzere 3 niisha halinde
dizenlenmelidir.

F.6.4.2 Bu belgede su hususlar belirtiimelidir:

a) Madde F.0.2'de ongorilen bilgiler,

b) Devrenin tipi ve kumanda sisteminde kullanim alani,

c) |IEC 60664-1’e gore tasarimda 6ngorilen kirlilik derecesi,

d) Calisma gerilimi,

e) Plaka lUzerindeki glivenlik devreleri ile kalan diger devreler arasindaki mesafeler,

Not - Nem deneyleri, iklimsel sok deneyleri gibi diger deneyler, asansoérlerin normal ortam sartlari nedeniyle
guvenlik devreleri icin gerekli degildir.

F.7 Yukar yonde hareket eden kabinin asir hizlanmasina kargi koruma tertibati

Bu standard, guvenlik tertibatini, hiz regulatérini veya Madde F.3, Madde F.4 ve Madde F.6'ya gore
muayene edilen diger cihazlari kullanmayan yukari yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi
koruma tertibatina uygulanir.
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F.7.1 Genel kurallar

Basvuru sahibi 6ngorilen kullanim sahasini belirtmelidir:
a) En kiguk ve en blylk kitleler,

b) En blylk beyan hizi,

c) Dengeleme halati olan tesislerde kullanim.

Basvuru formuna asagida belirtilen dokiimanlar eklenmelidir:

a) Yapi, galisma sekli, kullanilan malzeme ile ilgili bilgilerin bulundugu, parcalarin dlgi ve toleranslarini
gOsteren detay ve montaj gizimleri,

b) Gerekliyse, yaylanan parcalar ile ilgili yik diyagramlari,

c) Uzerine, yukari yénde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina kargi koruma tertibatinin etki yaptig
parcalarin tipi ve ylzey Ozellikleri (¢ekilmis, frezelenmis, taslanmig), kullanilan malzemelerle ilgili
ayrintih bilgiler.

F.7.2 Beyan edilen bilgiler ve deney numuneleri

F.7.2.1 Basvuru sahibi deneyin hangi kitle (kg) ve devreye girme hizi (m/s) icin yapilacagini belirtmelidir.
Tertibat cesitli kutleler icin belgelendirilecekse, basvuru sahibi bunlari belirtmeli ve ayarlarin kademeli veya
kademesiz olarak yapilacagini bildirmelidir.

F.7.2.2 Basvuru sahibi ile laboratuvar arasinda kararlastirildigi gibi:

— Frenleme tertibati ve hiz denetleme tertibatindan olugan komple bir yukari yénde hareket eden kabinin
asiri hizlanmasina kargl koruma tertibat veya

— Yalniz, Madde F.3, Madde F.4 ve Madde F.6‘ya gbore muayene edilmeyen kisim laboratuvara
verilmelidir.

Tam deneyler icin gerekli sayida fren geneleri de birlikte verilmelidir. Ayrica, yukari yonde hareket eden
kabinin asirn hizlanmasina karsi koruma tertibatinin, Uzerine etki yaptidi elemanlar da laboratuvarin
belirleyecegi dlgllerde temin edilmelidir.

F.7.3 Deney

F.7.3.1 Deney kapsami

Deney kapsami, yukari yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina kargi koruma tertibatina ve bunun
calismasina baglh olarak, sistemin gergekgi bir calismasini elde edecek sekilde, basvuru sahibi ile deney
laboratuvari arasinda kararlastiriimahdir.

Asagidaki hususlar élgiimelidir:
a) Ivme ve hiz,

b) Frenleme mesafesi,

c) Frenleme ivmesi.

Olgtimler zamanin fonksiyonu olarak kaydedilmelidir.
F.7.3.2 Deney islemi
Hiz denetleme tertibati ile Madde F.7.1 b‘de belirtilen asansér beyan hizi sahalarina tekabtl eden devreye

girme hizi sahalarinda en az 20 deney yapilimalidir.

Not - Kutlenin devreye girme hizina ulasmasi igin gerekli ivme, atalet etkilerini ortadan kaldirmak amaciyla
mumkuan oldugu kadar diguk tutulmahdir.

F.7.3.2.1 Tek bir toplam kiitle igin belgelendirilen tertibat
Laboratuvar, bos kabini temsil eden bir sistem kutlesi ile dort deney yapmalidir.

Her deneyin arasinda, surtinen kisimlarin normal sicakliklarina ddnmesine imkan taninmaldir.
Deneyler sirasinda birden fazla birbirinin ayni strtiinme pargasi takimlari kullanilabilir.
Bununla beraber her takim asagidaki sayida deney yapilmasina imkén vermelidir:

a) 4 m/s’yi asmayan beyan hizlarinda (i¢ deney;
b) 4 m/s’yi asan beyan hizlarinda iki deney.
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Deneyler, yukari ydnde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi koruma tertibatinin kullanilabildigi en
blylk devreye girme hiziyla yapiimalidir.

F.7.3.2.2 Degisik toplam kiitleler i¢cin belgelendirilen tertibat
Kademeli veya kademesiz ayar.

Basvuruda belirtilen en blyuk deger ve en kiigiik degerler igin bir dizi deney yapilmalidir. Bagvuruda bulunan
kisi frenleme kuvvetinin belirli bir parametre ile degisimini gésteren bir formul veya diyagram vermelidir.

Laboratuvar uygun araclarla, (daha iyi bir aracin olmamasi durumunda, gerekirse ara degerlerin elde
edilmesi icin Gglincu bir dizi deney ile) 6nerilen formilin uygulanabilirligini tespit etmelidir.

F.7.3.2.3 Asiri hiz denetleme tertibati

F.7.3.2.3.1 Deney islemi
Devreye girme hizi sinirlarinda, frenleme sistemini devreye sokmadan en az 20 deney yapilmalidir.

Deneylerin ¢odu, hizin u¢ sinir degerlerinde yapilmahdir.

F.7.3.2.3.2 Deney sonuglarinin yorumlanmasi
20 deney sirasinda devreye girme hizi Madde 9.10.1'deki sinirlar iginde kalmaldir.

F.7.3.3 Deneylerden sonra yapilan kontrol.

Deneylerden sonra:

a) Kavrama elemanlarinin sertligi basvuruda bulunan kisinin verdigi orijinal degerlerle karsilastirimahdir.
Ozel durumlarda baska analizler de yapilabilir,

b) Deformasyon ve diger degisiklikler kontrol edilmelidir (mesela: catlaklar, ¢enelerdeki deformasyon ve
asinma, yakalama ytzeylerinin gérinimu),

c) Gerektiginde, deformasyon ve kirilma yerlerinin tespiti icin genelerin ve tertibatin Gzerine etki yaptigi
elemanlarin fotograflari ¢cekilmelidir,

d) En kiguk kitle ile meydana gelen frenleme ivmesinin 1 g, ‘den buyuk olmadigi kontrol edilmelidir.

F.7.4 Ayarlarda yapilmasi mimkiin olan degisiklikler

Deneyler sirasinda bulunan degerlerin, bagvuru sahibi tarafindan beklenen degerlerden % 20’den fazla farkh
clkmasi durumunda; basvuru sahibinin onayi alinarak, gerekliyse ayarlar degistirildikten sonra bagka
deneyler yapilabilir.

F.7.5 Deney raporu

Tip deneyinin tekrarlanabilirligini saglamak icin butin ayrintilar ve 6zellikle asagdida belirtilenler
kaydedilmelidir:

— Basvuru sahibi ile deney laboratuvari arasinda kararlastirilan deney metodu,

— Deney diizeninin tanimlanmasi,

— Deney duzeninin iginde deney numunesinin yeri,

— Yapilan deney sayisi,

—  Olgllen degerlerin kayitlar,

— Deney sirasinda yapilan gdzlemlerle ilgili raporlar,

— Kurallara uygunlugu degerlendirmek amaciyla yapilan deney sonuglarinin yorumlari.

F.7.6 Tip kontrol belgesi

F.7.6.1 Bu belge; basvuru sahibi igin iki nisha, laboratuvar igin bir nisha olmak Uzere 3 niisha
dizenlenmelidir.

F.7.6.2 Bu belgede su hususlar belirtiimelidir:

a) Madde F.0.2'de ongorilen bilgiler,

b) Yukari yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi koruma tertibatinin tipi ve kullanim alani,
c) lzin verilen kiitlelerin sinirlari,

d) Asiri hiz denetleme tertibatinin devreye girme hizi araligi,

e) Frenleme tertibatinin, Gizerine etki yaptigi elemanlar.
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lﬂ}
F.8 istem disi kabin hareketine karsi koruma tertibati

F.8.1 Genel kurallar

Basvuru sahibi tip kontroliinin bir pargasi olan durdurma elemani/elemanlari, kumanda devreleri ve istem
dis1 kabin hareketi algilayicisindan olusan sistemin kullanimi i¢in asagidaki gerekli anahtar parametreleri
beyan etmelidir:

- En kii¢uk ve en buyUk kutleler,

- Mevcut ise en kigik ve en buyuk kuvvet veya tork,

- Durdurma elemani/elemanlari, kumanda devresi ve algilayicinin minferit cevap verme sureleri,

- Yavaslamadan 6nce beklenilen en yiksek hiz (bkz Not 1),

- Algilayici cihazin, monte edilecegi kattan uzakligdi,

- Deney hizi/hizlari (bkz Not 2),

- Tasarimin nem ve sicaklik sinirlari ve bagvuru sahibi ile deney laboratuvari arasinda anlagsmaya varilan
ilgili diger butun bilgiler.

Not 1 — Bir drnek ve isaret olarak, normal hizlanmanin 1.5 m/s? oldugu ve motordan hicbir sekilde tork
destegi alinmadigi durumda, ulasilabilecek en ylksek hiz 2 m/s olacaktir. Bu hiz, 6rnegin
durdurma elemanlari, kumanda devresi ve istem disi kabin hareketine kargi koruma tertibatinin
minferit cevap verme siresi iginde 1.5 m/s® lik dogal hizlanmasi sonucu, yavaglamanin
baslangicinda ulasilan hiza dayanmaktadir.

Not 2 — Deney hizi/hizlari: Sahada son kontroliin yapilmasi sirasinda asansoérin dogru ¢alismasi igin istem
digi hareket sisteminin dogrulanmasi amaciyla, asansérun aldigi mesafeyi (dogrulama mesafesi)
belirlemek icin deney laboratuvarinca kullanilan ve imalatginin beyan ettigi hizdir. Bu hiz denetim
hizi veya imalatci tarafindan belirlenen ve laboratuvar tarafindan kabul edilen herhangi bir hiz
olabilir.

Madde 9.11.5’te tanimlanan istem digi hareket sirasinda kabinin yol almasina izin verilen mesafe Sekil F.2
de gosterilmektedir.

Asagidaki dokiimanlar bagvurulara ilistirilecektir:

a) Asansorun yapisini, galismasini, élgulerini ve elemanlarin dayanma sinirlarini gosteren detayli montaj
cizimleri,

b) Gerekirse, elastik parcalara ait yuk diyagrami,

c) Kullanilan malzemeler, koruma tertibatinin Uzerine etki yaptigi elemanlar ve ilgiliyse yizey durumu
(cekilmis, frezelenmis, taslanmis, vs.) hakkinda ayrintili bilgi.

F.8.2 Aciklama ve deney numunesi

F.8.2.1 Basvuru sahibi koruma tertibatinin hangi gorevi yapacagini agiklamalidir.

F.8.2.2 Mevcut ise herhangi bir denetleme tertibati/tertibatlar, durdurma elemanlari, kumanda devresi

(tahrik edici), uygun goruldigu sekilde istem disi kabin hareketini algilayici tertibatin bitiin olarak

montajindan meydana gelen ve laboratuvar ile bagvuru sahibi arasinda anlasmaya varilan deney numuneleri

tedarik edilmelidir.

Tam deneyler icin gerekli sayida fren geneleri de birlikte verilmelidir.

Koruma tertibatinin, Gzerine etki yaptigi elemanlar da laboratuvarin belirleyecegi dl¢ulerde temin edilmelidir.
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F.8.3 Deney

F.8.3.1 Deney metodu

Deney metodu, yukari yénde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi koruma tertibatina ve bunun
calismasina bagli olarak, sistemin gergede uygun bir ¢galisma elde edecek sekilde, basvuru sahibi ile deney
laboratuvari arasinda belirlenmelidir.

Asagidaki élcimler yapilmahdir:
- Durma mesafesi,

- Ortalama frenleme ivmesi,

- Kumanda devrelerinin cevap verme suresi (bkz Sekil F.2, 1 nolu kisim),
- Frenleme elemaninin cevap verme siresi (bkz Sekil F.2, 2 nolu kisim),
- Alinan toplam mesafe (hizlanma ve durma mesafelerinin toplami).

Deney ayrica asagidakileri de kapsamalidir:

- Istem disi kabin hareketini algilayicinin calismasini ve
- Mevcut ise otomatik denetleme sistemini.

F.8.3.2 Deney iglemi
Durdurma elemaninda yapilacak 20 deneyin sonucunda:

- Teknik 6zelliklerin disinda higbir sonug elde edilmemelidir,
- Her bir sonug ortalama degerin £20% sinirlari igerisinde kalmalidir.

Ortalama deger, deney raporunda belirtilecektir.

F.8.3.2.1 Tek bir toplam kiitle veya tork icin belgelendirilen tertibat
Laboratuvar, yukari yonde hareket eden bog kabini temsil eden sistem kitlesi veya torkuyla on deney, asagi
yonde beyan yikinde ylklenen kabini temsil eden sistem kitlesi veya torkuyla on deney yapmalidir.

Her deneyin arasinda, surtinen kisimlarin normal sicakliklarina ddnmesine imkan taninmalidir.

Deneyler sirasinda birden fazla birbirinin ayni strtinme pargasi takimlari kullanilabilir. Ancak, bir takim
surtinme pargasi en az 5 deneyde kullanilabilmelidir.

F.8.3.2.2 Degisik toplam kiitleler icin belgelendirilen tertibat

Bagvuruda belirtilen en blyuk ve en kuglk de@er icin bir dizi deney yapilmalidir. Bagvuruda bulunan Kigi
frenleme kuvvetinin veya torkun belirli bir parametre ile degisimini gosteren bir formil veya diyagram
vermelidir. Sonuglar, alinan mesafe cinsinden ifade edilmelidir.

Laboratuvar, formllin veya diyagramin gecerliligini dogrulamalidir.

F.8.3.2.3 istem disi kabin hareketini algilama tertibati igin deney iglemi
Tertibatin ¢alistigini dogrulamak i¢in 10 deney yapiimalidir.

F.8.3.2.4 Otomatik denetleme igin deney islemi
Tertibatin ¢alistigini dogrulamak igin 10 deney yapiimalidir.

F.8.3.3. Deneyden sonraki kontroller
Deneyden sonra:

a) Durdurma elemanlarinin teknik Ozellikleri, basvuru sahibi tarafindan verilen ilk degerlerle
kargilagtirimalidir. Ozel durumlarda diger analizler yapilabilir,

b) Deformasyon, kiriimalar veya diger degisikliklerin olmadigi kontrol edilmelidir (mesela: catlaklar,
cenelerdeki deformasyon ve asinma, slrtiinme ytzeylerinin gérinimi),

c) Gerektiginde, deformasyon ve kirilma yerlerinin tespiti icin ¢cenelerin ve tertibatin, tzerine etki yaptigi
elemanlarin fotograflari ¢ekilmelidir.

111



ICS 91.140.90 TURK STANDARDI TS EN 81-1 + A3/Mart 2011

F.8.4 Ayarlarda yapilmasi miimkiin olan degisiklikler

Deneyler sirasinda, bulunan degerler ile bagvuru sahibi tarafindan beklenen degerler arasindaki farkin % 20’
den fazla ¢ikmasi durumunda; basvuru sahibinin onayi alinarak, gerekirse ayarlar degistirildikien sonra
bagska deneyler yapilabilir.

F.8.5 Deney raporu

Tekrar Uretilebilirligi saglamak igin, tip kontroll agagdidaki gibi buttin ayrintilariyla kaydedilmelidir:
— Basvuru sahibi ile deney laboratuvari arasinda belirlenen deney metodu,

— Deney dlzeninin tanimlanmasi,

— Deney duzeninin iginde deney numunesinin yeri,

— Yapilan deney sayisl,

— Bdtin olgllen degerlerin kaydi,

— Deney sirasinda yapilan g6zlemlerle ilgili rapor,

— Kurallara uygunlugu gdstermek amaciyla deney sonuglarinin dederlendirilmesi.

F.8.6 Tip kontrol belgesi

F.8.6.1 Bu belge; basvuru sahibi igin iki nisha, laboratuvar icin bir niisha olmak lzere 3 nlisha olarak
dizenlenmelidir.

F.8.6.2 Bu belgede su hususlar belirtiimelidir:

a) Madde F.0.2'de 6ngorilen bilgiler,

b) istem disi kabin hareketine karsi koruma sisteminin tipi ve kullanim alani,

c) Laboratuvar ile imalat¢inin anlagsmaya vardigi anahtar parametrelerin sinirlari,
d) Son kontrolde kullaniimak tzere ilgili parametrelerle birlikte deney hizi,

e) Durdurma elemanlarinin tGzerine etki ettigi kisimlarin tipi,

f)  Koruma tertibatinin durdurma elemani ile algilama tertibatinin birlegsmesi.

Aciklama:

Frenleme elemanlarinin hizin azalmaya baglamasina neden oldugu nokta

Hiz

Kontrol edilmeyen kabin hareketini algilama ve kumanda devrelerinin cevap verme suresi
Frenleme elemanlarinin cevap verme siresi

Zaman

AL WON -

Sekil F.2 — Cevap verme suresi
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Ek G
(Bilgi icin)
Kilavuz raylarin hesaplanmasi

G.1 Genel®™

G.1.1 Madde 10.1.1'in kurallarini yerine getirmek igin, 6zel bir yik dagiliminin 6ngoériimedigi durumlarda
kilavuz raylar igin asagidaki belirtilenleri temel alan bir hesaplama yeterlidir.

G.1.1.1 Beyan yiiki - Q -, Madde G.2.2'ye gore kabin alanina esit olmayan bir sekilde dagiimis kabul edilir.

G.1.1.2 Guvenlik tertibatinin kilavuz raylari ayni anda etkiledigi ve frenleme kuvvetinin esit olarak dagildigi
kabul edilir.

G.2 Yikler ve kuvvetler

G.2.1 Bos kabin ve kabin tarafindan tasinan piston, kabin seyir kablosunun bir kismi ve (varsa) dengeleme
halatlari/ zincirleri gibi elemanlarin kitlelerinin - P - etki etti§i noktanin kabinin agirlik merkezi oldugu kabul
edilir.

G.2.2 “Normal kullanma” ve “givenlik tertibatinin galigsmasi” gibi yiik durumlarinda (Madde 8.2) beyan yiikii
- Q - Madde G.7’deki 6rneklere gore kilavuz raylar agisindan en elverissiz sekilde kabin alaninin dortte
uclne esit olarak dagiimig kabul edilir.

Farkli yUk dagilim sartlari kararlastiriimigssa (Madde 0.2.5), hesaplamalar bu sartlar temel alinarak
yapiimahdir.

G.2.3 Burkulma kuvveti - F, - asagidaki form0l kullanilarak hesaplanir:
F :kl'gn'(P+Q)
“ n

Burada;

k; : Cizelge G.2°'ye gore darbe katsayisi,

On : Standard yercekimi ivmesi (9,81 m/s®),

P : Bos kabin ve kabine asili pargalarin, mesela: kabin seyir kablosunun kabin tarafindan tasinan kismi
ve varsa dengeleme halatlari/zincirlerinin vb. kitlelerinin toplami (kg),

Q : Beyan yuku (kg),

n : Kilavuz ray sayisi

dir.

G.2.4 Guvenlik tertibati olan karsi agirlik veya dengeleme agirhdinin burkulma kuvveti asagidaki formdil
kullanilarak hesaplanir:

Fczkl'g”.(P—i_q.Q) veya Fc:—kl'g”.q'P
n n

Burada;

k; : Cizelge G.2'ye gore darbe katsayisi,

Gn: Standard yergekimi ivmesi (9,81 m/s?),

P : Bos kabin ve kabine asili pargalarin, mesela: kabin bikilme kablosunun kabin tarafindan tasinan
kismi ve varsa dengeleme halatlari/zincirlerinin vb. kitlelerinin toplami (kg),

Beyan yuku (kg),

Beyan yukunln kargi agilikla dengelenmesi veya kabin kutlesinin dengeleme agirlidi ile dengelenmesi
oranini gOsteren dengeleme katsayisi,

Kilavuz ray sayisi.

Z L0

'® Bu ek, TS EN 81 standardinin BSliim 1 ve Bliim 2’si icin gecerlidir.
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G.2.5 Kabinin yiklenmesi veya bosaltiimas! sirasinda, bir kabin girigsinde esigin orta noktasinda etki eden
bir esik kuvveti - F¢ - goz 6niine alinmalidir.

Esik kuvvetinin blyikligi asagida belirtildigi gibi alinmalidir:

F,=04-9,-Q Konut, biiro, otel, hastane vb. binalardaki, beyan yiikii 2500 kg'dan kiigiik asansérler
icin;

F,=06-9,-Q Beyan yiikii 2500 kg veya daha bliy(ik olan asansérler igin;

F,=085-g,-Q " Forklift ile yiikleme durumunda beyan yiikii 2500 kg veya daha biiyiik olan asansérler
icin;

Esige kuvvet uygulanirken kabinin bos oldugu kabul edilir. Birden fazla girisi olan kabinlerde, yalniz en

elverigsiz giriste esige kuvvet uygulandigi géz éntne alinir.

G.2.6 Kargl agirlik veya dengeleme agirhiginin kilavuzlanma kuvveti - G - asagida belirtilenler hesaba
katilarak belirlenir:

— Kitlenin etki noktasi,

— Aski tertibati ve

— Varsa, gergi tertibatl veya gergi tertibatsiz, dengeleme halat/ zincirlerinden kaynaklanan kuvvetler.

Merkezden kilavuzlanan ve asilan bir karsi agirlik veya dengeleme agirliginda, kuatlenin etki noktasinin
agirlik veya dengeleme agirliginin yatay kesit alaninin agirhk merkezinden kagikligi, genisligin en az % 5'i ve
derinligin % 10’u olarak g6z 6niine alinmalidir.

G.2.7 Hiz regllatori ve bununla ilgili parcalar ile anahtarlar (salterler) veya kabinin konumlandiriimasi igin
cihazlar haricinde, kilavuz raylara tespit edilmis yardimci cihazlardan kaynaklanan kuvvetler - M - g6z éniine
alinmalidir.

G.2.8 Rizgar ylkleri - WL -, yalniz bina disindaki kismen kapali kuyularda galisan asansorlerde géz 6nline
alinmali ve binanin yapimcisi ile misterek olarak belirlenmelidir (Madde 0.2.5).

G.3 Yik durumlan

G.3.1 GO0z 6nline alinacak yiikler, kuvvetler ve ylik durumlari Cizelge G.1‘de gosterilmistir:

Cizelge G.1 - Farkli yik durumlarinda g6z 6niine alinacak ytkler ve kuvvetler

Yik durumlari Yukler ve kuvvetler P Q G Fs F veya F, M | WL
Normal kullanma Hareket + + + - - +
Yikleme ve bosaltma + + +
Guvenlik tertibatinin Guvenlik tertibati veya benzeri + + + - + T
calismasi Boru kirilma valfi + + - - N T

G.3.2 Muayene ve deneyler igin gerekli belgelerde, hesabin en elverigsiz yiik durumuna gére yapilmasi
yeterlidir.

G.4 Darbe katsayilari

G.4.1 Giivenlik tertibatinin gcaligmasi
Guvenlik tertibatinin calismasi ile ilgili darbe katsayisi k;, glvenlik tertibatinin tipine baghdir.

" 0,85 degeri, 0,6-Q ve forklift agirhginin yarisina esit bir yiik kabuliine dayanir. Tecriibelere gére (ANSI

C2 sinifi yikleme) bu yuk, beyan yikinin yarisindan biyik degildir. (0,6 + 0,5 - 0,5) = 0,85.
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G.4.2 Kabin

“Normal kullanma - hareket” halindeki yik durumunda, , elektrik givenlik tertibatinin harekete gegmesinden
veya elektrigin rastgele kesilmesinden kaynaklanan sert frenleme g6z 6nlne alinarak, kabinin disey hareket
eden kitleleri (P+Q) ile darbe katsayisi k, carpilmalidir.

G.4.3 Karsi agirlik veya dengeleme agirhigi

Madde G.2.6'da belirtildigi gibi karsi agirlik veya dengeleme agirhginin kilavuz raylarina uygulanan kuvvetler,
kabin 1 g, ‘den buyuk bir frenleme ivmesi ile durdugunda karsi agirlik veya dengeleme agirhiginin muhtemel
ziplamasini g6z 6niine almak igin darbe katsayisi ks ile garpiimalidir.

G.4.4 Darbe katsayisinin degerleri
Darbe katsayisinin degerleri Cizelge G.2‘de verilmistir.

Cizelge G.2 - Darbe Katsayilari

Darbe Darbe katsayisi Deger

Ani frenlemeli giivenlik tertibati 5
veya ani frenlemeli kenetleme tertibatinin (makarali tip hari¢) calismasiyla
meydana gelen

Ani frenlemeli makarali guivenlik tertibati 3
veya ani frenlemeli makarali kenetleme tertibatinin galigmasiyla
veya enerjiyi depolayan tipteki oturma tertibatinda

veya enerjiyi depolayan tipteki tamponda K
meydana gelen .

Kaymali glivenlik tertibati 2
veya kaymali kenetleme tertibatinin ¢calismasiyla
veya enerjiyi harcayan tipteki oturma tertibatinda
veya enerjiyi harcayan tipteki tamponda
meydana gelen

Boru kirilma valfinin calismasiyla meydana gelen 2
Hareket ederken meydana gelen ko 1,2
Yardimci donanimda meydana gelen ks (.)"

" Tesisin sartlarina gore imalatgi tarafindan belirlenmelidir.

G.5 Hesaplamalar

G.5.1 Hesaplamanin kapsami
Kilavuz raylar, egilme gerilmesi hesaba katilarak boyutlandiriimahdir.

Guvenlik tertibatlarinin kilavuz raylarda harekete gegecegi durumlarda, bu kilavuz raylar egilme ve burkulma
gerilmeleri hesaba katilarak boyutlandiriimaldir.

Asili kilavuz raylarda (kuyu ustiinde tespit edilmis), burkulma yerine, gekme gerilmesi hesaba katilmalidir.
G.5.2 Egilme gerilmesi

G.5.2.1 Asagida belirtilenlere bagh olarak kilavuz patenlerdeki kuvvetler - Fy, - , kilavuz raylarda egilme
gerilmesi meydana getirir:

— Kabin, kargl agirlik veya dengeleme agirhiginin asilma sekli,

— Kabin, karsi agirlik veya dengeleme agirliginin kilavuz raylarinin konumu,

— Kabin igindeki yik ve yik dagilimi.

G.5.2.2 Kilavuz rayin farkli eksenlerindeki (Sekil G.1) egilme geriimesinin hesaplanmasinda asagida
belirtilen kabuller yapilabilir:
— Kilavuz ray, birbirinden esit uzaklikta mafsallari bulunan araliksiz bir kiristir;

— Egilme gerilmesine neden olan kuvvetlerin bileskesi, birbirine komsu iki tespit noktasinin ortasina etki
eder;
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— Egilme momentleri kilavuz ray profilinin nétr eksenine etki eder.
Profilin eksenlerine dik olarak etki eden kuvvetlerden - o, - edilme geriimesinin hesaplanmasinda agagidaki
formdl kullanihr:

Mm
o, =
W
ve
v 3R
" 16
Burada;

om : Egilme gerilmesi (N/mmz),

Mp : EgGilme momenti (Nmm),

W : Mukavemet momenti (mm?®),

Fy : Farkh yik durumlarinda kilavuz raylara patenler tarafindan uygulanan kuvvet (N),
I : Kilavuz ray konsollari arasindaki en uzun mesafe (mm)

dir.

Bu, kilavuz patenlerin, kilavuz ray tespit noktalarina gére konumlari hesaba katiliyorsa, yik durumu “normal
kullanma- yikleme” igin gegerli degildir.

G.5.23 Kilavuz rayin profil sekli gbz éniine alinarak, farkh eksenlerdeki egilme gerilmeleri birlestirilir.

W, ve W, igin cizelge degerleri (Wymin V& Wymin) kullanilir ve bunlarla izin verilen gerilmeler agilmazsa, bagka
hesaplama gerekli degildir. Aksi halde kilavuz ray profilinin hangi dis kenarinda en biyik gerilmenin
meydana geldigi incelenmelidir.

G.5.24 ikiden fazla kilavuz ray kullanihyorsa ve kilavuz ray profilleri birbirinin ayni ise, kuvvetlerin
kilavuz raylar arasinda esit dagildigi kabul edilebilir.

G.5.25 Madde 9.8.2.2’ye gore birden fazla glvenlik tertibati kullaniliyorsa, butin frenleme kuvvetinin
glvenlik tertibatlari arasinda esit dagildigi kabul edilebilir.

G.5.2.5.1 Ayni kilavuz ray Uzerine etki eden, birbiri Ustline dligey olarak yerlestiriimis birden fazla glvenlik
tertibati kullanildiginda, frenleme kuvvetlerinin bir noktada etki ettigi kabul edilebilir.

G.5.2.5.2 Farkli kilavuz raylar Uzerine etki eden, birbiri yanina yatay olarak yerlestiriimis birden fazla
guvenlik tertibati kullanildiginda, bir kilavuz raydaki frenleme kuvveti Madde G.2.3 veya Madde G.2.4’e gore
belirlenmelidir.

G.5.3 Burkulma
Burkulma gerilmesinin hesaplanmasi igin “omega” metodu asagidaki formullerle kullanilir:

Fo+k;-M) o F.+k;-M) o

o _(FirkoM) s o _(Ftlgom)
A A

Burada:

Ok : Burkulma gerilmesi (N/mmz),

Fy : Bir kabin kilavuz rayindaki burkulma kuvveti (N) (bkz Madde G.2.3),
Fe : Bir kars1 agirlik veya dengeleme agirliginin kilavuz raydaki burkulma kuvveti (N) (bkz Madde G.2.4),
ks : Darbe katsayisi (bkz Cizelge G.2),

M : Yardimci donanimin kilavuz raylarda meydana getirdigi kuvvet (N),
A :Kilavuz rayin kesit alani (mm?),
10} : Burkulma katsayisi.

Omega degerleri Cizelge G.3 ve Cizelge G.4‘ten alinir veya asagidaki formdller yardimiyla hesaplanabilir:
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I
A=-"%ve I =1

Burada;

A Narinlik katsayisi,

Ik :Burkulma uzunlugu (mm),

i : Eylemsizlik yarigapi (mm),

I : Kilavuz ray konsollari arasindaki en biyik uzaklik (mm).

Rn =370 N/mm? cekme dayanimli gelik icin:

1,89

20 <A< 60 ®=0,00012920 - 1% + 1,

60 <1< 85 »=0,00004627 - 2™ +1,

85 <1< 115 »=0,00001711 - 22* + 1,04,
115 < A< 250 »=0,00016887 - 2%

Rm = 520 N/mm? cekme dayanimli gelik icin:

20 <A< 50 »=0,00008240 - 1% + 1,021,
50 <1< 70 »=0,00001895 - 1**' + 1,05,
70 <1< 89 = 0,00002447 - 2** + 1,03,
89 <1< 250 »=0,00025330 - 2*%°.

Rm = 370 N/mm? ile 520 N/mm? arasindaki ¢ekme dayanimli gelikler igin “omega” degerleri asagidaki formdil
kullanilarak hesaplanmalidir:

W50 — W3pg
w, =| =>=—2.(R -370)|+w
R |: 520_370 ( m ):| 370
Diger sert metalik malzemelerin “omega” degerleri imalatgilari tarafindan verilmelidir.

G.5.4 Birlesik egilme ve burkulma gerilmeleri
Birlesik edilme ve burkulma gerilmeleri agsagidaki formaller kullanilarak hesaplanmalidir:
Egilme gerilmeleri:

on,=0,+0, <o,

Egilme ve basma gerilmeleri:

F.+k,-M
oc=0,+—+*—2—<g,, veya
A
F.+k;-M

G=O'm+TSGZU|

Egilme ve burkulma gerilmeleri:

c.=0,+09-0, <0,

Burada;

o : Birlesik egilme ve basma gerilmeleri (N/mmz),

om : Egilme gerilmesi (N/mmz),

Ox : x- eksenindeki egilme gerilmesi (N/mmz),

oy : y- eksenindeki egilme gerilmesi (N/mmz),

o - lzin verilen geriime (N/mmz). (bkz Madde 10.1.2.1),
Ok : Burkulma gerilmesi (N/mmz),

Fy : Bir kabin kilavuz rayindaki burkulma kuvveti (N). (bkz Madde G.2.3),
Fe : Bir kars1 agirlik veya dengeleme agirliginin kilavuz raydaki burkulma kuvveti (N). Madde G.2.4,
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ks : Darbe katsayisi. (bkz Cizelge G.2),

M : Yardimci donanimin kilavuz raylarda meydana getirdigi kuvvet (N),
A : Kilavuz rayin kesit alani (mm?)
dir.

G.5.5 Ray boynundaki egilme
Baglama pabugclarindaki egilme hesaba katiimalidir. T-profil seklindeki kilavuz raylarda asagidaki formul
kullaniimahdir:

185-F
O = C—zx < Ol
Burada;
OF : Ray Boynundaki yerel egilme gerilmesi (N/mm?),
Fy : Kilavuz patenin ray boynundaki kuvveti (N),
c : Kilavuz ray profilinin ayagi ile basi arasindaki boyun genisligi (bkz Sekil G.1),
ow  : lzin verilen gerilme (N/mm?)
dir.

Sekil G.1 - Kilavuz rayin eksenleri
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Cizelge G.3 - 370 N/mm? gekme dayanimli kilavuz ray i¢in A'nin fonksiyonu olarak “omega” degeri

A 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A
20 1,04 1,04 1,04 1,05 1,05 1,06 1,06 1,07 1,07 1,08 20
30 1,08 1,09 1,09 1,10 1,10 1,11 1,11 1,12 1,13 1,13 30
40 1,14 1,14 1,15 1,16 1,16 1,17 1,18 1,19 1,19 1,20 40
50 1,21 1,22 1,23 1,23 1,24 1,25 1,26 1,27 1,28 1,29 50
60 1,30 1,31 1,32 1,33 1,34 1,35 1,36 1,37 1,39 1,40 60
70 1,41 1,42 1,44 1,45 1,46 1,48 1,49 1,50 1,52 1,53 70
80 1,55 1,56 1,58 1,59 1,61 1,62 1,64 1,66 1,68 1,69 80
90 1,71 1,73 1,74 1,76 1,78 1,80 1,82 1,84 1,86 1,88 90

100 1,90 1,92 1,94 1,96 1,98 2,00 2,02 2,05 2,07 2,09 100

110 2,11 2,14 2,16 2,18 2,21 2,23 2,27 2,31 2,35 2,39 110

120 2,43 2,47 2,51 2,55 2,60 2,64 2,68 2,72 2,77 2,81 120

130 2,85 2,90 2,94 2,99 3,03 3,08 3,12 3,17 3,22 3,26 130

140 3,31 3,36 3,41 3,45 3,50 3,55 3,60 3,65 3,70 3,75 140

150 3,80 3,85 3,90 3,95 4,00 4,06 4,11 4,16 4,22 4,27 150

160 4,32 4,38 4,43 4,49 4,54 4,60 4,65 4,71 4,77 4,82 160

170 4,88 4,94 5,00 5,05 5,11 5,17 5,23 5,29 5,35 5,41 170

180 5,47 5,63 5,59 5,66 5,72 5,78 5,84 5,91 5,97 6,03 180

190 6,10 6,16 6,23 6,29 6,36 6,42 6,49 6,55 6,62 6,69 190

200 6,75 6,82 6,89 6,96 7,03 7,10 7,17 7,24 7,31 7,38 200

210 7,45 7,52 7,59 7,66 7,73 7,81 7,88 7,95 8,03 8,10 210

220 8,17 8,25 8,32 8,40 8,47 8,55 8,63 8,70 8,78 8,86 220

230 8,93 9,01 9,09 9,17 9,25 9,33 9,41 9,49 9,57 9,65 230

240 9,73 9,81 9,89 997 10,05| 10,14 | 10,22 | 10,30 | 10,39 | 10,47 240

250 | 10,55

Cizelge G.4 - 520 N/mm? gekme dayanimli kilavuz ray i¢in A'nin fonksiyonu olarak “omega” degeri

A 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A
20 1,06 1,06 1,07 1,07 1,08 1,08 1,09 1,09 1,10 1,11 20
30 1,11 1,12 1,12 1,13 1,14 1,15 1,15 1,16 1,17 1,18 30
40 1,19 1,19 1,20 1,21 1,22 1,23 1,24 1,25 1,26 1,27 40
50 1,28 1,30 1,31 1,32 1,33 1,35 1,36 1,37 1,39 1,40 50
60 1,41 1,43 1,44 1,46 1,48 1,49 1,51 1,53 1,54 1,56 60
70 1,58 1,60 1,62 1,64 1,66 1,68 1,70 1,72 1,74 1,77 70
80 1,79 1,81 1,83 1,86 1,88 1,91 1,93 1,95 1,98 2,01 80
90 2,05 2,10 2,14 2,19 2,24 2,29 2,33 2,38 2,43 2,48 90

100 2,53 2,58 2,64 2,69 2,74 2,79 2,85 2,90 2,95 3,01 100

110 3,06 3,12 3,18 3,23 3,29 3,35 3,41 3,47 3,53 3,59 110

120 3,65 3,71 3,77 3,83 3,89 3,96 4,02 4,09 4,15 4,22 120

130 4,28 4,35 4,41 4,48 4,55 4,62 4,69 4,75 4,82 4,89 130

140 4,96 5,04 511 5,18 5,25 5,33 5,40 5,47 5,65 5,62 140

150 5,70 5,78 5,85 5,93 6,01 6,09 6,16 6,24 6,32 6,40 150

160 6,48 6,57 6,65 6,73 6,81 6,90 6,98 7,06 7,15 7,23 160

170 7,32 7,41 7,49 7,58 7,67 7,76 7,85 7,94 8,03 8,12 170

180 8,21 8,30 8,39 8,48 8,58 8,67 8,76 8,86 8,95 9,05 180

190 9,14 9,24 9,34 9,44 9,53 9,63 9,73 9,83 9,93 [ 10,03 190

200 ( 10,13 | 10,23 | 10,34 | 10,44 | 10,54 | 10,65 10,75 | 10,85 | 10,96 | 11,06 200

210 | 1117 | 11,28 | 11,38 | 11,49 | 11,60 | 11,71 | 11,82 | 11,93 | 12,04 | 12,15 210

220 | 12,26 | 12,37 | 12,48 | 12,60 | 12,71 | 12,82 | 1294 | 13,05 | 13,17 | 13,28 220

230 | 13,40 | 13,52 | 13,63 | 13,75 | 13,87 | 13,99 | 14,11 | 14,23 | 14,35 | 14,47 230

240 | 1459 | 14,71 | 14,83 | 1496 | 1508 | 15,20 | 1533 | 1545 1558 | 15,71 240

250 | 15,83
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G.5.6 Kilavuzlanma o6rnekleri, aski sekilleri ve kabinin yik durumlari ve bunlarla ilgili formuller Madde
G.7’de verilmistir.

G.5.7 Egilme miktari (sehim)
Egilme miktari asagidaki formduller kullanilarak hesap edilmelidir:

F, - I°
0,=07——— y-y dlizleminde
48-E -1,
F.-l° N
. =07 —F—— x-x diizleminde
48-E - Iy
Burada;
¢ :x- eksenindeki edilme miktari (mm),
&, Y- eksenindeki egilme miktari (mm),

: x- eksenindeki kilavuz kuvveti (N),

: y- eksenindeki kilavuz kuvveti (N),

: Kilavuz ray konsollari arasindaki en buyuk uzaklik (mm),
: Elastisite modiilii (N/mm?),

I, :x - eksenindeki eylemsizlik momenti (mm®*),

I, :y - eksenindeki eylemsizlik momenti (mm*)

dir.

<

m_<ﬂ11

G.6 lizin verilen egilme miktarlar
T- profil seklindeki kilavuz raylarda izin verilen egilme miktarlari Madde 10.1.1°de belirtilmigtir.

T- profil seklinde olmayan kilavuz raylardaki egilme miktarlari, Madde 10.1.1’deki kurallari sagdlayacak
sekilde sinirlanmalidir.

izin verilen egilme miktarlarinin, kilavuz ray baglanti yerlerindeki egilme miktarlariyla birlesimi, kilavuz
patenlerdeki bosluk ve kilavuz raylarin diizgiinligti Madde 10.1.1’deki kurallari etkilememelidir.

G.7 Hesaplama metodu igin ornekler
Asagidaki 6rnekler kilavuz raylarin hesaplanmasini agiklamak icin verilmigtir.

Bir bilgisayar algoritmasinda kullaniimak (zere, mimkin olan butin geometrik durumlar igin kartezyen
koordinat sisteminde asagidaki semboller verilmigtir.

Asagidaki semboller asansérdeki boyutlar igin kullaniimistir:

Dy : X- yoniundeki kabin boyutu, kabin derinligi,

Dy : y- yOniundeki kabin boyutu, kabin genisligi,

Xc » Ye : Kabin merkezinin (C), kilavuz ray sisteminin ilgili eksenlerine olan mesafeleri,

Xs, Ys : Aski noktasinin (S), kilavuz ray sisteminin ilgili eksenlerine olan mesafeleri,

Xp, Yp : Bog kabinin agirlik merkezinin kilavuz ray sisteminin ilgili eksenlerine olan mesafeleri,

Xcp , Yep  : Bos kabinin agirlik merkezinin, x ve y eksenlerinde kabin merkezine olan mesafeleri,

S : Kabin aski noktasi,

C : Kabinin geometrik merkezi,

P : Bos kabinin agirhk merkezi,

Q : Beyan yukinin agirlik merkezi,

- : Yukleme yona,

1,2,3,4 : 1,2,3 veya 4 nolu kabin kapilarinin merkezi,

Xi, Yi : Iigili kabin kapisinin, kilavuz ray sisteminin ilgili eksenlerine olan mesafeleri, i = 1,2,3 veya 4,
n : Kilavuz raylarin sayisi,

h : Kabin kilavuz patenleri arasindaki mesafe,

Xa» Yo : Beyan yuku agirhk merkezinin kilavuz ray sisteminin ilgili eksenlerine olan mesafeleri,

Xco, Yco X Vvey eksenlerine gore kabin merkezi ile beyan yiki agirlik merkezi arasindaki mesafe.
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Kabindeki boyutlar

b o

Jp

G.7.1 Genel dizen
G.711 Guvenlik tertibati caligmasi

G.7.1.1.1 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

k. - . X.+P-X . . M
szlgn (Q Q P), My:3 FXI, O.y:_y
n-h 16 W,
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egitme gerilmesi:
Fy:kl.gn.(Q.yQ+P-yP), |\/|X=3'Fy'|, o =M,
no, 16 W,
2
Yuk Dagilimi
Durum 1: x- ekseni -
| o .
Y -
N ! D
:Z::I:‘,S >
" __+_ ' Q) yQ - yC
" - | ';v’.z. j_;‘ & N N
) b -x ;» L 4 4 g x
ro | NINEN
Xp
XO = X( o
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Durum 2: y- ekseni

b O
[
y Ly 7
A 1
T
1 ’ Xg = Xc
a : AN | y y P
[ S - - v < Q ct—4
- M /B > > 2)—-—-— 8
7 o-x i b x
! 2 |
.-
o X 1o
Xy
— Xp |-t Xce
- X
_.y o el
Y
(a1]
G.7.1.1.2 Burkulma
- 0,(PrQ) gy =t M0
n

G.7.1.1.3 Birlesik gerilme "

on,=0,+0, SO
F.+k;-M

G=O'm+T <o,

o,=0,+09 -0, <oy,

G.7.1.1.4 Ray boynu egilmesi ™
185-F,
GF = C—2 S O-Zul

2 Bu hesaplar Madde G.7.1.1.1’e gére yUk durumu 1 ve 2 i¢in yapilmalidir. o, < o, ise, en kiuglk ray

boyutlari elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.

¥ Bu hesaplar Madde G.7.1.1.1’e gore yik durumu 1 ve 2 icin yapiimahdir.
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G.7.1.1.5 Egilme miktarlari "

3
5, 07l < 5,
48-E-1,
F -1
5)’ :0’7'y— = 5zul
48-E-1,

G.7.1.2 Normal kullanma, hareket

G.7.1.21 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

_kz'gn'I_Q'(XQ_XS)+P'(XP_XS)J _3'Fx'| |\/|y
F = , M, =">—, o, =—"
n-h 16 oW,
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
= _kz'gn'[Q'(yQ_ys)"'P'(YP_ys)J M _3'Fy'| _M,
y = ’ X = ’ Oy =
E,h 16 W,
2

Yik dagilimi:  Durum 1: x- ekseni (bkz Madde G.7.1.1.1),
Durum 2: y- ekseni (bkz Madde G.7.1.1.1)

G.7.1.2.2 Burkulma
“Normal kullanma- Hareket” ylik durumunda burkulma meydana gelmez.

G.7.1.2.3 Birlesik gerilme ™
on,=0,+0, o

K, M

<o

O-:O-m-i_ zul

G.7.1.2.4 Ray boynu egilmesi '
185-F,

O¢ 2

<o
= zul
C

G.7.1.2.5 Egilme miktarlari '

3
S, =0,7-L <8y
48-E-1,
F,-I°
, =07 —— <8,
48-E-1,

14)
15)

Bu hesaplar Madde G.7.1.1.1°e gbre yuk durumu 1 ve 2 i¢in yapilmaldir.

Bu hesaplar Madde G.7.1.2.1’e gbre yUk durumu 1 ve 2 i¢in yapiimalidir. czul < om ise, en kiguUk ray
boyutlari elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.

Bu hesaplar Madde G.7.1.1.1°e gore yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.

Bu hesaplar Madde G.7.1.1.1°e gore yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.

16)
17)
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G.71.3 Normal kullanma - yiikleme

] 5 .
Y | L
| e 4
T 1
- ¢ - Y
e /P of X ~
I l/ ] | X
! 2 |
4
ol X5
Xz .
- Xe ! :XCP
S G
-y o o
Y

G.7.1.3.1 Egilme gerilmesi

a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

F :gn'P'(XP_XS)—i_Fs.(Xi_XS) M :3.FX.I o =ﬂ
' n-h ’ o168 ] YW,
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
Fy:gn'P'(yP_):‘]S)_'_Fs'(yi_yS), MXZB.FY.I , UX:MX
2

G.7.1.3.2 Burkulma
“Normal kullanma- Yikleme” yiikk durumunda burkulma meydana gelmez.

G.7.1.3.3 Birlesik gerilme "®

G.7.1.3.4 Ray boynu egilmesi
185-F,
=——* <0
c

UF zul

18) Eger o, < o, ise, en kiglk ray boyutlari elde etmek igin hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.
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G.7.1.3.5 Egilme miktarlar

3
5 =07 5
48-E-1,
F,-1°
§,=07-—— <5,
48-E- 1,

G.7.2 Merkezden kilavuzlanmis ve asili kabin
G.7.21 Guvenlik tertibati calismasi

G.7.21.1 Egilme Gerilmesi

a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

kl'gn'(Q'XQ+P'XP) M

F, = ,
X n-h y

b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

k1'gn'(Q'yQ+P'yP)

L
2

F, =

X
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Yik Dagilimi
Durum 1: x- ekseni

P ve Q’nun ayni tarafta olmasi en kot yik durumudur. Bu nedenle Q, x- ekseni izerindedir.

4
Y
LDx D,
T Xq =—*
] 8
! Yo =0
cis Q |
D, _|l____% oy — d___ .y
: i Yp
| !
|
-+
129
! Xp
l<——>1 Xy
I%
Durum 2: y- ekseni
4
Y
| Dy X, =0
- Q
-
i yo =2
[ Q™ g
Q iy‘l 8
Dy | - |— — — — — 5k . Jd_ v
! C%S P T 7 x
|
| !
-+
! Xp
|<—>
e X
i
G.7.21.2 Burkulma
Fk=k1'gn'(P+Q)’ Gk=(Fk+k3'M)'CO
2 A
G.7.2.1.3 Birlesik gerilme ™
on,=0,+t0, <o,
F.+k;-M
—Ym +kT3 = Ol
o,=0,+09-0, <oy,

9 By hesaplar Madde G.7.2.1.1’e gore yik durumu 1 ve 2 igin yapiimahdir.
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G.7.2.1.4 Ray boynu egilmesi **
185-F,

O <o
2 |
c “

G.7.2.1.5 Egilme miktarlari ?"

3
5X=0,7-L <O
48-E-1,
F,-I°
5,=07-—X— <O
48-E -1,

G.7.2.2 Normal kullanma- hareket

G.7.2.2.1 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

Fx=k2'g“'(Q'XQ+P'XP), My:3'FX'I, i M,
n-h 16 W,
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
Fy:kz'gn'(Q'yQ+P'yP), MX:3'Fy'I , O_X:MX
nL 16 W,
2

Yiik dagilimi:  Durum 1: x- ekseni (bkz Madde G.7.2.1.1)
Durum 2: y- ekseni (bkz Madde G.7.2.1.1)

G.7.2.2.2 Burkulma
“Normal kullanma- Hareket” yiikk durumunda burkulma meydana gelmez.

G.7.2.2.3 Birlesik gerilme

on,=0,+t0, <o,
k,-M
oc=0,+> A <oy,
G.7.2.2.4 Ray boynu egilmesi %)
185-F,
OF = C—Z <O,

G.7.2.2.5 Egilme miktarlar 2

3
5X=0,7-L <Oy
48-E-1,
F,-I°
5,=07—— <6
48-E-1,

20)
21)
22)

Bu hesaplar Madde G.7.2.1.1°e gbre yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.

Bu hesaplar Madde G.7.2.1.1°e gbre yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.

Bu hesaplar Madde G.7.2.1.1°e gd6re yik durumu 1 ve 2 i¢in yapilmalidir. o,y < o, ise, en kiguk ray
boyutlari elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.

Bu hesaplar Madde G.7.2.1.1°e gore yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.

Bu hesaplar Madde G.7.2.1.1°e gore yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.

23)
24)
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G.7.2.3 Normal kullanma, yiikleme

G.7.2.3.1 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

.P. . -E . M
FX:g”PXP+FS X1, My=3 FXI’ o My
2-h 16 W,
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
gnPy +Fs'y 3-F, -l Mx
Fy = P 1 , M X = y s O-X =
h 16 W

G.7.2.3.2 Burkulma
“Normal kullanma- Yikleme” yik durumunda burkulma meydana gelmez.

G.7.2.3.3 Birlesik gerilme
On=0,+t0, S0,

3° M
o=0,+ A <o,
G.7.2.3.4 Ray boynu egilmesi
185-F,
UF :C—2 SO'ZL”

G.7.2.3.5 Egilme miktarlar

3
5 =07l <5,
48-E-1,
F,-I°
5, =07 —X — <5,
48-E-1,

G.7.3 Merkezden kagik olarak kilavuzlanmis ve asili kabin
G.7.3.1 Guvenlik tertibati calismasi

G.7.3.1.1 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

k, - . X~ +P-Xx . . M
FX — 1 gn (Q Q P) , M , — 3 F)( I , o = _y
n-h 16 oW,
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
Fy:kl.gn.(Q.yQ+P-yP)’ IVIX:?,.Fy.I | GX=MX
n 16 W,

2

%) ou < O iS€, en kiguk ray boyutlari elde etmek igin hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.
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Yik Dagilimi
Durum 1: x- ekseni

A
Y

_ X
Xo = X +—*

! Yo =Yc =Yo=Ys=0

- A —— .

S Ya
X e S _A_<_¢_A> Xc ZXQ
1 X

! Xc

I Xa

G.7.3.1.2 Burkulma

szkl'gn'(P"'Q) o (F +ks-M)-@

2 ’ K A

G.7.3.1.3 Birlesik gerilme *®
o, =0,10, <o,

LRtk Mo

O-m A Uzul

c.=0,+09-0, <o,

%) Bu hesaplar Madde G.7.3.1.1%e g6re yik durumu 1 ve 2 i¢in yapilmalidir. o,y < o, ise, en kiguk ray

boyutlari elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.
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G.7.3.1.4 Ray boynu egilmesi %’
185-F,
Or =2 SO

G.7.3.1.5 Egilme miktarlar %
F -
— Sé‘zul
48-E-1,
3
_ F,

§y ;7'— Sé‘zul
48-E -1,

5, =07

G.7.3.2 Normal kullanma- hareket

G.7.3.2.1 Egilme Gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

kz'gn‘lQ'(XQ_Xs)"'P'(XP_Xs)J 3'FX'| I\/Iy
F = , M, ==">—, o, =—+
n-h 16 W,
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

_kz'gn'lQ'(yQ_ys)+P'(yP_ys)J _3'Fy'| _M,

F, = , M, = , o, =
Y n, 16 W,

2

Yik dagilimi:  Durum 1: x- ekseni (bkz Madde G.7.2.1.1)
Durum 2: y- ekseni (bkz Madde G.7.2.1.1)

G.7.3.2.2 Burkulma
“Normal kullanma- Hareket” yiik durumunda burkulma meydana gelmez.

G.7.3.2.3 Birlesik gerilme

o, =010, <o,
k,-M
o=0,+ 3A <o,
G.7.3.2.4 Ray boynu egilmesi
185-F,
O =72 SO

G.7.3.2.5 Egilme miktarlar *"

13
5X=o,7-L <8
48-E-1,

F, -1
5,=07-—— <5,
48-E -1,

27)
28)
29)

Bu hesaplar Madde G.7.3.1.1°e gbre yUk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.

Bu hesaplar Madde G.7.3.1.1°e gbre yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.

Bu hesaplar Madde G.7.3.1.1°e g6re yik durumu 1 ve 2 i¢in yapilmalidir. o,y < o, ise, en kiguk ray
boyutlari elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.

Bu hesaplar Madde G.7.3.1.1°e gore yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.

Bu hesaplar Madde G.7.3.1.1°e gore yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.

30)
31)
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G.7.3.3 Normal kullanma- yiikleme

YA

Esik

G.7.3.3.1 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
F:gn'P’(XP_Xs)+Fs’(X1_Xs) M :3'Fx'| o :My
g n-h ’ Y 16 W
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

F,=0

G.7.3.3.2 Burkulma
“Normal kullanma- Yikleme” yik durumunda burkulma meydana gelmez.

G.7.3.3.3 Birlesik gerilme 3

O-m = O-y < O-zul
k,-M
o=0,+ A <o,
G.7.3.3.4 Ray boynu egilmesi
185-F,
OF =T SO

G.7.3.3.5 Egilme miktarlari

13
5, =07 o5
48-E-1,

0,=0

y

%) 6, < om ise, en kiiclik ray boyutlari elde etmek icin hesaplar Madde G.5.2.3’e gére yapilabilir.
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G.7.4 Yandan kilavuzlanmig ve asili kabin

G.7.41

G.7.4.11

Guvenlik tertibati caligmasi

Egilme gerilmesi

a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

k-9, -(Q % +P-Xs) 3-F, -l M,
FX = s M y =, Gy = —
n-h 16 W,
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
F:kl'gn'(Q'yQ+P'yP) :3'|:y'I o :Mx
Y L ’ " 16 W,
2
Yiik Dagilimi
Durum 1: x- ekseni
A
y C D
I X N
i B DX/4‘ XP > 0 yP = O
S M 5
—r Xg=C +§- D,
s! Yo =
—— b - _———
I X
!
| Xp
! Xa
|<—>
Durum 2: y- ekseni
y A Xp >0 Yp =
[PREAN 1
i Dy N o =C+—* yQ:gDy
|
£ ; I-’Q o
T_S_;__ ....... i S D
|
: D, /4
| Xp
P
! Xa
(p ’
G.7.41.2 Burkulma
F:kl-gn-(mQ) _(R+k-M)-
“ n ’ A
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G.7.4.1.3 Birlesik gerilme **
o, =0,+0, <o,

F +k;-M
c=0,+——— <o,
A
o.,=0,+09-0, <o,

G.7.4.1.4 Ray boynu egilmesi *¥
_185-F, _

2 O-zul

O
F c

G.7.4.1.5 Egilme miktarlan

3
o, :0,7-L <O,
48-E - I,
F, A3
0,=07——— <O,
48-E -1,
G.7.4.2 Normal kullanma, hareket

G.7.4.21 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

Ky - G0 -|Q - (Xg = X6 )+ P (X — X5 )] 3-F - M,
FX = , M y = s oO,6 =—
n-h 16 Tow,
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
= _kz'gn'[Q'(yQ_YS)+P'(yP_yS)J M _3'Fy'| _M,
y ~ ’ X ’ Tx =
no 16 W,
2

Yiik dagilimi:  Durum 1: x- ekseni (bkz Madde G.7.4.1.1)
Durum 2: y- ekseni (bkz Madde G.7.4.1.1)

G.7.4.2.2 Burkulma
“Normal kullanma- Hareket” yiikk durumunda burkulma meydana gelmez.

G.7.4.2.3 Birlesik gerilme *®

o,=0,+0, <o,
Ky, -M
o=0,+ A <o,
G.7.4.2.4 Ray boynu egilmesi *”
185-F,
O = 2z SOy

¥ Bu hesaplar Madde G.7.4.1.1°e g6re yuk durumu 1 ve 2 igin yapilmalidir. o, < o, ise, en kiglk ray

boyutlar elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.

Bu hesaplar Madde G.7.4.1.1°e gbre yUk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.

Bu hesaplar Madde G.7.4.1.1°e gore yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.

Bu hesaplar Madde G.7.4.1.1°e gbre yuk durumu 1 ve 2 i¢in yapilmaldir. o, < o, ise, en kugik ray
boyutlari elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.

Bu hesaplar Madde G.7.4.1.1°e gore yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.

34)
35)
36)

37)
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G.7.4.2.5 Egilme miktarlar 3

3
0,=07 L <o,
48 -E - Iy
Fy 3
§y =0,7-—— <o,
48-E -1,
G.7.4.3 Normal kullanma, yilikleme
v
PREN
i Dy
! Xp >0 Yp =0
I y Xy > Yi=—-
: P
__3_4._._ ______ — . I D U 2
I
I 4
. Fs
!
! Xp I']
! X4
ld——’b
Vi
leC o
| Dy
i Xp >0 Yo =
- Fs X,>c+D, y,>0
s! P %'_2 >
N W RN - . 2 __J1_ 5
| 1 ”
i
| Xp
L X2
|‘

G.7.4.3.1 Egilme gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

F:gn-P-xP+Fs~xi M :3'FX~I g:My
' n-h ’ 18 YW,
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
-y 3-F,-1 M
Fy —_S yl , Mx — y , o, = X
L 16 W,
2

38)

134
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G.7.4.3.2 Burkulma
“Normal kullanma- Yikleme” yik durumunda burkulma meydana gelmez.

G.7.4.3.3 Birlesik gerilme **

on,=0,+0, <o,
k,-M
o=0,+ A <o,
G.7.4.3.4 Ray boynu egilmesi
185-F,
O = ez SOy

G.7.4.3.5 Egilme Miktarlar
F-I°
o 1 Sé‘zul
48-E-1,
3
_ F, -

,=07-——— <5,
48-E -1,

5,=07

G.7.5 Panorama asansoérleri, genel diizen
Asagidaki 6rneklerde merkezden kagik kilavuzlu ve askili panorama asansoérleri temel alinmistir.

G.7.51 Giivenlik tertibati caligmasi

G.7.5.1.1 Egilme Gerilmesi
a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

szl-gn~(Q~xQ+P~XP) v -3 Fol s M
' n-h ’ o1 YW,
b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
e _k9,-Qyo+P-y,) y _F o,
a n ’ T W
—.h X
2
Yik Dagihmi
Durum 1: x- ekseni
A
y i D,
! I — =
+ \ i Xo = Kuvvet kolu Xq (2Clkabin toplam
| Y alaninin ¥%’Une esit olan isaretli alanin agirlik
i S|PCQ \ merkezinin uzakhgidir.
S I HF'"_}_”'QE X Yo =0
| R / N
a
T L y \ 4
e
RN
| Xc
i >
-y Xa
v

%9) ou < O iS€, en kiguk ray boyutlari elde etmek igin hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.
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Durum 2: y- ekseni

A

: XQ =
\ yQ =

..I_

1%
0

lya
yB I
X

-X

toplam alaninin %’lne esit olan isaretli alanin
agirlik merkezinin uzakliklaridir.

D,=2R

+

° 4 — — — — _
4,4:<,_____} [ S Kuvvet kolu XQ AL veyQ ~L1 kabin
|
|
|
:

—> Xge—

i
|
PR
|
|

-y XQ
v

G.7.5.1.2 Burkulma
k-9, -(P+Q) (F +k,-M)-@
Fo=—1t>0n~+ </ o

n k A

G.7.5.1.3 Birlesik gerilme **
o,=0,+0, <o,
F +k;-M
c=0,+—— <o,
A
c.=0,+09-0, <o,

G.7.5.1.4 Ray boynu egilmesi *"
_185-F,

(o2 - e— Lo
F 2 zul
C

G.7.5.1.5 Egilme miktarlan *?

3
5 =075
48-E-I,
F 12
5,=07-—2—— <5,
48-E -1,

G.7.5.2 Normal kullanma, hareket

G.7.5.21 Egilme gerilmesi

a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
. =kz.gn.[Q.(XQ—xs)+P.(xF,—xS)J " _3-F-l . _M
X

n-h ’ y 16 YW

b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

%9 Bu hesaplar Madde G.7.5.1.1°e g6re yuk durumu 1 ve 2 igin yapilmalidir. o, < o, ise, en kiguk ray

boyutlari elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.
Bu hesaplar Madde G.7.5.1.1°e gore yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.
Bu hesaplar Madde G.7.5.1.1°e gore yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.

41)
42)
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ko0, [Q-(vo — ys )+ P-(ye - )] 3.F, | M.
' "y ! “T 16 =W
2

F

Yik dagilimi:  Durum 1: x- ekseni (bkz Madde G.7.5.1.1)
Durum 2: y- ekseni (bkz Madde G.7.5.1.1)

G.7.5.2.2 Burkulma
“Normal kullanma- Hareket” yiik durumunda burkulma meydana gelmez.

G.7.5.2.3 Birlesik gerilme *

on=0,+0, <o,
ky-M
o=0,+ A <o,
G.7.5.2.4 Ray boynu egilmesi *¥
1,85-F,
O = ez S0y

G.7.5.2.5 Egilme miktarlan *°

3
o, = 0,7-L <0,
48-E-1,
F, |°
6,=07-—"—"— <0,
48-E -1,
G.7.5.3 Normal kullanm, yiikleme
ot
u X >
|
i
Fs | | \ !
¢ ?l—-!ll:) ————— }—— —_—
Y _ %
3 | N ) >| x| X
| ! v ‘ﬁ‘
+ 1 &)
X3 Xs J P f)/
7
el

G.7.5.3.1 Egilme gerilmesi

a) Kilavuz rayin y- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:
F :gn'P'(XP_xs)"'Fs'(Xi"'Xs) 3-F I My
X

, M, =S _
n-h T 7w,

*) " Bu hesaplar Madde G.7.5.1.1°e g6re yuk durumu 1 ve 2 igin yapilmalidir. o, < o, ise, en kiguk ray

boyutlari elde etmek i¢in hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.
Bu hesaplar Madde G.7.5.1.1°e gore yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.
Bu hesaplar Madde G.7.5.1.1°e gore yuk durumu 1 ve 2 icin yapiimalidir.

44)
45)
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b) Kilavuz rayin x- eksenindeki kilavuz kuvvetlerinden kaynaklanan egilme gerilmesi:

F, =0

y

G.7.5.3.2 Burkulma
“Normal kullanma- Yikleme” yik durumunda burkulma meydana gelmez.

G.7.5.3.3 Birlesik gerilme
on=0, <o,
k,-M
A

o=0,+ <o,

G.7.5.3.4 Ray boynu egilmesi *°
1,85-F,
=7 S

O
F c

zul

G.7.5.3.5 Egilme miktarlari

3
F, -l 5

§x=0'7'— =Cul
48-E-1,

0,=0

y

46) ou < O iS€, en kiguk ray boyutlari elde etmek igin hesaplar Madde G.5.2.3’e gore yapilabilir.
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Ek H

Elektronik devre elemanlari - goz oniine alinmayacak arizalar
Asansorin elektrik tesisatinda géz 6niine alinmasi gereken arizalar Madde 14.1.1.1°de belirtilmistir.
Madde 14.1.1°de belirli arizalarin belirtilen kosullarda géz éntne alinmayabilecegi belirtiimistir.

Arizalarin g6z 6nlne alinmamasi ancak devre elemanlarinin, deger, sicaklik, nem, gerilim ve titresim gibi
Ozelliklerinin en kotu sinirlarinda kullaniimasi durumunda mimkundur.

Asagidaki Cizelge H.1, Madde 14.1.1.1 e’de belirtilen arizalarin géz Online alinmamasinin sartlarini
belirtmektedir.

Cizelgede;
— Bir hicredeki “HAYIR”: Arizanin gbz 6niine alinmamasinin miimkin olmadigini,
— Bir hiicrenin bos olmasi: Ariza tipinin ilgisinin olmadigini gésterir.

Not - Tasarim kurallari

z
Bazi tehlikeli durumlar, bir veya birden fazla givenlik kontadinin kisa devre nedeniyle kdprilenmesi veya bir
veya birden fazla baska ariza ile birlikte ortak iletkenin (toprak) bdlgesel olarak kopmasi ihtimali ile meydana
gelir. Guvenlik zincirinden, kumanda, uzaktan kumanda, alarm kumandasi vb. amaglarla bilgi aliniyorsa,
teknigin kabul gérmis kurallarina gére asagidaki tavsiyelere uymak gerekir:

— Baski devre plakalarindaki ve devrelerdeki mesafeler Cizelge H.1'in 3.1 ve 3.6‘sinda belirtilen 6zelliklere
uygun olarak tasarimlanmalidir,

— Baski devre plakalarindaki, guvenlik zinciri ile ilgili ortak iletken kesilerek devreyi ayirdiginda, Madde
14.1.2.4’te belirtilen kontaktdr ve yardimci kontaktoérin ortak iletkeni de kesilmelidir,

— Madde 14.1.2.3'e gore guvenlik devreleri igin daima EN 1050’ye uygun bir hata analizi yapiimalidir.
Asansor kurulduktan sonra tesise eklemeler ve degisiklikler yapilirsa, yeni cihazlar ve eski cihazlar icin
yeniden bir hata analizi yapiimaldir,

— Giris elemanlarinin korunmasi igin daima harici direngler kullaniimalidir. Cihazin igindeki direngler glivenli
olarak kabul edilmezler,

— Devre elemanlari yalniz imalatgi tarafindan belirtilen sinirlar iginde kullaniimalidir,

— Elektronik elemanlardan gelen ters gerilimler géz 6niine alinmahdir. Galvanik olarak ayrilmis devrelerin
kullanilmasi bazi durumlarda sorunlari ¢dzebilir,

— Koruma iletkeninin tesisi HD 384.5 54 S1’e uygun olmalidir. Bu durumda, kumanda panosunun toprak
barasi ile bina arasindaki koruma iletkeninin kesilmesi de dikkate alinmayabilir.
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Cizelge H.1 - Arizalarin g6z 6niine alinmamasi

Devre elemani Go6z 6nline alinmamasi mimkin olan arizalar Sartlar Aciklamalar
Acik Kisa Yuksek Algak Fonksiyonun
devre | devre degerde degerde degismesi

degisme degisme

1- Pasif devre elemanlari

1.1 - Sabit direngler HAYIR (a) HAYIR (a) (a) Yalniz verniklenmis veya kapali ve
ilgili IEC standardlarina gore eksenel
baglanti film direncleri ve tek tabakali,
emaye ile korunmus veya kapal tel
sargili direncler igin

1.2 - Degisken direncler HAYIR | HAYIR HAYIR HAYIR

1.3 - Dogrusal olmayan direngler, | HAYIR | HAYIR HAYIR HAYIR
NTC, PTC, VDR, IDR

1.4 - Kondansator HAYIR | HAYIR HAYIR HAYIR

1.5 - Enduktif devre elemanlari, HAYIR | HAYIR HAYIR
bobinler, sok bobinleri

2 - Yari iletkenler

2.1 - Diyot, LED HAYIR | HAYIR HAYIR Fonksiyonun degismesi,
ters akim degerinin
degdismesi anlamina
gelir.

2.2 - Zener diyodu HAYIR | HAYIR HAYIR HAYIR Alcak degerde degisme
zener geriliminin
degismesi, fonksiyonun
degismesi ters akim
degerinin degismesi
anlamina gelir.
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Cizelge H.1 - Arizalarin g6z 6niine alinmamasi(devami)

Devre elemani Go6z 6nline alinmamasi mimkin olan arizalar Sartlar Aciklamalar
Acik Kisa Yuksek Algak Fonksiyonun
devre | devre degerde degerde degismesi
degisme degisme

2 - Yari iletkenler (devami)

2.3 - Tristor, Triak, GTO HAYIR | HAYIR HAYIR Fonksiyonun degismesi
kendiliginden tetiklenme
veya elemanlarin
kilitlenmesi anlamina
gelir.

2.4 - Optik baglayici HAYIR (a) HAYIR (a) Optik baglayicinin IEC 60747-5’e Aclik devre, iki temel

elemandan birinde (LED
veya foto transistdr) agik
devre meydana gelmesi

uygun olmasi ve yalitim geriliminin en
az asagida verilen degerlere (IEC
60664-1, Cizelge 1) uygun olmasi

durumunda ariza g6z énune

anlamina gelir.

alinmayabilir.

Vs Ve d.a. dahil
olmak Uzere bu
gerilimlere kadar
olan ve sistem
beyan
geriliminden
gelen faz-toprak
gerilimi
50
100
150
300
600
1000

Darbe dayanim
geriliminin tesisler
icin tercih edilen
serisi (V)

Sinif 1l

800
1500
2500
4000
6 000
8 000

Kisa devre bu iki

elemanin arasinda kisa
devre meydana gelmesi

anlamina gelir.
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Cizelge H.1 - Arizalarin g6z 6niine alinmamasi(devami)

Devre elemani

G06z 6nlne alinmamasi mimkin olan arizalar

Acik
devre

Kisa
devre

Yuksek
degerde
degisme

Algak
degerde
degisme

Fonksiyonun
degismesi

Sartlar

Aciklamalar

2 - Yari iletkenler (devami)

2.5 - Hibrit devreler

HAYIR

HAYIR

HAYIR

HAYIR

HAYIR

2.6 - Entegre devreler

HAYIR

HAYIR

HAYIR

HAYIR

HAYIR

Fonksiyonun
degismesi, salinima
baslama, “VE”
kapisinin “VEYA”
kapisina dénismesi
vb. anlamina gelir.

3 - Diger devre elemanlari

3.1 - Baglanti elemanlari
Konnektorler, klemensler

HAYIR

(@)

(a) Baglanti elemanlarinda kisa devre
meydana gelmesi, en kiguk degerlerin
IEC 60664-1'deki gizelgelerden alinmasi
ve asagidaki kriterlere uygun olmasi
durumunda g6z énlne alinmayabilir:

- Kirlilik derecesi lll;

- Malzeme grubu llI;

- Homojen olmayan alan;

- Cizelge 4’teki “Baski devreler igin

malzeme” sutununun kullaniimamasi.
Bunlar teorik degerler veya pin araligi
degerleri olmayip baglanmis eleman
Ustindeki mutlak en kiguk degerlerdir.
Konnektérin koruma derecesi IP 5X
veya daha iyi ise, yuzeysel kacak yolu
uzunluklari, hava aralid1 degerlerine
dusurdlebilir. Mesela: 250 V efektif
gerilim degeri icin 3 mm.

3.2 - Neon lamba

HAYIR

HAYIR
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Cizelge H.1 - Arizalarin g6z 6niine alinmamasi(devami)

Devre elemani G06z 6nline alinmamasi1 mimkin olan arizalar Sartlar Aciklamalar
Acik Kisa Yuksek Algak Fonksiyonun
devre | devre degerde degerde degismesi

degisme degisme

3 - Diger devre elemanlari

(devami)

3.3 - Transformatoér HAYIR (a) (b) (b) (a) (b) Sargi ile ntive Kisa devreler, primer veya
arasindaki yalitma gerilimi EN | sekonder sargi kisa
60742, Madde 17.2 ve Madde | devreleri ile primer ve
17.3’e uygunsa ve igletme sekonder sargilar
gerilimi, Cizelge 6’daki en arasindaki kisa devreleri
blyuk iletken-toprak gerilimine | kapsar.
esitse g6z 6nlne alinmayabilir. | Degerdeki degismeden,

bir sargidaki kismi kisa
devre nedeniyle gerilim
doénusim oranindaki
degisme kastedilir.

3.4 - Sigorta (a) (a) Sigorta, ilgili IEC Kisa devre, atik
standardlarina gére imal sigortadaki kisa devre
edilmis ve dogru segilmis ise anlamina gelir.
g6z dnune alinmayabilir.

3.5-Rodle HAYIR (a) (a) Kontaklar arasindaki ve

(b) kontaklar ile bobin arasindaki

kisa devre, role Madde
13.2.2.3'teki (Madde
14.1.2.2.3) kurallara uygunsa
g6z 6nune alinmayabilir.

(b) Kontaklarin kaynamasinin
g6z 6nlune alinmamasi
muimkin degildir.

Ancak réle, EN 60947-5-1’e
uygun ve zorlayici mekanik
etki ile galisan kontaklara
sahipse, Madde 13.2.1.3 ‘teki
varsayimlar uygulanir.
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Cizelge H.1 Arizalarin g6z éniine alinmamasi(devami)

- PCB’nin genel karakteristikleri EN 62326-1’e
uygunsa;
- temel malzeme EN 60249-2-3 ve/ veya EN
60249-2-2’nin kurallarina uygunsa;
- PCB yukaridaki kurallara ve IEC 60664-
1’deki gizelgelerden alinan en kiguk degerlere
ve asagidaki kriterlere uygun olarak
tasarimlanmigsa g6z 6énune alinmayabilir:

- Kirlilik derecesi lll,

- Malzeme grubu I,

- Homojen olmayan alan,

- Cizelge 4’teki “Baski devreler igin

malzeme” sutununun kullaniimamasi.
Bu, 250 V efektif gerilimde ylzeysel kagak yolu
uzunluklarinin 4 mm ve hava araliklarinin 3
mm olmasi anlamina gelir.
Diger gerilimler icin IEC 60664-1’e bakiniz.
PCB’nin koruma derecesi IP 5X veya daha iyi
veya malzeme daha ylUksek kalitede ise,
yuzeysel kagak yolu uzunluklari, hava arahgi
degerlerine dusdrilebilir. Mesela: 250 V efektif
gerilim degeri igcin 3 mm.
En az 3 birlestirici folyo iceren ¢ok katmanl
plakalarda veya diger ince yalitim
katmanlarinda kisa devre g6z 6nline
alinmayabilir (bkz EN 60950).

Devre elemani GOz 6nline alinmamasi1 mimkin olan arizalar Sartlar Aciklamalar
Acik Kisa Yuksek Algak Fonksiyonun
devre | devre degerde degerde degismesi
degisme degisme
3 - Diger devre elemanlari
(devami)
3.6- Baski devre plakasi (PCB) HAYIR (a) (a) Kisa devre meydana gelmesi;
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Cizelge H.1 Arizalarin g6z 6niine alinmamasi(devami)

(PCB), devre elemanlarinin
montajl

kisa devre meydana gelmesinin goz
Ondne alinmayabildi§i durumlarda ve
yuzeysel kagak yolu uzunluklari ve hava
araliklari hem montaj teknigi ve hem de
PCB’nin kendi O&zellikleri nedeniyle bu
Cizelgenin 3.1 ve 3.6. bdlumlerinde
belirtilen kabul edilebilir en kigik
degerlerin altina dugsmuyorsa kisa devre
meydana gelmesi g0z onlne
alinmayabilir.

Devre elemani G06z 6nline alinmamasi1 mimkin olan arizalar Sartlar Aciklamalar
Acik Kisa Yuksek Algak Fonksiyonun
devre | devre degerde degerde degismesi
degisme degisme
4 - Baski devre plakalarina HAYIR (a) (a) Devre elemanlarinin kendilerinde
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Not

- Tasarim Anahatlari

Yerel bazda toprak ucunun kesilmesi veya guvenlik kontaklarinin kisa devre olmasindan dolayr meydana
gelebilecek bazi tehlikeli durumlar géziunune alinmalidir. Uzaktan kontrol, alarm kontrolt ve kontrol amaclari
icin guvenlik zincirinden bilgi toplandi§i zaman, asagidaki 6nerileri izlemek iyi bir pratik olacaktir:
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Kart ve devreler, Cizelge H.1 deki Madde 3.1 ve Madde 3.6 daki Ozelliklere gore belirtilen uzakliklarda
tasarlanmalidir.

Baski kartindaki ortak ucun kesilmesi nedeniyle, Madde 14.1.2.4 de belirtilen role kontaktorleri veya
diger kontaktorlere giden ortak ucunda kesilmesi i¢in, baski devre kartindaki glvenlik zincirine giden
baglantilarin ortak uglari ona gére organize edilmelidir.

TS EN 1050 ye gére ve Madde 14.1.2.3 te belirtildigi gibi glvenlik devreleri i¢cin daima ariza analizi
yapiimaldir.

Giris elemanlarinin koruyucu tertibatlari olarak daima dis direncler (elemanlarin disinda) kullaniimalidir.
Koruyucu tertibatin i¢ direngleri gtivenli olarak gérilmemelidir.
Bilesenler yalnizca imalatginin belirttigi 6zellikler gercevesinde kullaniimalidir.

Elektronik pargalardan ters bir gerilim gelebilecegi g6zoninde bulundurulmalidir. Bazi durumlarda
galvanik olarak ayrilmis devreler kullanilarak bu problem ¢oztlebilir.

Topraklamayla ilgili elektrik tesisleri HD 384.5.54 S1’e gére olmalidir. Bu durumda binadan kontrol
aygitlarina giden topraklamanin kesilmesi halinde, toplama barasi (ray) devre disi edilebilir.
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Ek J

Sarka¢ ¢carpma deneyleri

J.1 Genel
Su anda camlara uygulanacak sarka¢ gcarpma deneyleri igin (bkz CEN/ TC 129) bir Avrupa standardi

bulunmadigindan, asagida belirtilen deneyler, Madde 7.2.3.1, Madde 8.3.2.1 ve [*0Madde 8.6.7.1 ACldeki
kurallarin yerine getirildigini belirlemek icin yapiimalidir.

J.2 Deney donanimi

J.2.1 Sert ¢carpma igin cihaz

Sert ¢arpma igin cihaz Sekil J.1'de gosterilmistir. Bu cihaz, EN 10025’e goére S 235 JR gelikten mamul bir
carpma halkasi ve EN 10025’e gore E 295 gelikten mamul gbévdeye sahip olmalidir. Bu gdvdenin toplam
kitlesi, 3,5 mm + 0,25 mm ¢apindaki kursun bilyeler doldurularak 10 kg + 0,01 kg’a getirilir.

J.2.2 Yumusak ¢arpma i¢in cihaz
Yumusak ¢arpma igin cihaz Sekil J.2'de gosterilmistir. Deriden yapilan bu cihazin toplam kitlesi, 3,5 mm =+ 1
mm ¢apindaki kursun bilyeler doldurularak 45 kg + 0,5 kg’a getirilir.

J.2.3 Carpma igin cihazin asiimasi

Carpma cihazi, yaklasik 3 mm ¢apindaki bir ¢elik halatla asilmalidir. Aski noktasi, serbest sekilde asili duran
carpma cihazinin dig kenari ile deney uygulanacak cam panel arasindaki mesafe 15 mm’yi agsmayacak bir
sekilde secilmelidir.

Sarkacin boyu (aski kancasinin alti ile garpma cihazinin referans noktasi arasindaki mesafe) en az 1,5 m
olmalidir.

J.2.4 Cekme ve serbest birakma tertibati

Asili durumdaki ¢arpma cihazi, bir gekme ve serbest birakma tertibati ile Madde J.4.2 ve Madde J.4.3'te
belirtilen dusme yukseklidine getirilir. Serbest birakma tertibati, birakma aninda garpma cihazinda ek bir itme
kuvvetine neden olmamalidir.

J.3 Deney numuneleri

Kapi kanatlarinda, kilavuzlariyla birlikte komple bir kapi kanadi; duvar elemanlarinda ise 6ngdrilen boyutta
bir panel, bir cerceveye deney sirasinda tespit noktalarinda esneme meydana gelmeyecek bir sekilde tespit
edilmelidir (sert dayanma yuzeyleri).

Cam paneller, kullanilacagi sekilde islenmis olarak (taslanmis kenarlar, delikler, vb. ) deneye tabi
tutulmalidir.

J.4 Deney iglemi

J.4.1 Deneyler 23 C° + 2 C° ortam sicakliginda yapilmalidir. Paneller, deneyden hemen énce en az 4 saat
bu sicaklikta bekletilmelidir.

J.4.2 Sert carpma deneyi Madde J.2.1’ye uygun bir cihazla, 500 mm diisme yiiksekliginden uygulanmalidir
(bkz Sekil J.3).

J.4.3 Yumusak carpma deneyi Madde J.2.2'ye uygun bir cihazla, 700 mm disme yiksekliginden
uygulanmahdir (bkz Sekil J.3).

J.4.4 Carpma cihazi gerekli disme yiksekligine kadar cekilmeli ve birakiimalidir. Cihaz panele, panel
genisliginin ortasinda ve panelle ilgili zemin seviyesinden 1,0 m + 0,05 m yukseklikte carpmalidir.

Dusme yuksekligi referans noktalari arasindaki dusey mesafedir (bkz Sekil J.3).
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J.4.5 Her deney numunesi ile Madde J.2.1 ve Madde J.2.2'de belirtilen her bir cihaz icin yalniz bir deney
yapilmahdir. Ayni panel Uzerinde iki deney yapilabilir.

J.5 Deney sonuglarinin yorumlanmasi

Deney numunesinin standarda uygunlugu asagida belirtilen durumlarda kabul edilir. Deneylerden sonra:

a) Panel tamamen tahrip olmamalidir,

b) Panelde catlaklar meydana gelmemelidir,

c) Panelde delikler meydana gelmemelidir,

d) Panel kilavuzlarindan ¢ikmamalidir,

e) Kilavuz elemanlarda kalici bigcim degistirme olmamalidir,

f)  Sert carpma deneyinden sonra, ¢garpma noktasindaki ¢atlaksiz en fazla 2 mm c¢apindaki bir iz haricinde
ve yumusak ¢arpma deneyinden sonra camin ylzeyinde hig bir tahribat olmamaldir.

J.6 Deney raporu®’

Deney raporunda en az asagida belirtilen bilgiler bulunmalidir:
a) Deneyleri yapan laboratuvarin adi ve adresi,

b) Deneylerin tarihi,

c) Deney numunesinin élclleri ve yapisi,

d) Panelin tespit sekli,

e) Deneylerdeki disme yikseklidi,

f)  Yapilan deneylerin sayisi,

g) Deneylerden sorumlu kisinin imzasi.

J.7 Deney yapilmasi gerekmeyen durumlar

Standardin kurallarini sagladigi bilindiginden o6tirt, Cizelge J.1 ve Cizelge J.2‘°ye uygun paneller
kullanildiginda deneylerin yapilmasina gerek yoktur.

Yapilarla ilgili millT ydnetmeliklerin daha agir kurallar 6éne strebilecedi hususuna dikkat edilmelidir.

Cizelge J.1 - Kabin duvarlarinda kullanilacak diz cam paneller

Cam tipi Panel igine sigabilecek dairenin ¢api
Enfazla1m Enfazla2m
En kuguk kalinlik (mm) En kdguk kalinlik (mm)
Termik 6n gerilmeli camlardan 8 10
mamul lamine cam (4+4+0,76) (5+5+0,76)
Lamine cam 10 12
(5+5+0,76) (6 +6+0,76)

Cizelge J.2 - Yatay hareket eden siirmeli kapilarda kullanilacak diiz cam paneller

Cam tipi En kigik kalinhk Genislik Serbest kapi Cam panellerin tespit
(mm) (mm) yuksekligi (m) sekli

Termik 6n gerilmeli camlardan 16 360 - 720 en fazla 2,1 2 tespit yeri

mamul lamine cam (8+8+0,76) altta ve Ustte

Lamine cam 16 300 - 720 en fazla 2,1 3 tespit yeri

(8+8+0,76) altta, Ustte ve bir yanda
10 300 - 870 en fazla 2,1 bitin kenarlarda

(6+4+0,76)
(5+5+0,76)

Cizelgedeki degerler 3 ve 4 yerden tespitte tespit profillerinin birbirine sabit olarak baglanmasi durumunda
gecerlidir.

“") TSE Notu: Deney raporu, burada istenilen bilgilere ilaveten, TS EN ISO/IEC 17025'de verilen bilgileri de
ihtiva edecek sekilde dizenlenebilir.
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Olgiiler mm'dir.

200

<
<

—> 30

l«<— 100

1: Carpma halkasi
2: Disme yuksekliginin dlgtlmesi icin referans noktasi
3: Serbest birakma tertibatinin baglanti yeri

Sekil J.1 - Sert carpma igin cihaz
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Olgliler mm’dir.

A
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2
wn
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1: Dis agilmis gubuk

2: En buylk ¢ap dizleminde disme ylksekliginin dlgtilmesi igin referans noktasi
3: Deri torba

4: Celik disk

5: Serbest birakma tertibatinin baglanti yeri

Sekil J.2 - Yumusak ¢arpma igin cihaz
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Olgiiler mm’dir.

X LLLL L AN A R o

b

1: Cergeve

2: Deney numunesi cam

3: Carpma cihazi

4: Deney numunesi cam panel ile ilgili zemin seviyesi
H: Dusme ylksekligi

Sekil J.3 - Deney donanimi, disme yuksekligi
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Ek K
Surtunme ile tahrikli asansorler i¢in kuyu ust bosgluklarindaki serbest
mesafeler

:. - : - H

:- n : : (m)

1,54 1,74 2.& /

1.4 1 1.6 2.3 /

1.341.54 2.2 /

T <

**)

1 11
0.9 0.035v2 /
4 1.1 4 1.8
0.5x0,035v ¢
0.8 4 1 4 1.7 /\7/'?\”/ v
0.7 4094 1.6 y A 2
0.6 { 084 15 Vi / —0.33x0 035v
/ 1 —
054071 1. / /] —
0.4 1 0.8 13 \ s |
034054 1.2 LT % &\«
, , / 3
W A < i |
0.1 4 Oaj 1 ..J/’
! 2 3 & 5 L] 7 v(im/s)
2.67 1. 78
: Beyan hizi

: Serbest mesafeler

Kalin gizgiler: Madde 5.7.1.3 ’Un izin verdigi imkanlardan azamf avantaj saglandiginda, mimkuin olan
en kiglk mesafe.

Sigramaya karg! kilitteme etkili bir gergi tertibatina sahip dengeleme halatli asansérlerde, Madde
5.7.1.4°e gbre yapilan hesaplamalar sonucu elde edilen deder sahasi. Bu tertibat sadece 3,5 m/s’nin
ustindeki beyan hizlan icin zorunlu olmakla birlikte, daha dusuk hizlarda kullaniimasi yasak ta
degildir.

Bu degerler, seyir mesafesi ve bu techizatin tasarimina baglidir.

Sekil K.1 - Sirtinme tahrikli asansérlerin kuyu Ust bosluklarindaki serbest mesafelerini gdsteren grafik
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Ek L
Gerekli tampon stroklari

@ 0 N
\

\
[~

[ [ /

N
NOWwW I Ul Oy
\

~
\

9
0.8 AELD /

0.7 7 / L6
C 6 (2) // / /

0.1 —
0
1 z 3 L 5 6 7 8 vim/s)

s : Tampon stroku 4 : Enerjiyi harcayan tipte tamponlar, strok azaltma = 0,5
v:Beyanhizz . (Madde 10.4.3.2 a)
1 : Enerjiyi depolayan tipte tamponlar (Madde 10.4.1.1) 5 : Enerjiyi harcayan tipte tamponlar, strok azaltma= 0,33
2 : Geri donusg hareketi tamponlanmig enerjiyi depolayan tipte (Madde 10.4.3.2 b)

tamponlar (Madde 10.4.2) 6 : Kalin gizgi Madde 10.4.3’Un tim imkanlar kullanildiginda
3: Stroku azaltilmamis enerjiyi harcayan tipte tamponlar mumkin olan en kigik stroku gosterir.

(% madde 10.4.3.1 1

Sekil L.1 - Gerekli tampon stroklarini gdsteren grafik (Madde 10.4)
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Ek M
(Bilgi igin)

Tahrik yeteneginin hesaplanmasi

M.1 Giris

Tahrik yetenegi:

— Normal harekette,

— Durak seviyesinde yukleme sirasinda,

—  Durdurma tertibati calistiginda frenleme esnasinda
glvenceye alinmis olmaldir.

Bununla birlikte, kabinin herhangi bir nedenle kuyu iginde bloke edildigi her zaman, halatlarin tahrik kasnagi
Uzerinde kaymasi géz 6niine alinmaldir.

Asagidaki hesap islemi ¢elik halat ve gelik veya dokim tahrik kasnagi kullanilan ve tahrik makinasinin kuyu
Ustlinde bulundugu geleneksel uygulamalarda tahrik yeteneginin dederlendirilmesi igin bir kilavuzdur.

Tecribelerin de gdsterdigi gibi, elde edilen sonuglar dahili giivenlik paylarindan 6ttrda gavenlidir. Bu nedenle
asagida belirtilen hususlarin ayrintili olarak g6z énune alinmasi gerekli degildir:

— Halat yapisi,

— Yaglamanin tip ve miktari,

— Halat ve tahrik kasnaklarinin malzemesi,

— imalat toleranslari.

M.2 Tahrik yeteneginin hesaplanmasi
Asagidaki formdller kullaniimahdir:

T
—L<e™ kabinin yuklenmesi ve durdurma tertibati galismasi igin;

>e'™  Kkabinin bloke edildigi durumlar icin (karsi agirlik tampon (zerine oturdugunda ve tahrik makinasi

R |:' R

yukari yénde donerken).

Burada;

f : Surtinme degeri,

a : Halatlarin tahrik kasnagina sarilma agisi,

T, , T, : Tahrik kasnagini her iki yanindaki halat kisimlarinda meydana gelen kuvvetler.

M.2.1 T;, T, ‘nin hesaplanmasi

M.211 Kabinin yiiklenmesi

Statik T, / T, orani, %125 beyan yiku ile yUkli kabinin kuyu igindeki en elverigsiz konumuna gore
hesaplanmalidir. Madde 8.2.2°deki durum, beyan yuki i¢in 1,25 ¢arpani yeterli olmuyorsa 6zel olarak ele
alinmalidir.

M.2.1.2 Durdurma tertibatinin ¢caligmasi
Dinamik T, / T, orani, kabinin kuyu igindeki en elverigsiz konumuna ve yik durumuna (bos veya beyan yuki
ile yUkld) gore hesaplanmalidir.

Batin hareketli kisimlar, tesisin halat aski oranini hesaba katarak, kendi frenleme ivmeleri ile géz 6niine
alinmalidir.

Hi¢ bir durumda frenleme ivmesi asagida belirtilenlerden az olmamalidir:
- 0,5m/s® normal durumda,
- 0,8m/s®  stroku kisaltilmis tamponlar kullanildiginda.
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M.2.1.3 Kabinin bloke edilmesi

Statik T, / T, orani, kabinin kuyu icindeki en elverissiz konumuna ve yik durumuna (bos veya beyan yuki ile
yukli) gére hesaplanmalidir.

M.2.2 Siirtiinme degerinin hesaplanmasi

M.2.2.1 Kanal sekilleri

M.2.2.1.1 Yarim daire ve alttan oyuk viv profili

B : Alttan oyuk agisi
v : Viv agisi

Sekil M.1 - AltKanatlan oyuk viv profili

Asagidaki formal kullaniimahdir:

¢(a57—ﬂnﬂj
2 2

'ﬁ—ﬂ—y—sinﬁ+sin7/

f=u

Burada:

£ :Alttan oyuk agisinin degeri,
y @ Viv acisi degeri,

4 Surtinme katsayisi,

f : Surtiinme degeri

dir.

Alttan oyuk acisi g 'nin degeri 106° (1,83 radyan) den buyik olmamaldir. Bu agi, kanal altinin % 80
kesilmesine tekabdll eder.

Viv agisi ¥ ‘nin degeri, kanal seklinin tasarimina gére imalatgl tarafindan verilmelidir. Viv agisi hi¢ bir
durumda 25° (0,43 radyan) den az olmamalidir.

M.2.2.1.2 V-kanallar

Kanallara ek bir sertlestirme islemi uygulanmadidi durumlarda asinma nedeniyle tahrik yeteneginin
azalmasini sinirlamak i¢in kanal altinin kesilmesi gereklidir.
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B : Alttan oyuk agisi
v : Viv agisi

Sekil M.2 - V- Kanal

Asagidaki formiller kullaniimahdir:
— Kabinin ylklenmesi ve durdurma tertibati galismasi igin:

4. (1—sin 'gj
f=py———= sertlestiriimemis kanallar igin;
T—p-sing
1 L -
f=pu—— sertlestiriimis kanallar igin;
sin”
2
— Kabinin bloke edildigi durumlar igin;
1
f=pu— sertlestiriimis ve sertlestiriimemis kanallar igin.
sin”
2

Burada:

£ Alttan oyuk agisinin degeri,
y . Viv agisinin degeri,

u - Sirtiinme katsayisi,

f . Surtinme degeri.

Alttan oyuk agisi g’nin degeri 106° (1,83 radyan) den bulylk olmamalidir. Bu kanal altinin % 80 kesilmesine
tekabul eder. Viv agisi insan ve ylk asansoérlerinde hi¢ bir durumda 35° den az olmamalidir.
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M.2.2.2 Surtiinme katsayisi ig¢in kabuller

0,1
0,09
\

0,08 ~—
0,07 E—
0,06 — —
0,05
0,04
0,03
0,02
0,01

Sekil M.3 - Sirtiinme katsayisinin en kliglik degeri

Asagidaki degerler uygulanmalidir:

- Yikleme igin #=01
, . 01
—  Durdurma tertibati calismasi icin M= v
1+ —
10
- Kabinin bloke edildigi durumlar igin 1=0,2
Burada;

u : Surtinme katsayisi,
\Y; : Kabinin anma hizindaki halat hizi.

157



ICS 91.140.90 TURK STANDARDI TS EN 81-1 + A3/Mart 2011

1, 2, 3, 4: Makaralarin hiz katsayisi (mesela: 2 = 2 - vy )
Sekil M.4 - Genel durum
M.3 Uygulama 6rnegi

Asagidaki formuller gegerlidir:

. M ) !
T, = (P+Q+ Moy :MT”*V) (9, ia)+ 2f°:p g, + Mg (9, J_rr-a)—(—2 TPTD -aj

2 _ 9, r-1
i(mDP r- a)” M SRear * & (%j * z (mPcar : iPcar : a) * %
i=1

: M . v
T, = Mo (gnia)+ comp 'gn+'V|3Rcwt'(gnJ—Fr'a)ﬁ“—l\/ICRCWt (g +a)—(2 - -a}

r 21 r n r

V
2 r-1
Tl r —2'r - I:RCWt
i(mDP ’ r-a) T |\/ISRcwt a- 2 * Z(mPcwt “Ipewt 'a) *
i=1 r
LPNE
Tz
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Durumlar;

| : Yalniz en Ust konumda duran kabinde,

1 : Saptirma kasnagi kabin veya karsi agirlik tarafinda,
[ : Yalniz halat aski orani > 1 ise,

v : Yalniz en st konumda duran kargi agirlikta,

Y : Yalniz halat aski orani > 1 ise.

Burada;

Mpcar - Kabin tarafindaki kasnagin indirgenmis kitlesi Jpear / R? (k9),

Mpewt  © Karsi agirlik tarafindaki kasnagin indirgenmis kitlesi Jpey/ R? (kg),

Mmprp  : Dengeleme halati gergi tertibati kasnaklarinin (2 adet kasnak) indirgenmis kutlesi Jppr/ R? (kg),

Mpp : Kabin / karsi agirlik tarafindaki saptirma kasnaginin indirgenmis kiitlesi Jpp/ R? (kg),

Ns . Aski halatlarinin sayisi,

Ne . Dengeleme halatlarinin/ zincirlerinin sayisi,

Ny . Kabin bukilme kablolarinin sayisi,

P . Bos kabin ve kabine asili pargalarin, mesela: kabin bikiilme kablosunun kabin tarafindan taginan
kismi ve varsa dengeleme halatlari/zincirlerinin vb. kitlelerinin toplami (kg),

Q . Beyan yuka (kg),

Mt :  Kasnaklar dahil kargi agirhidin katlesi (kg),

Msr . Aski halatlarinin gergek kutlesi ([0,5 H + y] - ng - aski halatinin birim uzunluk basina kitlesi) (kg),

Msrear : Kabin tarafindaki kitle Msg (kg),

Msrewt - Karsi agirlik tarafindaki kitle Msg (kg),

Mcr :  Dengeleme halatlarinin/ zincirlerinin gergek katlesi ([0,5 H + y] - n. - halatin/ zincirin birim uzunluk
basina kitlesi) (kg),

Mcrear : Kabin tarafindaki kitle Mcr (kg),

Mcrewt : Karsi agirhik tarafindaki kitle Mcg (kg),

Mray : Kabin bukilme kablolarinin gergek katlesi ([0,25 H + 0,5 y] - n; - buktlme kablosunun birim
uzunluk basina kutlesi) (kg),
Mcomp : Kasnaklar dahil dengeleme halati gergi tertibatinin kitlesi (kg),
FRear @ Kuyudaki strtinme kuvveti (kabin tarafindaki yataklarin verimleri, raylardaki strtinme, vb. ) (N),
FRat : Kuyudaki sturtinme kuvveti (kargi agirlik tarafindaki yataklarin verimleri, raylardaki stirtiinme, vb. ) (N),
H . Seyir mesafesi (m),
y : Kabin/ karsi agirligin seyir mesafesinin ortasina olan uzakhgi (m), (0,5 H seviyesinde y=0),

T., T, : Tahrik kasnagini her iki yanindaki halat kisimlarinda meydana gelen kuvvetler (N),
r . Halat aski katsayisi,

A} a : Kabinin frenleme ivmesi (pozitif deger) (m/s?), (Al
On : Standard yergekimi ivmesi (m/s?),
ipcar : Kabin tarafindaki kasnaklarin sayisi (saptirma kasnagi harig),
ipcut . Karsi agirlik tarafindaki kasnaklarin sayisi (saptirma kasnagi harig),
- . Statik kuvvet,
— — . Dinamik kuvvet,
f : Sirtlinme degeri,
a . Halatlarin tahrik kasnagina sarilma agisi,
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Ek N

Halat guvenlik katsayisinin hesaplanmasi

N.1 Genel

Bu ek, Madde 9.2.2 ile ilgili olarak, aski halatlari i¢in glivenlik katsayisinin hesaplanmasinda uygulanacak

metodu tarif eder. Bu metot asagida belirtilen hususlari géz énline alir:

— Celik veya dokum tahrik kasnadi gibi geleneksel malzemeler kullanilarak tasarimlanan halath tahrik
sistemleri,

— Standardlara uygun gelik halatlar,

— Periyodik bakim ve kontrollerin diizenli yapildigi varsayilarak, yeterli halat dmra.

N.2 Kasnaklarin egsdeger sayisi Nequiv

Halatlarin egilme sayisi ve her bir edilmenin agirlik derecesi halatta aginmaya neden olur. Bu olay, kanal
sekli (yuvarlak veya v-kanal) ve ters yonde egilmenin olup olmamasindan da etkilenir.

Her egilmenin agirlik derecesi tek yonde egilme sayisi ile esitlenebilir.

Tek ydnde egilme, yarigapi, halat yaricapindan % 5 - % 6 daha blylk ve yarim daire seklinde kanali olan bir
kasnaktan, halatin gegisi olarak tarif edilir.

Esdeger kasnak sayisi Neqiy ile ilgili tek yonde egilme sayisi agagidaki formilden elde edilebilir:
Nequiv = Nequiv t) + Nequiv(p)

Burada;

Nequiv iy : tahrik kasnaklarinin esdeger sayisi,

Nequiv (p) - Saptirma kasnaklarinin esdeger sayisi.

N.2.1  Nequiv 9 ‘nin hesaplanmasi
Nequiv iy degerleri Cizelge N.1°‘den alinabilir.

Cizelge N.1 - Nequiv (y ‘nin degerleri

V- kanallar Kanal agisi y — 35° 36° 38° 40° 42° 45°

Nequiv () — 18,5 15,2 10,5 71 5,6 4,0
[%0) Alt kesik yarim Alt kesilme agisi B 75° 80° 85° 90° 95° 100° 105°
daire ve alti kesik V- Nequiv (9 2,5 3,0 3,8 5,0 6,7 10,0 15,2
kanallar

Alti kesik olmayan yarim daire kanallarda Nequiv ¢y = 1.

N.2.2 Nequiv p)'nin hesaplanmasi
Ters ydonde egilme, birbirini takip eden iki sabit kasnada halatin deddigi yerlerin mesafesi halat ¢capinin 200
katini agsmiyorsa g6z énuine alinmalidir.

N =K, (N, +4-N,)

equiv(p)

Burada:
N ps = Tek yonde egdilmeli kasnak sayisi,

N or = Ters yonde edilmeli kasnak sayis,

Kp = Tahrik kasnagi ¢apinin kasnak ¢apina orani,
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D, = Tahrik kasnag ¢apl,

D_ = Tahrik kasnagi harig, diger tim kasnaklarin ortalama gapidir.

p

N.3 Giivenlik katsayisi

Belli bir halath tahrik sisteminde, glivenlik katsayisinin en kuguk degeri, kesin D, / d; orani ve hesaplanan
Nequiv hesaba katilarak Sekil N.1°‘den segilebilir.

Sekil N.1‘deki egriler agagidaki formille elde edilmektedir:

695,8510° -Nequiv

0g
(DtJBﬁW

dr
2,6834 —
D -2,894
log 77,09-(tJ

dr
S¢ =10
Burada:
St : Guvenlik katsayisi,
Nequv : Egsdeger kasnak sayisi,
Dy : Tahrik kasnagi capl,
d; : Halat ¢api.
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Sekil N.1 - En kiigiik guvenlik katsayisinin hesaplanmasi
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N.4 - Ornekler
Esdeger kasnak sayisinin (Nequv ) hesaplanma érnekleri Sekil N.2 ‘de verilmigtir.
Ornek 1
® V- kanal, y=40°
Nequiv = 71
600° Kp =2,07
i Nequiv ® = 2. 2,07 = 4,1
i Nequiv =11,
(1) i
|
i (1) kabin tarafi
500°? 500°? i Not: sabit olmayan kasnaklar nedeniyle
k / i ters yonde egilme yok.
|
i
i
Ornek 2
V- kanal, y=40°, B = 90°
¢ Nequiv = 5
600 Ko =5,06
Nequiv (o) = 5,06
Nequiv =10,06
400°
Ornek 3

Yarim daire kanal,
400° Nequivy = 1+1 (Gift sarim)
Ko =1
Nequv = 4

SEKIL N.2 - Esdeger kasnak sayisinin hesaplanma érnekleri

163



ICS 91.140.90 TURK STANDARDI TS EN 81-1 + A3/Mart 2011

Ek O
(Bilgi igin)

[“2Makina mekanlar - Erisim (Madde 6.1)

§6.5

§6.44

3 S

Aciklama

1  Kapilar ve imdat kapilar1 § 6.3.4 ve 6.4.7
2 Makina Mekanlari § 6

3 Girig§6.2

Sekil 0.1 — Makina mekanlari — Erigsim (Madde 6.1)
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Ek P
(Bilgi igin)

Uygulanabilecek tedbirlerin tarifleri

Asagidaki cizelgede Madde 14.1.2.6’daki kurallar yerine getirilirken yararli olacagi dugunuilen
uygulanabilecek tedbirlere iliskin bilgiler yer almaktadir.

Cizelge P.1 - Hata kontrolu icin uygulanabilecek tedbirlerin tarifleri

Bilesenler ve | Tedbir No: Tedbirlerin tanimi
fonksiyonlar

Yapi M.1.1 Otokontrolli bir kanalli yapi

Aciklama:

Yapi tek bir kanaldan olusmasina ragmen, giivenli kapanmayi saglamak igin
yedek cikig yollari temin edilmelidir. Otokontrol (déngusel) uygulamaya bagl
olabilen zaman araliklarinda PESSRAL’In alt birimlerine uygulanir. Bu
deneyler (Ornegin CPU deneyleri veya bellek deneyleri) veri akisindan
badimsiz olan gizli hatalari tespit etmek igin tasarlanir.

Tespit edilen bir hata sistemin glvenli duruma ge¢mesine neden olmalidir.

M.1.2 Otokontrolli ve denetlemeli bir kanalli yapi

Aciklama:

Otokontrollii ve denetlemeli bir kanalli yapi, uygulamadan bagimsiz olarak
otokontrol iglemlerinden dogabilecek sistemden periyodik olarak deney verisi
alan ayri bir donanim denetleme biriminden meydana gelir. Hatali verinin
olmasi durumunda, sistem givenli duruma gegmelidir.

islem biriminin kendisi yada denetleme biriminin kapanmaya neden olmasi
icin en az iki adet bagimsiz kapanma yolu gereklidir..

M.1.3 Karsilastirmali iki veya daha fazla kanal

Aciklama:

Guvenlikle ilgili iki kanalli tasarim ik adet bagimsiz ve geri beslemesiz
fonksiyonel birimden olugur. Bu her bir kanalda belirlenen fonksiyonlarin
bagimsiz olarak islenmesine imkan saglar. Yalnizca bir adet gtvenlik
tertibatinin calismasi i¢in tasarlanmis iki kanalll PESSRAL igin, kanallarin
tasarimi, donanim ve yazilim bakimindan benzer olabilir. Glvenlikle ilgili
birkag fonksiyonun birlesmesi gibi karmasik ¢ézimler icin kullanilan iki kanalli
PESSRAL durumunda ve islemlerin veya kosullarin tam olarak onaylanabilir
olmamasi halinde, donanim ve yazilim fakliliklari dikkate alinmalidir.

Bu yapi, veriyolu karsilastirmasi gibi i¢ sinyaller ve/veya hatanin tespitinde
yardimci olmasi i¢in kullanilan guvenlik fonksiyonlariyla alakali dis sinyalleri
karsilastiran bir fonksiyon igerir.

Kanallarin kendisi yada karsilastiricinin kapanmaya neden olabilmesi i¢in en
az iki adet bagimsiz kapanma yoluna ihtiya¢ duyulur. Bizzat kargilastirmanin
kendisi de hata tanima islemine maruz kalmalidir.
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Cizelge P.1 - Hata kontrolu icin uygulanabilecek tedbirlerin tarifleri (Devami)

Bilesenler ve Tedbir No: Tedbirlerin tanimi
fonksiyonlar
islem Birimi M.2.1 Hata diizeltici donanim

Aciklama:

Bu birimler 6zel hata algilama veya hata dizeltici devre teknikleri kullanarak

gergeklestirilebilir. Bu teknikler basit yapilar olarak bilinir

M.2.2 Yazilim ile otokontrol

Aciklama:

Guvenlikle ilgili uygulamalarda kullanilan iglem biriminin batin fonksiyonlari

dongusel olarak deneye tabi tutulmalidir. Bu deneyler bellek, 1/O’lar gibi alt

bilesenlere yapilan deneylerle birlestirilebilir.
M.2.3 Donanim destekli yazilim ile otokontroll

Aciklama:

Hata algilamada otokontrol fonksiyonlarini destekleyen 6zel bir donanim

tesisi kullanilir. Ornegin, belirli bit yapilarinin periyodik gikisini kontrol eden

bir denetleme birimi.
M.2.4 2 kanall yapilar igin karsilastirici
Aciklama
1 Kargilastirici 2

Donanim karsilastirmali iki kanal:

a) Her iki igslem biriminin sinyalleri donanim birimi kullanilarak déngusel
veya devamli olarak karsilastirilir. Karsilastirici, harici olarak deney
yapilmis bir birim olabilir veya otomatik denetleme cihazi olarak
tasarlanabilir veya

b) Her iki kanalin sinyalleri islem birimi kullanilarak karsilastirilr.
Karsilastirici harici olarak deney yapilmis bir birim olabilir veya otomatik
denetleme cihazi olarak tasarlanabilir

M.2.5 2 kanalin karsilikli karsilagtirmasi

Aciklama

1 | Karsllastirici Kargllastirici| o

Karsilkli olarak glivenlikle ilgili donglsel olarak veri aligverisi yapmada iki
adet yedek islem birimi kullanilir. Veri karsilastirmasi her bir birim tarafindan

yaplilir.
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Cizelge P.1 - Hata kontrolu icin uygulanabilecek tedbirlerin tarifleri (Devami)

Bilesenler ve
fonksiyonlar Tedbir No: Tedbirlerin tanimi
Degismez bellek M.3.1 Bir sdzclik yedeklemeli blok giivenlik islemi (Ornegin tek sézciik
araliklari genisliginde ROM ile isaret olusumu)
(ROM, EPROM,..) Aciklama:

Bu deneyde ROM igerigi belli bir algoritmayla en az bir s6zcuk’luk
bellede sikistinlir. Bu algoritma, 6érnegin dongusel artiklik denetimi
(CRC), donanim veya yazilim kullanilarak gerceklestirilebilir

M.3.2 Coklu bit yedeklemeli sézciik kaydetme ( Ornegin degistirilmis
Hamming kodu)
Aciklama:
Bellekteki her s6zcuk degistirilmis bir hamming kodu Uretmek icin
birkac yedek bit'le en az 4 hamming uzakligi kadar genisletilir.
Soézcuk her okundugunda, yedek bitler kontrol edilerek bozulmanin
meydana gelip gelmedigine karar verilebilir.Eger bir farklilk varsa,
sistem givenli duruma gegmelidir.

M.3.3 Blok kopyali blok giivenlik islemi
Aciklama
Adres alani iki bellekle donatilir. ilk bellek normal bir sekilde
cahgir.ikinci bellek ayni bilgileri igerir ve birinciyle paralel olarak girilir.
Cikiglar karsilastirilir ve bir farkhlik tespit edilirse hata oldugu kabul
edilir. Bazi bit hata turlerini tespit etmek icin, veri iki bellekten birine
ters bir sekilde saklanir ve okurken bir kez daha terslenir. Yazilim
isleminde, her iki bellek bdlgesinin iceridi bir programla déngusel
olarak karsilastirilir

M.3.4 Coklu sozciik yedeklemeli blok giivenlik islemi
Aciklama
Bu islem CRC algoritmasi kullanarak isareti hesaplar, fakat sonug iki
sbzcuk boyutundadir. Eklenmig isaret saklanir, yeniden hesaplanir ve
tek s6zcuk durumunda oldugu gibi karsilastirilir. Bir farkhlik varsa
hata mesaji Uretilir

M.3.5 Bir bit yedeklemeli sézciik kaydetme (Ornegin eslik bitiyle denetleme

yapan ROM)

Aciklama

Her s6zcugu mantiksal 1’lerin tek veya cift sayisina tamamlamak igin
bellekteki her s6zciik, bir bit eklenerek ( “eslik” biti) genisletilir. Veri
bitinin eslenigi her okundugunda kontrol edilir. Hatali 1’ler tespit
edilirse, bir hata mesaji Uretilir. Tek veya cift eslenigi segiminde, sifir
bitli s6zcukler (yalnizca O’lardan olusur) ve bir bitli s6zcikler( yalnizca
1’lerden olusur) 6zellikle hata durumunda daha sakincalidir ve o
sozclk gecerli kod degildir. Eslik, veri s6zciigl ve onun adresini
birlestirmek i¢in hesaplandiginda, adresleme hatasini tespit etmek
icinde kullanilabilir.
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Cizelge P.1 - Hata kontrolu icin uygulanabilecek tedbirlerin tarifleri (Devami)

Bilesenler ve
fonksiyonlar

Tedbir No:

Tedbirlerin tanimi

Degisken bellek
araliklari

M.4.1

Statik veya degisken hatalara kargl deney deseniyle kontrol, érnegin
RAM deneyi “Yurime yolu”

Aciklama:

Deney yapilacak bellek alanina sabit bit akintisiyla ilk deger atanir. ilk
hicre terslenir ve bellek alaninin saglam oldugundan emin olmak igin
geri kalan bellek alani incelenir. Bundan sonra ilk hucre ilk dederine
geri dondurulmek icin tekrar terslenir ve butin islem bir sonraki hicre
icin tekrar edilir. Gezici bit modelinin ikinci kez g¢alistiriimasi ters
bellek alaninda 6nceden degder atamasiyla yapilir. Farklilik
durumunda, sistem giivenli duruma gecer

M.4.2

Blok kopyali blok guivenlik igslemleri, érnedin donanim veya yazilim
karsilastirmali ¢ift RAM

Aciklama:

Adres alani 2 bellekle donatilir. ilk bellek normal bir sekilde
caligir.ikinci bellek ayni bilgileri igerir ve birinciyle paralel olarak
girilir.Cikislar karsilastirihr ve bir farklilik tespit edilirse bir hata oldugu
kabul edilir. Baz bit hata turlerini tespit etmek igin, veri iki bellekten
birine terslenerek saklanir ve okurken bir kez daha terslenir. Yazilim
isleminde, her iki bellek bdlgesinin igerigi bir programla déngusel
olarak karsilastirilir

M.4.3

Statik ve degisken hatalarin kontroli igin muayene 6rnegin “GALPAT”

Aciklama

a) “galpat” RAM deneyi: Terslenmis eleman 6nceden ayriimis
standard bellede yazilir ve sonra geri kalan hicreler, igeriginin
dogrulugunun saglanmasi i¢in kontrol edilir. Geri kalan
hiicrelerden birine okuma igin yapilan giristen sonra, buna ek
olarak terslenmis hiicre ayrica kontrol edilir ve okunur. Bu islem
her hiicre icin tekrar edilir. ikinci bir calistirma dnceden bir ters
atama ile gergeklestirilir.
Farklilik varsa bir hata oldugu kabul edilir; veya

b) Acik “galpat” deneyi: Deneyin baslangicinda, deney yapilacak
bellek alaninin icerigiyle ilgili yazilim veya donanim kullanarak bir
isaret olusturulur ve bu kaydedicide depolanir; Bu, galpat
deneyinde hafizaya énceden atanan degerle uyusmaktadir. igerik
terslenmis sekilde deney hicresinin igine yazilir ve geri kalan
hicrelerin icerigi incelenir. Deney hiicresinin igerigi, bu
hicrelerden birine okuma erigiminden sonra yine okunur. Geri
kalan hicrelerin igerigi gercekten bilinmediginden, icerikleri tek
basina incelenmez, fakat yine isaret olusturulur. ilk hiicre igin ilk
¢alistirmadan sonra, bu hiicre igin ikinci ¢aligtirma birkag kez
terslenmis icerikte meydana gelir ve bu yuzden icerik tekrar
gercek olur. Bu nedenle, belledin orjinal icerigi yeniden
olugturulur. Diger batun hlcreler ayni sekilde deneye tabi tutulur.
Farklilik varsa bir hata oldugu kabul edilir
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Cizelge P.1 - Hata kontrolu icin uygulanabilecek tedbirlerin tarifleri (Devami)

Bilesenler ve Tedbir No: Tedbirlerin tanimi
fonksiyonlar
I/O birimleri ve M.5.1 Cok kanalli paralel giris
arabirimler Aciklama:
Tanimlanmis dayanma bolgesine (zaman degeri) uyan bagimsiz
giriglerin veri akigina bagh olarak karsilastirmasidir.
M.5.2 Cikigi tekrar okuma (denetlenen ¢ikis)
Aciklama:
Tanimlanmig dayanma bdlgesine (zaman degeri) uyan bagimsiz
¢ikiglarin veri akisina bagl olarak kargilastirmasidir. Hata her zaman
hatali gikigla ilgili degildir.
M.5.3 Cok kanalli paralel ¢ikis
Aciklama:
Bu veri akigina bagh ¢ikis yedegidir. Hata tanima, dogrudan teknik bir
islemle veya harici karsilagtiricilarla yapilir.
M.5.4 Kod glvenligi
Aciklama
Bu iglem sistematik ve ¢cakisan hatalarla ilgili giris ve ¢ikis bilgilerini
korur. Bu, bilgi yedeklemesi ve/veya zaman yedeklemesiyle giris ve
¢lkis birimlerinde hatanin veri akisina badli olarak taninmasini saglar.
M.5.5 Deney deseni(model)
Aciklama
Bu beklenen degerlerle, goézlemlenenleri karsilastiran tanimlanmig
deney deseni yardimiyla uygulanan giris ve ¢ikis birimlerinin bagimsiz
veri akis ddngisel deneyidir. Deney deseni bilgisi, deney deseninin
alinmasi ve deney deseninin degerlendirilmesi birbirinden badimsiz
olmak zorundadir.Butin muhtemel giris desenlerine deney yapildigdi
kabul edilir.
Saat M.6.1 Ayri zaman tabanli gézci
Aciklama
Programin dogru calismasiyla tetiklenen ayri zaman tabanl donanim
zamanlayicisidir.
M.6.2 Karsilikli denetleme
Aciklama
Diger iglemcinin programinin dogru calismasiyla tetiklenen ayri bir
zaman tabanli donanim zamanlayicisidir
Program dizini M.7.1 Program sirasinin zamanlanmasinin ve mantiksal denetiminin birlesimi

Aciklama
Program sirasini denetleyen zaman tabanli bir donanim vyalnizca

program bélimlerinin sirasi dogru bir sekilde yiritulUyorsa tetiklenir.

169




ICS 91.140.90 TURK STANDARDI TS EN 81-1 + A3/Mart 2011

Ek ZA
(Bilgi igin)
2006/42/EC Direktifi ile tadil edilen 95/16/EC"° Direktifinin temel gerekleri
ile bu standard arasindaki iligki

Bu standard 2006/42/EC Direktifi ile tadil edilmis 95/16/EC Yeni Yaklasim Direktifinin temel gereklerine uyum
saglamak igin Avrupa komisyonu ve Avrupa Serbest Ticaret Orguti tarafindan CEN’e verilen talimata goére
hazirlanmistir.

Bu standarda, bu Direktif altinda Avrupa Birligi Resmi Gazetesinde atifta bulunuldugunda ve en az bir Uye
ulkede milli standard olarak uygulandiginda, bu standardda verilen hukim ihtiva eden maddelere uygunluk,
bu standard kapsaminin sinir degerleri igerisinde, Direktifin ilgili temel gerekler ve ilgili EFTA
dizenlemelerine uygunluk sonucunu verir.

UYARI - Diger gerekler ve diger AB Direktifleri bu standardin kapsamina giren Grtine/Urinlere uygulanabilir.
Not 1 - Madde 6.2, Madde 6.3, Madde 6.5 ve Madde 6.7 hususunda bu standardin Madde 0.2.2’sine
bakiniz.

Not 2 - Madde 5.2.1.2'deki Not, kismen kapall asansor kuyusu olan asansorlerin kurulmasinin, yetkili millt
kuruluslarin iznine bagl olabilecegine isaret eder.

' TSE Notu: Bu direktif, T.C. Sanayi ve Ticaret Bakanhg tarafindan 31/01/2007 tarih ve 26420 sayili Resmi

Gazetede “Asansor Yonetmeligi” adi altinda yayimlanmis ve yayimi tarihinde yarirlige girmistir.
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