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TURK STANDARDI
TURKISH STANDARD

TS 10922 EN 81-1: 2001
A1: Mart 2007

ICS: 91.140.90

Bu ek, CEN tarafindan kabul edilen EN 81-1: 1998/A1: 2005 eki esas alinarak TSE Muhendislik Hizmetleri
intisas Grubu’'nca hazirlanmis ve TSE Teknik Kurulu'nun 13 Mart 2007 tarihli toplantisinda kabul edilerek
yayimina karar verilmistir.

Asansorler - Yapim ve montaj i¢in guvenlik kurallar -
Bolum 1: Elektrikli asansorler

Safety rules for the construction and installation of lifts -
Part 1: Electric lifts

0 Giris
Asagidaki madde eklenmistir.

0.2.6 EN 61508 standardlar serisinde yer alan metotlar géz 6nline alinarak risk analizi, terminoloji ve
teknik ¢ozumler ele alhnmigtir. Bdylece PESSRAL’a uygulanabilecek glvenlik fonksiyonlarinin
siniflandiriimasi mimkin olmustur.

Madde 0.3.5 silinmis yerine yeni Madde 0.3.5 gecmistir.

0.3.5 Bu standardin elektrik glivenlik tertibati ile ilgili kurallari, bu standarddaki tim kurallari saglayan bir
elektrik givenlik tertibatinda ariza meydana gelme olasihidi (Madde 14.1.2.1.1. b)) hesaba katiimayasi
gerekmeyecek sekilde dizenlenmistir..

2 Atf yapilan standard ve/veya dokiimanlar
Asagidaki standardlar eklenmistir.

EN, ISO, IEC Adi TS No') Adi
vb. No (ingilizce) (Tiirkge)

EN 61508-1 Functional safety of electrical/ electronic/ |TS EN Givenlikle lgili Elektrikli/
programmable electronic safety-related 61508-1* Elektronik/ Proglamlanabilir
systems - Part 1: General requirements Elektronik Sistemlerin Fonksiyonel

Gulvenligi-Bolim 1:Genel
Ozellikler

EN 61508-2 |Functional safety of electrical/ electronic/ |TS EN Guivenlikle lgili Elektrikli/
programmable electronic safety-related 61508-2* Elektronik/ Proglamlanabilir
systems - Part 2: Requirements for Elektronik Sistemlerin Fonksiyonel
electrical/electronic/programmable Glivenligi-Bolum 2: Guvenlikle ilgili
electronic safety-related systems Elektrikli/Elektronik

Programlanabilir Elektronik
Sistemler icin Ozellikler

' TSE Notu: Atif yapilan standardlarin TS numarasi ve Turkge adi 3. ve 4. kolonda verilmistir. * isaretli
olanlar bu standardin basildigi tarihte Ingilizce metin olarak yayimlanmis olan Turk Standardlaridir.
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EN, ISO, IEC Adi TS No” Adi
vb. No (ingilizce) (Tiirkge)

EN 61508-3  |Functional safety of electrical/ electronic/ |TS EN Giivenlikle lgili Elektrikli/
programmable electronic safety-related 61508-3* Elektronik/ Programlanabilir
systems - Part 3: Software requirements Elektronik Sistemlerin Fonksiyonel

Guvenligi-Bolim 3: Yazilim
Ozellikleri

EN 61508-4 Functional safety of electrical/ electronic/ |TS EN Givenlikle lgili Elektrikli/
programmable electronic safety-related 61508-4* Elektronik/ Programlanabilir
systems - Part 4: Definitions and Elektronik Guvenlikle ilgili
abbreviations Sistemlerin Fonksiyonel Guvenligi

Bolum 4: Tarifler ve Kisaltmalar

EN 61508-5 |Functional safety of electrical/ electronic/ |TS EN Guvenlikle iigili Elektrikli/
programmable electronic safety-related 61508-5* Elektronik/ Programlanabilir
systems - Part 5: Examples of methods for Elektronik Sistemlerin Fonksiyonel
the determination of safety integrity levels Givenligi-Bolim 5. Tam Givenlik

Seviyelerinin Belirlenmesi icin
Kullanilan Metotlara Ornekler

EN 61508-7 |Functional safety of electrical/ electronic/ |TS EN Gtivenlikle lgili Elektrikli/
programmable electronic safety-related 61508-7* Elektronik/Programlanabilir
systems - Part 7: Overview of techniques Elektronik sistemlerin Fonksiyonel
and measures Guvenligi-Bolim 7: Teknikler ve

Olcmelere Bakis

3

Tarifler

Asagidaki tarifler eklenmistir.

Asansoérlerin giivenlikle ilgili uygulamalar igin programlanabilir elektronik sistem (PESSRAL)
(programmable electronic system in safety related applications for lifts -PESSRAL-) (systéme électronique
programmable dans les applications liées a la sécurité des ascenseurs -PESSRAL-)

(programmierbares elektronisches System in sicherheitstechnisch relevanten Anwendungen fir Aufzliige —
PESSRAL-):

Cizelge A.1 ve Cizelge A.2'de listelenen glvenlige iliskin uygulamalarda kullanilan, gl¢ kaynaklari,
algilayacilar/diger veri giris cihazlari, veri yollari/ diger iletisim yollari ile tahrik ediciler ve ¢ikis cihazlari gibi
tim elemanlari dahil olmak lizere bir veya daha fazla progralanabilir elektronik cihazdan olusan kumanda,
koruma veya izleme sistemi.

Sistem reaksiyon zamani (system reaction time) (temps de réaction systéme) (Systemreaktionszeit):
Asagida iki degerin toplami:

a) PESSRAL’de hatanin olusumu ile asansérde hataya karsilik gelen hareketin baglangici arasindaki
zaman.

b) Asansoriin harekete karsi tepki vermesi ve giivenli bir duruma gelmesi arsindaki zaman.

Tam giivenlik seviyesi (safety integrity level —SIL-) (niveau d’intégrité de sécurité)
(Sicherheits-Integritatslevel)

PESSRAL’a atanmis guvenlik fonksiyonlari igin tam glivenlik kurallarini belirten ayrik seviye.

Not - Bu standardda Tam Gulvenlik Seviyesi 1 en digtuk, Tam Guvenlik Seviyesi 3 en ylksek seviyeyi

belirtmektedir.

14 Elektrik anizalarina karsi korunma, kumandalar, oncelikler
Madde 14.1.2.1.1 b)'ye asagidaki bent eklenmistir.

4) Guvenlikle ilgili uygulamalar igin programlanabilir elektronik sistemler Madde 14.1.2.6’ya uygun

olmalidir.

Asagidaki madde eklenmigtir.

14.1.2.6 Giivenlikle ilgili uygulamalan i¢in programlanabilir elektronik sistem (PESSRAL)
Cizelge A.1 ve Cizelge A.2 her bir elektrikli glvenlik tertibati igin tam guvenlik seviyesini vermektedir.
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Madde 14.1.2.6’a gore tasarimlanan sistemler Madde 14.1.2.3.2’nin kurallarini saglar.

Batin tam glvenlik seviyeleri (SIL’ler) igin ortak asgari kurallar Cizelge 6, Cizelge 7 ve Cizelge 8'de
listelenmigstir. Ayrici, Tam guvenlik seviyesi 1, Tam guvenlik seviyesi 2 ve Tam guvenlik seviyesi 3 i¢in gerekli
Ozel tedbirler sirasiyla Cizelge 9, Cizelge 10 ve Cizelge 11’de verilmistir.

Not - Cizelge 6 ila Cizelge 11°de listelen EN 61508-7 maddelerde EN 61508-2 ve EN 61508-3'deki ilgili
kurallarla atifta bulunulmaktadir.

Guvenli olmayan bir degisikligin engellenmesi icin PESSRAL'In program kodu ve guvenlikle ilgili verilerine
yetkisiz Kigilerce erisimi engellemek igin tedbirler saglanmalidir (Ornegin, EPROM, giris kodu,vb. tedbirlerin
kullaniimasi).

PESSTRAL ve givenlikle ilgili olmayan bir sistem ayni donanim Uzerindeyse, PESSRAL’e iliskin kurallar
saglanmalidir.

PESSTRAL ve givenlikle ilgili olmayan bir sistem ayni baskili devre plakasini paylasacaksa, Madde
13.2.2.3'de yer alan iki sistemin ayrilmasina iligkin kurallar uygulanir.

Asagidaki gizelgeler eklenmisgtir.

Cizelge 6 - Hatalardan kaginilmasi ve hatalarin giderilmesi igin ortak tedbirler —-Donanim tasarimi

Sira Sistem/unsur Tedbirler EN 61508-7’ye atif
No
1 islemci Otomatik denetim “Bekgi kdpedi” kullaniimasi Madde A.9
Bilesen secgimi Yalnizca teknik Ozelliklere uygun bilesenlerin
kullaniimasi
3 I/O Dbirimleri ve | Gug kesintisi veya sifirlama durumunda guvenli
iletisim durumun tanimlanmasi
baglantilar  dahil
araylzler
4 Gig kaynagi Asirt veya dusik gerilim durumunda guvenli | Madde A.8.2
tanimlanmis kapanma durumu
5 Degisken bellek | Kati hal belleklerin kullaniimasi
araliklar
6 Degisken bellek | Onylkleme islemi sirasinda degisken veri bellegi
araliklar okumal/yazma deneyi
7 Degisken bellek | Yalnizca bilgi iceren verilere uzaktan erisim (Ornegin,
araliklari istatistik)
8 Degismez bellek | Program kodunu, sistem tarafindan otomatik olarak
araliklari veya uzaktan midahale olarak degistirmek muimkiin
olmamali
9 Degismez bellek | Onyiikleme islemi sirasinda program kodu ve sabit | Madde A.4.2
araliklari veri belleklerinin en az toplama ile saglamaya denk bir
metotla kontroll
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Cizelge 7 - Hatalardan kaginiimasi ve hatalarin giderilmesi igin ortak tedbirler —Yazihim tasarimi

Sira Sistem/unsur Tedbirler EN 61508-7’ye atif

No

1 Yapi En gelismis teknolojilere (EN 61508-3) uygun program | Madde B.3.4/ Madde
yapisi (yani; modulerlik, veri kotarma, araytz tanimlama) | C.2.1

Madde C.2.9/ Madde
c.2.7
2 Onyukleme Onyukleme islemi sirasinda asansérin givenli bir
islemi durumu korunmalidir.

3 Kesmeler Kesmelerin sinirli kullaniimasi: I¢ ice kesmeler yalnizca | Madde C.2.6.5
bitin kesme dizisi tahmin edilebildiginde kullanilabilir.

4 Kesmeler Diger program dizisi ile birlikte olmasi durumu hari¢, | Madde A.9.4
kesme islemi ile “bekgi kdpeginin” tetiklenmemelidir.

5 Kapamak, gug¢ | Guvenlikle ilgili fonksiyonlar icin, verilerin kaydedilmesi

baglantisini gibi, kapama sirasindaki islemler olmamalidir.
kesmek

6 Bellek yonetimi Uygun tepki islemli donanim ve/veya yazilimda yigin | Madde C.2.6.4/
yonetimi Madde C.5.4

7 Program Sistemin tepki verme suresinden daha kisa yineleme
dongdlleri (iteration loops), 6rnegin; doéngl sayisinin
sinirlandiriimasi veya yuratiim sdresinin kontrolu ile.

8 Program Kullanilan programlamam dilinde yer almiyorsa, dizi | C.2.6.6
isaretcisi goreceli konum (offset) kontroll

9 Program Sistemi  tanimlanmig  gdvenli  duruma  gelmeye
zorlayacak, kural digi durumlarin (6rnegin, sifira
bolinme, tasma, degisken aralik kontroli gibi) tanimli
islenmesi

10 Program lyi sinanmig standard program kitiiphaneleri, onayli | Madde C.2.6.7
isletim sistemleri veya Ust dlzey program derleyicileri
hari¢, 6zyineli programlama yapilmamalidir. Bu istisnai
durumlar igin, ayri gorevler igin ayri yiginlar saglanmali
ve bu yiginlar bellek yoénetim birimi tarafindan kontrol
edilmelidir.

11 Program Programlama kltlphanesi  arayizleri ve isletim
sistemlerine ait dokimanlar en az kullanici programina
ait olanlar kadar tam olmalidir.

12 Program Guivenlik fonksiyonlari ile ilgili verilerin makul olup | Madde C.2.5/ Madde
olmadiklarinin kontroll, Ornedin, giris desenleri, giris | C.3.1
araliklari, i¢ veri.

13 Program Herhangi bir calisma modu deney ve dogrulama | EN 61508-1 Madde
amaciyla baslatilabiliyorsa, bu modan c¢ikinca kadar | 7.7.2.1
asansorin normal galistirlmasi mimkin olmmalididr.

14 iletisim  sistemi | Veriyolu iletisim sisteminde, iletisimin kaybedilmesi veya | Madde A.7/A.9

(ic ve dig) veriyolu bileseninde hata olusmasi durumunda, guvenlik
fonksiyonlari ile, sistemin tepki siiresine énem vererek
guvenli duruma ulagmak.

15 Veriyolu sistemi | Onyiiklemi iglemi disinda, merkezi islemci veri yolu | Madde C.3.13
sisteminin yeniden yapilandiriimasi mamkan olmalhdir.
Not - Merkezi islemci veriyolu sisteminin belli araliklarla
yenilenmesi yeniden yapilanma olarak kabul ediimez.

16 Giris cikis | Onyiklemi islemi diginda, giris/cikil hatlarinin yeniden | Madde C.3.13

isleme yapilandiriimasi mimkin olmalidir.

Not - Giris/cikis yapilanis yazmaglarinin belli araliklarla
yenilenmesi yeniden yapilanma olarak kabul ediimez.
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Cizelge 8 - Tasarim ve uygulama islemleri i¢in genel tedbirler

Sira Tedbir EN 61508-7’ye atif
No
1 Uygulamanin fonksiyonel, ¢cevresel ve araylz yoninden degerlendirimesi | Madde A.14/
Madde B.1
2 Givenlik kurallari dahil teknik 6zelliklere dair kurallar Madde B.2.1
3 Batun teknik dzelliklerin gbzden gegirilmesi Madde B.2.6
4 Madde F.6.1’e gore tasarim dokimanlari, ayrica: Madde C.5.9
- sistem mimarisi ve donanim/yazilim etkilesimi dahil fonksiyonlarin
tanimlanmasi
- fonksiyonlar ve program akisinin tarifi dahil yazihm dokiimantasyonu
5 Tasarim gézden gecirme raporlari Madde B.3.7/ Madde
B.3.8, Madde C.5.16
6 Givenirligin hata tiri ve etkileri analizi (FMEA) gibi metotlarla kontroli Madde B.6.6
7 imalatgrnin deney o6zellikleri, imalatcrnin deney raporlari  ve arazide | Madde B.6.1
deney raporlari
8 Tasarlanan kullanim igin sinirlamalar dahil talimat dokimanlari Madde B.4.1
9 Mamul degistirildiginde  yukaridaki  tedbirlerin  tekrarlanmasi ve | Madde C.5.23
glncellenmesi
10 Donanim ve yazilima strim kontroli uygulanmasi ve uyumlulugun | Madde C.5.24

saglanmasi
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Cizelge 9 - Tam glvenlik seviyesi - SIL 1- i¢in 6zel tedbirler

Bilesenler ve

Kurallar

Tedbirler

Ek P Madde No

EN 61508-7'ye

fonksiyonlar atif
Yapilandirma, tek bir rasgele | Otosinamal tek kanalli | Madde M.1.1 Madde A.3.1
Yapi hata tespit edilecek ve | yapiveya
sistem  glvenli  duruma
gececek sekilde olmalidir. Karsilastirmali  iki ve | Madde M.1.3 Madde A.2.5
daha fazla kanalli yapi
islemci Hatall sonuglara neden | Hata dizeltmeli | Madde M.2.1 Madde A.3.4
olacak islemci birimlerindeki | donanim veya
hatalar tespit edilmelidir.
Boyle bir hata tehlikeli bir | Yazilim ile oto sinama | Madde M.2.2 Madde A.3.1
duruma sebebiyet | veya
verebiliyorsa sistem glvenli
duruma gec¢melidir. iki kanali yapi igin | Madde M.2.4 Madde A.1.3
karsilastirici veya
iki kanalll yapi icin | Madde M.2.5 Madde A.3.5
yazilimla  ¢ift  yonlu
kargilastirma
Yanhg bilgi degisikliginin, | Asagidaki tedbirler
Degismez bellek | yani tim tek bit veya iki bit | yalnizca tek kanali
araliklari ve bazi U¢ bit veya c¢oklu bit | yapilar icin gecerlidir:
hatalarinin en gec
asansorin bir sonraki | Tek bit artikhidi (eslik | Madde M 3.5 Madde A.5.5
seferinden once  tespit | biti) veya
edilmelidir.
Tek sozcuk (bit dizisi)
artikhgi ile 6bek | Madde M 3.1 Madde A.4.3
glvenligi
Adresleme, yazma, saklama | Asagidaki tedbirler
Degisken bellek | ve okuma sirasinda genel | yalnizca tek kanali
araliklari hatalarla birlikte butlin tek bit | yapilar icin gegerlidir:
veya iki bit ve bazi U¢ bit
veya ¢oklu bit hatalarinin en | Coklu bit artikhgi ile | Madde M 3.2 Madde A.5.6
gec asansorin bir sonraki | s6zclik kaydetme veya
seferinden once tespit
edilmelidir. Statik veya dinamik
hatalara karsi deney | Madde M 4.1 Madde A.5.2
deseni ile kontrol
Giris/cikis birimleri | Statik hatalar ve giris/cikis | Kod guivenligi veya Madde M 5.4 Madde A.6.2
ve iletisim hatlari | hatlarindaki gapraz konusma
dahil araytzler ile birlikte veri akigindaki | Deney deseni Madde M 5.5 Madde A.6.1
rasgele ve sistematik hatalar
en ge¢ asansorin bir
sonraki seferinden &nce
tespit edilmelidir.
Saat Frekans  degisimi  veya | Bagimsiz zaman | Madde M 6.1 Madde A.9.4
¢Okme gibi, islemciler icin | referansh “bekgi kdpegi”
saat Uretimindeki hatalar en | veya
gec¢ asansorin bir sonraki
seferinden  Once  tespit | Cift yonll izleme Madde M 6.2
edilmelidir.
Program Dizini Yanlis program dizini ve | Program dizininin | Madde M 7.1 Madde A.9.4
guvenlikle ilgili | zamanlama ile birlikte
fonksiyonlarin zamansiz | mantiksal olarak
uygulanmasi en gec | izlenmesi
asansorin bir sonraki
seferinden once tespit
edilmelidir.

Not - Hatanin tespit edilmesini miteakip, asansdriin glvenli durumu saglanmalidir.
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Cizelge 10 - Tam guvenlik seviyesi - SIL 2- igin 6zel tedbirler

Bilesenler ve

Kurallar

Tedbirler

Ek P Madde No

EN 61508-7'ye

fonksiyonlar atif
Yapilandirma, sistem tepki | Otosinamal tek kanalli | Madde M.1.2 Madde A.3.3
Yapi verme suresi dikkate | yapi ve izleme veya
alinarak tek bir rasgele hata
tespit edilecek ve sistem | Karsilastirmah iki ve | Madde M.1.3 Madde A.2.5
glvenli duruma gegecek | daha fazla kanalli yapi
sekilde olmalidir.
islemci Hatali sonuglara neden | Hata dizeltmeli | Madde M.2.1 Madde A.3.4
olacak islemci birimlerindeki | donanim ve
hatalar sistem tepki verme
suresi dikkate alinarak tespit | Tek kanalli yapi! icin | Madde M.2.3 Madde A.3.3
edilmelidir. donanim destekli
yazilim ile oto sinama
Bdyle bir hata tehlikeli bir | veya
duruma sebebiyet
verebiliyorsa sistem giivenli | iki kanalll yapi igin | Madde M.2.4 Madde A.1.3
duruma gegmelidir. karsilastirici veya
iki kanalll yapi igin | Madde M.2.5 Madde A.3.5
yazihmla  ¢ift  yonld
karsilastirma
Yanlis bilgi degisikliginin, | Asagdidaki tedbirler
Degismez  bellek | yani tim tek bit veya iki bit | yalnizca tek kanali
araliklari ve bazi ¢ bit veya c¢oklu bit | yapilar icin gecerlidir:
hatalar sistem tepki verme
suresi dikkate alinarak tespit | Tek bit artikligi ile 6bek | Madde M 3.5 Madde A.5.5
edilmelidir. glvenligi veya
Coklu bit artikhgr ile
sozcik kaydetme Madde M 3.1 Madde A.4.3
Adresleme, yazma, saklama | Asagidaki tedbirler
Degisken bellek | ve okuma sirasinda genel | yalnizca tek kanal
araliklari hatalarla birlikte bitiin tek bit | yapilar igin gegerlidir:
veya iki bit ve bazi ¢ bit
veya coklu bit hatalari | Coklu bit artikhg ile | Madde M 3.2 Madde A.5.6
sistem tepki verme suresi | s6zcuk kaydetme veya
dikkate alinarak  tespit
edilmelidir. Statik veya dinamik
hatalara karsi deney | Madde M 4.1 Madde A.5.2
deseni ile kontrol
Giris/cikis birimleri | Statik hatalar ve girig/gikis | Kod giivenligi veya Madde M 5.4 Madde A.6.2
ve iletisim hatlari | hatlarindaki gapraz konusma
dahil arayuzler ile birlikte veri akisindaki | Deney deseni Madde M 5.5 Madde A.6.1
rasgele ve sistematik hatalar
sistem tepki verme suresi
dikkate alinarak  tespit
edilmelidir.
Saat Frekans  degisimi  veya | Bagimsiz zaman | Madde M 6.1 Madde A.9.4
¢okme gibi, islemciler igin | referansl “bekgi kdpegdi”
saat Uretimindeki hatalar | veya
sistem tepki verme slresi
dikkate alinarak  tespit | Cift yonll izleme Madde M 6.2
edilmelidir.
Program Dizini Yanhs program dizini ve | Program dizininin | Madde M 7.1 Madde A 9.4
glvenlikle ilgili | zamanlama ile birlikte
fonksiyonlarin zamansiz | mantiksal olarak
uygulanmasi sistem tepki | izlenmesi
verme suresi dikkate

alinarak tespit edilmelidir.

Not - Hatanin tespit edilmesini miteakip, asansériin guvenli durumu saglanmalidir.
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Cizelge 11- Tam glvenlik seviyesi - SIL 3- igin 6zel tedbirler

Bilesenler ve Kurallar Tedbirler Ek P Madde EN 61508-7'ye
fonksiyonlar No atif
Yapilandirma, sistem tepki | Karsilagtirmali iki ve | Madde M.1.3 Madde A.2.5
Yapi verme suresi dikkate alinarak | daha fazla kanalli yapi
tek bir rasgele hata tespit
edilecek ve sistem guvenli
duruma gececek sekilde
olmalidir.
islemci Hatali sonuglara neden olacak | ki kanall yapi igin | Madde M.2.4 Madde A.1.3
islemci birimlerindeki hatalar | karsilastirici veya
sistem tepki verme siresi
dikkate alinarak tespit | Iki kanall yapi igin | Madde M.2.5 Madde A.3.5
edilmelidir. yazihmla  ¢ift  yonld
karsilastirma
Boyle bir hata tehlikeli bir
duruma sebebiyet
verebiliyorsa sistem glvenli
duruma gegmelidir.
Yanlis bilgi degisikliginin, yani | Obek yinelemeli &bek | Madde M 3.3 Madde A.4.5
Degismez  bellek | tim tek bit veya c¢oklu bit | glvenlik islemi veya
araliklari hatalari sistem tepki verme
suresi dikkate alinarak tespit | Coklu sézcuk artikhdi ile | Madde M 3.4 Madde A.4.4
edilmelidir. 6bek glvenligi
Adresleme, yazma, saklama | Obek yinelemeli &bek | Madde M 4.2 Madde A.5.7
Degdisken bellek | ve  okuma sirasinda genel | guvenlik islemi veya
araliklari hatalarla Dbirlikte statik bit
hatalar ve dinamik | “Galpat” gibi  bellek | Madde M 4.1 Madde A.5.3
baglasimlar, sistem tepki [ muayene kontrolleri
verme suresi dikkate alinarak
tespit edilmelidir.
Giris/gikis birimleri | Statik hatalar ve giris/cikis | Cok kanalli paralel giris | Madde M 5.1 Madde A.6.5
ve iletisim hatlar | hatlarindaki ¢apraz konusma | ve
dahil arayuzler ile birlikte veri akigindaki
rasgele ve sistematik hatalar | Cok kanalli paralel ¢ikis | Madde M 5.3 Madde A.6.3
sistem tepki verme siresi | veya
dikkate alinarak tespit
edilmelidir. Cikis tekrar okuma veya | Madde M 5.2 Madde A.6.4
Madde M 5.4 Madde A.6.2
Kod glvenligi veya
Madde M 5.5 Madde A.6.1
Deney deseni
Saat Frekans degisimi veya ¢okme | Bagimsiz zaman | Madde M 6.1 Madde A.9.4
gibi, islemciler icin saat | referansli “bekgi kbpegi”
Uretimindeki hatalar  sistem | veya
tepki verme siresi dikkate
alinarak tespit edilmelidir. Cift yonla izleme Madde M 6.2
Program Dizini Yanlis program dizini ve | Program dizininin | Madde M 7.1 Madde A 9.4
glvenlikle ilgili fonksiyonlarin | zamanlama ile birlikte
zamansiz uygulanmasi sistem [ mantiksal olarak
tepki verme slresi dikkate | izlenmesi

alinarak tespit edilmelidir.

Not - Hatanin tespit edilmesini miteakip, asansoérin guvenli durumu saglanmalidir.

16 Muayeneler, deneyler, tutulacak kayitlar ve bakim
Madde 16.3.3.1 ye ikinci paragraf olarak asagidaki paragraf eklenmistir.

Cizelge A.1 ve Cizelge A.2'de listelen guvenlik tertibatlarinin fonksiyonel dogrulamalarinin asansérin normal
calistirmasi sirasinda yapilamadigi yerlerde, talimat el kitabinda, fonksiyonel dogrulamanin yapilabilmesi igin

bilgiler yer almalidir.



ICS 91.140.90

Sayfa 9/16
TS 10922 EN 81-1: 2001/A1: Mart 2007

Ek A
Elektrik guvenlik tertibat listesi

Ek A asagidaki eklemeler ve degisiklikler ile tamamlanmigtir.

Cizelge A.1- Elektrik glivenlik tertibat listesi

Madde Kontrol edilen teghizat SIL
52222 Bakim ve imdat kapilari ile bakim kapaklarinin kapali olduklarinin denetlenmesi 2
5734 a Kuyu alt boglugundaki durdurma tertibati 2
6.4.31b Mekanik tertibatin faal disi konumunun denetlenmesi 3
6.4.3.3 e Bakim kap! ve kapilarinin kapali konumlarinin denetlenmesi 2
6.441e Kuyu alt bosluguna erisim saglayan kapinin anahtar kullanarak acgiimasinin 2

denetlenmesi
6.441f Mekanik tertibatin faal disi konumunun denetlenmesi 3
644149 Mekanik tertibatin faal konumunun denetlenmesi 3
6.4.54 a Platformun tamamiyla geriye gekili konumda oldugunun denetlenmesi 3
6.4.55b Hareketli durdurucularin tamamiyla geriye ¢ekili konumda oldugunun denetlenmesi 3
6.455c Hareketli durdurucularin tamamiyla disari ¢cikmis konumda oldugunun denetlenmesi 3
6.471e Giris kapisinin kapali oldugunun denetlenmesi 2
6.4.7.2e Giris kapisinin kapali oldugunun denetlenmesi 2
6.7.1.5 Makara dairesinde durdurma tertibati 1
7.7.3.1 Durak kapilarinin kilitlendiginin denetlenmesi:
-Madde 7.7.4.2’ye uygun, otomatik ¢alisan durak kapilar 2
- Elle ¢calisan durak kapilari 3
7.7.41 Durak kapilarinin kapali olduklarinin denetlenmesi 3
7.7.6.2 Kilittenmeyen kapi paneli veya panellerinin kapali olduklarinin denetlenmesi 3
8.9.2 Kabin kapisinin kapali oldugunun denetlenmesi 3
8.12.4.2 Kabindeki imdat kapagi veya kapisinin kilitlendiginin denetlenmesi 2
8.15b Kabin Ustlindeki durdurma tertibati 3
9.5.3 iki halat veya iki zincir kullanilan aski tertibatinda bir halat veya zincirin digerine gére 1
anormal uzamasinin denetlenmesi
9.6.1e Dengeleme halatlarinin gerginliginin denetlenmesi 3
9.6.2 Gergi makarasinin sigcramasini engelleyen tertibatin denetlenmesi 3
9.8.8 Guvenlik tertibatinin calismasinin denetlenmesi 1
9.9.11.1 Yukari ydnde hareket eden kabinin asiri hizlanma karsi koruma tertibatini faal hale 1
getirmeden agiri hiz tespiti
9.9.11.1 Yukari ydnde hareket eden kabinin asiri hizlanma karsi koruma tertibatini faal hale 2
getirerek asiri hiz tespiti
9.9.11.2 Hiz regulatdériinln isletme konumuna dénmesinin denetlenmesi 3
9.9.11.3 Hiz regulatériinin halatinin gerginliginin denetlenmesi 3
9.10.5 1
10.4.3.4 Tamponlarin normal konumuna geri ddnmesinin denetlenmesi 3
10.5.2.3 b | Kabin konumunu aktaran tertibatin gergin durumda oldugunun denetlenmesi (sinir 1
glvenlik kesicisi)
10.5.3.1b | Sartinme tahrikli asansoérlerde sinir gtvenlik kesicileri 1
2
11.21¢c Kabin kapisinin kilitlendiginin denetlenmesi 2
12.5.1.1 Elle acil durum calistirmasi icin yerinden c¢ikarilabilir araglarin (el carklarinin) 1
yerlerinin denetlenmesi
1284 ¢ Yavaglama kontrol tertibatiyla ilgili olarak kabin konumunu aktaran baglanti organinin 2
gerginliginin denetlenmesi
12.8.5 Kisaltilmis stroklu tamponlarin kullanilmasinda yavaslamanin denetlenmesi 2
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Madde Kontrol edilen techizat SIL
12.9 Pozitif tahrikli asansérlerde halat veya zincirlerin gevsemesinin denetlenmesi 2
13.4.2 Ana anahtarin (salterin) bir kontaktérle dolayl ¢alistiriimasi 2
14.2.1.2 a | Seviyeleme, otomatik seviyelemenin denetlenmesi 2
2
14.2.1.2 a | Kabin konumunu aktaran tertibatin gergin durumda oldugunun denetlenmesi 2
3 (Seviyeleme, otomatik seviyeleme)
14.2.1.3 ¢ | Bakim igin durdurma tertibati 3
14.2.1.5b [ Yukleme rampasi hareketi kumandasinda kabin hareketinin sinirlanmasi 2
14.2.1.51 [ Yukleme rampasi hareketi durdurma tertibati 2
14.2.2.1f | Asansor tahrik makinasi durdurma tertibati 2
14.2.2.1 g [ Acil durum ve deney panosunda/panolarinda durdurma tertibati 2

Not: EN 81-1 1998/A2:2004 ile degistiriimis madde numaralari kullaniimistir. EN 81-1’in birlestirilmis
surima hazirlanirken bu not silinebilir.

Cizelge A.2 - Programlanabilir elektronik sistemler (PESSRAL) ile birlikte kullanildiginda givenlik fonksiyonu
siniflandirilmasina tabi tutulmasi gereken elektrikli giivenlik tertibatlari

Madde Kontrol edilen teghizat SIL
14.2.1.3 Bakim calistirma anahtari 3
14.2.1.4 Acil elektrikli calistirma anahtari 3
1421593 Yukleme rampasi hareketi anahtarli givenli kontak konumu 2

Not - Cizelge A1 ve Cizelge A2deki siniflandirma yalnizca programlanabilir elektronik sistemler

(PESSRAL) kullanildiginda uygulanir. Bu siniflandirma, guvenlik kontaklari veya devreleri igin bir
siniflandiriimasi  olmayip,siniflandirma karsilik gelen elektrikli guvenlik tertibatinda
kullaniimasi gereken PESSRAL tam glivenlik seviyesini tanimlamak icin kullaniimistir.

risk
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Ek F

Guvenlik elemanlari, uyumlulugun dogrulanmasi igin deney iglemleri
Madde F.6’nin bagligi asagidaki gibi degismistir.

F.6 Elektronik elemanlar velveya programlanabilir elektronik sistemler (pessral)
iceren elektrik guvenlik devreleri

Madde F.6.1 (Genel kurallar) G¢ alt maddeye bolinmustr.

F.6.1.1 Elektronik elemanlar iceren giivenlik devreleri
Eski Madde F.6.17’in igeridi buraya eklenecektir.

F.6.1.2 Programlanabilir elektronik sistemleri temel alan giivenlik devreleri
Madde F.6.1.1°de istenen dokiimanlarla birlikte asagidakiler saglanmalidir:

a) Cizelge 8'de listelen tedbirlere iligskin dokiimanlar ve tarifler.

b) Kullanilan yazilim hakkinda genel bilgi (6rnegin, programlama kurallari, dil, derleyici, modiiller)
¢) yazihm mimarisi ve donanim/yazilim etkilesimi dahil fonksiyon tanimlari.

d) Obek, modiil, veri, degisken ve arayiiz tanimlari..

e) Yazilim listeleri.

F.6.1.3 PESSTRAL’in fonksiyonel ve giivenlik deneyleri
Cizelge 6 ila Cizelge 11°de tanimlanan tedbirlerle birlikte asagidakiler dogrulanmalidir.

a) Yazilim tasarimi ve kodlamama: sekilsel tasarim gézden gegirmeleri, FAGAN, deney senaryolari, vb ile
tim kodlarin degerlendiriimesi.

b) Yazilim ve donanim kontroli:Cizelge 6 ve Cizelge 7’'deki tim tedbirler ile secilen tedbirler, 6rnegin,
Cizelge P.1’den hata ekleme ile deneme kullanarak (EN 61508-2 ve EN 61508-7 temel alinarak) dogrulanir.

Asagidaki yeni Ek P eklenmistir.
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Ek P
(Bilgi igin)
Uygulanabilecek tedbirlerin tarifleri

Asagidaki cizelgede Madde 14.1.2.6’daki kurallar yerine getirilirken yararli olacagi dugsunuilen
uygulanabilecek tedbirlere iliskin bilgiler yer almaktadir.

Cizelge P.1 - Hata kontrolu i¢in uygulanabilecek tedbirlerin tarifleri

Bilesenler ve | Tedbir No: Tedbirlerin tanimi
fonksiyonlar

Yapl M.1.1 Otosinamali tek kanalli yapi

Agiklama:

Yapi tek kanaldan olusmakla birlikte, artik ¢ikis yollari givenli bir kapanmanin temini
icin saglanmalidir. Otosinama deneyleri (periyodik) olarak, PESSTRAL'In alt
birimlerine uygulamaya bagl olabilecek zaman araliklari ile uygulanir. Bu deneyler
(Ornegin, merkezi islemci deneyleri, bellek deneyleri) veri akisindan bagimsiz gizli
hatar tespit etmek icin tasarimlanir.

Tespit edilen hata sistemin glivenli duruma gelmesine neden olmalidir.

M.1.2 Otosinamali tek kanalli yapi ve izleme

Aciklama:

Otosinamali tek kanalli yapi ve izleme, , uygulamadan bagimsiz, sistemden
periyodik olarak deney verileri (oto sinama iglemleri ile elde edilen veriler
olabilir) alan badimsiz bir izleme birimi donanimindan olusur. Hatali veri
durumunda sistem guvenli duruma gelir.

En az iki adet bagimsiz kapanma yolu, kapanma islemcinin kendisi veya
izleme birimi tarafindan yapilabilmesi icin gereklidir.

M.1.3 Karsilagtirmali iki ve daha fazla kanalli yapi

Aciklama:

Glvenlikle ilgili iki kanalli tasarim ik adet bagimsiz ve geri beslemesiz
birimden olusur. Bu her bir kanalda belirlenen fonksiyonlarin bagimsiz olarak
islenmesine imkan saglar. Bir guvenlik tertibatinin gérevini yapmak Uzere
minhasiran tasarimlanan iki kanall PESSTRAL'de kanallarin tasarimi
donanim ve yazilim agisindan benzer olabilir. iki kanalli PESSTRAL’in
kompleks ¢ozimlerde (birka¢ glivenlik fonksiyonun birlesimi) kullaniimasi ve
islemlerin veya kosullarin tanimli sekilde dogrulanamasi durumunda,
donanim ve yazilim igin farklilik distneulmelidir.

Yapi, hatay! tespit etmek i¢in glvenlige iliskin i¢ sinyalleri (6rnegin, veriyolu
karsilastirmasi) ve/veya ¢ikis sinyallerini karsilastiran bir fonksiyonu igerir.

En az iki adet bagimsiz kapanma yolu, kapanma kanallarin kendisi veya
karsilastirici tarafindan yapilabilmesi igin gereklidir. Karsilastirmanin kendisi
de hata tespitine tabi olmalidir
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Bilesenler ve | Tedbir No: Tedbirlerin tanimi
fonksiyonlar
Islemci M.2.1 Hata diizeltmeli donanim
Aciklama:
M.2.2 Yazilim ile oto sinama
Agiklama:
islemcinin giivenlikle ilgili uygulamalarda kullanilan biitiin fonksiyonlari periyodik
olarak denenmelidir.
M.2.3 Donanim destekli yazilim ile oto sinama
Aciklama:
Hata tespiti igin kullanilan oto sinama fonksiyonlarini destekleyen ézel bir donanim.
Ornegin, belirli bir bit desenini periyodik olarak kontrol eden bir izleme birimi.
M.2.4 iki kanalli yapi igin karsilastirici
Aciklama:
Donanim karsilagtirici iki kanalli yapi:
a) Iki islemcinin sinyalleri bir donanim birimi kullnilarak periyodik veya siirekli olarak
karsilastirilir. Bu karsilastirici dig bir deney birimi olarak veya oto izleme birimi olarak
tasarimlanabilir. Veya
b) iki kanaldan sinyaller bir islemci kullanilarak karsilastirilir. Bu karsilastirici
dis bir deney birimi olarak veya oto izleme birimi olarak tasarimlanabilir.
M.2.5 iki kanalli yapi igin yazilimla gift yonlii kargilagtirma
Aciklama:
Guvenlikle ilgili verileri ¢ift yonll birbiriyle degistiren iki artik islemci kullanilir. Verilen
karsilastiriimasi her bir islemci tarafindan yapilir.
Degismez M.3.1 Tek sdzcuk (bit dizisi) artikhg! ile 6bek giivenlik iglemi (6rnegin, tek sdzcuk
bellek genisgliginde ROM ile imza olugturma)
araliklari Aciklama:
(ROM, Bu deneyde, ROM igerigi belirli bir algoritma ile en az bir bellek sézciigi'ne kadar
EPROM,..) sikistirilir. Bu algoritma, Ornegin, periyodik artikhk denetimi (CRC), donanim veya
yazihim kullanarak gercgeklestirilebilir
M.3.2 Coklu bit artikhgi ile so6zciik kaydetme (6rnegin, degistirilmis Hamming kodu)
Aciklama:
Bellegin her bir sézcugu birkag artik bitle hamming uzaklidi en az 4 olacak sekilde
degistiriimis hammimg kodu olusturmak Uzere genisletilir. Her defa bir sozcik
okundugunda, arik bitler kontrol edilerek bir bozulma olup olamdidi kontrol edilir. Bir
farklilik saptandiginda sistem giivenli duruma gelir.
M.3.3 Obek yinelemeli 6bek giivenlik iglemi
Aciklama:
Adres alanli iki bellekten olusur. ilk bellek normal sekilde gahsir. ikinci bellek
ayni bilgileri tasir ve bu beleg@e, ilk bellege paralel olarak erisilir..Cikislar
karsilastinilir bir farkhhk tespit edilirse hata oldugu kabul edilir. Belirli gesit bit
hatalarinin tespiti icin veri belleklerden birinde terslenmis olarak saklanmali
ve okuma esnasinda yeniden terslenmelidir. Yazilim islemi ile, her iki bellek
alaninin igerigi periyodik olarak karsilastirilr.
M.3.4 Coklu sozciik artiklhig ile 6bek giivenligi
Aciklama:
Bu islem periyodik artiklik denetimi (CRC) ile imza hesaplanir, elde edilen deder en az
iki s6zcuk buyukliginde olmalidir. Genigletilmis imza saklanir, tekrar hesaplanir ve
tek s6zcikte oldugu gibi karsilastirilir. Farlihk oldgunda hata mesaji Uretilir.
M.3.5 Tek bit artikh@ ile sézclk kaydetme v

Aglkmama:

Bellekteki her bir s6zcik cift veya tek mantiksal 1 sirasina tamamlayacak sekilde bir
bit genigletilir (eslik biti). Verilerinin esiligi her opkumada kontrol edilir. Yanlis sayida 1
tespit edildiginde, hata mesaji dUretilir. Tek veya cift esiginin segiminde sifir
sb6zcugunin (yalnizca sifirlardan olusan) veya bir sézcliginin (yalnizca birlerden
olusan) hangisinin hata durumunda daha sakincali olduguna bakilir, bu durumda o
sbzcik gegerli bir kod degildir. Esilk adresleme hatalarinin saptanmasinda da
kullanilabilir, eslik, veri sézcuglnin ve adresinin ard arda baglanmasi icin hesaplanir.
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Bilesenler ve
fonksiyonlar

Tedbir No:

Tedbirlerin tanimi

Degisken bellek
araliklari

M.4.1

Statik veya dinamik hatalara kargi deney deseni ile kontrol, 6rnegin,
“walkpath”RAM deneyi

Aciklama:

Sinanacak, bellek arali§i bir érnek bit dizgisi ile ilklendirilir. ilk bellek
bdluntusu terslenir ve kalan bellek alani arkaplanin dogrulugunun teyidi
igin kontrol edilir. ilk bellek béliintiisiiniin isareti tekrar orijinal degerine
cevrilir, bir sonraki bellek bolintlsu igin tim islem tekrarlanir. “Dolasan
bit modelinin” ikinci cevrimi terslenmis arkaplan ile gergeklestirilir.
Farklilik durumunda sistem glivenli duruma geger.

M.4.2

Obek yinelemeli 6bek giivenlik iglemi, drnegin donanim veya yazihm
karsilagtirmali Cift RAM

Agciklama:

Adres alanli iki bellekten olusur. ik bellek normal sekilde galisir. ikinci
bellek ayni bilgileri tasir ve bu belege, ilk bellege paralel olarak
erigilir..Cikislar karsilastirilir bir farkllik tespit edilirse hata oldugu kabul
edilir. Belirli g¢esit bit hatalarinin tespiti icin veri belleklerden birinde
terslenmis olarak saklanmali ve okuma esnhasinda yeniden
terslenmelidir. Yazilim iglemi ile, her iki bellek alaninin igerigi periyodik
olarak karsilastirilir.

M.4.3

Statik ve dinamik hatalarinin kontrolii icin muayene, 6rnegin, “GALPAT”
Aciklama:

a) RAM deneyi “GALPAT”: Daha énce belirlenmis standard bellek bolintustne
terslenmis bir veri yazilir ve daha sonra kalan bitin bellek bolintdleri
iceriklerinin dogrulugunun teyidi icin kontrol edilir. Kalan bellek béllntistinden
herhangi birine okuma igin erisildiginde, s6z konusu terslenmis bdlintli de
kontrol edilir ve ayrica okunur. Bu iglem her bir bellek bollintlsu igin tekrarlanir.
ikinci bir tur, terslenmis bellek 6n atamasi ile tekrarlanir. Farklihk durumunda,
hata oldugu kabul edilir; veya

b) Seffaf “GALFAT” deneyi: Deneyin baginda yazilin veya donanimla deneye
tabi tutulacak bellek arahdinin igerigine ilskin bir “imza” olusturulur ve imza
yazmagta saklanir.: bu “GALPAT” deneyindeki terslenmis bellek 6én atamasina
karsilik gelmektedir. Bu igerik deney bellek bdélintisiine terslenmis olarak
yazilir ve kalan bellek bdllntilerinin igerigi kontrol edilir. Bu bdllntilerden
herhangi birine okuma igin erisim esnasinda deney bellek boéllintisinin de
icerigi okunur. Kalan bellek bdéluntllerinin icerigi gercekte bilinmediginden,
igerikleri ayri ayri degil yine “imza” olusturularak kontrol edilir. ilk bellek
béllintusu igin ilk turdan sonra, ikinci tur bu bellek bdluntisinun icerigi birkag
kez terslendikten — Bu nedenle icerik tekrar gergektir- sonra uygulanir. Béylece
bellegin orijinal igerigi tekrar saglanir. Butin bellek béluntileri ayni sekilde
deneye tabi tutulur. Farliik durumunda bir hata oldugu kabul edilir.
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Bilesenler ve Tedbir No: Tedbirlerin tanimi
fonksiyonlar
Girig/cikis M.5.1 Cok kanalli paralel girig
birimleri ve Aciklama:
araylzler Belirlenmis tolerans bdlgesine (zaman degderi) uygun bagimsiz
giriglerin veri akisina bagl olarak karsilagtirmasidir.
M.5.2 Cikis tekrar okuma (izlenen gikis)
Aciklama:
Belirlenmis tolerans bdlgesine (zaman degeri) uygun cikislarin veri
akisina bagl olarak karsilastirmasidir. Hata her zaman hatal gikis ile
ilgili degildir.
M.5.3 Cok kanalli paralel ¢ikig
Aciklama:
Ver akigina bagh c¢ikis artikhdidir. Hata dogrudan teknik isleme veya dis
karsilastiricilar araciligiyla tespit edilir.
M.5.4 Kod giivenligi
Aciklama:
Bu iglem giris ve cikis bilgilerini, gakisan hatalara ve sistematik hatalara
karsi korur. Bilgi artikligi ve/veya zaman artikhgi ile giris ve cikis
bilgilerindeki hatalarin veri akigina bagli olarak tespitini saglar.
M.5.5 Deney deseni (model)
Aciklama:
Belirlenmis bir deney deseni yardimiyla goézlemleri karsihk gelen
beklenen degerlerle karsilastirmak giris ve ¢ikis birimlerinin veri
akisindan bagimsiz periyodik olarak denenmesidir. Deney deseni
bilgileri, deney deseninin allnmasi ve deney deseninin
degerlendiriimesi birbirlerinden bagimsiz olmalidir. Mimkiin olan bitin
giris desenleri denendigi kabul edilir.
Saat M.6.1 Bagimsiz zaman referansh “bekgi kopegi
Aciklama:
Bagimsiz zaman referanslh bir donanim zamanlayicisi programin dogru
calismasi ile tetiklenir.
M.6.2 Cift yonlii izleme
Aciklama:
Bagimsiz zaman referansli bir donanim zamanlayicisi diger islemcinin
programinin dogru ¢alismasi ile tetiklenir.
Program dizini M.7.1 Program dizininin zamanlama ile birlikte mantiksal olarak izlenmesi

Aciklama:
Program dizinini izleyen zaman referansli izleme islevi, sadece program dizini
bélimlerinin dogru sekilde yiritilmesi ile tekrar tetiklenir.
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Ek ZA
(Bilgi igin)
Bu standard ile EU Directive 95/16/EC’nin temel gerekleri arasindaki
iligki
Bu standard, New Approach Directive for Lifts (95/16/ECZ)’nin temel kurallarina uygunlugu saglamak

amaclyla Avrupa Serbest Ticaret Birligi ve Avrupa Komisyonu tarafindan CEN’e verilen talimata goére
hazirlanmistir.

Bu standarda, bu Direktif altinda Avrupa Topluluklarinin Resmi Gazetesi'nde atifta bulunuldugunda ve en az
bir Uye Ulke’de milli standard olarak uygulandiginda, bu standardin hikim ifade eden maddelerine
uygunluk, bu standardin kapsami iginde, Direktifin ve ilgili EFTA mevzuatinin ilgili temel gereklerine
uygunlugu sonucunu verir.

Uyari: Diger gerekler ve diger AB Direktifleri, bu standardin kapsamina giren mamule/mamullere
uygulanabilir.

% Bu Direktif, Sanayi ve Ticaret Bakanligi tarafindan 15.05.2003 tarih ve 25021 sayili Resmi Gazete'de

“Asansor Yonetmeligi” adi altinda yayimlanmistir.



